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L emren J3
duar el reposapiés y que se mueve, hacia adelante y hacia arri
ba, y gira angularmente, al reclinarse el respaldo del silldn.
La unidad formada por el asiento Yy el bastidor también se mue-
ve hacia adelante y hacia arriba, al reclinarse el sillén. Z=n
una forma preferente, el sillédn adopta estructura de mecedora
de plataforma, aunque también se puede montar sobre una base de
mecedora con plataforma rotativa, El resﬁaldo estd provisto de
manguitos cénicos que ajustan sobre espigas cénicas en el meca-
nismo, pare permitir que el sillon se pueda transportar desmon-
tado, montédndolo posteriormente. El reposapiés comprende dos
secciones que quedan dispuestas una detrds de otra cuando esté
retraido y que adoptan disposicién coplanaria cuando aguél se
extiende a su pfimera ﬁosicidn, para permitir un mayor alaorga-
miento. La accidn de pantégrafo de la parte del mecanismo que
extiende y retrae el reposapiés, es oblfcua para permitir el ¢

%
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sefio de la base en moldura frontal y/o en patas altas, Bl gise-
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flo del mecanismo permite usar un relleno particularmente mulli-
do para el asiento, '

Se puede considerar que los brecursores de los moder-
nos sillones-mecedora reclinables, se encuentran en diversos
campos, 8illones quirtrgicos, de barbero y de dentista, asientos
de automdéviles y de aeronaves, canapés y otro mobiliario de jar
dines, asf{ como butacas de salén.

Es extenso el numero de sillones que se ha patentado,
aunque muchas de las patentes concedidas desde 1950, lo han si-
do en cardcter de repeticidén a otros propietarios de patentes
¥y 8e refieren a variaciones sobre disefios previamente patenta-
dos,

Ciertas mecedoras de plataforma se asemejan exterior-

mnente g sillones-mecedora reclinables, pero sus respalios son

unitarios con los asientos y/o brazos, ¥ por lo tanto, no se » r
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den reclinar. Unicamente se inclinan hacia atrés,

De modo similar, algunos sillones reclinables no in-
cluyen levas montadas sobre una base, y por lo tanto no pueden
oscilar, sino solamente reclinarse,

Otra distincidn se puede hacer entre los 8illones que
tienen manijas de accionamiento (o dispositivos de accionamien-~
to equivalentes, tales-como barras de empuje y traccidén, boto-
nes de accionamiento mecédnicos o interruptores eléctricos) y
aquellos que no tienen dispositivos comparables., En el'primer
caso, la manija o dispositivo equivalente, actia con frecuencia
sélo como accionamiento de blogueo, en otros casos actia para
extender o retraer el reposapiés y/o como accionamiento o fia-
dor para el descenso y elevacién del respaldo.

Generalmente, los sillones reclinables que no tienen
manijas de accionamiento, tienen interconectadas las articula-
ciones para funcionamiento de reclinacidn y reposapies, de ma-
nera que la reclinacidén del respaldo ocasiona la extensidn del
reposapiés, y la elevacidn del respaldo ocasiona la retracecidn
de aquél.

Se puede establecer otra distineién entre los modos
de montar y mover el asiento. En algunos gillones mecedores re
clinables, los asientos estdn montados con capacidad de pivota
miento sobre el bastidor de los brazos, al respaldo del sillén
y/o al bastidor de las levas, In estg texto, el término "pivo-
tax" se interpreta en un sentido resfringido de movimiento de
giro parcialmente circular alrededor de un punto fijo. El mon-
taje pivotante del asiento contrasta con respecto al montaje
fijo o combinado de translacidn Yy rotacién del asiento. Un ca-
30 en el gue se considera esta distincién, es el de la Patente
U.3.A. Knabusch et al, 3,096,121,

En muchos casos en los que el asiento esta montado i
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votante, la reclinacidn del respaldo hace que el centro de gra
vedad del usuario sea desplazado hacia atréds, en una extensidn
apreciable. Debido a este movimiento, dichos sillones esté pro
vistos usualmente de patas posteriores que se extienden hacia
atrds desde la parte inferior de 1la base, quedando visibles por
detrds de la base, por ejemplo, en unos 150 mm. Tales patas son
generalmente una demostracién involuntaria de que el 8illén es
de tipo reclinable, Esto restringe por supuesto, las posibili-
dédes de acabado decorativo de tales sillones. Ia inelinacidn
hacla atrds aumenta también la distancia a la cual debe posicio
narse el sillén a partir de la pared de una habitacién, de mane
ra que la parte superior del respaldo tenga suficiente espacio
libre durante la reclinacidn.

El modo menos elegante de disefiar un s8illén-mecedora
reclinable, es tomar un sillén reclinable existente, y proveer-
lo de levas de oscilacidn y una base de platafofﬁa. Resultan va
rios problemas de tal economia de disefio, siendo uno importan~
te, que no hay nada que evite que el sillén continde oscilando
una vez que se ha reclinado. La sensacién que puede recibir el
usuario de tales sillones después de reclinarse completamente y
oscilar entonces hacia atrés, es poco agradable, Particularmen-
te en sillones cuyos asientos se inclinan hacia atrds o se mue-
ven hacla atrds durante la reclinacién, la oscilacidn permitida
durante la reclinacién, puede resultar f4cilmente en una cafda
hacla atrds del sillén y de su ocupante,

Una méjdra con respecto a la completa falta de fija-
cidén, es la provisién de un diépositivo de fijacidén que funcio-
na manualmente, -por ejemplo, por medio de una barra de empuje y
traccidén, Por supuesto, esto puede tener la desventaja de que
un nuevo usuario puede no notar la manija hasta que Se ha recli

nado completamente hacia atrés.
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En los dispositivos de fijacién que funcionan en com
binacidn con la extensidén del reposapiés o la reclinacién del
8111én, frecuentemente sélo se evita la oscilacidén hacia ade~
lante., Esto ocurre por razones complicadas que involucran la
falta de un mecanismo, en tales sillones, para colocar al usua
rio en un 4ngulo cémodo para reclinacién como parte inicial del
movimiento de reclinacidn y por la necesidad de evitar que el
usuario haga descansar mucho de su peso propio sobre las partes
anteriores de sus muslos, cerca de la parte interior de sus ro-
dillas, de forma que el reposapiés retraido se blogquea contra
el suelo, evitando la reclinacién y/o la deseada extensidn del
reposapiés, |

No es dificil observar que los disefios de mecanismos
de fijacién de los sillones-mecedora reclinables conocidos hag
ta ahora han impuesto ”limitaciones estrictas en cuanto a su
apariencia estética, tanto por reducir las probabilidades de
aprovechamiento estético de la madera vista, como por la impo-
sicidén de restricciones en 1la tapiceria, de manera tal que los
productos resultantes tienen apariencia pesada y/o presentan

escasa comodidad de asiento debido a que éste debe diseflarse

de manera que no se desplace mucho verticalmente al gentarse o

dejarse caer el usuario sobre el mismo. Con algunos mecanismos
de fijacién para sillén-mecedora reclinable de tipo conocido,
es diffcil o imposible disponer una variante giratoria, debido
a que las partes de la base sobre las que trabaja el dispositi
vo de fijacidén deben permanecer estacionarias al moverse angu-
larmente el resto del sillén, o debido a que las partes del me
canismo de reclinacién interferirfan con la base durante el gi
ro.

En la mayor parte de los sillones reclinables y si-

llones-mecedora reclinables que tienen reposapiés, se usan pan



10,

15.

20.

25,

30.

° ]4Mi;~5;‘

tégrafos o mecanismos més o menos equivalentes para extender o
retraer el reposapiés, que estd constitufdo usualmente por un
cojin unitario (sin contar faldones o similares). De acuerdo

con lo anterior, tales reposapiés estén designados erréneamen-~

~ te (ya que hacen contacto en el cuerpo del usuario promedio en

la parte posterior de sus pantorrillas, arriba del tobille) o
deberfian extenderse tan lejos, que los pantdgrafos se volve-
rian lateralmente inestables y/o deberian ser pesados y ca-
ros.

| El respaldo del sillén se reclina independientemente
del movimiento del reposapiés, el cual funciona por medio de
una manija, Fiadores especiales asociados con el mecanismo de
la manija, permiten que el reposapiés pueda ser extendido y re
traido hacia cualquiera de cuafro posiciones, gue incluyen una
posicién completamente extendida, otra completamente retraida,
y dos posiciones intermedias., Al reclinarse el respaldo, el
asiento y los brazos, que constituyen ung unidad, se inclinan
primero a un angulo predeterminado, por medio del mecanismo de
fijacidn, impide la oscilacién hacia adelante ¥y se impide en-
tonces también la oscilacién hacia atrds, por el mecanismo de
fijacidén que forma parte de esta Patente., EL mecanismo de fija
cién se monta en la parte inferior del bastidor de levas, en-
tre éstas, y acciona un tubo de torsién que se mueve angular-
mente alrededor de su eje longitudinal al graduar el reposa-
piés y'que se mueve hacia adelante y hacia arriba y gira angu-
larmente al reclinarse el respaldo del sillén. La unidad forma
da por el asiento y el bastidor tamﬁién se mueve hacia adelan-
te y hacia arriba al reclinarse el sillén. En una forma prefe-
rente, el sillén adopta estructura de mecedora de‘plataforma,

aunque también se puede montar sobre una base de mecedora con

plataforma rotativa. El respaldo-estd provisto de manguitos c¢é
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nicos que ajustan sobre espigas cénicas en el mecanismo, para
permitir que el s1l116n se pueda transportar desmontado, montén
dolo posteriormente, E1l reposapiés comprende dos secciones que
quedan dispuestas una detrds de otra cuando estd retrafdo y
que adoptan ﬁisposicién coplanaria cuando aquél se extiende a
Su primera posicidén para permitir un mayor alargamiento, ILa ac
cion de pantdgrafo de la parte del mecanismo que extiende y re
trae el reposapiés, es obl{cua para permitir el disefio de la
base en moldura frontal visible y/o en patas altas, El disefio
del mecanismo permite usar un relleno particularmente mullido
para el asiento,

4

Para su mejor comprensidén se adjuntan, a t{tulo de

' ejemplo, unos dibujos representativos de los perfeccionamien-

tos objeto de la presente Patente.

La figura 1 es una vista en perspectiva de una forma
preferente del sillén-mecedora reclinable objeto de la presen-
te Patente,

La figura 2 es una vista en planta Superior, parcial,
del 81116n, mostrando uno de los dos conjuntos de palancas dis
puéstas en ladeos opuestos del_sillén, el que 1lleva la manija
de accionamiento, En la posicién mostrada, el reposapiés estd
completamente retraido ¥y el respaldo del s111én estd en posi-
cidén vertical,

La figura 3 es una vista en alzado parcial del sillén,
mostrando el conjunto de palancas lateral de la figura 2, en la
misma posicidn,

La figura 4 es una viéta parcial, longitudinal en sec
cién, del sillén, mostrando el dispositivo de fijacidén cuando
el reposapiés estd completamente retrafdo y el respaldo del si-
116n se halla en posicién erecta,

La figura 4a, es una vista en perspectiva, de una par
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te del dispositive de fijacién ilustrado en la-figura 4,

La figura 5 €8 una vista parcial, en planta, del si-
116n, mostrando el conjunto de palancas lateral de la figura 2,
en una posicidén en la que el reposapiés estd completamente ex-
tendido, y el respaldo del gillén se halla erecto,

La figura 6 es una vista parcial en alzado lateral,

del silldén, mostrando el conjunto de palancas lateral de la i

- gura 5 en igual posicién,

La figura 7 es una vista en seccidn longitudinal ver
tical, parcial, del sillén, mostrando el dispositivo de fija-
cién cuando el reposapiés est4 completamente extendido y el res
paldo del sillén estd erecto,

. Ia figura 8 es una vista parcial en alzado, del si-
116n, mostrando el conjunto lateral de palancas de la figura 2,
€n una posicidén en la que el reposapiés esté completamente exten
dido y el respaldo de la silla esta completamente reclinado,

La figura‘9 es una vista en planta superior de una va
riante de la base del sillén, equipada para rotacidn en 360 gra
dos,

La figura 10 es una vista en seccidn longitudinal de
una de las monturas terminales de la variante de la figura 9,

La figura 11 es una vista en alzado lateral, parcial,
del conjunto de palancas dellado izquierdo, mostrando una modi-
ficacién vista con el reposgapiés elevado a su segundé posicidn
intermedia,

La figura 12 es una vista parclal en planta superior,
del sillén provisto de un mecanismo alternativo preferente de
fijaciéﬁ, Yy mostrando uno de los dos conjuntos de palancas de
lados opuestos del sillén, el que lleva la manija de accionamien

to. En la posicién ilustrada, el reposapiés estd completamente

retraido y el respaldo del sillén se halla erecto, Esta figura
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deberd compararse con la figura 2,

La figura 13 es una vista parcial en seccién longitu
dinal, del sillén equipado como en la figura 12, mostrando la
fijacidén cuando el reposapiés estd completamente retrafdo y el
respaldo del sillén se halla erecto, Esta figura deberid compa-
rérse con la figura 4,

La figura 14 es una vista parcial en planta superior,
del si11én, mostrando el conjunto de palancas lateral de la fi-
gura 12 en una posicidn en la que el reposapiés estd completa-
mente extendido y el respaldo del sillén est4 erecto., Esta figu
ra deberd compararse con la figura §.

La figura 15 es una vista parcial en geccién vertical,
del sillén equipado como en la figura 12, mostréﬁdo la fijacién
cuando el reposapiés estd completamente extendido y el respaldo
del s81ll6n estd erecto, Esta figura deberi compararse con la fi
gura 7.

DESCRIPCION DE LA MODALIDAD ACTUAIMENTE PREFERIDA CON

BASE DE PLATAFORMA PARA MECEDORA

El sillén-mecedora reclinable ~10-, incluye como com-
ponentes principales: una base de plataforma para mecedora -12-,
una unidad de levas para oscilacién -l4-; resortespara lado dere
cho e izquierdo de plataforma mecedora -16-, que son unidades
convencionales; ﬁn'mecanismo de fijacién -18-; conjuntos de pa-
lancas de lado izquierdo y derécho -20~, -22-~, que son simétri-
cos entre s8I, excepto en que el conjunto del lado izquierdo (de
frente al silldn),. incluye elementos adicionales para la opera-
cidén del reposapiés, un tubo de torsién -24- que se extiende
transversalmente con respecto a los conjuntos de palancas late-
rales; un respaldo de s8111dn -26-, una unidad de asiento y bra-

zos del 8i1lén -28-, una poreién préxima de reposapiés -30- y

una poreidn alejada de reposapiés -32-, que conjuntamenteconst;
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tuyen un reposapiés -34-. E1l resto del sillén ~10- consta de va
rios elementos conectantes, tapicerfa y bastidor que son suple-
mentarios de los componentes principales,

Como se ilustra, la bage -12- de plataforma mecedora,
incluye dos largueros laterales horizontales, que se extienden
longitudinalmente, lateralmente Separados -36-. Las superficies
superiores de los largueros laterales -42-, son lisas planas y
horizontales, ya que son las superficies sobre las cuales traba
jan las levas de oscilacién. La base -12- incluye adicionalmen-
te un travesafio frontal -44- que se extiende lateralmente entre
los largueros laterales cerca de sus extremos frontales, y un
travesaflo posterior =46~ que se extiende entre los largueros la
terales, cerca de sus extremos posteriores, En la modalidad re-
presentada, los elementos de travesafio frontal y posterior se ex
tienden lateralmente hacia afuera mis alléd de los laterales en
unos pocos centimetros, con objeto de proveer montéjes para so-
portes derecho e izquierdo -48~. Tos scportes estdn por debajo de
los bordes laterales del bastidor de asiento y brazos y llevan
patas frontales y posteriores ~38-, -40-, para el sillén, Debe
notarse que las patas posteriores no sobresalen hacia atrds tan
to como las patas posteriores de la mayor parte de Sillones-mece
dora reclinables que Sse conocen comercialmente, Se evitan estos
salientes por la manera de relacionar el bastidor del conjunto
de asiento y brazos con respecto a la unidad de levas de oscila~
cidn, como se verd posteriormente,

Los soportes proporcionan estabilidad al s111én, espe-
cialmente si alguien se sienta sobre uno de los brazos, y propor
cionan un &4rea que puede decorarse con "madera de exhibicidn",

es decir, con madera decorativa en chapa o sdélida, tal como no-

gal u otros, estireno moldeado o similares, para casos en los que

_ el estilo de tapiceria para el conjunto de asiento ¥y brazos no in



10.

15,

20.

25,

30.

- 11 - 14 Mgl

A

St o9,
"
Ry
3 aai s
B T ;-y

X
saceen Bl

cluye faldones,

| Obsérvese que el travesafio posterior -46-, estéd monta
do de canto, de manera que es relativamente grueso en direccién
vertical. Esto se hace porque, durante el posicionado del asien
to, el dispositivo de fijacidn se apoya contra el travesafio pos
terior entre los largueros laterales., Como alternativas a mon-
tar el travesaflo posterior de canfo, se podrian utilizar la su-
jecidén de un bloque de soporte, destinado a establecer contacto
con el piso al travesafio en la zona de contacto con el disposi~
tivo de fijacién, o montar el travesafio posterior de manera que
Se acople directamente al piso en toda su extensién,

LA UNIDAD DE LEVAS DE OSCILACICN

En una modalidad preferente, la unidad de levas de os-
cilacidn incluye dos levas de oscilacidén -50-, una derecha y una
izquierda, que'tienen cada una, una superficie inferior arqueada,
de curva compueéta —524, configurada para soportar la unidad de
levas de oscilacién sobre las superficies superiores de los lar-
gueros laterales -36-, La posicidn y curvatura de las superficies
de leva -52-, determinan la relacién de desviacidn a partir de
la horizontal durante la oscilacidén, la facilidad en la oscila-
¢ién durante operaciones en las que no se inhibe totalmente la
oscilacidn, la posicién del s8illdén cuando estd en posicidén ver-
tical y no hay nadie sentado sobre el mismo, y (sin la provisién
de otras restricciones) los extremos o topes de oscilaecién.

Con objeto de integrar o hacer solidarias las levas de
oscilacidén, se prevén elementos transversales que estdn conecta-
dos rigidamente a aquellas., En el caso mogtrado, hay un primer
elemento transversal ~54- provisto entre los extremos frontales
superiores de las levas de oscilacidn ¥y un segundo elemento trans
versal -56- provisto entre los extremos posteriores superiores de

las mismas, Los elementos tranaversales -54- ¥y =56~ proporecionan
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también sitios para montar el mecanismo de fijacién -18- y los

v

conjuntos de palancas laterales ~20=~, =22-,

LOS CONJUNTOS DE PALANCAS LATERALES

Como se seflald inicialmente, los conjuntos de palan-
cas laterales -20- y -22-, son simétricos entre si{, con la ex-
cepcién de que el conjunto de palancas gque se encuentra en el
lado izquierdo, al colocarse cerca del reposapiés y enfrentar-
se al respaldo del sillén, tiene algunos componentes adiciona-
les que se usan para controlar el funcionamientos del reposa-~
piés,

Se explicard en detalle el conjunto de palancas del
lado izquierdo, y se seflalard después cuales de sus elementos

se omiten en el conjunto del lado derecho. Los conjuntos de pa -

lancas laterales, a los que algunas veces se hace referencia co

mo "herraje" en la industria, se fabrican de chapa de acero es-
tampada y usualmente se pintan eh negro mate. Las partes suje-

tas a mayor desgaste se pueden endurecer o hacer mis resisten-

tes por técnicas convencionales como se entenderd por los cono-
cedores de este campo de la fecnologia,

El conjunto de palancas del lado izquierdo -20-, inclu
ye una placa de montaje -58- que tiene uﬁa Pestafia horizontal
-60- y una pestafia vertical -62-, Ia pestafla ~60- estd fija en
la parte superior del travesailo posterior -56- con tornillos
-64-, La pestafia vertical -62- tiene un primer pivote, de eje
horizontal, que se extiende hacia adentro -66-, cerca de su ex-
tremo frontal superior, y un segundo pivote, de eje horizontal,
que Se extiende hacia adentro -68-, Entre los pivotes -66- y
-68-~, se prevé una protuberancia de tope -70-, que se extiende
hacia adentro. Esta protuberancia entra en acoplamiento con un

eslabén pivotante durante la reclinacion del respaldo del sillén,

cuyo acoplamiento detiene la reclinacidn adicional del respaldo
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del sillén en "reclinacidén completa", .

El extremo superior de un brazo ~72- en forma de V,
estd articulado al pivote -66-; el extremo superior de‘otro bra
z0 -74~-, estd articulado al pivote —68-. Tos extfemos inferio-
res de los brazos -72- y -74~, llevan respectivamente pivotes
-76- y ~78-, deeje horizontal, que a su vez, se articulan a los
extremos opuestos de una palanca -84-, Ia pestafla ~62~ de la pla
ca, més los elementés =72=, =74~ y -84-, constituyen un conjun-
to de palancas en paralelogramo que actda al reclinarse el res
paldo del 8illén, para producir un movimiento hacia arriba y ha
cia adelante del conjunto de asiento Yy brazos del sillén,

El respaldo del sillén estd montado sobre el elemento
vertical -80- de un brazo -82- en forma de L, cuyo otro elemen-
1o -83- dirigido hacia adelante, esté provisto de un pivote -86-
de eje horizontal cerca de su extremo exterior. Una palanca -88-
tiene sus extremos opuestos montados sobre los pivotes -76~ y
~-86~ y se inclina lateralmente hacia afuera entre los extremos
donde lleva un remache -90- de eje horizontal., La conexién del
extremo inferior de la palanca -88—.a1 pivote =76-, es también
una conexidn fija,

El elemento posterior -92- del brazo -T2~ en forma de
V, lleva un pivote de eje horizontal -94- en la rarte interme-~
dia entre sus extremos, El brazo -82- en forma de L, 1lleva tam-~
bién un pivote de eje horizontal -96- en 1a unién de sus dos
elementos, Un brazo -98-, tiene sus extremos opuestos montados
sobre los pivotes ~94~ y =96-~. Al empujar el usuario del silldn
hacia atrés, sobre el respaldo, para inclinar éste, el brazo
~-82~ en forma de L pivota hacia abajo alrededor del pivote -86-
que mueve el pivote -~96- hacia abajo ¥y hacia adelante, y des~
pués hacia arrida, Este,movimiento, transmitido al eslabén -98-,

ocasiona que el elemento posterior -92- del brazo ~72- de forma
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de V, se mueva en curva alrededor de un arco céncavo hacia arri
ba. Debido a los montajes articulados en -66- y ~68-, la accidn
que se acaba de deseribir traslada el brazo -84- hacia adelante
¥y hacia arriba.

Una protuberancia de tope -100- dispuesta en el extre-
mo superior del elemento posterior -92- del brazo -~72- en forma
de V, se acopla a una porcidn intermedia del brazo” ~98-, para
limitar el levantamiento del respaldo del sillén cuando éste re
torna desde una condicién reclinada, La protuberancia -100-, es
entonces la contraparte opuesta extrema de la protuberancia -70-,

Debe observarse que el brazo -84- ge prolonga una dis
tancia corta hacia adelante del pivote =78~; el saliente -102-,
lleva un pivote mayor -104- de eje horizontal, Este pivote -104~
monta también un brazo -106- en forma de L, de dos planos, cerca
de la base del elemento ~108- del brazo que estd dispuesto en un
plano vertical. El otro elemento -110- del brazo -106~, se ex-~
tiende hacia.adentro, y estd provisto de agujeros para tornillos
para montar un extremo del tubo de torsién -24~, por medio de
los tornillos -112-, El perno -104- también monta la placa -114-~
y el brazo -116-, Los brazos -106- y -116~, estdn fijos sobre el
plvote ~104- para girar con éste; el pivote -104- es rotativo con
respecto a la placa -114- y a la prolongacién del brazo -102-.

El eslabén -116- tiene forma de I en un plano vertical
y tiene un doblado en el elemento més largo para producir una
oreja de manivela -118- que se extiende hacia afuera, Es a esta
oreja a la que se encuentra sujeta la manija ~120- por medio de
un conjunto de hierro dngulo-122- asegurado a la parte posterior
de la manija de madera decorativa.

Las partes del conjunto de palancas lateral que se vaﬁ
a describir, accionan el reposapiés y montan la unidad portadora

del asiento y brazos,
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El borde izgquierdo de la parte inferior del agiento
de aquél, se coloca sobre la pestafla plana "horizontal" del
travesalio -124- y se atornilla en -126-. Ta parte central de
la pestafia de plano vertical del travesafio -124~, ge fija al
borde superior de la placa -1l4- con un remache ~128- y un re
mache ~130- de eje horizontal.

Bésicamente, se hace que el reposapiés se extienda y
se retraiga por la rotacién de la manija de accionamlento ~120-,
qﬁe hace girar el elemento -122- alrededor de su proplo eje
longitudinal, que a su vez, hace mover en arco la parte de pla

no vertical del brazo -116- alrededor del pivote -104~, al cual

~estd fijo el brazo -116-. (Debido también a la fijacién del bra

20 -106- al pivote -104-, este movimiento rotativo se transmite
por medio del tubo de torsidén ~-24-, al correspondiente brazo
-116- del conjunto de palancas del lado derecho).

El extremo inferior del elemento del béazo ~108~ estéd
provisto de un pivote -132- de eje horizontal.

El borde inferior de la placa —ll4-eq arqueado, y con
vexo hacia abajo en -134-, y avanzando hacia adelante estd pro-
visto de dos entalladuras ~136~, =138~ dirigidas generalmente
hacia arriba, y de una entalladura méds alte ¥ més profunda -140-,
El pilvote -132- tiene un vdstago de eje longitudinal que monta
un collarfin tubular -142-, El collarfin -142- estd dispuesto pa-
ra no interferir con la superficie arqueada -1%4—,

El pivote -132- lleva acoplada una parte intermedia de
un brazo -144-, éuyo extiremo anterior lleva un perno que se pro-
longa horizontalmente hacia afﬁera ~146-, dispuesto para discu-
rrir gobre la superficie -134~ y acoplar a las entalladuras ~136-
-138- y la entalladura -140-,

El extremo opuesto del brazo ~l44- lleva un pivote de eje ho-

rizontal ~148-, al que se acopla también el extremo inferior del
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brazo -116- y recibe 1la parte de arrollamiento de un resorte
-150- cuyo primer extremo ajusta a través de una ranura -152-~
en el brazo -116~, cerca del pivote ~148 y cuyo extremo opues
to se apoya contra el collarin -142- en el pivote -13%2-, E1
resorte estd arrollado en sentido que obligue al perno -146-
contra la superficie -134-, las entalladuras ~136-y -138~, ¥
la entalladura —l40~ (Se hace referencia a,las partes ~134-
a -140- colectivamente como a la leva de control del reposa-
piés).

Sin embargo, la aplicacién del par de torsién rota=-
tivo hacia atrds sobre la manija de accionamiento -120-, oca
siona la rotacién del brazo =116~ alrededor del pivote ~104-,
lo que hace mover el extremo inferior del brazo -116- hacia
atréds. Esta accidén mueve hacia atrds el pivote 4148-, ocasio-
nando que el brazo -144- pivote alrededor del pivote -132-,
contra la accidén del resorte -150-, moviendo as{ el perno -~l46-
hacia afuera de la superficie -134-, las entalladuras -136-,
-138- y/o la entalladura -140-, en tanto que continte aplicado
el par de torsién a la manija de acclonamiento ~120-,

Cuando el usuario del sillén libera la manija de ac-
clonamiento, la disminucién del par de torsién permite que el
resorte -150- obligue al brazo ~l44- g girar hasta que el per-
no ~146- estd nuevamente en acoplamiento con la leva de con-
trol, del reposapiés., Es evidente que, cuando el reposapiés
estd completamente retrafdo, el perno -146- estd acoplado con
la superficie -134-, cuando el reposapiés estd en su posicidn
parcialmente extendida primera, el pernc -146- estd acoplado
con la entalladura -136-, cuando el reposapiés estd en su se-
gunda posicién parcialmente extendida, el perno esta en‘acoplg

miento con la entalladura -138-, y cuando el repoéapiés esté

en su posicién completamente extendida, el perno -146- estd aco
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plado a la entalladura -140-. (Debido a las formas de las su—

perficies vecinas de la leva de control del reposapiés, las en:

_ talladuras -136- y -138- se pueden considerar como entalladuras

abiertas hacia afuera a las que es muy fdcil entrar al moverse
el perno de -134- hacia -140-, pero imposibles de deslizar ha-
cia afuera en la direccidn inversa, en ausencia del mecanismo
de retirada del perno que se acaba de describir).

| La parte del mecanismo del juego de palancas lateral
para extender y retraer el reposapiés, incluye pantégrafos mo-
dificados que comprenden dos brazos —154—, ~156- que estén es-
paciados a lo largo del travesaflo -124~ hacia la pestafia verti
cal de la cual estédn pivotados'gus extremog superiores en -158-,
-160-~, El extremo inferior del brazo -154- lleva un pivote de
eje horizontal -162-, que monta’ pivotalmente el extremo poste-
rior de un brazo largo que se extiende hacia adelante -164-, El
brazo -156- se proyedta debajo del brazo -1l64-, y tiene una por
cién intermedia asegurada pivotalmente a una porcién intermedia
del brazo -164-, por un pivote -166~ de eje horizontal. Debe no
tarse que los elementos pivotados uno al otro en los pivotes
-162-, -166~, -160- y -158-, constituyen otro paralelogramo ar-
ticulado.

El extremo del brazo -156- que se extiende debajo del

brazo -164-, lleva un pivote de eje horizontal -168- gue monta
pivotalmente el extremo posterior de un brazo -170- que se ex-

tiende hacia adelante y hacia arridba, Alrededor de tres quintos

~ de la distancia hacla su extremo anterior, el brazo -170- estd

provisto con un pivote de eje horizontal -172-, qﬁe monta pivo-
talmente la porcién intermedia de un brazo corto =174-, El ex-
tremo inferior del brazo -174- estd pivotado al extremo ante-

rior del brazo -164- por un pivote de eje horizontal -176-, El

extremo superior del brazo -174- estd pivotado al extremo poste
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El brazo. -178- pasa més alléd del brazo ~170- y tiene
una porcidén intermedia fijada pivotalmente al soporte princi-
pal de montaje (la mitad més cercana del reposapiés) del repo-
sapiés, -180-, por un pivote de eje horizontal -182-, El extre

mo anterior del brazo -170- estd asegurado pivotalmente al so-

‘porte principal de montaje del reposapiés -180~, por medio de

un pivote de eje horizontal =184~, que estd localizado hacia
adelante y hacia arriba a partir del plvote -182-., El herraje
del reposapiés incluye ademés'un goporte secundario de montaje
de reposapiés -186-, que tiene pivotes superior e inferior ~188-,
-190-, de eje horizontal, que se transforman respectivamente, en
el mds posterior y el mis anterior, cuando el reposapiés esté
completamente extendido. EI séporte principal -180~ de montaje
del reposapiés, tiene un pivote inferior ~-192- de eje horizon-
tal que corresponde al pivote —190- del soporte de montaje se-
cundario del reposapiés, Un brazo de paralelogramo -194-, se ex
tiende entre el montaje articulado sobre los pivotes ~184~ y
-188~; otro brazo de paralelogramo -196- se extiende entre el
montaje articulado sobre los pivotes -192- ¥y -190~,

Un brazo de accionamiento -198- para el pantégrafo del
reposapiés, tiene un extremo posterior asegurado articuladamente
a una parte intermedia del brazo -154- por el pivote de eje ho-
rizontal -200-, y tiene un extremo inferior asegurado con arti-
culacidén al pivote de eje horizontal =132,

| Un brazo de accionamiento para el reposapiés secunda-
rio (mitad adicional del reposapiés) tiene un extremo fijado ‘ar

ticuladamente al extremo anterior del brazo -178~ pbr un pivote

‘de eje horizontal -204~ y tiene su extremo opuesto fijado articu

ladamente a una parte intermedia del brazo de paralelogramo -196-

por un pivote de eje horizontal -206-,
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Cuando el reposapiés estd completamente retrafdo, en
pantégrafo modificado es muy compacto; el reposapiés secunda-
rio yace detrds del reposapiés primario. Al hacer girar la ma-
nija de accionamiento del reposapiés en el sentido para exten-
der' el reposapiés, los brazos articulados en tijera se extien
den hacia adelante y hacia arriba hasta que est4n casi alinea-
dos, Durante esta actividad, el paralelogramo de brazos en -180-,
-194~-, -186~, -196-, opera para enviar al reposapiés secundario
entonces hacia adelante del reposapiés primario, en tanto que
ambas mitades del reposapiés cambian desde una posiecidén general
mente vertical, hacia una posicién generalmente horizontal, Es-
ta accién, y las longitudes de los elementos -180-, -194-, -186-,
-196-, hacen que el reposapiés sea compacto cuando ests guardado
y sin embargo sea mds extenso cuendo estd completamente extendi-
do, que los reposapiés convencionalmente construidos.

En las modalidades preferidas, las estructuras gue se
hen descrito como "pivotes de eje horizontal", son pernos de acg
ro, con cabeza inicial en un extremo, y después comprimidos axial
mente para proveer un agrandamiento en el extremo alejado del
vastago, después de ser insertados a través de agujeros alinea-
dos en las partes que se van a fijar una a otra con articulacién,

Las aberturas son suficientemente grandes para permitir la arti-

culacién deseada y la compresién se controla para prevenir la fi

Jacidn axial de la junta formada., Se ingertan bujeé, ﬁor ejemplo,
arandelas de acero, entre los mds de los extremos de 1los eslabo-
nes, en cada pivote, para mejorar la articulaciéprde la junta y
para reducir el desgaste.

DIFERENCIAS BNTRE LOS CONJUNTOS DE PATLANCAS DE LOS LA-

DOS DERECHO E IZQUIERDO,

En el lado derecho, la placa -1l4- no es tan ancha, y

no tiene una leva de accionamiento del reposapiés; se omite el
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brazo -106-, como'se omiten el brazo -~144- y el resorte -150-,
¥ la parte del brazo -116- que se extiende debajo del pivote
~104~,

EL RESPALDO Y TAPICERTIA DEL SILLON

En la modalidad preferente, el respaldo ~26- del si-
11én, comprende un bastidor de madera dotado de resortes, re-
lleno y tapicerfa, En lag prolongaciones inferiores de los la-
dos, el respaldo del sillén estéd provisto de sopértes ~-208~ pa
ra la recepecidn de las patas -80- que se proyectan hacia arri-
ba de 1los brazos =82~ de forma de L, Debers notarse ahora que
las patas -80- se ahusan al avanzar hacia arriba; los canales
-210~ de los soportes -208- se ahusan en correspondencia con
las patas -80-. Asi, el ensamble del 51116n en su respaldo ha-~
cia los eslabonamientos laterales, involucra deslizar los cana
les ~210-~ de ios Soportes -208- éobre las patas -80- Y hacer
descender el respaldo hasta que las patas hayan llegado a "si-
tio" en los canales, Se pueden introducir entonces tornillos
~212~ a través dé las aberturas alineadas -214-, -216~, para
asegurar el respaldo al sillén,

Obsérvese que tanto el respaldo del 8111én, como el
bastidor de asiento ¥ brazos, se pueden fabricar y tapizar com
pletamente antes de instalarse en el 81llén. (Se considera ven
tajosa la fabricacién y tapizado fuera de linea, de éstés uni-

dades, porque los problemas que ocurran durante una operacidn,

no necesitan afectar el ensamblado),
la facilidad de ensamblado del respaldo al §illén,

significa que el 8illén se puede embalar en condicidn de "des~

. montado", es decir, con el respaldo separado del resto del gi-~

116n, y embalado con este resto del sillén, en une caja mucho
més compacta que la que seria del caso si el sillén Se embarca

ra completamente ensamblado,
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Con objeto de mejorar la apariencia de la junta del
asiento y del respaldo del sillén seglin se mira desde atrds de
éste, cuando el respaldo esté e?ecto, se puede prever una ale-
ta de tapicerfa que se extiende desde el resto del respaldo
del sillén, y que se desliza entre la tapicerfa del bastidor
de asiento y brazos cerca de la orilla marginal posterior infe
rior del anterior, La tapiceria puede inclufr también faldones
laterales en el asiento y brazos, desde los lados y vuelta, pa
ra enmescarar el conjunto mecénico del sillén; y se puede pro-
porcionar un servicio similar por una aleta de tapioéria-que se
extienda desde el frente del asiento del 5§1116n, debajo de su
cojin, hacia la orilla posterior del reposapiés primario, entre
el pantégrafo modificado de las porciones de operacidn de repo-
sapiés,'de los eslabonamientos laterales.

L0S MUELLES DE OSCILACION DE LA PLATAFORMA

Estos elementos -16-, son unidades convencionales que

estdn fijadas convencionalmente a los lados interiores de las

levas y a la base de 1la plataforma de oscilacién. Proveen un pla
no de referencia para el sillén, al proveer diSpoéitivosrde
fuerza de restauracién que tienden a volver el §111én, cuando
oscila, a una posicién intermedia entre la'posicién hacia atrés
¥y la posicion hacia adelante,

EL MECANISMO DE FIJACION PREFERENTE

Es importante observar qué, en la modalidad preferen-
te, la fijacidén y los conjuntos de palancas laterales estdn se-
parados uno del otro, y se relacionan entre si por medio del tu
bo de torsidén -24-, al cual estdn conectados tanto los conjun-
tos de palancas laterales, como la fijacién.

La fijacién preferente -18-, es un ensamble unitario
que se'honta'en el lado inferior de los elementos transversales

anterior y posterior ~54-, -56~ de la unidad de leva de oscila-~
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cién y la base de plataforma de oscilacién ~12-,

Como se muestra, la fijacién ~-18- es relativamente es
trecha en direcciédn lateral ¥ relativamente larga en dirececidn
de adelante hacia atréds. Estd instalada en ung posicién despla-
zada lateralmente de 1la 1inea central antero-posterior del 81~
116n, alrededor de la mitad de la distancia hacia una de las le
vas de oscilacién, con objeto‘de acortar'el brazo de momento o
flexidn del travesafio frontal ~44~ de la base de levas de osci-
lacién, cuando el patin frontal 'de la fijacion presione sobre
el mismo, para evitar que aquelias porciones de la fijacidn que
Se proyectan hacia arriba estén -directamente bajo la parte del
asiento que mis se distiende hacia abajo cuando alguien se sien
ta en el sillén, Y, en el caso de que no se hayan observado com
pletamente las tolerancias, minimizar el efecto de levantamien-
to de las levas -50~ desde Sus superficies de funcionamiento so
bre los largueros laterales de la base de plataforma ‘de oscila~
cién, cuando funciona 1la fijacién. (Si la fijacién estuviera di
rectamente al centro del si116n, un levantamiento podria permi-~
ti? que el sillén .oscilara de lado a lado al caer las levas al-
ternativamente en sus respectivas superficies de accionamiento),
Esto no es conveniente, E1 montaje desplazado predispone que

cualquier levantamiento ocurrird entre la leva Y la superficie

‘de accionamiento que esté mds proxima a la fijacién, E1 levanta

miento, ain si ocurriera, es ligero y el desplazamiento no pro-
ducird oscilacién lateral.

El mecanismo de fijacidén ineluye un soporte angular recto
~218-, que tiene una bestaria "horizontal' -220- atornillada a
la parte inferior del elemento transversal posterior ~56- en
-224~, El soporte -218- incluye también una pestafia vertical
-226-, Un brazo largo -228~, estd remachado a 1a pestafla verti

cal -226- cerca del extremo posterior del brazo -228-. E1 extre
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mo anterior del brazo -228- est4 doblado ﬁara producir una ore
Je ~230- que estéd atornillada al lado inferior del elemento
transversal anterior -54- en -232-, El brazo -228- ests alinea
do en un plano vertical y est4 cortado con inclinacién cerca
de su extremo anterior, En la inclinacién, el brazo -228- lle~
va un pivote -234- de eje horizontal. Un brazo -236~ en forma
de L estd montado rotativamente sobre el pivote -234- en la
unién de las patas del brazo -23%6-. El extremo anterior de la
pata anterior del brazo -236-, monta un patin -238- fabricado
de nylon o similar, para proveer un toque relativamente silen-
closo y lubricado, ligeramente eléstico, para el mecanismo de
fijacidén, con respecto a la parte superior del travesafio fron-
tal -44-,

Bl extremo posterior de la pata posterior del brazo
-236-, lleva un pivote de eje horizontal -24C-. E1l brazo ~236—~
estd orientado de manera que su codo, se presenta hacia abajo.

El extremo posterior del brazo -228~, se proyecta en
una corta distancia hacia atrds, més alléd de su montaje sobre
el elemento transversal posterior ~56-, y lleva en su extremo
un pivote -242- de eje horizontal, Un brazo -244- en forma de

L, estd montado con capacidad de pivotamiento en su vértice, sé

~bre el pivote -242-, E1 codo del brazo —244- egtd dirigido ha-

cla adelante o hacia arriba, dependiendo de la posicidn del dis
positivo de fijacién. El codo del brazo —-244- que a veces esté

en la parte méds baja y a veces en la parte més anterior, tiene
provisto su extremo alejado con un pivote de eje horizontal -246-,
El extremo de la otra pata lleva un montaje de rodillos -250- mon
tado para rotacién sobre un pivote de eje horizontal -248-, (o-
mo se ilustra, el montaje de rodillos -250~, incluye un par de

rodilIBs, uno en cada flanco del codo del brazo -244-. TLos rodi

llos, se pueden hacer del mismo material que el patin -238-y

cemmal Lo
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esfén posicionados para caer sobre el travesafio posterior -46~
de la base de plataforma de oscilacién durante el funcionamlen
to del dispositivo de fijac1on._

Un brazo largo -252- que estd ligeramente curvado ha
cia abajo en una parte intermedia, tiene su extremo anterior
fijado con capacidad de pivotamiento al pivote -240- y el ex-
tremo posterior, fijado de igual modo al pivote -246-,

Los elementos del dispositivo de fijacidn que se des
cribirédn ahora, transmiten movimiento desde el tubo de torsién
a los elementos del dispositivo de fijacién ya descrltos, con
objeto de accionar dicho dispositivo., Dichos elementos incluyen
un soporte ~254- en forma de C, que tiene su parte posterior
alineada con y atornillada a, un lado del tubo de torsidn de
se001on cuadrada -24-, Un extremo de un brazo -256- de forma de

L, estd asegurado fijado con capacidad de Pivotamiento al extre

mo de una pata del soporte -254- por medio de un Pivote de eje

horizontal -258-, E1l otro extremo del brazo ~256- en forma de
L, 1leva un pivote de eje horizontal -260-, Intermediamente a
Su curvatura hacia abajo Y a su extremo posterior; el brazo
-228~ lleva un pivote -262- de eje horizontal. Un brazo ~264-
que tiene una curvatura hacisa arriba, y un desplazamiento late
ral y regreso intermediamente a sus extremos, tiene un extreno
montado con capacidad de pivotamiento en -262- ¥y su otro extre
mo montado articulado en -260-, Dentro del desplazamiento late
ral, el brazo ~264- lleva un pivote de eje horizontal ~266~, k1
brazo -252- lleva un pivote de eje horizontal =268 en su cur-
vatura hacia abajo, Y un brazo -270- estd montado de manera que
uno de sus extremos pivote en -266- y el otro de sus extremos,
esté pivotado en —268-.'

La otra pata -272- del soporte en forma de C, -254~,

monta un resorte auxiliar, Las .dos patas del soporte -254- pue-
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den estar sobre elementbs Separadosj pero disponiéndolos sobre
el mismo elemento se simplifica el montaje del silldn. El ex~
tremo exterior de la pata corta -272-, lleva un pivote de eje
horizontal -274~, en el que se monta articuladamente un extre-
mo de un brazo corto ~276-~ cuyo extremo opuesto lleva un pivote

de eje horizontal -278-, Se dispone un brazo arqueado -280~ gue

‘tiene un extremo montado con articulacién en ~278- ¥ que tiene

una abertura -282- en su extremo'opuesto para la recepcién de
un-extremo en forma de gancho de un resorte espiral de tensién
auxiliar -284-, cuyo extremoopuesto estd fijado al lado inferior
de la parte frontal del bastidor de asiento ¥ brazos para ayudar
en la retraccién del reposapiés, Los brazos -276- y -280-, se
pueden considerar como un brazo compuest6 articulado en ~278-
con objeto de disminuir la exténsién hacia arriba, del brazo
compuesto, al ser accionado el tubo de torsidén, para disminuir
correspondientemente el espacio ﬁecesario para posibilitar el
funcionamiento de ese brazo entre el asiento y el tubo de tor-
gién,

La modalidad mostrada en la figura 11, estd represen-
tada en alzado lateral parcial de una zona media del conjunto
de palancas del lado izquierdo., La estructura ilustrada en esta
figura debe compararse con la mostrada en las figuras' 3 y 6 que
Se refieren a la estructura comparable de la primera modalidad.

Diferencias

En la figura 3, el extremo superior .del brazo -154-,
es&é conectado con articulacién al travesapio -124- por el mismo
pivote -158~, que asegura la extensién del extremo superlor de
la placa-114- al travesafio, En la modalidad de la figura 11, el
extremo superlior del brazo -154~, estd articulado al travesaflo
-124~ por medio de un pivote -1584-, algo desplazado hacia atrés

en comparacion con la localizacidn del plvote -158- de la figu-
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re 3, y la parte posterior del extremo superior de la placa
~114- tiene eliminada su extensidén posterior, y esté fijada al
travesafio 124~ por medio de un remache Separado-158B-, despla
zado algo hacia adelante en comparacidén a la localizacion del
pivote -158-~ de 1la figura 3, Debido a la eliminacion de la ex-
tensién hacia atrds sobre la placa -114~, se realiza un ahorro
significativode chapa,

En la figura 3, el pivote -132- sirve el doble propé
sito de proporcionar un fulero para el brazo seguidor de leva
y de apoyo -144-~ y una conexidn articulada para el extremo in-
ferior del brazo de accionamiento del reposapiés y el extremo
inferior del bra%o'de manivela -108-, En 1la modalidad mostrada
en la figura 11, el pivote -132- se ha dividido; la funcidn de
fulcro permanece provista como estaba en -132A~, solamente en
el conjunto de palancas del lado izquierdo, E1 extremo inferior
del brazo de manivela se extiende una distancia corta, por ejen
plo unos 51 mm, mds alld del pivote de fulero ~132A-, y est4d
provisto de un pivote -132B-, al cual ests conectado el extremo
inferior del brazo de accionamiento del reposapilés,

Los conocedores de la ténica del disefio de herrajes
para sillones reclinables—mecedora, observardn que el mover el
montaje ~158A- hacia atrds, y el pivote -132B- hacia abajo dis-
minuye correlativamente la extensidn del reposapiés que tiene
lugar antes de que se desplace la unidagd ge leva de oscilacicn,
J qué Se inhibe completamente la posibilidad del ocupante del

§111én para oscilar hacia adelante,

CARACTERISTICAS DEL DISPOSITIVO DE FIJACION PREFEREN-

1B,

EZxtensién del reposapiés,

Pémese la manija de accionamiento y comiéncese a gli-

rarla; esto hace girar el tubo de torsién., L1 patin frontal cae,

-
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evitando la oscilacién hacia adelante, Bajo rotacidén adieional,
comienza el "encubamiento" o posicionado del asiento y el rodi-
1lo posterior empieza a caer., En el momento en que se alcanza

la primera posicién de extensidén del descansapiés, el rodillo
posterior ha entrado en contacto; la oscilacidn hacia adelante

¥y hacia atrds estd completamente inhibida, esto es, el usuario
del silldn estd soportado de tal manera que no puede oscilar.

En esta situacidén, la mayor parte del mecanismo de fijacidn es-
t4 en su posicidn final, La rotacidn adicional de la manija aflo
ja el resorte auxiliar 8ebido al movimiento engular de su conec-
tor arqueado. El conector arqueado para la conexién de la fija-
cién al tubo de tofsién, se enrolla alrededor del tubo de tor-
8ién durante esta rotacidén adicional de la manija, perdiendo mo-
vimiento con respecto al dispositivo de fijacidn,

RECLINACION CON EL REPOSAPIES YA EXTENDIDO

El bastidor de asiento y brazos se mueve hacia arriba
¥y hacia adelante con respecto al resto del sillén, alrededor de
lag porciones de paralelogramo de los conjuntos de palancas la-
terales. El movimiento entre el tubo de torsidn, que se mueve
hacia arriba y hacia adelante con la unidad de bastidor de asien
to y brazos, y la fijacion, que permanece acoplada como estaba,
se acomoda en movimiento perdido por el desenrollamiento del co-
nector arqueado de la fijacién’ desde el tubo de torsidn.

RECLINACION SIN EXTENSION DEL REPOSAPIES

Al empujar hacia abajo el respaldo, el tubo de torsién
N0 se mueve con respecto al bastidor de asiento Yy brazos; se mue
ve hacia arriba y hacia adelante con el bastidor de asiento y
brazos. El movimiento hacia arriba ¥ hacia adelante del tubo de
torsidén, obliga al conector arqueado de la fijacién, a hacer caer
el estabilizador frontal, comenzando el "encubamiento" o posio-

nado del asiento y después a hacer bajar el rodillo posterior.
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Se logra la reclinacién total del respaldo en casi el mismo mo-
mento en que hace contacto el rodillo posterior, Si se extiende
el reposapiés después de que se ha reclinado el respaldo, la ro
tacién del tubo de torsiénm por el accionamiento de 1ga manija,
ocasiona el enrollado del conector arqueado de la fijacién alre
dedor del tubo de torsidn, en movimiento perdido, sin afectar
de otra manera el dispositivo de fijacidn.

DESCENSO DEL REPOSAPIES

Sujétese la manija de accionamiénto Y hégase girar ha
cla adelante con 'un movimiento suave hasta su disposicién angu~
lar inicial; el reposapiés regresard suavemente desde la posi-
cidén completamente extendida, hacia la posicién completamente re

traida, Alternativamente, sujétese la manija de accionamiento,

. 8irese ligeramente hacia adelante, y entonces suéltese. Esta gi-

rard entonces adicionalmente hasta que el perno de posicidn del
reposapiés caiga dentro de la ranura de segunda pﬁsicién exten-
dida, o entalladura sobre la leva de posicién del reposapiés, Si
se desea, muévase la manija por segunda vez; el perno se retira-
ra de la entalladura o ranura ¥y el reposapiés se retirard a su
DPrimera posicidn extendida, en la que el perno de posicidn del
reposapiés cae dentro de la ranura de la leva de posicién del re
posapiés, El golpear la manija de operacién hacia adelante por
tercera vez, ocasionari que el reposapiés llegue a su condicidn
completamente retrafda. Por supuesto, el feoosapiés Se puede lle
var directamente desde 1la Segunda posicidn extendida hacia la po
sicidn completamente retrafda por la rotacidn hacia adelante de
la manija, como Se explicé en la parte precedente. También, se
puede elevar el reposapiés desde cualquier posicidn intermedia,
Si el usuwario cambia de idea después de retraer el reposaplés

parcialmente y decide extenderlo.
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EL MECANISMO DE FIJACION ALTERNATIVO PREFERENTE

Refiriéndose ahora a las figuras 12 a 15, es importan
te observar que, en 1la modalidad alternativa preferida mostrada
en estas figuras, la fijacién y los conjuntos de palancas late—
rales estdn separados una de otros, y estdn conéctados entre s{
por medio del tubo de torsién ~24~, al cual estdn conectados
tanto el dispositivo de fijacién como los conjuntos de palancas
laterales, |

La fijacidén alternativamente preferida 18' es un con-
Junto unitario que estd montado en el lado inferior del ‘elemen—
to transversal vosterlor ~56- de la unidad de levas de oscila~
cibén, y estd conectada también al tubo de torsidn para su acecip
namiento a través del movimiento de translacién y rotacidn del
tubo de torsidén con respecto a la unidad de levas de oscilacidn
v la base de plataforma de oscilacidén -12-,

Como se muestra, el'dispositivo de fijacidén 18' es re
lativamente estrecho en cuanto a dimensién transversal y relati
vamente largo en direccidn antero~-posterior. Se puede montar en
una posicion desplazada lateralmente de la 1fnea central antero-
posterior del sillén, aproximadamente a medio camino hacia una
de las levas de oscilacidn, con objeto de evitar que aquellas
partes de la fijacidn que se proyectan hacig arriba, queden di-
rectamente debajo de la parte del asiento que mds se distiende
hacia abajo cuando un usuario se slenta en el 8illén.

El mecanismo de fijacién ineluye una placa ~350- ator
nillada a la parte inferior del elemento transversal vosterior
-56- en -=352-, Ia placa tiene una pestafia gruesa, dependiente,
que se extiende longitudinalmente, ~-354-, que se proyecta hacia
adelante y hacia arriba de la placa ~350- adyacente al borde

frontal del elemento transversal -56-, para proveer un pivote

-356~ de eje horizontal,
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14 WRE

La pestafia -354- se extiende también hacia atris del
elemento transversal -56-, dondé se expande hacia arriba para
proveer una leva y una placa de fijacibén -358~, Esta Gltima
tiene una superficie de leva -360- generalmente convexa hacia
arriba y hacia atrds, que incluye una ranura -362- que se abre
hacia atrds alrededor de los tres cuartos de la distancia hasta
la superficie ~360-~. '

El pivote =356~ recibe el extremo Ssuperior de un bra-
20 =364~ en forma de L, Cuando ‘el silldn se encuentra en posi-
cién erecta, con el reposapiés fetraido, el brazo -364~ se ex-~
tiende hacla abajo, y después hacia atrds, desde el pivote -356-,
Il extremo opuesto, exterior hacla atrds del brazo -364-, lleva
un pivote de eje horizontal -366- que recibe con capacidad de
pivotamiento, el extremo posterior de otro brazo -368~ en forma
de L. El brazo -368- en forma de L, se extiende desde el pivote
~566-, después hacia arriba (cuando el sillén estd en condicidn
erecta con el reposaplés retrafdo).

El dispositivo de fijacién incluye adicionalmente un
tope -370~ que estd montado en el lado interior del travesafio
posterior -46~ de la base -12- por medio de tornillos -372-, El
fope -370- incluye una placa -374- que tiene dos orejas late-

ralmente espaciadas que se proyectan hacia adelante -376-, las

- cuales tienen pivotes de eje horizontal -378- en posiciones co-

rrespondientes en sus extremos anteriores, Los pivotes -378- re
ciben con capacidad de pivotamiento, los extremos inferiores de
un yugo -380- de forma general de U, Este Ultimo tiene un perno
seguidor de leva que se extiende transversalmenfé, -%82~, monta
do entre sus patas a una corta distancia a partir de la exten-

8ién superior del mismo, La fijacidn se opera por medio de un

brazo rigido en forma de arco -3%83- que se inclina bajo el ele-

mento transversal posterior -56-, tiene su extremo anterior pi-
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votado al vértice del brazo en forma de éngulo -364- en -384-,
¥y tiene su extremo posterior pivotado en —-386- a una pata del
yugo -380~ debajo del perno-fiador -382-,

El dispositivo de fijacidén 18', hace trabajar al tu-
bo de torsién -24- por estar conectédo con capacidad de pivota
miento al mismo, Un soporte -254- en forma de C, tiene su par-
te posterior alineada y conectada por tornillos a un lado del
tubo de torsidén de seccién cuadrada -24-, El extremo anterior,
superior del brazo -368- en forma de I, est4 asegurado con ca-
pacidad de pivotamiento al extremo de una pata del soporte -254-,
por medio de un pivote de eje horizontal -258-,

Como es evidente, sin modificacidn conceptual, el fi-
Jador podrfa montarse sobre el lado interior del trévesaﬁo fron
tal, e invertirse la fijacién para coactuar con el fijador reo-
rientado.

La otra pata -272- del soporte de forma de C, -254~,
recibe un resorte auxiliar. Las dos patas del soporte =254~ po-
drian estar sobre elementos separados; proveyéndolas sobre el
mismo elemento se simplifica el montaje del sillén, El extremo
exterior de la pata corta -272-, lleva un pivote de eje horizon

tal ~274- que reclbe con capacidad de pilvotamiento un extremo

de un brazo corto -276~ cuyo extremo opuesto lleva un pivote de

eje horizontal -278-, Se dispone un brazo arqueado -280- que
tiene un extremo conectado en articulacidn en -278- y que tiene
una abertura -282- en su extremo opuesto para recibir un extre-
mo de forma de gancho de un resorte helicoidal auxiliar tensor
=284~ cuyo extremo opuesto es%é fijado al lado inferior de la
parte frontal del bastidor de asiento Yy brazos, para ayudar a
la retraccidén del reposapiés, Los brazos -276- y -280- pueden

considerarse como un brazo compuesto articulado en -278~ con odb

jeto de disminuir la envolvente de extensidn hacia arriba del
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brazo compuesto al operarse el tubo de torsién, para disminuir
correspondientemente el espacio que se necesita entre el asien

to y el tubo de torsidén bara acomodar el movimiento de este

_ brazo,

CARACTERISTICAS DEL DISPOSITIVO DE FIJACION ALTERNA-
TIVA PREFERENTE,

Extendiendo el reposapiés,

Sujétese la manija de accionamiento, y*comiéncese a
girarla; esto hace girar el tubo de torsidén, Esto tira del bra
z0 -368- hacia adelante y de su extremo anterior hacia arriba,
ocasionando que el brazo en forma de L, -364-, ?ivote alrede-
dor del pivote =356-, Esto, a su vez, ocasiona que el brazo
~364- se mueva en su vértice hacia adelante y hacila arriba, lo
que tira del brazo arqueado -383- hacia adelante. Este 1ltimo
tira del yugo -380- hacia adelanfe alrededor del pivote -386-,
de manera que el perno~fiador -382- hace contacto con 1la super
ficie -360~ de la leva, Una vez que el perno-fiador -382- hace
contacto con la Superficie ~360- de la leva, se inhibe positi-
vamente al ocupante del sillén ‘de posibilidad de oscilar hacia
adelante, Al continuar la rotacién de la manija de accionamien
to, el perno-fiador corre de modo correspondiente hacia arriba
sobre la superficie -360-, parcialmente por la rotacidn adicip
nal del yugo -380- hacia adelante alrededor de los pivoées
-386~, y parcialmente por empuje de la placa -358—.de leva y
fijacion hacia bajo, Lo dltimo ocurre porque el yugo -380- ge
mueve de modo més aproximado a la horizontal que la curva de

la superficie de leva -360-, Debido a que la placa de leva y

. fijacién -358- estd fija con respecto al conjunto de levas de

oscilacién, el movimiento de la placa de leva y fijaciédn -358-,
ocasiona que el conjunto de levas de oscilacidn (al cual estd

fijado el bastidor de asiento y brazos) se incline hacia atrds
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a un grado predeterminado para proveer el antes mencionado "en
cubamiento" o posicionado del asiento. Cuando se ha logrado el
"encubamiento", el perno~fiador -382- ha entrado en la ranura

~362- y el conjunto de levas &e oscilacién estd fijado, evitan
do la oscilacién hacia adelante y hacia atrés.

Reclinacién con el reposapiés ya extendido.

El vastidor de asiento y brazos se mueve hacia arri-
ba y hacia adelante con respecto al resto del 8il11lén, alrededor
de las partes de paralelogramo de los conjuntos de palancas la
terales. El movimiento entre el tubo de torsidén, que se mueve
hacia arriba y hacia adelante con la unidad de asiento Yy bra-

zos, y el dispositivo de fijacién, que permanece acoplado como

“estaba, se acomoda en movimiento perdido por la rotacidén del es

labén ~368~ hacia arriba alrededor del pivote -386-, ocasionan-
d¢o el levantamiento y rotacidén del eslabén de forma de L —364—,

Reclinacidn sin extensién del reposapiés.,

Al empujar el respaldo hacia abajo, el tubo de torsién
no se mueve con respecto al bastidor de asiento y brazos; se
mueve hacia arriba y hacia adelante con el bastidor de asiento
y brazos, tirando del bhrazo afqueado hacia adelante ocasionando
la inhibicidén de la oscilacidn hacia adelante, "encubando" y fi
jando contra oseilacién hacia adelante y hacia atrds, sustan-
clalmente como se describid bajo el encabezamiento: "Extensién
del reposapiés". Se logra la reclinacién total aproximadamente
en el mismo momento del encerrojamiento del perno~fiador en la
ranura de la leva, Cuando se sientan en el sillén usuarios de
elevada estatura, su inclinacidén natural es a inclinar el basti
dor de asiento y brazos hacia atrés, esto es, haciendo oscilar
la unidad de levas de oscilacién sobre los largueros laterales

de la base. Cuando dichos usuarios empiezan a reclinarse, el

verno-fiador pierde la ranura de la leva y acopla a la superfi-
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cie ~360- de la leva mds arriba de la ranura. La superficie de
la leva estd configurada de tal anera que la presién del per-
no sobre esta superficie mds arriba de la ranura oscila el gi-
116n a un extremo, evitando asi 1la oscilacién hacia adelante y
la oscilacidn adicional hacia atrds. Esto produce automdticamen
te un dngulo de "encubamiento" que parece gustar mejor a las
personas mds altas. Si se extiende el reposaplés después de que
se ha reclinado el respaldo, la rotacidn del tubo de torsién por
la manija de accionamiento ocasiona el enrollado del brazo en
forma de L -368- adicionalmente alrededor del tubo de torsidn,
en movimiento perdido, sin perturbacidén adicional de la fija-
cién,

Descenso del reposapiés.

Sujétese la manija de accionamiento Yy girese en un mo-
vimiento suavehacia adelante, hacia su disposicién angular ini-

cial; el reposapiés retornars Suavemente desde una posicién con

* pletamente extendida hacia una posicién completamente retrafda.

Alternativamente, sujétese la manija de accionamiento, hégase
girar hacia adelante ligeramente, y suéltese entonces, Esta gi-
rard adicionalmente hasta qQue el perno de posicién del reposa-
piés caiga dentro de la ranura de segunda posicidn extendida, o
entalladura, sobre la leva de posicion del reposapiés., Si se de
sea, opérese la manija por segunda vez; el perno se retirard de
la ranura y el reposapiés se retraerd a su primera posicidn ex-
tendida, en la que el perno de posicionado del reposapiés cae
dentro de la ranura o entalla de primera posicidn extendida, so
bre la leva de posicién del reposapiés, Acéionando la manija
por tercera vesz, hacia edelante, se ocasionari que el reposa-
piés caiga a una posicidn completamente retrafda. Por supuesto,

se puedé llevar el reposapiés a 1la posicidén completamente re-

trafida por la rotacién hacia adelante de la manija, como se ex-
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plicé en la parte precedente. También se ﬁuede elevar el repo-
sapiés desde cualquier posiecién intermedia, si el uguario cam-
bla su modo de pensar después de retraer parcialmente el reposa
Piés y decide extenderlo, -

DIFERENCIAS PARA LA VARIANTE GIRATORIA,

En las figuras 9 y 10 se Duestra una variante prefe-
rente equipada para rotacidn de 3602 alrededor de un eje ver-
tical, ILa figura 9 es una vista en planta superior de una bage
de plataforma para mecedora; todo el resto de esta modalidad,
méds arriba de la plataforma de bagse de mecedora, permanece co-
mo se ha descrito en las figuras anteriores,

la base -12- estd modificada por la omisidén de los so
portes exteriores -48-; por la inclusidn de dos tubos cuadrados
-290- lateralmente espaciados, con orejas planas -292- (figura
10) soldadas en extremos opuestos., ILas orejas -292-, estdn per-
foradas en -294- para recibir tornillos -296~, para fijar los
tubos cnadrados a los lados Inferiores del travesafio frontal
~44~ y del travesafio posterior -46-. Tos tubos -290- estén sufi
cientemente cercanos uno al otro bara que no interfieran con el
funcionamiento normal de los resortes de plataforma de oscila-

cidn -16~ y lo suficientemente Separados para que no.interfie-

-ran con el funcionamiento normal del dispositivo de fijacién

-18-, La placa superior ~298- de.un conjunto de rotacidn -300-,
estd fijada a los canales -290- en -%02-. La placa inferior
=204~ del conjunto de rotacidn ~300~, estd fijada en =306~ go-
bre la parte superior centra} de un disco grande -~308~, poxr
ejemplo de médera contrachapada o de chapa de acero, El disco
~-308~ tiene un didmetro preferiblemente casi tan grande como
la mayor diagonal del bastidor de asiento y brazos del sillén,

L1l mayor didmetro del disco es lo que obvia la necesidad de los

soportes exteriores de la base del sillén, Entre las placas del
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conjunto de rotacidén, se halla un Juego circular de cojinetes
de rodille (no mostrado), Estos conjuntos de rotacidn se encuen
tran disponibles comercialmente en la actualidad, preensambla-
dos, ]

El funcionamiento de la variante 8iratoria del sillén
es igual al que se deseribe con respecto a la modalidad preferi
da no giratoria, siendo la capacidad de rotacién una caracter{s

tica adicional.

Queda evidente, por lo tanto, que el 51llén-mecedora

. reclinable objeto de 1a Presente Patente, posee las caracter{s-

ticas especificadas anteriormente. Debido a que el silldén-mece~
dora reclinable objeto de la invencidén se puede modificar hasta
cierto grado sin alejarse de los principios de la invencién, se
gin se han exXpuesto y explicado los mismos en esfa memoria, se
entenderd la presente Patente como. abarcando todas estas modifi
caclones segin se encuentran dentro del espiritu y alcance de
las Ssiguientes reivindicaciones.

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique 1la
esencia de los perfeccionamientos descritos, serd variable g
los efectos de la actual Patente,

NOTA, A

Se reivindica como objeto de esta Patente de inven-
cién:

l.- Unos- perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, c¢aracterizados por disponer con-
Junta y combinadamente los siguientes elementos:

una base que incluye un larguero en el lado izquier-
do, un larguero en el lado derecho, un travesailo frontal y un
travesafio posterior; extendiéndose los travesafos frontal ¥ pos

terior transversalmente al 8il1lén, entre los largueros latera-

les, teniendo los largueros laterales medios que definen sobre
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los mismos, superficies de deslizamiento de levas de oscila-
cidn;g

una unidad de levas de oscilacidn que incluye levas
de oscilacién, una izquierda y una derecha, lateralmente espa
ciadas; estando la unidad de levas de oscilacidén montada con
capacidad de oscilacidén sobre la base, con las levas de oscila
cién de la misma trabajando sobre dichas Superficies de carre-
ra de leva de 0scilacién, estando estructurada la unidad de le
vas de oscilacién para portar un asiento, brazos ¥y respaldo de
un 8illény

una primera unidad de resortes de plataforma de oscji
lacién fijada al larguero del lado derecho ¥y la leva de oscila
cion derecha; una segunda unidad de_;esortes de plataforma de
oscilacidn fijada al larguero del lado izquierdo y a la leva de
oscilacidén izquierda;

un mecanismo de fijacidén longitudinalmente alargado y
lateralmente estrecho, construfdo y dispuesto para, en una pri-
mera posiciég, permitir la oscilacién de la unidad de levas de
oscilacidén con respecto a la base, y para, en una segunda posi-
cién evitar la oscilacién de la unidag de levas de oscilacidn
con respecto a la base; estando montado el mecanismo de fija-
cidén sobre dicha unidad de levas de oscilacidn en una posicién
lateralmente desplézada cerca de la mitad de la distancia desde
la linea central longitudinal de la unidad de levas de oscila-
cién y de la base, haci% una de dichas levas de oscilacién; e
incluyendo el mecanismo de fijacidén un brazo pivotable que en
la segunda posicién del mecanismo de fijacién se apoya contra
dispositivos que definen una superficie presentada hacia arriba
de dicho travesafio frontal, para evitar la oscilacién hacia ade

lante de la unidad de levas de oscilacidn con respecto a la ba-

Se, y el que en la primera posicién del mecanismo de fijacién
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estd separado del riel frontai, para permitir la oscilacidén ha-
cia adelante de la unidad de levas de oscilacidn con respecto a
la base, reduciendo el desplazamiento lateral del montaje del
mecanismo de fijacién a partir de la linea central longitudinal
de 1la uni&ad de levas de oscilacién Y de la base, la fuerza ha
cia abajo que tiende a arquear el riel frontal bajo el movimien
to del mecanismo de fijacién desde la primera condicidén del mis
mo hacia su segunda posicién,

2.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones~mecedora, reclinables,'segﬁn la reivindicacidn 1, carae-
terizados porque el mecanismo de fijacién incluye ademds un se~
gundo brazo articulado que en la segunda posicidn del mecanisnmo
de fijacidén apoya contra dispositivos que definen una superfi-
cie presentada hacia arriba del travesafio posterior, para evi-
tar la oscilacién hacia atrds de 1a unidad de levas de oscila-
cién con respecto a la base, y que en la rrimera posicidn del
mecanismo de fijacidn estd esbaciado del travesafio posterior pa

ra permitir la oscilacidén hacia atrds de la unidad de levas de

oscilacién con respecto a la base.

3.,- Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-
1llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 2, carac-
terizados por comprender ademds un brazo unitario en el lado iz
quierdo, que incorpora una pluralidad de brazos pivotables y un
brazo unitario en el lado derecho que incorpora una serie de
brazos pivotables;

estando montados los’ conjuntos de brazos o palancas
del lado izquierdo y derecho, en los lados izquierdo ¥y derecho
de la unidad de levas de oscilacidng

un bastidor unitario de asiento ¥ brazos montado sobre
los conjuntos de brazos de los lédoé izquierdo y derechoy; y

un respaldo de si116n montado sobre los conjuntos de
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brazos del lado izquierdo y déreoho; -~—~

4.- Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si—
llones-mecedora, reclinables, segln 1a>reivindicacién 3, carag
terizados porque cada conjunto lateral de brazos comprende:

un soporte generalmente horizontal montado rigidamen
te sobre el bastidor de levas; un brazo generalmente horizon-
tal rigidamente conectado a y soportando un lado de la unidad
de bastidor de asiento y brazos; y dos brazos generalmente pa-

ralelos, que se extienden en forma generalmente vertical, uno

‘articulado en su extremo superior a dicho soporte, cerca del ex

tremo posterior del soporte y articulado en su extremo inferior
a dicho brazo generalmente horizontal, cerca del extremo poste-
rior del brazo generalmente hbrizontal, estando el otro de los
brazos generalmente paralelos, articulado en su extremo supe-
rior a dicho soporte, cerca del extremo frontal del soporte y
articulado en su extremo inferior a diché brazo generalmente ho
rizontal, cerca del extremo ffontal del brazo generalmente hori
zontal, por lo que la unidad de .bastidor de asiento y brazos es
td montada para movimiento basculante de paralelogramo con res-
pecto a la unidad de levas de oscilacién,

5.- Unos perfeccionamienfos en la fabricacidén de si~
1llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 4, carac-
terizados porque cada conjunto lateral de brazos incluye adi-
clonalmente: dos brazos longitudinalmente espaciados, gue de mo
do general se extienden hacia arriba, que tienen extremos infe-
riores conectados rigidamente a dicho brazo generalmente hori-
zontal; un canal generalmente horizontal dispuesto arriba de los
soportes montados en el bastidor de levas antes mencionados, es
taﬁdo los extremos supericres de los brazos que se extienden ha-
cia arriba, fijados rfgidamente al canal generalmente horizontal;

estando la unidad de bastidor de asiento y brazos rigidamente fi
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Jada directamente a los canaleé generalmente horizontales, go-
portando as{ y conectando rigidamente la unidad de bastidor de
asiento y brazos con respecto a los brazos generalmente hori-
zontales;

una pata que se extiende hacia atrds desde el extire-
mo inferior del més posterior de cada uno de dichos brazos ge-
neralmente paralelos que se extienden en forma generalmente
vertical, resultando en que los brazos dltimamente mencionados
aparecen con forma de V;

un brazo de montaje del respaldo del sillén, en for-
ma de L, para cada conjunto de brazos lateral, teniendo cada
brazo en forma de L una pata gue se proyecta hacia adelante y
un brazo que se proyecta hacia arriba, estando articulada la
extremidad que se proyecta hacia adelante de cada pata proyecta
da hacia adelante con respecto a la regién extrema superior del
nés posterior de los brazos generalmente extendidos hacia arri-
ba cuyos extremos inferiores estén rigidamente conectados a di-
cho brazo generalmente horizontal; y estando pivotado cada bra-
zo en forma de L, cerca de la unién de sus dos patas, al extre-
mo superior de un brazo de accionamiento, estando articulado el
extremo inferior de cada eslabdén de accionamiento a la pata ex-
tendida hacia atrds del brazo en forma de V correspondiente,
distante de la unién de la pata extendida hacia atrds con el
resto del brazo de forma de Vj

estando monta@o el respaldo del sillén sobre las pa-
tas extendidas hacia arriba de los brazos en forma de L, por
lo que la reclinacién del respaldo del sillén hace girar los
brazos en forma de L, disponiendo las patas extendidas hacia
arriva, hacia atrés, y las patas extendidas hacia adelante, ha-

cia arriba, ocasionando que los brazos en forma de V giren por

medio de los brazos de accionamiento, moviendo asi la unidad de
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bastidor de asiento y brazos hacia arriba y hacia adelante con
respecto al bastidor de levas.

6.- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 4, carac
terizados porque cada conjunto de brazos lateral comprende adi
cionalmente pantégfafos construidos y dispuestos para extender

se hacia arriba al extenderse hacia adelante; montando los dos

' pantégrafos un reposapiés entre ellos, en el extremo anterior

de los mismos,

7.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidn.de si-
llones-mecedora, reclinables, segln la reivindicacién 6, carac
terizados porque el reposapiés incluye dos mitades longitudi-
nalmente espaciadas, que se extienden transversalmente, y los
pantégrafos incluyen dispositivos de soporte separados para mon
tar cada una de las secciones de reposapiés; el dispositivo de
soporte para montar la seccidén de reposapiés que es la méds ale-
jada longitudinalmente cuando el pantdgrafo estéd extendido in-
cluye dispositivos para pivotar esa seccidén de reposapiés a una
posicién longitudinalmente detrds de la otra seccién de reposa-
piés a la retraccién del pantégrafo.

8.- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, segun la reivindicacién 6, carac-—
terizados por comprender dispositivos de manija de accionamien-
to montados sobre uno de los conjuntos laterales de brazos y co
nectados a un sistema de brazo de accionamiento, para extender
y retraer el pantégrafo del conjunto .de brazos de ese lado; y un
tubo de torsidn que se extiende transversalmente entre los con-
juntos de brazos laterales y que conecta rigidamente los disposi
tivos de manija de accionamiento con los dispositivos de brazo
de accionamiento, para extender y retraer el pantégrafo del con-

junto de brazos del lado opuesto, por lo que la rotacién de la
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manija de accionamiento extien&e Y retrae ambos pantégrafos
coordinadamente,

9.- Unos perfecclonamientos en la fabricacién de si-
llones~mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 8, carac
terizados por comprender dispositivos que conectan pivotadamen
te el mecanismo de fijacién ¥y el tubo de torsidn, por lo que la
rotacién y translacién del tubo de torsién activa y desactiva
el mecanismo de fijacién. _

10,- Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si-
llones~mecedora, reclinables, segin 1a reivindicacién 1, carac-
terizados por comprender la disposicidén de:

una plataforma que se acopla al piso;

una unidad giratoria que incluye una placa inferior de
montaje, una placa superior de montéje, ¥y dispositivos de coji~
nete entre las placas de montaje para permitir la rotacién rela
tiva de las dos placas alrededor de un eje generalmente verti-
calj y

dispositivos que fijan a la bplaca inferior de montaje
sobre la plaéaforma que se acopla al piso y dispositivos que i
jan la placa superior de montaje en forma generalmente centrada
sobre la parte inferior de dicha base,

11.- Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-
llones-mecedora, reclinables, caracterizados Por comprender la
disposicién de:

una base;

L]

una unidad de levas de oscilacidén montads oscilablemen
te sobre la base;

una unidad de bastidor de asiento ¥y brazos;

un respaldo de silléng

un conjunto de brazos del lado izquierdo y un conjunto

Qe brazos del lado derecho, montados sobre la unidad de levas de
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oscilacién y recibiendo respectivamente los lados izquierdo y
derecho de la unidad de bastidor de asiento Yy brazos con res-
pecto a la unidad de levas de oscilaciénj comprendiendo cada
uno de los conjuntos de brazos, del lado iéquierdo y del lado
derecho, una pluralidad de brazos articulados entre sf que in
cluyen un sistema de articulaciédn de paralelogramo que recibe
en forma suspendida la unidad de bastidor de asiento y brazos
con respecto a la unidad de levas dé oscilacidén, y un pantégra
fo;

incluyendo cada conjunto de brazos lateral adicional
mente, un brazo para montaje de respaldo de 8i11én, para mover
se arqueadamente al reelinarse o erguirse el respaldo del si-
116n; un brazo que se extiende entre el brazo de montaje del
respaldo del sil11én y el sistema de brazos en paralelogramo del
conjunto de brazos del lado respectivo y fijado con capacidad
de articulacion a cada uno, de¢ manera que, al reclinarse el res
paldo del sillén, la unidad de bastidor de asiento ¥y brazos se
mueve hacia arriba y hacla adelante por el accionamiento de los
sistemas de brazos paralelos;

un reposapiés montado sobre y extendiéndose lateral-
mente entre los exfremos anteriores del pantégrafo de los con-
juntos de brazos del lado izquierdo y derechoj

un tubo transmisor de torsién que se extiende lateral-

mente entre los conjuntos de brazos del lado izquierdo y del la—

‘do derecho y se interconecta con los pantégrafos de los con jun-

tos de brazos del lado derecho e .izquierdo; y

una manija de accionamiento montada en uno de los con-
Juntos de brazos laterales y conectada a modo de manivela a ese
conjunto de brazos lateral, de manera que la rotacién de la ma-

nija de accionamiento extiende y retrae el pantdégrafo del conjun

to de brazos de ese lado directamente y el otro pantégrafo coor-
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dinadamente por medio del tubo de torsidn.
' 12.- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-

llones-mecedora, reclinadbles, segin la reivindicacidn 11, carac

- terizados por comprender ademis un dispositivo de fijacién mon-

tado en la unidad de levas de oscilacidn lateral e intermedia-
mente con respecto a los conjuntos de brazos laterales, ineclu-~
yendo el dispositivo de fijacién una pluralidad ge brazos arti-
culados, conectados al tubo de torsién y dispuesios para accio-
nar el dispositivo de fijacién cuando se hace girar el tubo de
torsidn por el accionamiento rotativo de la manija de acciona-
miento al extender los pantégrafos.y el reposapiés ¥y cuando el
tubo de torsidén se traslada hacia adelante y hacia arriba para
reclinar el respaldo del sillén.

13.5 Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-

1llones-mecedora, reclinables, caracterizados Por comprender la
disposicidn de: -

una base;

una unidad de levas de oscilacién montada con capaci-
dad de oscilacién sobre la base

un conjunto de brazos del lado izquierdo y un conjun-
to de brazos del lado derecho, comprendiendo cada uno de los con
Jjuntos de brazos laterales, una serie de brazos artlculados ¥y es
tando montados sobre la unidad de levas de oscilac1on para reci-
bir un respaldo gde 8illén, una unidad de bastidor de asiento ¥y
brazos y un reposapiés;

una unidad de fijacién de oscilacidén montada sobre 1a
unidad de levas de oscilacidén, entre los conjuntos de brazos la-
terales y acoplable con la base para inhibir la oscilacidn de 1la
unidad de levas de oscilacién con respecto a la base, bajo el mo
vimiento de los conjuntos de brazos laterales para efectuar la

reclinacidén del respaldo del 81116n y bajo el movimiento de los
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conjuntos de brazos laterales para efectuar la extensién del re
posapiés; y

dispositivos que conectan operativamente el mecanismo
de fijacidn de oscilacién con los conjuntos de brazos laterales
para accionar el mecanismo de fijacién de oscilacidn.

14.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 13, carac’
terizados porque los dispositivos que conectan operativamente

la unidad de fijacidén de oscilacién con los conjuntos de brazos

'laterales, comprenden un tubo de torsién que se extiende trans—

versalmente entre los dos conjuntos de brazos laterales y conec
tado a brazos correspondientes de los mismos para coordinar los
movimientos de extensidén y retraccidén de los conjuntos de bra-
zo8 laterales; estando conectado pivotadamente el mecanismo de
fijacidén de oscilacidén al tubo de torsidn entre los extremos de
éste tubo.

15.-~ Unos perfeccionémientos en la fabricacidn de si~-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicaciéh 14, carac
terizados por comprender ademés:luna manija de accionamiento;
dispositivos de conexién en uno de los conjuntos de brazos late
rales que conectan la manija de accionamiento al tubo de torsién,
de manera que la rotacién de la manija de accionamiento produce
el accionamiento coordinado de ambos conjuntos de brazos latera-
les.

16.- Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 15, carac~
terizados por comprender ademés dispositivos de movimiento per-
dido limitado incorporados entre el conjunto de brazos de un la-
do & la manija de accionamiento, incluyendo una placa que tiene

ranuras en la periferia de la misma, un perno seguidor adaptado

para correr a lo largo de la periferia de dicha placa bajo la ro
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tacidén de la manija de acclonamiento, dispositivos elisticos pa
ra obligar al perno seguidor, forzdndolo hacla adentro de las

ranuras para detener el movimiento de retraccidn del reposapiés
de los conjuntos de brazos laterales; e incluyendo los disposi~
tivos de conexidén sobre dicho conjunto de brazos lateral, dispo

Sitivos para retirar el perno seguidor de cualquiera de las ra-

'nuras, bajo la aplicacién de un par de torsién de la manija de

acclonamiento en un sentido que produzca movimiento de retrac-
ciSn del reposapiés por los conjuntos de brazos laterales.

17.- Unos perfeccioﬁamientos en la fabricacidén de gi~
llones-mecedora, reclinables, caracterizados por la disposicién
de una base, una unidad de levas de oscilacién montada con capa
cidad de oscilacién sobre la base por medio de levas de oscila-
cién, una unidad de bastidor de asiento y brazos montada sobre
la unidad de levas- de oscilacién, un respaldo de sillén que se
puede reclinar y erigir; N unrréposapiés que se puede extender
0 retraer; un mecanismo de fijaciép montado sobre la unidad de
levas de oscilacién, para permitir la oscilacidn de la unidad
de bastidor de asiento y brazos,_reSpaldo del sillén, bastidor
de levas de oscilacién y reposapiés sobre la base, en tanto que
el reposapiés esté retrafdo y el respaldo erecto, y evitar la
oscilacidén de la unidad de bastidor de asiento y brazos, respal
do del sillén, bastidor de levas de oscilacidn ¥ reposapies so-
bre la base, cuando exista cualquiera de las siguientes condi-
ciones: el reposapiés estd extendido y el respaldo del sillén
reélinado;

incluyendo el mecanismo de fijacidn primeros dispogi~

tivos movibles de brazos o palances espaciados desde la parte

“frontal de la base, en tanto que el reposapiés estd retrafdo y

el respaldo del sillén est4 erecto y segundos dispositivos mo-

vibles de brazos o palancas espaclados de la parte posterior de
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larbase, en tanto que el reposapiés esté retrafdo ¥y el respal-
do del sillén esté erecto; y dispositivos de brazos.de conexién
que reaccionando en dichas condiciones pueden mover ambos de
los primeros y segundos dispoéitivos movibles de brazos de aco-
plamiento con, respectivamente,'el'frente ¥y la parte poste;ior
de la base, bajo la sensacidén de extensidn del reposapiés o re
clinacién del respaldo del sillénm,

18.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si-
llones-mecedora, rgclinables, caracterizados por la-diSposicién
de: ’

una hase;

una unidad de levas de oscilacién montada oscilantemen
te sobre la base y adaptada para llevar un reépaldo reclinable
de sillén, ¥y un bastidor de asiento y brazos;

un mecanismo de fijacién montado sobre la unidad de le

vas de oscilacién e incluyendo un brazo pivotante espaciado de

la base, en tanto que el respaldo del 8111én estd erecto, pero
reaccionando a la iniciacidén del movimiento de reclinacidn del
respaldo del sillén, para pivotar hacia acoplamienfo con la par
te frontal de la base para inclinar hacia atrds la unidad de le
vas de oscilacidén a un dngulo de posicionado predeterminado y
evitar la oscilacién hacia adelante de la unidad de levas de os
cilacidén con respecto a la base.

19.- Unos perfeccionamienfos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 18, carac
terizados porque el mecanismo de fijacidén comprende adicional-
mente un segundo brazo pivotante separado de la base, en tanto
que el respaldo del 8illén estd erecto, pero reaccionando al mp
vimiento de reclinacidén del respaldo del 8illén, para pivotar

hasta su acoplamiento con la parte posterior de la base, des-

pués de que la unidad de levas de oscilacidn ha quedado posicio



10.

15,

20,

25.

30.

- 48 ~

nada, para evitar la oscilacién hacia atris de la unidad de le

vas de oscllacién con respecto a le base.

20.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si
liones—mecedora, ;eclinables, segin la reivindicacién 19, ca-
racterizados por la dispogicién de un reposapiés y dispositivos

de herraje para soportar el reposapiés con respecto a la unidag

.de levas de oscilacién Yy para extender y retraer el reposapiés

con respecto al bastidor de asiento ¥ brazos; y

siendo pivotable el brazo pivotante primeramente men
cionado, del mecanismo de fijacién, bajo el movimiento de exten
sion del reposapiés, cuando el respaldo del silléh estéd erecto,
para pivotar hasta acoplamiento con el frente de la base, para
inclinar la unidad de levas de oscilacidén hacia atrds hasta un
éngulo de posicionado predeterminado y evitar lé oscilacidén ha-
cia adelante de la unidad de levas de oscilaeidn con respecto a
la base.

2l.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicaeién 20, carac
terizados porque el segundo eslabdén pivotante del mecanismo de
fijacidn reacciona, al movimiento de extensidn del reposapiés,
cuando el respaldo del sillén estéd erecto, para Pivotar hacia
acoplamiento con la parte posterior de la base, después de que
la unidad de levas de oscilacidn ha quedado posicionada, para
evitar la oscilacidén hacia atrds de la unidad de levas de osci~
lacién con respecto a la base, .

22,~ Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, caracterizados por la disposicidn,
conjunta y combinadamente, de una base de plataforma para mece-
dora que tiene dos largueros laterales, un travesaiio frontal que

se extiende lateralmente entre los largueros laterales, al fren-

- te de la base, y un travesaiio posterior que se extiende lateral-
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mente entre los largueros laterales en la parte posterior de
la base; teniendo los larguerosllaferales dispositivos que de-
finen superficies para deslizamiento de levas, presentadas ha-
cia arriba, y teniendo los travesafios frontal ¥y posterior, dis
positivos que definen superficies de apoyo dirigidas hacia arri
ba

una unidad de levas de oscilacién que tiene dos levas
de oscilacién montadas oscilantemente sobre las superficies pa-
ra recorrido de leva de los dos largueros laterales, ¥y por lo
menos un elemento de conexién rigido, transversalmente extendi-
do entre las dos levas de oscilacién; un primer dbrazo de sopor-

te pivotado intermediamente a sus extremos sobre dicho brazo

_ longitudinalmente extendido, de manera que un extremo del mismo

estd en linea para descansar sobre la superficie de apoyo del
travesaflo frontal; un segundo brazo de soporte pivotado inter-
mediamente a sus extremos sobre dicho brazo extendido longitu-
dinalmente, de manera que un extremo del mismo est4 en 1l{nea pa
ra descansar sobre la superficie de apoyo del travesafio poste-
rior; teniendo un segundo brazo longitudinalmente extendido, sus
extremos pivotados a los extremos opuestos de los primero y segun
do brazos de soporte; y dispositivos de articulacidn conectados
al segundo brazo longitudinalmente extendido, intermediamente a
los brazos de soporte primero y segundo, accionables para oca=-
sionar, en una primera direccion que el segundo brazo longitu-
dinalmente extendido pivote los extremos del elemento uno en con
tacto con las superficies de apoyo de los travesafios frontal y
posterior respectivamente, y accionables en una segunda direc-

cién para ocasionar que el segundo brazo longitudinalmente exten

. dido pivote los extremos del elemento uno hacia afuera de contac

to con las superficies de apoyo de los travesafios frontal y pos-

terior, respectivamente, para, de modo correspondiente, inhibir
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¥ permitir la osoilacién de la unidad de levas de oscilacidén

con respecto a la base.

23.- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 22, carac
terizados por comprender la disposicidén de un tubo de torsiénm,
transversalmente extendido, horizontal, que se extiende sobre
la unidad de levas de oécilacién, ¥y adaptado para conectar en~
tre elementos de articulacién del s1116n, que giran alrededor
del eje longitudinal del tubo de torsidn y que se mueven hacia
arriba~adelante y hacia abajo~-atrds, durante el accionamiento de

los mismos;

incluyendo dicho dispositivo de articulacidn, un bra-

'zo rigidamente fijedo a un extremo del tubo de torsidén entre los

extremos de este tubo, y extendiéndose longitudinalmente con res
pedto a la unidad de levas de oscilaciéng

un brazo en forma géneral de L, que tiene uno de sus
extremos fijado pivotante al -extremo exterior del brazo f1jado
rigidamente al tubo de torsidn;

un brazo angular que tiene un plegado intermedio entre
sus extremos; estando pivotado.el brazo angular en uno de sus ex
tremos, al extremo opuesto del brazo en forma de L, estando orien
tados el brazo rigidamente fijadb, de forma de L y el brazo angu
lar, de manera que cuando el tubo de torsidn estd localizado en
los extremos hacia abajo-hacia atrés ¥ rotacional dextrégiro del
mismo, el brazo rigidamente fijado se proyecta en forma general~
mente horizontal y hacia atrés desde el tubo de torsién, el bra-
zo de forma de T estd cbéneavo hacia arriba, el extremo opuesto
del brazo angular se pivota hacia el eslabén primeramente mencio
rado, longitudinalmente extendido; y

" un brazo adicional que tlene un extremo pivotado al se

gundo brazo longitpdinalmente extendido y el extremo opuesto del
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mismo al brazo angular en el doblado del mismo.

24.,- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables,. segin la reivindicacién 23, carac
terizados porque cuando el tubo de torsién estd en la orienta-
cidén descrita en la reivindiéacién 23, el primer brazo de sopor
te tiene su concavidad hacia arriba y el‘brazo de soporte la
tiene hacia atrés,

25.- Unos perfeccionamientos en ia fabricécién de si-
llones-mecedora, reclinables, ségﬁn la reivindicacidén 24, carac
terizados porque un extremo del primer brazo de soporte tiene
un patin de material pldstico méntado sobre el mismo, y un ex-
tremo del segundo brazo de soporte tiene dispositivos de rodi-
1lo de material plédstico montados sobre el mismo.

26,~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 23, carac
terizados por comprender: conjuntos de palancas o brazos rigida
mente fijados al tubo de torsidén, y que se extienden hacia
atrds y hacia arriba entre los extremos del tubo de torsién,
cuando este tubo eatd en la orientacién descrita en la reivindi
cacidn 23, teniendo un brazo arqueado, un primer extremo dis-
puesto hacia atrds del tubo de torsién, un segundo extremo dis-

puesto hacia adelante del tubo de torsién, y formando arco bajo

el tubo de torsidén, cuando este tubo estd en la posicién descri

ta en la reivindicacidén 234 un resorte auxiliar de‘tensién que
tiene uno de sus extremos fijado al segundo extremo del brazo
arqueado Ultimamente mencionado y que tiene un extremo opuesto
para su fijacién al lado inferior del asiento del sillén; un
brazo adicional que tiene un extremo articulado al primer extre
mo del Ultimamente mencionado brazo arqueado, y. quetiene su ex-
tremo Bpuesto articulado al extremo exterior del conjunto de pa

lancas que estd fijado rfgidamente al tubo de torsién.
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27,- Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de gi~
llones-mecedora, reclinables, segin la relvindicacidén 22, caragc
terizados porque dicho conjunto de brazos o palancas estd cons-
trufdo y dispuesto para articularse dicho primer extremo del
primer brazo de soporte en contacto con la superficie de apoyo
del travesafio frontal, y forzar dicho bastidor de levas de osci
lacidn a oscilar hacia atréds para posicionar-el bastidor de le-
vas de oscilacidn con respecto a la base de plataforma de mece-

dora, antes de pivotar el primer extremo del segundo brazo de

. 8oporte hasta contacto con la Superficie de apoyo del lado pos-—

terior,

28.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si~
llones-mecedora, reclinables, caracterizados por la disposicidn
de una base y dispositivos de mecanismo en los lados izquierdo
¥ derecho del sillén, para montar un asiento de §111én y un res
paldo de 5illén sobre la base, de manera que el respaldo del si
116n se puede reclinar y levantar con respecto al asiento del
8111én; comprendiendo el dispositivo de mecanismo dos soportes
en forma de L, uno a cada lado del 8illén, incluyendo cada uno
de los soportes en forma de L una pata generalmente proyectan-
te hacia adelante ¥y una pata generalmente dirigida hacia arriba;
ahusdndose cada pata dirigida hacia arriba al extenderse hacia
arriba, de manera que la pata presenta su menor dimensién en un
sentido de adelante hacia atrds, en la extensidn superior de la
misma; medios que definen por lo menos una abertura lateral a
través de 1la pata dirig;da hacia arridba; y dos soportes de mon-
taje de respaldo de sillén, uno montado a cada lado del respaldo
del sillén, y dispositivos que definen una ranura que se extien-
de de forma generalmente vertical, que se abre hacia abéjo en

cada soporte, ahuséndose cada ranura en correspondencia con la

pata respectiva dirigida hacia arriba de dichos soportes en for
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ma de L; y dispositivos que definen por lo menos una abertura

lateral a través de cada soporte, posicionados de modo que so

lamente cuando se reciben totalmente las patas dirigidas hacia
arriba de los soportes en forma de I en las.ranuras de los so-
portes, quedan las aberturas laterales en los Boportes alinea-~
das axialmente con las aberturas laterales en las patas dirigi
das hacia arriba de los soporfes en forma de L, por lo que se

pueden insertar sujetadores a través de las aberturas alinea-

das para asegurar el respaldo del sillén a los dispositivos de
mecanismo. )

29.- Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de 8i-
llones-mecedora, reclinables, caracterizados por la disposicién
de una base y dispositivos de mecanismo en los lados izquierdo
y derecho del sillén, para montar un asiento de s8illén y un res

paldo de sillén, sobre la base, de modo que el respaldo del si-

"116n se puede reclinar Yy se puede levantar con respecto al asien

tos; incluyendo los dispositivos de mecanismo, pantégrafos a ca-
da lado del sillén que tienen extremos anteriores construfdos y
dispuestos para montar un repésapiés; estando cada uno de dichos
pantégrafos construido simétricamente, de manera que cada uno se
proyecta hacia arriba al ser extendido hacia adelante, y se re-
trae hacla abajo al ser retrafdo hacia atrds.

30.- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 29, carac
terizados porque dicha base estd construfda de madera de exhibi
cidén, y dichos pantégrafos libran y exponen la madera de exhibi
cién de dicha base en el frente de ia misma, al expandirse los
ﬁantégrafos.

31.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de 8i-

1lones:hecedora, reclinables, caracterizados por la disposicién

de: una base que incluye un larguero de lado derecho,. un largue-
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ro de lado izquierdo, un travesafio frontal y un travesafio pos—~
terior; extendiéndose los travesafios frontal ¥y posterior trans
versalmente al silién entre 198 largueros laterales, teniendo
los largueros laterales dispositivos que definen superficies de
trabajo para levas de oscilacién sobre los mismos;

una unidad de levas de oscilacidn que incluye levas
de oscilacidén izquierda y derecha, lateralmente espaciadas; es-
tando montada dicha unidad de levas de oscilacidn.de forma osci
lante sobre la base, con las levas de oscilacién de la misma
trabajando sobre dichas superficies de trabajo para leva; estan
do estructurada la unidad de levas de oscilacidn, para llevar
un asiento de sillén, y brazos y respaldo para el mismo;

una primera unidad de resortes para plataforma de me~
cedora fijada al larguero del lado derecho y a la leva de osci-
lacién derecha, una segunda unidad de resortes para plataforma
de mecedora asegurada al larguero de lado izquierdo y a la le-
va de oscilacidén izquierda;

un mecanismo de fijacidn 1ongitud1nalmen£e alargado,
lateralmente estrecho c0nstrﬁido y dispuesto para, en una pri-
mera condicidén, permitir la oscilacidn de lsa unidad de levas de
oscilacidén con respecto a la base, y para, en una segunda condi
cién, evitar la oscilacién de 1la unidad de levas de oseilacidn

-

con respecto a la base;
incluyendo dicho mecanismo de fijacién dispositivos de
brazos pivotantes montados sobre el travesafio posterior, los que
en la segunda posicién del mecanismo de fijacidn, apoyan contra
dispositivos que definen una Superficie de leva dirigida hacia
arriba sobre dicha unidad de levas ge oscilacidn, para evitar la
oscilacidn hacia adelante de la unidad de levas de oscilacién,
con respecto a la base, y que en la primera vosicidén del mecanis

mo de fijacidn, estdn separados con respecto a la superficie de
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leva para permitir la oscilaeién hacle adelante de la unidad de
levas de oscilacién con respecto a la base, :

32.~ Unos perreccionaﬁientos en la fabricacién de gi-
llones-mecedora, reclinables, caracterizados por la disposicidn
de: una base que incluye un larguero del lado izquierdo, un lar
guero del lado derecho, un travesafio anterior ¥y un travesafio
frontaly extendiéndose los travesafios frontal ¥y posterior trans
versalmente al sillén entre los largueros laterales, teniendo
estos largueros laterales, dispositivos que definen.sobre los
mismos superficies de trabajo de levas; '

una unidad de levas de oscilacidén que incluye levas de
oscilacién izquierda y derecha, lateralmente espaciadasj estan-~
do montada dicha unidad de levas de oscilacidén oscilablemente so
bre la‘base, con las levas de oscilacidén de la misma trabajando
sobre dichas superficies de trabajo para levas, estando estruc-
turada la unidad de levas de oscilacidén para 1llevar un asiento,
brazos y respaldo de sillénj

una primera unidad de resortes para plataforma de mece
dora fijada al larguero del lado derecho y a la leva de oscila-
cién derecha, una segunda unidad de resortes para plataforma de
mecedora asegurada al larguero del lado izquierdo y a la leva de
oseilacidén izquierday

un mecanismo de fijacién longitudinalmente alargado,
lateralmente estrecho, construido y dispuesto para, en una pri-
mera posicién, permitir la oscilacién de la unidad de levas de
oscilacidén con respecto a la base, Y para en una segunda posi-
cién, evitar la oscilacidén de la unidad dé levas de oscilacidn
con respecto a la haseg

incluyendo el mecanismo de fijacidén, ranuras dispues-
tas sobre una de.las levas de la unidad de levas de oscilacidn

y la base del sillén, pernos montados en la otra de las levas

de la unidad de levas de oscilacién y la base del sillén, dis-
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positivos que reaccionaﬁ a la reclinacién del regpaldo del si-
116n para mover los rernos dentro de las ranuras, para fijar
la unidad de levas de ogscilacidn con respecto a la base, para
inhibir completamente 1la capacidad de oscilacién hacia adelan-
te ¥y hacia atréds del sillén con respecto a la base del mismo,

33.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-

llones-mecedora, reclinables, caracterizados por comprender:

una base que incluye un larguero del lado izquierdo, un largue~
ro del lado derecho, un travesaiio ?rontal ¥ un travesafio poste-
rior; extendiéndose los travesafios frontal y posterior transver
salmente al sillén entre los -largueros laterales, teniendo es-
tos largueros laterales dispositivos que definen Superficies pa
ra trabajo de levas sobre los nismos;

una unidad de levas ﬁe oscilacidén que incluye levas
de oscilacién, izguierda y derecha, lateralmente éspaciadas; es
tando montada dicha unidéd de le%as de oscilacién oscilantemen—
te sobre la base, con las levas de oscilacidén de la misma traba
Jando sobre dichas superficies para trabajo de levas, estando
estructurada la unidad de levas de oscilacién para llevar un
asiento, brazos y respaldo de 81116n;

una primera unidad de resortes para plataforma de me-
cedora fijada al larguero del lado derecho y a la leva de osci-
lacién derecha, una Segunda plataforma de resortes para platafor
ma de mecedora fijada al larguero del lada izquierdo y a la leva
de oscilacidn izquierda;

| un conjunto de brazos unitario del lado izqﬁierdo que

incorpora una serie de brazos pivotantes, y un conjunto de bra-~

208 del lado derecho que incorpora una pluralidad ge brazos pivo

“tantes;

estando montados los conjuntos de brazos ‘del lado iz—

quierdo y del lado derecho sobre log lados izquierdo y derecho
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de la unidad de levas de oscilaciéng

un bastidor unitario de asiento y brazos de 81116n
montado sobre los conjuntos de brazos del lado izquierdo y del
lado derecho; y '

un respaldo de s111én montado sobre los conjuntos de
brazos del lado izquierdo y del laao derecho;

ineluyendo cada conjunto de brazos lateral:

un soporte generalmente horizontal montado rigidameg
te sobre el bastidor de levas, un brazo generalmente horizon—
tal conectado rigidamente a ¥ soportando un lado de la unidad
de Dbastidor de asiento y brazos; y dos brazos generalmente pa
ralelos, generalmeﬁte extendidos en forma vertical, uno articu
lado en su extremo superior a dicho soporte, cerca de la parte
posterior del soporte, y articulado en su extremo inferior a ai

cho brazo generalmente horizontal cerca del extremo posterior

"del brazo generalmente horizontal, estando el otro de los bra-

z0S generalmente paralelos en su-extremo superior a dicho sopor
te cerca del extremo frontal del soporte y articulado en su extre
mo inferior a dicho braszo generalmente horizontal cerca del ex-
tremo frontal del brazo generalmente paralelo, por lo que la
unidad de bastidor de asiento ¥ brazos del sillén estd montada
para movimiento basculante, de paralelogramo, con respecto a la
unidad de levas de oscilacién;’

dos brazos generalmente estendidos hacia arriba, lon-
gitudinalmente espaclados, que tienen extremos inferiores conec
tados rigidamente a dicho brazo generalmente horizontal; un ca~
nal generalmente horizontal disPQesfo sobre los soportes antes
mencionados montados sobre el bastidor de levas; estando rigida
mente asegurados los extremos superiores de los brazos extendi-
dos hacia arriba al canal generalmente horizontal; estando ase-

gurado rigida y directamente la unidad de bastidor de asiento y
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brazos a los canales generalménte horizontales, soportando asf
¥ conectando rigidamente la unidad de bastidor de asiento y
brazos, con respecto a los brazos generalmente horizontales;
una pata que’se extiende hacia atrds desde el extre-
mo Inferior del m4s posterior de cada uno de dichos brazos ge-
neralmente paralelos, que se extienden en forma generalmente
vertical, resultando en que los brazos dltimamente mencionados

aparecen con forma de Vi

un brazo de montaje, en forma de L, para el respaldo

“del sillén bara cada conjunto de brazos lateral; teniendo cada

uno de dichos brazos en forma de I una pata que se proyecta ha
cia adelante y un brazo que 8se proyecta hacia arriba, estando
articulado el extremo anterioi de éada pata que se proyecta ha-
cia‘adelante con respecto a la regién de extremo superior del
més posterior de los brazos generalmente extendidos hacia arri-
ba, cuyos extremos inferiores estdn conectados rigidamente a di
cho brazo generalmente horizoﬁtal; ¥ estando articulado cada
brazo en forma de L, cerca de la Junta de las dos patas del mis
mo, al extremo superior de un brazo de accionamiento, estando
articulado el extremo inferior de cada brazo de accionamiento
a la pata extendiente hacia atris del brazo de forma de V res-
pectivo, alejado de la unién de la pate extendida hacia atrds
con el resto del brazo de forma de Vs

estando montado el respaldo del 81116n sobre las patas
extendidashacia arriba de los brazog en forma de L, por lo que
la reclinacién del respaldo del sillén hace girar los brazos de
forma de L disponiendo las patas extendientes hacia arriba, ha-
cla atréds, y las patas extendidas hacia adelante, hacia arribda,
haéiendo que los brazos en forma de T se giren por medio de los
brazos “de accionamiento, moviendo as{ la unidad de bastidor de

asiento y brazos del sillén hacia arriba ¥ hacia adelante con
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respecto al bastidor de levas;

unos pantégrafos construfdos y dispuestos para exten-
derse hacla arriba al extenderse hacia adelante, montando los
dos pantdégrafos un reposapiés entre ellos en 1a extensidén ante-
rior de los mismosy incluyendo el reposapiés dos mitades longi-
tudinalmente espaciadas, transversalmente extendidas, e inclu-
yendo los pantégrafos dispositivos de soporte separados para
montar cada una de las secciones de reposapiés; incluyendo los
dispositivos de soporte para montaje de la seccidn de reposapiés
que estéd longitudinalmente més alejada cuando se extienden los
pantdgrafos, dispositivos para pivotar esa seccién de reposapiés
a una posicidn longitudinalmente detrds de la otra seccidn de re
posapiés a la retraccidén de los pantégrafos;

dispositivos de manija de accionamiento montados sobre
uno de los conjuntos de brazos laterales y conecta&os a los bra-
z0s de accionamiento para exfender ¥y retraer el pantégrafo del
conjunto de brazos de ese lado; y un tubo transmisor de torsién
que se extiende transversalmente entre los conjuntos de brazos
laterales y conectando rigidamente los dispositivos de manija de
accilonamiento con los brazos de accibnamiento, Para extender y
retraer el pantdégrafo del conjunto de brazos del lado opuesto,
por lo que la rotacién de la manija de accionamiento extiende y
retrae ambos pantégrafos, coordinadamente;

un mecanismo de fijacién longitudinalmente alargado y
lateralmente'estrecho, construfdo y dispuesto para, en una pri-
mera posicién, permitir la oscilacién de la unidad de levas de
oscilacidn con respecto a la bhase, y para, en una segunda posi-
cién, evitar la oscilacién de la unidad de levas de oscilacidn
con respecto a la base; incluyendo el mecanismo de fijacidn, ra

nuras sobre una de las levas de oscilacién y la base del sillén,

pernog montados sobre la otra leva de la unidad de levas de os-

¢
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cilacién y la base del 8i111én, dispositivos que reaccionan a
la translacién y rotacién del tubo transmisor de torsién para
mover los pernos dentro de laq ranuras, bajo predeterminada
rotacién del tubo transmisor de torsidén en un sentido para ex
tender el reposapiés, o determinada translacién del tubo trans
misor de torsidén incidente a la reclinacidén del respaldo del
811lén, para fijar la unidad de levas de oscilacién con respec
to a la base, para inhibir completamente la capacidad de osci-
lacién hacia adelante y hacia atrds, del sillén con respecto a
la base del mismo,

34.- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, caracterizados Dor comprender la
disposicidn de: una base que incluye un larguero del lado iz—
quierdo, un larguero del lado derecho, un travesanio frontal ¥y un
travesafio posterior; extendiéndose los travesafios frontal ¥y pos
terior transversalmente al 8illén, entre los largueros latera-
les. teniendo los largueros laterales dispositivos que definen
gobre los mismos, las Superficies para trabajo de ievas de osci-
laciéng |

una unidad de levas de oscilacidn que incluye levas de
ogscilacidn, una izquierda ¥ una derecha, lateralmente espacia~-
dasj estando dicha unidad de levas de oscilacién montada con ca-
pacidad de oscilacidén sobre la base, con las levas de oscilacién
de la misma trabajando sobre dichas Superficies de trabajo para
levasg de oscilacién, estando estructurada la unidad de levas de
oscilacidn para llevar un asiento, brazos y respaldo de sillén;

una primera unidad de resortes rara plataforma de me-
cedora fijada al larguero del lado derecho ¥y a la leva de osci-
lacién derecha, una segunda unidad de resortespara plataforma de
mecedora fijada al larguero del lado izquierdo y a la leva de

oscilacién izquierda;
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un conjunto de brazos o palancas del lade izquierdo
que incorpora una pluralidad de brazos pivotables Yy un conjun-
to de brazos unitario de lado derecho gque incorpora una plura-
lidad de brazos pivotables;

estando montados los conjuntos de brazos del lado iz
quierdo y del lado derecho, -sobre los lados izquierdo y dere-
cho de la unidad de levas de oscilacién:

un bastidor unitario de asiento y brazos de sillén,
montado sobre los conjuntos de brazos del lado izquierdo y dere
cho de la unidad de levas de oscilagién; '

un bastidor unitario de aéiento’y brazos de 8111én,
montado sobre los conjuntos de brazos dellado izquierdo y dere-
cho; ¥

un respaldo de silldén montado sobre los conjuntos de
brazos del lgdo izquierde y derecho;

incluyendo cada conjunto de brazos lateral:

un soporte generalmente horizontal montado rfgidamen-
te sobre el bastidor de levas, un brazo generalmente horizontal
conectado rigidamente a y soportando un lado del bastidor unita
rio de asiento y brazosy y dos brazos generalmente paralelos,
generalmente extendidos en forma vertical hacia arriba, uno pivo
tado en su extremo superior a dicho soporte cerca del extremo
posterior del soporte y pivotado en su extremo inferior a dicho
brazo generalmente horizontal cerca del extremo posterior de és
te brazo, estando pivotado el otro de los brazos generalmente pa
ralelos en su extremo superior a dicho soporte cerca del extre-

mo frontal del soporte, y pivotado en su extremo inferior a dicho

.brazo generalmente horizontal cerca del extremo frontal de éste

brazo generalmente paralelo, por_lo que la unidad de bastidor de
asiento ¥y brazos estd montada para movimiento balanceante, de pa

ralelogramo, con respecto a la unidad de levas de oscilacién; te
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- niendo dos brazos generalmente extendidos hacia arridba, longi-

tudinalmente espaciados, extremos inferiores rigidamente conegc
tados a dicho brazo generalmente horizontal; un canal general-
mente horizontal dispuesto arriba de los Soportes montados en
el bastidor de levas antes mencionados, estando.ios extremos su
periores de los brazos extendidos hacia arriba, fijados rigida-
mente al canal generalmente horizontal; estando asegurada rigi-
da y directamente la unidad de bastidor de asieﬁto Yy brazos a
los canales generalmente horizontales, soportando asi ¥y conectan
do rigidamente la unidad de bastidor de asiento y brazos con res
pecto a los brazos generalmente_horizontales;

una pata que se extiende hacia atrds desde el extremo
inferior del mds posterior de cada uno de dichos brazos general
mente paralelos, generalmente extendidos en forma vertical, re-
sultando en que ios brazos ltimamente mencionados, aparecen de
forma de Vj

un brazo de montaje para el respaldo del 81116n, en
forma de L, para cada conjunto de brazos lateral, teniendo cada
brazo en forma de L una pata proyectada hacia adelante y un bra
20 proyectado hacia arriba, estando pivotado el extremo anterior
de cada pata proyectada hacia adelante, con respecto a la regiodn
de extremo superior del mds posterior de log brazos generalmente
extendidos hacia arriba, cuyos extremos inferiores estdn conec-
tados rigidamente a dicho brazo generalmente horizontal; estan~
do pivotado cada brazo en forma de L, cerca de la unidn dé sus
dos patas al extremo superior de un brazo de accionamiento, es-
tando articulado el extremo inferior de cada brazo de acciona=-
miento a la pata extendida hacia atrds del brazo respectivo en
forma de V, alejado de la unién de la pata extendida hacia atris

con el resto del brazo en forma de Vs

estando montado el respaldo del sillén sobre las patas
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extendlidas hacia arriba de los brazos en forma de L, por lo

que la reclinacién del respaldo del si1llén hace girar los bra-
zos en forma de L, disponiendo las patas extendidas hacia arri
bé, hacia atrds, y las patas extendidas hacia adelante, hacia
arriba, ocasionando que los brazos en forma de L sean girados

por medio de los brazos de accionamiento, moviendo asi la uni-

- dad de bastidor de asiento y brazos del sillén hacia arriba y

hacia adelante con respecto al bastidor de levas; -

unos panféérafos construidos y dispuestos para exten
derse hacia arriba cuando se extienden hacia adelénte; montan-
do los dos pantégrafos un reposapiés entre ellos en su extremo
anterior, incluyendo el reposapiés dos mitades longitudinalmen
te espaciadas transversalmente extendidas, e incluyendo los pan
tégrafos dispositivos separados de soporte para montar cada una
de las secciones del reposapiés; incluyendo el dispositivo de
sopor*e para montaje de la seccidén de reposapiés que estd mis
alejada longitudinalmente cuando el pantégrafo estd extendido,
dispositivos fara pivotar ess séccién de reposapiés a una posi~
cién longitudinalmente detrds de la otra seccidn de'reposapiés,
a la retraccidén de los pantégrafos;

dispositivos de manija de accionamiento montados en uno
de los conjuntos de brazos latérales y conectados a los brazos
de accionamiento, para extender y retraer los pantégrafos del
conjunto de brazos de ese lado; y un tubo transmisor de torsién
que se extiende transversalmente entre los conjuntos de brazos
laterales y que conecta rigidamente los dispositivos delmanija
de accionamiento con los brazos de accionamiento,.para extender
y retraer los pantégrafos del conjunto de brazos del lado opues-
to, por lo que la rotacién de la manija de accionamiento extien-
de y retrae coordinadamente ambos pantégrafos;

un mecanismo de fijacidén longitudinalmente alargado,
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lateralmente estrecho, construido Yy dispuesto para, en una pri
mera posicidn, permitir la osecilacién de la unidad de levas de
osciladién con fespecto a la base, y para, en una Segunda posi
cidén, evitar la oscilacién de la unidad de levas de oscilacidn
con respecto a la base, incluyendo los dispositivos de fija-
cién,

dispositivos de yugo que tienen un perno que se extien
de transversal y lateralmentes dispositivos que montan con capa
cidad de pivotaﬁiehto los dispositivos de yugo sobre-la base,
para movimiento pivotante alreﬁedor de un eje horizontal que se
extiende transversalmente;

conjuntos de brazos pivotantes que conectan el tubo
transmisor de torsidén y los dispositivos de yugo para pivotar
los dispositivos de yugo alrededor del eje horizontal que se ex
tiende transversalmente, bajo la rotacién y bajo la translacidn
de dicho tubo transmisor de torsidng

una placa de leva y cerrojo montada sobre dicha unidad
de levas de oscilaciénm, para movimiento con la misma, teniendo
dicha placa de leva y cerrojo dispositivos que definen una super
ficie curvada de leva dispuesta para ser acoplada por el perno
de dichos dispositivos de yugo bajo la rotécién del tubo trans-
misor de torsidén en un sentido para extender el reposapiés, y
bajo la translacién hacia adelante, hacia arriba del tubo de
torsidn, que resulta con la .reclinacidn incipiente del respaldo
del sillén: ' _

estando desplazado el eje alrededor del cual pivota
el dispositivo de yugo, de tal manera con respecto a la curvatu
ra de la superficie de leva de la placa de leva y cerrojo, gue
el contacto inicial entre el perno y" la superficie de leva inhi-

be completamente 1la oscilabilidad hacisa adelante, del silldén con

respecto a la base del mismo, y el recorrido adicional del perno
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- a lo largo de la superficie de leva fuerza a la unidad de levas

de oscilacién a oscilar hacia atrds sobre la base, en una pro-
porcién predeterminada, para "posicionar" al ocupante del si-
116n.

35.- Unos perfeccionamientos en la fabficacién de gi-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 34, carac
terizados porque dichos conjuntos de brazos incluyen un brazo
largo que se extiende bajo un elemento transversal de la unidad
de levas de oscilacidén y tiene un extremo posterior pivotado al
dispositivo de yugo, un primer brazo en forma de L que tiene un
extremo del mismo, de una pata, montado pivotalmente con respec
to a dicho elémento tran8versalide la unidad de levas de oscila-
cién, y la rodilla del mismo pivotada al extremo anterior de di-
cho brazo largoj un segundo brazo en forma de L que tiene un ex-
tremo pivotado al extremo opuesto del primer brazoen forma de L
una oreja montada sobre dicho tubo de torsidn; estando pivotado
el extremo opuesto del segundo eslabdén en forma de L, a dicha
oreja. _

36.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llores-mecedora, reclinables, segun la reivindicacidn 34, caracw
terizados porque el dispositivo de yugo estéd montédo en el lado
interno de dicho travesaflo posterior de la base,

37.- Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 34, carac-
terizados porque la superficie de leva incluye una ranura inter-
rnedia en la prolongacidén de la misma, dirigida hacia dicho dis-
positivo de yugo y dispuesta para recibir al perno dicho después
del posicionado del ocupante normal del sillén para inhibir com-
pletamente también la oscilabilidad hacla atréds.
©  38.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-

llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 37, carac-
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terizado porque la superficie de leva mds alld de las ranuras
estd configurado y orientado para ser el sitlo en el que el
perno hace contacto inicialmente con la superficie de la leva
cuando el s8illdén es usado por.un ocupante alto, que tiende a
hacer oscilar la silla més de lo debido hacia atrds antes de em
pezar a extender el reposapiés o reclinar el respaldo del si-
116n, y de manera que el recorrido adicional del perno a lo lar
go de la superficie de la leva, posiciona al ocupante del si-
116n, en una proporcidn predeterminada que es mayor que la co-
rrespondiente a un ocupante normal del 8i1llén, y equivalente a
una posicidén completamente basculada hacia atréds, inhibiendo

asi la oscilabilidad adicional hacia atris para el ocupante al-

‘to del sillédn.

39.- Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 34, carac
terizados por la disposicién de:

una plataforma acoplable al piso;

una unidad de rotacidén gue incluye una placa inferior
de montaje, una placa superior de montaje, y dispositivos de co
Jinete entre las placas de montaje para permitir la rotacidén re
lativa de las dos placas alrededor de un eje generalmente verti
calsy y

dispositivos que fijanlla placa inferior de montaje
sobre la plataforma acoplable al piéo y dispositivos que fijan
la placa superior de montaje en forma generalmente centrada so-
bre la parte inferior de dicha base,

40.- Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-
llones-mecedora, reclinables, caracterizados por comprender la
disposicién de:

una base;

una unidad de levas de oscilacién montada oscilablemen
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te sobre la base;
una unidad de bastidor de asientoc y brazos;
un respaldo de silléng
~un conjunto de palancas o brazos del lado izquierdo
y un conjunto de palancas o brazos del lado derechp, montados
sobre la unidad de levas de oscilacién y montando respectiva-
mente los lados izquierdo y derecho de la unidad de bastidor
de asiento y brazos con respecto a la unidad de levas de osci
lacidng
comprendiendo cada uno de los conjuntos de palancas
o brazos del lado izquierdo y del lado derecho: un sistema de
paralelogramo montado suspendido de la unidad de bastidor de
asiento y brazos con respecto a la unidad de levas de oscila-
cidén, y unos pantégrafos;
comprendiendo ademds cada conjunto de brazos lateral,
un brazo de montaje para respaldo de sillén montado para mover
se arqueadamente al reclinarse y levantarse el respaldo del si
116n; un brazo que se extiende entre el de montaje de respaldo
del silldn y el sistema de palancas en paralelogramo del con-
junto de brazos 1aferal respectivo y fijado con capacidad de
pivotamiento a cada uno, de manera que, al reclinarse el res-
paldo del s8illén, la un%dad de bastidor de asiento y brazos se
mueve hacia arriba y hacia adelante pof el funcionamiento de
los sistemas de palancas del paralelogramo;
un reposapiés montado por encima y extendiéndose la=-
teralmente entre los extremos anteriores de los pantégrafos de
los conjuntos de brazos del lado izquierdo y del lado derecho;
» un tubo transmisor de torsién que se extiende late-
ralmente entre los conjuntos de brazos del lado izquierdo y
del lado derecho e interconectando los pantégrafos de los con-

juntos de brazos del lado derecho y del lado izquierdo; y
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unea manija de accionamiento montada en une de los con
juntos laterales y conectada en forma de manivela al pantégrafo
del conjunto de brazos de ese lado, de manera que la rotacién
de la manija de accionamiento extiende ¥y retrae el pantdgrafo
del conjunto de brazos de ese lado directamente, -y el otro pan~
tégrafo coordinadamente por medio del tubo transmisor de tor-
sidn;

una fijacién dispuesta lateralmente en forma interme-
dia a los conjuntos de brazos laterales ¥y que incluye:

ranuras sobre parte de la unidad de levas de oscila-
cién y la base del sillén, dispositivos de perno montados sobre
otra parte de la unidad de levas de oscilacidn ¥y la base del sji
116n; dispositivos que reaccionan a la translacién y rotacién
del tubo de torsidén para mover los dispositivos de perno dentro
de las ranuras bajo predeterminada rotacién'del tﬁbo de torsidn,
en un sentido para extender el reposapiés o predeterminada
translacién del tubo de torsidén para la reclinacidn del respal-
do del sil1lén, para fijar la unidad de levas de oscilacidn con
respecto a la base, para inhibir completamente la oscilabilidad
hacia adelante y hacia atrds del siilén, con respecto a la base
del mismo,

41.- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones—mecedora,reclinables, caracterizados por comprender:

una base;

una unidad de levas de oscilacién montada oscilablemen
te sobre la base;

una unidad de bastidor de asiento Y brazos;

un respaldo de sill§n;

un conjunto de brazos del lado izquierdo y un cbnjunto
de brazos del lado derecho montados sobre la unidad de levas de

oscilacién y montando respectivamente los lados izquierdo y de-
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recho de la unidad de bastidor de asiento y brazos con respec-—
to a la unidad de levas de oscilaciéng .
comprendiendo cada uno de los conjuntos de brazos, del

lado izquierdo y del lado derecho, una serie de brazos interco
nectados, ineluyendoj; un sistemg de brazos en paralelogramo
montado en suspensidén de la unidad de bastidor de asiento y
brazos con respecto a la unidad de levas de oscilacién, y un
pantégrafo;

inclu&eﬁdo ademds cada conjunto de brazos lateral, un
brazo para el montaje del respaldo de sillén Yy asiento, montado
para moverse arqueadamente al reclinarse y erigirse el respaldo
del sillén; un brazo que se extiende entre el brazo de montaje
de respaldo y el sistema de brazos en paralelogramo de; conjun-
to de brazos del lateral respectivo y fijado con capacidad de
pivotamierto a cada uno, de manera gue, al reclinarse el respal
do del asiento, la unidad de bastidor de asiento y brazos se
mueve hacla arriba y hacia adelante por el funcionamiento de
los sistemas de brazos en paralelogramo:

un reposapiés montado por encima y extendiéndose la-
teralmente entre los extremos anteriores de los pantégrafos de
los conjuntos de brazos del lado izquierdory del lado derecho;

un tubo transmisor de torsién que se extiende lateral
mente entre los conjuntos de brazos del lado izquierdo y del la
do derecho e interconectando los pantégrafos de los conjuntos
de brazos de lado izquierdo y del lado derechos y

una manija de accionamiento montada en uno de los con
juntos de brazos laterales y conectada a manera de manivela al
pantégrafo del conjunto de brazos de ese lado, de manera que la
rotacidén de la manija de accionamienﬁo extiende y retrae el pan
tégrafo del conjunto de brazos de ese lado directamente y el

otro pantégrafo coordinadamente por medio del tubo de torsién;
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una fijacién dispuesta lateralmente en forma inter-
media a los conjuntos de brazos'laterales; ineluyendo la fija
cién una serie de brazos interconectados por pivotes, incluyen
do un brazo conectado pivotalmente al tubo de torsidn y dis-
puesto para operar la fijacién tanto al girarse el tubo de tor
sion por la rotacidén de 1la manija de operacién al eitender los
pantégrafos y el reposapiés, como cuando el tubo de forsién se
traslada hacia adelante y hacia arriba al reclinar el respaldo
del sillén.

42.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si
llones—ﬁecedora, reclinables, segin la reivindicacién 41, carac

terizados porque la fijaciédn comprende dispositivos de yugo que

tienen un perno transversal y lateralmente extendido, disposi-

tivos que reciben con articulacidn los dispositivog de yugo so-
bre la base para movimiento articulado alrededor de un eje hori
zontal transversalmente extendido; |

incluyendo dichos brazos interconectados el brazo di-
cho que conecta el tubo de torsién y el dispositivo de yugo pa
ra pivotar a este dispositivo de yugo alrededor del eje horizon
tal transversalmente extendido bajo la rotacidén-y bajo la trans
lacién de dicho tubo de torsiéng ‘

una placa de leva y cerrojo montada sobre dicha uni-
dad de levas de oscilacién para movimiento con la misma, defi~
niendo dichos dispositivos de leva ¥y cerrojo una superficie cur
va de leva dispuesta para ser acoplada por el perno de dichos
dispositivos de yugo bajo la rotacién del tubo de torsidn en
un sentido para extender el reposapiés, y bajo la traslacidn ha
cla adelante y hacia arriba del, tubo de torsidn, que se origina
con la reclinacién del respaldo del sillén;

estandé desplézado el eje alrededor del cual'pivota

el dispositivo de yugo con respecto a la curvatura de la leva
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de la placa de leva y cerrojo, que el contacto inicial entre
el perno y la superficie de la leva inhibe completamente la os
eilabilidad hacia adelante del sillén con respecto é la base
del mismo, y el recorrido adicional del perno a lo 1érgo de la
Superficie de la leva, fuerza la unidad de levas de oscilacién
a oscilar hacia atrds sobre la base en una proporcién predeter
minada, para "posicionar" al ocupante del sillén,

| 43.~ Unos perfeccionamientos en la fabriacién de si-

llonés-mecedora, reclinables, segln la reivindicacién 42, ca-

racterizados porque dicha serie de brazos interconectados in-

cluyen un brazo largo que se extiende debajo de un elemento
transversal de la unidad de levas de oscilacidn y tiene un ex-
tremo posterior pivotado al dispositivo de yugo; uﬁ primer bra
zo en forma de L que tiene un extremo de una pata conectado pi
votalmente con respecto a dicho elemento transversal de 1la uni
dad de levas de oscilacién y el rodillo del mismo pivotado al
extremo anterior de dicho brazo largo, y teniendo un extremo
pivotado al extremo opuesto del primer brazo en forma de L; una
oreja montada sobre dicho tubo de torsidn; estando pivotado el
extremo opuesto del segundo brazo en forma de I a dicha oreja,

44,- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 42, carac
terizados porque dicha base incluye un travesaflo posterior y di
chos dispositivos de yugo estdn montados en el lado interior de
dicho elemento transversal,

45.- Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de 8i-
llones—mecedora,.reclinébles, segun la reivindicaoiénA42, carac
terizados porque la superficie de leva ineluye una rénura inter
media, dirigida hacia dicnos dispositivos de yugo y dispuesta
para que entre en ella dicho perno después del'"poéicionado" del

ocupante normal del s8illén, para también inhibir completamente



10.

15.

20,

25.

- 72 -

la oscilabilidad hacia atrés.

. 46,- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de sgi-
llones-mecedora, reclinables, segin la rgivindicacién 45, carac
terizados porque la superficie de leva mis alléd del dispositivo.
de ranura estd configurada y orientada de manera de ser el si-
tio en donde el perno hace contécto inicialmenté con la super-
ficie de la leva al ser ocupado el gillén por un ocupante alto,
que tiende a hacer oscilar el sillén totalmente hacia atrds an—
tes de empezar a extender el reposapiés o reclinar el respaldo
del sillén y de manera que el recorrido adicional del perno so-
bre la superficie de la leva posiciona al ocupante alto del si-
1l6n en una proporcién predeterminada que es mayor Que la que
corresponde - a un ocupante normal del sillén y equivalente a una
posicidén completamente basculada hacia atrds, inhibiendo asi la
oscilabilidad adicional hacia atrds por el ocupante alto del si
116n.

47.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si
llones-mecedora, reclinables, caracterizados por comprender:

una base;

una unidad de levas de oscilacidén montada oscilablemen
te sobre la base; ‘

un conjunto de brazos del lado izquierdo y un conjun-
to de brazos unitario del lado derecho, comprendiendo cada uno
de los conjuntos de brazos laterales, una serie de brazos inter
conectados y estando montados sobre la unidad de levas de osci-
lacidén, para montar sobre los mismos un respaldo de asiento, una
unidad de bastidor de asiento y brazos Yy un reposapiés;

un mecanismo de fijacién de oscilacidén montado sobre
la unidad de levas de oscilacidn entre los conjuntos de brazos
laterales y acoplable con la base para inhibir la oscilacién de

la unidad de levas de oscilacién con respecto a la base, bajo mg
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vimiento de los conjuntos de brazos laterales para efectuar la
reclinacién del respaldo del sillén y bajo movimiento de los
conjuntos de.brazos laterales para efectuar la extensién del
reposapiés;

un tubo de torsién que se extiende transversalmente
entre los dos conjuntos de brazos laterales y conectado a bra-
zos correspondientes de aquellos para coordinar los movimientos
de extensidn y retraccién de reposapiés de los conjuntos de bra
Z08 laterales,

48.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-
llones~mecedora, reclinables, caracterizados por comprender:

una base;

una unidad de levas de oscilacidn montada oscilable-
mente sobre la base;

un conjunto de brazos unitario del lado izquierdo y

‘un conjunto de brazos unitario del lado derecho, comprendiendo

cada uno de los conjuntoé de bragos laterales, una serie de bra
zos interconectados y estando montados sobre la unidad de le-
vas de oscilacidn para montar sobre los mismos un respaldo de
§1116n, una unidad de asiento y brazos de sillén, y un reposa-
piés;

un mecanismo de fijacidn de oseilacién montado sobre
la unidad de levas de oscilacidén entre los conjuntos de brazos
laterales y acoplable con la base para inhibir la osecilacién de
la unidad de levas de oscilacidén con respecto a la base bajo el
moviniento de los conjuntos de brazos laterales para efectuar
la reclinacidén del respaldo del Eillén Y bajo el movimiento de
los conjuntos de brazos laterales para efectuar la extensidén del
reposapiés;

un tubo de torsidén que se extiende transversalmente en

tre los dos conjuntos de brazos laterales y conectado a brazos
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correspondientes de los mismos para coordinar los movimientos

de extensidn y de retraccidn de reposapiés de log conjuntos de

'brazos laterales.

incluyendo el mecanismo de fijacidn:

dispositivos de yugo que tienenun perno lateralmente
extendidoy dispositivos que montan articuladamente los disposi
tivos de yugo sobre la base para movimiento pivotal alrededor
de un eje horizontal transversalmente extendiente;

dispositivos de brazos articulados pivotantes, que co
nectan el tubo de torsidén y los dispositivos de yugo para pivo-
tar estos dispositivos de yugo alrededor de dicho eje horizontal
transversaimgnuaextendido por la rotacidn y translacidn de di-
cho tubo de torsidn;

ura placa de leva y cerrojo montada sobre dicha uni-
dad de levas de oscilacidn para movimiento con la misma, tenien
do dicha placa de leva y cerrojo dispositivos que definen una
superficie curvada de leva dispuesta para ser acoplada por el
perno de dichos dispositivos de yugo bajo la rotacidén del tubo
de torsién en un sentido para extender el reposapiés, y bajo
translacidén hacia adelante y hacia arriba del tubo de torsidn,
que se inicia con la reclinacidén del respaldo del sillédn;

estando desplazado el eje alrededor del cual pivota
el dispositivo de yugo con respecto a la curvatura de la super

ficie de leva de la placa de leva ¥y cerrojo de tal manera, que

el contacto inicial entre el perno ¥y la superficie de la leva

inhibe completamente la oscilabilidad hacia adelante del si-
116n con respecto a la base del mismo, y el recorrido adicional
del perno a lo largo de la Superficie de leva fuerza a la uni-
dad de levas de oscilacidén a oscilar hacia atrds sobre la base,

en una proporcidén predeterminada para "posicionar" al ocupante

del sillén.
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49.- Unos perfeccionamientos en la fabricaciénde si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 48, carac
terizados porque dichos conjuntos de brazos articulados inclu-
yen un brazo largo que se extiende bajo uﬁ elemento transversal
de la unidad de levas de oscilacién y tiene un extremo poste-
rior montado articuladamente al dispositive de yugo; un primer
brazo en forma de L que tiene un extremo de una pata montado
con capacidad de pivotamiento con résPeoto a dicho elemento
transversal de la unidad de levas de oscilacidn ¥y la unién del
mismo pivotada al exiremo anterior de dicho brazo largo; un se-
gundo brazo en forma de L que tiene un extremo articulado al ex
tremo opuesto del primer brazo en forma de L; una oreja montada
sobre dicho tubo de torsidn; estando el extremo opuesto del se-~
gundo brazo en forma de L articulado a dicha ore ja,

50.~ Unos perfeccionamientoé en la fabricacidn de si-
1llones-mecedora, reclinables, 'segin la reivindicacidn 48, carac
terizados porque dicha base incluye un travesafio posterior y di
cho dispositivo de yugo estd montado en el lado interior de di-
c¢ho elemento transversal.

51.~- Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 48, carac
terizados porque la superficie de leva incluye una ranura inter
media dirigida hacia el dispositivo de yugo Yy dispuesta para que

entre en ella el perno después del posicionado del ocupante nor-

-mal del sillén, para inhibir también, completamente, la oscila-

bilidad hacia atrés.

52.=- Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 51, carac
terizados porque la superficie de la leva estd configurada més
alld de la ranura, y orientada, para lograr que el sitio en el

que el perno hace contacto inicialmente con esta superficie de
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leve cuando se ocupa el sillén por un ocupante de estatura al-
ta, que tiende a hacer oscilar el sillén lo més hacla atris an
tes de comenzar a extender el reposapiés o reclinar el respal-
do del sillén, y de manera que el recorrido adicional del per-~
ne a lo largo de la superficie de leva posiciona al ocupante de
alta estatura, en una proporcidn predeterminada que es mayor
que aquella para un ocupante de talla normal del $illén, y equi
valente a una posicidn completamente oscilada hacia atrés, inhi
biendo asi la oscilabilidad adicional hacia atrés para el ocu-
vante de estatura alta, del sillén.§

53.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de 8i-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 52, carag
terizados por comprender ademds: una manija de accionamiento;
dispositivos de articulacidn en uno de los conjuntos de brazos
laterales, cqnectando la manija de accionamiento al tubo de tor
sidén, de manera que la rotacién de la manija de accionamiento
produce el funcionamiento coordinado de los conjuntos de brazos
de ambos lados.

o4.- Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si-
llones~mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 53, carac
terizados por comprender ademds, dispositivos de movimiento per
dido incorporados entre el conjunto de brazos de un lado v la
manija de accionamiento, ineluyendo una placa que tiene dispo-
sitivos de ranura en la periferia de la misma, un perno segui-
dor adaptado para recorrer la periferia de dicha placa, baio la
rotacion de la manija de accionamiento; dispositivos eldsticos

conectados al perno seguidor para detener el movimiento de re-

tracecién de reposapiés de los conjuntos de brazos laterales; e

incluyendo los dispositivos de articulacién sobre dicho conjunto
de hrazos lateral, dispositivos para retirar el disvpositivo de

perno seguidor de cualnuiera de los dispositivos de rarura bajo
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la gplicaeidn de momen<to torsidnal arla manija de accionamien-
to en un sentido para produclr movimiento de retraccidn del re
posapiés, de los conjuntos de brazos laterales,

55.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si
llones-mecedora, reclinables, caracterizados por la disposicidn
de una base, una unidad de levas de oscilacién montada oscila-
blemente sobre la base por medioc de las levas de oscilacién,
una unidad de bastidor de asiento y 5razos montada sobre la uni
dad de levas de oscilacidén, un respaldo de sillén que se puede
reclinar o levantar, y un reposapiés que se puede extender o re
traer: un mecanismo de fijacidn montado sobre la unidad de le-
vas de oscilacidn para permitir'la oscilacidn de la unidad de
bastidbr de asiento y brazos, respaldo de sillén y bastidor de
levas de oscilacién sobre la base en tanto que el reposapiés es
té retrafido y el reépaldo del silldn estd erecto,y evitar la os
cilacidén de la unidad de bastidor de asiento y brazos, respaldo
de sillén, reposapiés y bastidor de levas de oscilacidn sobre
la base cuando exista cualquiera de las siguientes condiciones:
el reposapiés estd extendido y el respaldo del 8illén estd re-
clinadoy

incluyendo el mecanismo de fijaciénj

dispositivos de yugo que tienen un perno transversal
y lateralmente extendiente; dispositivos que montan con capaci-
dad de pivotamiento los dispositivos de yugo sobre la base para
movimiento pivotante alrededor de un eje horizontal transversal
mente extendido;

dispositivos de articu}aeién conectados al reposapiés,
la unidad de asiento y brazos, el respaldo y los diépositivos de
yugo para pivotar estos dispositivos de yugo alrededor de dicho
eje horizontal transversalmente éxténdido, bajo la extensidn del

reposapiés y bajo la reclinncidén del respaldo del 8illdn;



10,

15.

20.

25-

30,

- 78 - 1k “AR'A“

‘

una placa de leva y cerrojo montada sobre dicha uni-
dad de levas de osoileoidén para movimiento con la misma, tow
niendo dicha placa de leva y cerrojo dispositivos que definen
una superficle curvada de le%a dispuesta de manera que se aco-
ple a ella el perno dé dichos dispositivos de yugo bajo

la extensién del reposapiés, y bajo la reclinacidn
del respaldo del sillén;

estando desplazado el eje alrededor del cual pivota
el dispositivo de yugo con respecto a la curvatura de la super
ficie de leva, de la placa de leva ¥y cerrojo, de manera que el

contacto inicial entre el perno Y la superficle de leva inhibe

‘la capacidad de oscilacidén hacia adelante del 51116n con res-

pecto a la base del mismo, y el recorrido adicional del perno
a lo largo de la superficie de la leva fuerza & la unidad de le
vas de oscilacidén a oscilar hacia atris Sobre la base, en una
proporeidn predeterminada para "encubar" o posicionar al ocupan
te -del sillén,

56.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 55, carac
terizados por comprender dichos dispositivos de articulacién, un
brazo largo que se extiende bajo un elemento transversal de la
unidad de levas de oscilacidn y tiene un extremo posterior ar-
ticulado a los dispositivos de yugo; un primer brazo en forma
de L que tiene un extremoc de una péta montado con capacidad de
articulacién con respecto a dicho elemento transversal de la uni
dad de levas de oscilacién y la unién o vértice del mismo pivo-
tada al extremo anterior de dicho brazo largos un segundo brazo
en forma de L que tiene un extremo pivotado al extremo opuesto
del primer brazo de forma de L; una oreja montada sobre un tubo
de torsidén montado para rotacidn ¥ translacién al externderse el

reposapiés y reclinarse el respaldo del $1116n;
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estando pivofédo a dicha oreja el extremo opuesto del

segundo brazo en forma de L.

57.= Unos perfecclonamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 55, carac
terizados porque dicha base comprende un travesafio posterior y

dichos dispositivos de yugo estédn montados en el interior de es

“te travesafio posterior.

58.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si-
llones—mecedoré, reclinables, segin la reivindicacién 55, carac
terizados porque la superficié de leva incluye una ranura inter
media, dirigida hacia dichos .dispositivos de yugo y dispuesta
para que entre en ella dicho perno por accidn del posicionado
del ocupante normal del sillén para inhibir completamente tam-
bién, la oscilabilidad hacia atrds.

59.~ Unos perfecclonamientos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, segﬁn la reivindicacién 5%, carac
terizados porque la superficie de la leva mds alld del disposi-
tivo de ranura, estéd configurada y orientada para ser el sitio
en el que el perno hace contacto inicialmente con 1la superficie
de la leva cuando se ocupa el sillén por un ocupante de estatu-
ra alta, quien tiende a hacer oscilar el silldén lo més hacia
atrds antes de empezar a extender el reposapiés o reclinar el
respaldo del s1116n, de manera que el recorrido adicional del
perno a lo largo de la superficle de la leva, posiciona al ocu~
pante de estatura'alta del sill6n en una proporcidn predetermi-
naéa qus es mayor que la correspondiente a un ocupante normal
del sillén, y equivalente a una posicidén completamente oscilada

hacia atrds, inhibiendo as{ completamente la oscilabilidad adi-

cional hacia atréds para el ocupante de alta estatura, del si-

11én;

incluyendo el mecanismo de fijacién:
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dispositivos de ranura montados sobre una parte de 1la
unidad de levas de oscilacién y la base del 81illén, dispositi-
vos de perno montados sobre la otra parte de la unidad de leva
de oscilacién y la base del sillén; dispositivos que reaccionan
& la translacién y rotacién en el tubo de torsidn para mover
los dispositivos de perno dentro de los dispositivos de ranura
bajo predeterminada rotacidn del tubo de torsidn, en un sentido
para extender el reposapiés o predeterminada translacidén del tu
bo de torsidén incidente a la reclinacidn del respaldo del sillén,
para fijar la unidad de levas de oscilacién con respecto a la ba
se para inhibir completamente la oscilabilidad hacia adelante y
hacia atrds del sillén, con respecto a la base del mismo,

60.- Unos perfeccionamientos en 1la fabricacidén de si-~
llones-mecedora, reclinables, caracterizados por comprender:

una base;

una unidad de levas de oscilacidén montada oscilablemen
te sobre la base y adaptada para llevar un respaldo reclinable
de sillén, y un bastidor de asiento Yy brazos de sillén;

un mecanismo de fijacidén montado sobre la unidad de le
vas de oscilacidn, e incluyendo una placa de leva montada sobre
la unidad de levas de oscilacidn y un brazo pivotable, montado
sobre la base, estando éSpaciadd dicho brazo pivotable de la pla
ca de leva en tanto que el respaldo del sillén estd erecto, pero
siendo responsivo a la iniciacién del movimiento de reclinacién
del respaldo del sillén, para plvotar a acoplamiento con la pla-
ca de leva para inclinar la unidad de levas de oscilacidén hacia
atréds a un.éngulo predeterminado de posicionado o "encubamiento"
¥y evitar la oscilacidén hacia adelante de la unidad de levas de
oscilacidén con respecto a la base,

61.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidn de si-

llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 55, carac-
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terizados porque dicha base estd construfda de madera de exhibi
cién y los brazos articulados de dichos conjuntos de brazos la-
terales, estdn provistos para montar el reposapiés y exponer la
madera de exhibicidn de.dicha bagse al frente de la misma, cuan-
do se activan esos brazos articulados en el sentido para exten-
der el reposapiés.

62.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones~mecedora, reclinables, caracterizados por la disposicién

de una base, una unidad de levas de oscilacidén sobre la base, y

dispositivos de mecanismo en los lados izquierdo y derecho del

s1116n, para montar un asiento de sillén y un respaldo de sillén
sobre la unidad de levas de oscilacidén sobre la base, de manera
que el respaldo del sillén se-puede reclinar y erigir con respec
to al asiento; incluyendo los dispositivos de mecanismo un pan-
tdgrafo a cada lado del silldén, que tiene extremos anteriores
construidos y dispuestos para montar un reposapiés; estando di-
chos pantégrafos construidos ééimétricamente de manera que cada
uno se proyecta hacia arriba al -extenderse hacia adelante y se
retrae hacia abajo al refraerse hacia atrds; incluyendo dicho
mecanismo dispositivos de travesafio longitudinalmente extendidos
para montar un lado delasiento del sillén en un lado de la uni-
dad de levas de oscilacién bajo la base, incluyendo cada pantd-
grafo:

dos brazos espaciados a lo largo de dichos dispositi-
vos de travesafios y teniendo sus extremos superiores .pivotados
a €stos; estando pivotado el extremo inferior del posterior de
los dos brazos al extremo posterior de un brazo largo extendido
hacia adelante, el extremo inferior del anterior de dichos dos
brézos,'extendiéndose debajo del postefior y teniendo una por-
cién intermedia del mismo articulada a una porcidn intermedia

del brazo largo extendido hacia adelante;
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estando asegurado con capacidad de pivotamiento al ex

tremo inferior de dicho brazo anterior al extremo posterior de

ﬁn brazo anterior extendido hacia arribay més alléd de la mitad

de la distancia hacia el extremo anterior del mismo; estando el
brgzo Ultimamente mencionado pivﬁtado a una parte intermedia de
un brazo corto; estando pivotado el extremo inferior del brazo
corto al extremo anterior del brazo largo extendido hacia ade-
lanfe; estando pivotado el extremo superior del brazo corto al
extremo posterior de un brazo que se proyecta hacia adelante!
cruzando el brazo proyectado gacia adelaﬁte'intermedio entre
sus extremos, el brazo extendido hacia adelante ¥y hacia arriba
cerca del extremo anterior de este Ultimo;

ineluyendo el reposapiés un soporte a cada lado: estan
do fijado con capacidad de pivotamiento cada soporte al extremo
anterior del brazo extendido hacia arriba Y hacia adelante y al
brazo que se proyecta hacia adelante cerca de la extensidén ante
rior del dltimo al pantdgrafo correspondiente;

incluyendo adicionalmente los dispositivos de mecanis
mo, un mecanismo de fijacidén de oscilacién montado scbre la uni-
dad de levas de oscilacién entre dos pantégrafos y acoplables
con la base para inhibir la oscilacién de la unidad de levas gde
oscilacidn con respecto a la base, al movimiento de los disposi-
tivos de mecanismo para efectuar la reelinacidn del respaldo del
sillén, y al movimiento de los pantdégrafos para efectuar la ex-
tensidén del resposapiésy y '

dispositivos que conectan operativamente ol mecanismo
de fijacidén de oscilaciédn con los pantégrafos, para accionar el
mecanismo de fijacidén de osecilacidn, comprendienddfun tubo de
torsién que se extiende transversalmente entre lqs'dos pantdgra~
fos y conectado a brazos correspondientes de 1os'hismos para los

movimientos coordinados de extensidn y retracecién de los panté-
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grafos para el reposapiés; y

dispositivos que conectan operativamente el mecanis-

mo de fijacién de oscilacién con los pantégrafos, para accionar

este mecanismo de fijacidn de oscilacidén, comprendiendo un tubo
de torsién que se extiende trans§ersalmente entre los pantdgra-
fos y conectado a brazos correspondientes de los mismos, para
coordinar los movimientos de extensién y retraccidén de reposa-
piéé de los pantégrafos; estando conectado pivotadamente el me-
canismo de fijacién de oscilacién al tubo de torsién intermedia
mente a los extremos de éste;

una manija de accionamiento, dispositivos de articula
cién sobre los pantégrafos que conectan la manija de accionamien
to al tubo de torsidn, de manera'que la rotacién de la manija de
accionamiento produce el accionamiento coordinado de ambos pan-
tégrafos;

incluyendo el conjuntoe de brazos Ultimamente menciona-
do un brazo de accionamiento que tiene uno de sus extremos pivo=-
tado a una porcién intermedia del méds posterior de dichos dos
brazos que tienen sus extremos superiores fijados a dicho trave-
safioj dos brazos de manivela fijados rigidamente y extendiéndose
en forma generalmente radial y hacia abajo desde el tubo de tor-
si§n, uno en cada.,extremo de dicho tubo de torsidn, teniendo di-
chos brazos de accionamiento los extremos opuestos de los mismos
pivotados a dlchos brazos de manivela hacia abajo desde el tubo

de torsidén, de manera que los brazos de manivela giran con el

“tubo de torsidén, provocando los brazos de accionamiento que el

reposapiés, se extienda y se retraiga,

63.~ Unos perfeccionamientos en la fabricacidén de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacién 62, carac
terizados por comprender ademds dispositivos de ﬁovimiento per-

dido incorporados entre el pantégrafo de primer lado y la manija
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de aocionamientot inclﬁyendo una placa qﬁe tliene dispesitivos de
ranura en la periferia de la misma, un perno seguidor adaptado
para discurrir sobre la periferia de dicha placa bajo la rota~
cién de la manija de accionamiento, dispositivos eldsticos co-
nectados al perno seguidor para forzarlo hacia adentro de los

dispositivos de ranura para detener el movimiento de retraccidn

" del reposapiés de los pantégrafos; e incluyendo dispositivos,

el dispositivo de articulacidn, para retirar al seguidor de cual
quiera de los dispositivos de ranura bajo la aplicacidn de momen
to de torsién por la manija de accionamiento en un sentido para
producir movimiento de retraceidén del reposapiés por los pantd-
grafos,

64.- Unos perfeccionamientos en la fabricacién de si-
llones~mecedora, reclinables,'segﬁn la reivindicacidn 62, carac
terizados porque dicha base estd construfda de madefa de exhibi
cidén y dichos pantégrafos libran Yy exponen la madera de exhibi~
cidén de la base en el frente de la misma, al extenderse.

65.- Unos perfec01onam1entos en la fabricacién de si-
llones-mecedora, reclinables, segin la reivindicacidn 62, carac
terlizados porque el reposapiés incluye ademis un segundo sopor-
te a cada ladoj dos brazos cortos, que se extienden-entre Yy co-
nectan pivotalmente el primer rantégrafo lateral, estando dis-
puestos y conectados los Soportes y los dos brazos cortos, a mo
do de constituir un paralelogramo articulado; un brazo de accio
namiento que tieng un extremo inferior fijado, articuladamente a
uné parte intermedia del anterior de los dos brazos cortos, y
Su extremo superior asegurado pivotadamente al extremo anterior

del brazo que se proyecta hacia adelante; incluyendo el reposa~

-plés, un reposapiés secundario fijado entre los dos Segundos so

portes y un reposapiés primario fijado entre los dés soportes

antes mencionados; de manera que, cuando los pantdgrafos estén
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completamente retrafdos, el reposapiés secundario yace recogi-
do debajo del reposapiés primario, y.é; extenderse los panté-
grafos, el reposapiés secundario se envia primero debajo y des
rués hacia adelante, del reposapiés primario, al extenderse
tanto el reposapiés primario, como el secundario, que se ex~
tienden transyersalmente al sillén, desde una posicidn general
mente vertical, hasta una posicién generalmente horizontal.

Sean cuales fueren las ciréunstancias que concurran
en la esencialidad de la Patente de Invencidn, definida en las
anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

66.~ "UNOS PERFECCIONAMIENTOS EN LA FABRICACION DE SI
LLONES-MECEDORA, RECLINABLES",

Consta la presente memoria de ochenta y cinco hojas,
foliadas, mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos
unidos a la misma,

Barcelona, 14 MAR, 1972

P,A., de THE LANE COMPANY, INCORPORATED,

ALFONSO DURAN
P-P.
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