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Solt szt‘ani‘e Somété Anonyme° POCLAIN en’cldad francesu, res:Ldente
" en IE PLESSIS-BELLEVIILE, (Olse) Prancia. |
li -

Numerosas méquinas de obras pﬁblicas Ope-- =
- ran actualmente por puesta -en DOoiOlén del equipo
. de 'I;rabago, Yy desnlazamlen'ko global, generalmen‘te
en marcha hacm delante, de 1a méqu:ma. Tal es: asi,

5 que se conocen cargadoras, en las que se dn.snone la cu—-
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éhara a ras del suelo, para a continuacidén hacer pene-
trar dicha cuchara en el material a excavar por despla-
gamiento global de la mdquina. A menudo se denomina

éste tipo de operacibn bajo el término de "trabajo en
monticulo", Por lo dem4s se concibe perfectamente que

dicha forma de proceder no esté reservada a las carga-

doras tmicamente. A

Entre las mdquinas que acaban de ser evoca-

das, algunas tienen sus érganos de rodadura constitui-
dos por ruedas, lo que'aporta las ventajas inherentes
a esta forma de propulsién. Pero se ha comprobado que
durante el trabajo, la ééquina con ruedas tenia ten-
-dencia a bascular, segin los msog, alrededor del eje

de las ruedas delantero o del eje de las ruedas trase-

ro. En cualquier caso, la fuerza desarrollada por la mé-

quina durante su avance era a lo sumo igual a le sola

fuerza de adherencia de las ruedas todavia en contacto
‘con el suelo, De un modo notorio, este estadode hecho
es considerado como un inconveniente de las mdquinas
conocidas hasta ahora, siendo la .fuerza desarrollada
por el apoyo én el suelo de las ruedas de un solo eje

insuficiente en numerosos casos,

La invencién se propone precisamen.e rene-
diar los inconvenientes citados y, a este efecto, tie-
ne primeramente pox objeto un procedimiento mediante
la utilizacién del cudl se puede asegurar un contacto
sensiblemente permanente del conjunto de las ruedas
de la méquina sobre el suelo, La invenoién tiene iguale-
mente por objeto las mdquinas que hacen apiicacién

del procedimiento,.
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'Lé.invenci&n es por tanto relativa a un
procedimiento de regulacidén de la posicién del équi-'
po de trabajo, del que estd provisto una méquina
de obras piblicas, que estd constitulda por un gru- -
po de ruedas motrices delantero y por'ﬁn grupo de V
ruedas motrices trasero, y por dicho equipo de traba-

jo, que estéd articulado sobre el bastidor de la miqui-

na, estando acoplado un érgano motor de dobleAefecto
entre el equipo de trabajo y el chesis, y comprende
dos cémaras conectadas selectivamente a una fuente

de fluido a presién y a un depbésito de descarsga, o -
aisladas de dichos fuente de fluido y depbsito,Seguin
este procedimiento, se dispone el equipo de trabajo

en una posicién predeterminada aislando las citadas -
dos cdmaras y se gobierna el desplazamiento de la mé-
guina, .

. Ademds, se realiza la subordinacién de la™
posicién del equipo de trabajo ulterior a la posicién
predeterminada a los valores de los pares resisten-
tes de los grupos de las ruedas delantero‘y trasero,

' Ia invencién tiene igualmente por objeto
vna méquina de obras piblicas que hace aplicaéién
del procedimiento anterior, Esta miquina estd consti~
tuida por un grupo de ruedas motrices delantero y
por un grupo & ruedas moirices trasero, por al menos
un motor hidrdulico de accionamiento aconlado a cada

grupo de ruedas motrices y conectado a una fuante

“de fluido a presién por un conducto de alimentacién

por un equipo de trabajo articﬁladp sobre el chasis

de la méquina, vor un primer 6rgano motor de doble
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efecto gue estd engancha@p entre el equipo de traba-
jo y el chasis y comvrende dos cémaraé, pPoOr un Pri-
mer y un segundo conductos conectados respectivamen=—
te a las citadas dos cédmaras, y por un primer dis- -
tribuidor de al menos tres posiciones, que conecta,
en una primera posicibn, el primer conducto a una
fuente de fluido a presién y elsegundo conductor a la
fuente de fluido a presién y, en una tercera posicidn,
aisla ias citadas dos cdmaras de los citados depbsito
¥ fuente de fluido. A

Unos tercer y cuarto conductos estin conec-
tados en derivacién resbectivamente sabre los primer
y segundo conductos entre el primer érgano motor y el
primer distribuidor, mientras que un segundo distribui-
dor que oomprendg tres posiciones esta intsrruesto so-
bre los tercer y cuarto conductos entre, por ﬁna paY-
te; los acoplamientos de dictos tercer y cuarto conduc-
tos al primer ¥ segundo conductos y, por otra, una fuen-
te de fluido a presién y un depésito de descarga,co-
nectando éste segundo distribuidor, en su primera posi-
cibn, eltercer conducto a dicha dltima fuente de fluido
a vresién y el cuarto conducto a dicho dltimo depésito
de descarga, en su segunda posicifén, el tercer conducto
al depbsito de descarga y el cuarto conducto a la fuen=—
te de fluido a vresibn, y en su tercera.posicién,aisf
ia los primer y segundos conductos de la fuente de flui-
@0 a presibén y del depbsito de descarga, Por dltimo,
unos aquinto y sexto conductos estdn conectados, por

una parte, a los conductos de alimentacién del o de

‘los motores hidrdulicos de accionamiento de los grupos
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de las ruedas motrices, respectivamente, delantero -

y trasero, y por otra, a las 4os cdmaras de un se-

gundo 6rgano motor para el gobierno de la posicién

- del 6rgano mévil del seguﬁdo digtribuidor acoplado

entre dicho érgano mévil y el cuerpo del citado segun-
do distribuidor, .

Ademds, el segundo brgano motor comprende ven-
tajosamente un cuerpo y un elemento mévil con respecto
a dicho cuerpo, estando interpuesto wh elemento elés~
tico entre dicho elemento mévil y el citado cuerpo de
dicho segundo 6rgano motor, '

Por lo demds, un tercer distribuidor estd
intervuesto ventajosamente sobre los tercer y cuarto
conductos'a 1os primer j segundo conductos, y el segun-
do distribuidor, poseyendo este tercer distribuidor
dos posiéiones, en la pfimera de las cuales conecta
los primer y segundo conductos a la entrada del segun-
do distribuidor, y en la segunda posicién, aisla
los trimer y segundo conductos del citado segundo.dis-
tribuidor, ' o

" Preferentemente, los nrimer y segundo érga-
nos motores estdn constitufdos porgatos hidrdulicos’
de doble efecto.

La invencidén serd mejor comprendida, asi
como sus caracteristicas secundarias y ventajas, du~"
rante el transcurso de la descripecidn que sigue de '
una forma de realizacién dada a titulo de ejemplo
no limitativo y con féferencia a los dibujos anexos,
en los ques

Las figuras 1 y 2, representan esquemdtica-
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mente una mdquina del tipo cargadora durante dos ca-
sos de utilizacién,

ILa figura 3, representa el circuito hidrau-
1ico de una mdquina conforme a la invencién. g

Una miquina de obras piblicas, tal como

una cargadora, puede, en una primera fase de utiliza-
¢ibn, tender a tomar la pdsicién de la figura 1. ILa mé-
quina avanza y la cuchara 1 estd en apoyo sobre el ma-
terial 2 y no llega a penetrar en dicho material, La
fuerza de reaccién del material 2 sobre la cuchara 1

es transmitida, por el equipo de trabajo 3, al chasis

4 de la méquina, cuyas }uedas.delanteras 5 tienen ten-
dencia a perder el contacto con el suelo 6,

En otra fase ae utilizacibén representada en
la figura 2, se comprueba por ¢l contrario que, cuan-
do por ejemplo la cuchara 1 tiende a levantar todo o
parte del material 2, son las ruedas traseras 7 de la
miquina las que se levantan del suelo. Se observard
‘todavia que un gato de dould efedo 8 estd acoplado en-

-tre el equipo de trabajo 3, que estd articulado sobre

el chasis 4 alrededor del eje. 9, y el citado chasis 4.

. A eate efecto, el véstégo del pistén del gato estd

articulado sobre el equipo de trabajo 3 alrededor del

eje 10 y el cilindro estd articulado sobre el chasis
. 4 alrededor del eje 11,

. En la figura 3, se encuentra el gato 8 del
que se distinguén 1as dos camaras 12 ¥ 13 conecta-
das a un primer distribuidpr 14 pof, fespectivamente,
un primer conducto 15 yﬁun'ségundo conducto 16, EL

distribuidor 14 estd a su vez conectado por conductos
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17 y 18, repsectlvamente, a uwna bomba hidréullea 19
yau depéslto de descarﬂa 20, E1 érgano mévil del
distribuidor 14 comprende tres posiciones que corres-
_ponde, respeeﬁivamente, la primera posicién, a las -
puestas en commicacién del conducto 15 con el conducto
17, y del conducto 16 con el conducto 18, la segunda
p031016n, 8 las puestas en comun1cac16n del conducto
15 con el conducto 18 y del conducto 16 con el conducto
17, y por dWltimo, la tercera posicién, a la puesta ‘
en comunicacidén del conducto 17 con el conducto 18, y
al aislamiento de los conductos 15 y 16, ' ;
Se observard igualmente el o los motores hi-
drdulicos de accionamiento de las ruedas delanteras,
representgdos en 21, y el o los motores niardulicos
de mecelonamiento de las ruedas traseras, representa-
dos en 22, Cada uno de estos motores comprende dos cé-
maras susceptibles selectivamente de ser puestas en '
comunicacién con una bomba 23 y 24, y con el depbsito
de descarga 20, por medio de distribuidores, de mandos
eventualmente acoplados 25 y 26, Estos distribuidores.
comprenden tres posiciones, Estén conectados, por una
parte, a las dos cdmaras de ‘cada motor por dos eonduc-
tog, el dmstrlbuldor 25 por los conductos 27 y 28 del
wtor 21, y el distribuidor 26 por los conductos 29 .y 30
del motor 22, y por otra, a las bombas 31 y 32 y el
aistribuidor 26 por los conductos 33 y 34. La selec~:
cién de la primera posicidn de cada distribuidor
ocasioné la puesta en comunicacidn de los conductos 27
y 31, 28 y 32, 29 ¥ 33, 30y 34, m;enfras que la selec-

cién de la segunda posicidén de estos distribuidores
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acasiona la puesta en comunicacién de los conductos
27 y 32, 28 y 31, 29 y 34, 30 y 33. Por wltimo
"la tercera posicién de los distribuidores 25 y 26

corresponde a la puesta en comunicacién de los conduc-

5 4 tos 31 y 32y 33 5y 34 y el aislamiento de los conduc-
tos 27, 28, 29 y 30 de las bombas 23, 24 y del depé-

sito 20,

’ ~Por 1o demis, un distribuidor 35, igualmen-

te de tres posiciones, estd conectado, por una parte,
10, por 1os-conductosv36, 37 ,respectivamente, a los con-

ductos 15 y 16 y, por otra, por los conductos 38,

39 a la impulsién de una bomba 40 y al depésito de desQ

carga 20, En una primera posicién, el distribuidor 35

pone en comunicacién los conductos 37 y 38 y los con—

2. 15 ductos 36 y. 39, mientras que, en su segunda posicién

oA

este distribuidor pone en comunicacién los conductos
36 y 38 y los conductos 37 y 39. Por dltimo, en la ter-
 cera posicién, -el conducto 38 espuesto en comunica-
¢ibn con'el conducto 39 y los cbnductOS 36 y 37 son
T120, aislados de la bomba 40 y del depésito 20.
Se ovservari qﬁe un gato en'dos partes es-
t4 acoplado al'érgano mévil del distribuidor 35,es-
tando conectada una primera cdmara 41. de dicho gato,
en la que evoluciona eifpis%én;42, por el conducto 43
25, "_' al conducto 27 de alimentacién de los motores en el
' gsentido correspondiente a la marcha delantera de la

. mfquina, mientras qué una segunda cdmara 44.del gato,
en la cual evoluciona el pistén 45, estd conectada

por el conducto 46 al conducto 29 de alimentacién de

30. . los motores 22 en el sentido correspbndiente, tgualmente

M




' é la marcha delantera de la mdquina. Un muelle 44
estd interpuesto entre el pistén 42 y el cuerpo del
éistribuidor 35, ’
Por dltimo, se observard que un distribui~
5; _dor 47 de dos posiciones estd interpuesto'sobre ios~
conductos 36 y 37. En una primera posicién, el dis- .-
'fribuidor 47 mantiene la libre comunicacién éntre si
de dos partes de cada uno-de los conductos 36, 37 mien-
tras que, en su segunda posicién, aisla las partes
10, - de 163 conductos 36, 37 conectadas a los conductos 15,'
16 del distribuidor 35, y pone en comunicacién entre
sl las partes restantes de los conductos 36, 37 conec—:
tadas al distribuidor 35. La seleccién de posicionas
‘del distribuidor 47 es posible por accién sobre la pa~
15. lanca 47a. N
Se indicard todavia que, de un modo conoci-
do, los conductos susceptibles de ser puestos en comu=
nicacién con las impulsiones de las bombas estan pro=-
vistos de conductos de derivacién 49, que estén conec—
20, tados al depbsito de descarga 20 y sobre los que eatéd
interpuesta una valvula de descarga, Igualmente es
conocido conectar la aspiracién de las diferentes.
bombas al depbsito 20 a través de los conductos 51,
En la exposicidén que va a seguir dada del-
25, funfionamiento de la méquina, que ha sido descrita,
se cowprenderan'mejor las ventajas que presenta dicha
miquina, y el progreso que representa con respecto
a las méquinas conocidas hastd ahora. Para simplifi~
car la exposicién, se considerard uUnicamente el caso

30, ‘ del funcionamiento de la mdguina en marcha hacia delante,
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Tal es asi que, cuando la miquina tiene
tendencia a tomar la posicién de la figura 1, y que

entonces la fuerza de apoyo de las ruedas delante-

ras sobre el suelo 6 disminuye, el par resistente

relativo a las citadas ruedas 5 disminuye igualmente.
Se comvpruecba un descenso de presién del fluido conte~
nido en ¢l conducto de alimentacién 27 de los motores
21 en marcha hacia delante, Si hay todavia una exce-
lente adherencia de las ruedas trasera 7, las vresio-
nes en los conductos 27 y 29 b 43 y 46 son notable-
mente diferentes, de modo que en funeién de las sec~
ciones adoptadas por 10s pistones 42 y 45 § de la ten-
316n del rcsorte 48, el 6rgano mévil del distribuidor
35 es impulsado a su vdrimera posicién,

§i el distribuidor 47 esta dispuesto por sun
parte -en su vrimera posicién (como en la figura 3)
la bomba 40, por los conductos 38, 37 y 16, alimenta
de fluido a presién la cdmara 13 'del gato 8, El véstago
del gato 8 +tiende entonces a salir, lo que ocasiona
un levantemiento del equibo de trabajo 3 y, por con-
siguiente, un acercamiento de las rueéas delanteras 5
al suelo 6, Cuando las citadas ruedas 5 han tomado
contacto, el par resistente relativo a estas ruedaé
aumenta de nuevo, y la presifén en los conductos 27
¥ 43 aumenta igualmente, E1 6rgano mévil del distribui-
dor tiende a volver a su posicién intermedia‘(tercera
posicién), Se ha realizado vor tanto automdticamente,
de manera éubordinadg, el equilibrado de los esfuerzos
de traccién que actuan sobre los dos grupos de las rue—

dag delantero 5 y trasero 7.
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Quede bien entendido que es fdcil de compren-

der que un funcionamiento andlogo se obtenga en el ca-

.80 en que las ruedas traseras 7 tengan tendencia a no

estar ya en apoyo sobre el suelo 6, No es necesario i
describir en detalle el modo a aceidén muy andlogo al
que acaba de ser dado, de la miquina en esta otra con-
figuracién,

| Por el contrario, se puede desear neutralizar
vrovisionalmente la subordinacién citada., Este es el

caso en que, para cambiar una rueda delantera 5, por

‘ejemplo, se quicre efectivamente desprender esta rueda-

5 del suelo 6 y mantenerla senarada, Para hacer ésto,
basta dispone} el distribuidor 47, por accién sobre
la palanca 47a, sobre su Segunda posicién, y aislar
de este modo el gato 8 de la subordinacidén a la cual
estaba anteriormente sometido,

La zona de diferencia de presiones que reina
en los conductos 43 y 46es regulable por la eleccibn
del valor de la tensifn del muelle 48, al ignal que
1a zona de las presiones es por su parte regulable me-
diante adantacién de las secciones de los pistones 42
¥y 45.

Fl funcionamiento que resulta de la uﬁiliza—
cifn de la mdquina que ha sido descrita resulta por
tanto de un control auntomdtico de los vares rosisten-
tes que actuan en concomitancia sobre las ruedas de
los dos grupos de rusdas delantero 5 y trasero 7,

y de una regulacién gutomdtica subordinada de la posi~-
cién del equipo de trabajo 3 a.los valores de estos

pares resistentes., De éste modo se- obtiene la mejor
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adherencia posible de las ruedas motrices 5y 7 y, por
consiguiente, a una poteﬁcia dada de la miquina, la 4
fuerza de penetracién méxima para la herramienta 1,sin
que sea necesario al conductor de la maquina tener que
apreciar las condiciones momenténeas de adherencia,

ni estar particularmente experimentado para actuar de
un modo 6ptimo, Se mejora por tanto el rendimiento

de las mdquinas conocidas, conservando a la vez las
ventajas, especialmente por la posibilidad de neutra-
lizar provisionalmente, por medio del distribuidor 47, el
dispositivo de subordinacibn que equipa dicha miquina,

La invencién no se limita a la realizacién '
que acaba de ser descrita, sino que por el contrario
oubre todas las variantes que podrian arortarse sin sa-
lir de su marco ni de su espiritu.

NOTA

Descrita suficientemente la natursleza del
invento, asi como la fhanera de realizario en la pricti~
ca, debe hacerse constar que las disposiciones anterior- '
mente indicadas son suscentibles de modificaciones de~
detalle en cuanto no alteren su principio fundamental,” =
También se hace constar que el invento correspondea
una solicitud de patente presentada en Francia con el
mimero 71,10 033 de 22 de marzo de 1971,acogidndose
por lo tanto a los beneficios que conceden los Conve~
nios Internacionales en vigor, siendolo que constitu-

Ye la esencia del referido invento, y por lo que se

.solicita PATENTE DE INVENCION wor veinte afos en R

pafia sobre: PERFECCIONAMIENTOSJEN MAQUITAS DR OBRAS
PUBLICAS, caracterizandose por lo siguiénte:

e



1l,- Perfecclonamlentos en maqmlnas de obras‘
publlcas, que esté constituida por un gruvo de rucdas
motrices delantero y por un grupo de ruedas motri-
ces trasero, y wor el citado equipo‘de trabajo que -

Be estd arfticulado sobre el chasis de la méquina, estan-
do acoplado un 6rgano motor de doble efecto entre
el equipo de trabajo y el chasis y comprende dos ¢d-
maras conectadas selectivamente a una fuente de flui=
do a presibn y a un depbsito de descarga y en caéo da=
10, do aisladas de dichos depdsito de descarga y fuentes
de fluido, caracterizado porque se dispone el equipo -
de trabajo en una posicién predeterminada aislando '
las dos citédas camaras, se accidna al desplazamiento
de 1a méqgina ¥y se realiza la subordinacién de 1la po-
15. sicién del equipo dé trabajo ulterior @ la posicién
predeterminada a los valores de los pares resistentes
de los grupos de las ruedas delantero y trasero,
2,- Perfeccionamientos en mdquinas de obras
piblicas, tal y como queda sustancialmente descrito
20, en la presente Memoria, y en los dibujos adjuntos,
Esta Memoria consta de trece hojas, escritas
a mAquina por una sola cara. ' e

waaria, 13 JUN. 1972
Société Anonyme: POCLAIN,

J. GOMEZ ACEBQ Y MOD
pe b Elemadit Ly Gasta Ferafah
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