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Antecedentes del Invento

Campo del Invento

El presente invento se refiere en general a la
tdenica de tratar y marcar fruta, pero més en particular
se refiere a un aparato para orientar un objeto que tiene
una forma esferoidal achatada de modo que el mismo ruede

verticazl sobre su circunferencie principal.

Deseripeidén de la Téenica Anterior

En la técnica del mercedo de fruta con marcas

_ legibles, ha sido practica corriente retener la fruta en

receptéculos entre rodillos transportedores provistos de
didbolos que giran uniformemente, y hacer pasar la fruta

rodando por debajo de una rueda de marcar, la cual tiene

" una velocidad tangencial o superficiel equivalente a la

de la fruta y en la misma direccidn que la de ésta. Tal

- @parato se ha descrito en la Patente para los EE.UU. nime-

ro 3.603.249 de Mumma y colsboradores, y la cual es de

propiedad comin con la de la presente solicitud. Un apa-

" rato de este tipo es adecuado para marcar frutas de forms

muy esencialmente esférica; no obstente, cuendo se trata#
mediante tal sparato frutas u otros objetos que tengan una
forma esferoidal achatada, es decir, con partes extremas
aplanadas, no siempre se imprimird una marca legible sobre
gl objeto. Ello es debido &l hecho de que en tal aparato

los objetos son hechos rodar por los rodillos transporta-f

. dores en trayectorias circunferenciales arbitraries, con
© 1o cugl puede ocurrir que sea presentado un extremo apla-

 nado del objeto esferoidal achatado a la rueda de marcer,
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En tgl caso, el &ree eplanada, la cual esté hundida con
respecto al &rea restante (es decir, el érea circunferen-
cigl principal) del objeto, puede pasar por debajo de la -
rueda de marcar y hacer poco o ningin contacto con las

estampas de imprimir sobre la periferia del mismo, con lo.

cual no seré imprese sobre el objeto marca alguna, © en

el mejor de log casos sera impresa una marce ilegible.

'Resumeh del Invento

!

A fin de marcer de modo legible y fiable objetoé

'de forma esferoidal achateda, teles como naranjas mendari-

negs 0 similares, mediante un aparato de marcar giratorio,é
tal como el deserito en la antes mencionada Patente para §
los EE.UU. némero 3.603.249, por ejemplo, es necesario qué
el objeto esté orientado, al ser presentado a la rueda deg
marcar giratoria, de modo que el area circunferencisal priép
ceipal, y no las partes extremas aplanadas del objeto, esté
en posiciodn pera el marcado. Dado que un esferoide achata%
do tiene, por definicidn, un édrea circunferencial princi-%
pal y partes extremes aplanadas desplazadas en sentido f
exial, puede obtenerse la orientacidn apropiada del objetd
haciendo rodar el mismo sobre su circunferencia principalj
con lo cual las estampas de la rueda de marcar harén siem-
pre contacto con ¢l érea circunferencisl principal. |
El aparato del presente invento esté en relacidn
con la conduccidn de una pluralidad de erticulos, teles
como naranjas mandarings, al aperato de marcar fruta, ¥y
con la orientacién de los articulos mientras éstos son con-

ducidos de modo que sean hechos rodar sobre su circunferens

cia principal cuando son presentados al aparato de marcar,
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con lo cual el Area circunferencisl principel de cada ar-
ticulo esta de hecho aslineada siempre con las estampas de
mercar durante la operacién de marcar. Bl aparato de orien-

tacién de fruta agqui descrito en forma de un trensporta-

dor, incluye basicamente un primer juego de rodillos espa-

ciados y paralelos, provistos de didbolos, y un segundo

juego de rodillos espaciados y paralelos provistos de dia-

‘ bolo; paralelos a los del primer juego de rodillos e in-
_ tercelados entre éstos. Un rodillo individual del primer
é juego y uno del segundo juego constituyen un par de rodi-
- 1los que ..definen cooperativamente receptaculos en los

" cuales son retenidos los frutos. Ambos juegos de rodillos

estén montados para rotacidn por sus extremos y se mueven

como una sola unidad hacia el aparato de marcar en una

sola direccidén perpendicular a sus ejes geométricos lon-

~ gitudingles,

Los didbolos en los rodillos del primer juego
estén situados sobre los rodillos y conformados de modo
que hacen contacto con cada fruta en dos posiciones espa-
ciadas. Los digbolos en los rodillos del segundo juego es-
t4n espaciados longitudinslmente sobre los rodillos para
hacer contacto con el fruto en un area entre las posicio-
nes espaciadas en las que hacen contacto los didbolos del
primer juego de rodillos. Los rodillos son movidos hacia

:el aperato de marcar, y los rodillos de zmbos juegos son
todos accionados pera rotacidn en el mismé sentido, sien-
do hechos rotar los rodillos del segundo juego més rapide-
mente que los rodillos del primer juego, de modo que las
velocidades periféricas de los didbolos de dicho primer

juego de rodillos, en sus puntos de contacto con el fruto,

-4 -
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1o no solamente alrededor de un eje geométrico paralelo

son menores que las velocidades periféricas de los aros

i

de apoyo de dieho segundo juego de rodillos en sus puntos
de contactos con el fruto. Un fruto dispuesto en un receﬁ-

thoulo definido por dichos didbolos, entre un par de ro-.

 dillos, experimentaré sobre si mismo la accién de fuerzas

. de diferente magnitud creadas por su aplicacion de fric-,

i
cidn con los rodillos que giran a diferentes velocidadesﬁ

I4 (4 t
y estag fuerzas haran que el fruto gire en el receptacu~ .

& los de los rodillos, sino también alrededor de un eje

rodillos, hasta que el fruto alcanza la orientacidn co-

!
[}
' geométrico perpendicular a los ejes geométricos de los f
S

rrecta, i
Para comprender mejor como y por qué es capaz !
el aparato de orientacidn de hacer que objetos de forma '
esferoidal achatada giren hasta que el plano que pasa poﬁ
su circunferencia principal quede orientado en la direc—?
cién de movimiento de los rodillos, es importante tener l
une idea clara de la configuracidn geométrica de un esfe-
roide achatado. Un esferoide achatado puede definirse co;
mo una esfera que tiene partes extremas aplanadas, con lq
cuel los planos paralelos a las partes extremas eplanades
y perpendiculares &l eje de generacidn del esferoide aché—
tado cortardn a la superficie del esferoide achatado pera
definir cireulos de circunferencias en disminucidn a medif-
da que se van distanciando hacia fuera desde un plano qué
corta el esferoide por su circunferencia principal, es
decir, por su circunferencia maxima. Teniendo presente
esta definicidn, puede verse que un esferoide achatado i

que s2a hecho rodar a lo largo de su circunferencia prin-
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cipal de modo que gire alrededor de su eje de generaoién;

tendrs una velocidad tangencial o lineal en su circunfe-
rencia principeal mayor que en los puntos de la superficile

desplazada laterslmente de la circunferencia prinecipal. Ade-

‘ més, se veré que cuando un.objeto de forma esferoidsl acha-
' tada estd situado en un receptéculo que tiene dos super—

. ficies de contacto con el objeto dispuestas laterslmente

en rotacidn, y una superficie de contacto con el objeto

que gira més répidemente entre las superficies dispuestas

' lateralmente, las fuerzas de friceidn ejercidas sobre el

objeto por las superficies de contacto en rotacidn empu-~

jarén al objeto a una posicidn orientada, en la cual se

- produce el minimo movimiento superficial relativo entre
las superficies de contacto y el objeto. Esta posicidn

' gerd aquélla en que la circunferencia principal esté en

contacto con la superficie que gira més rapidamente, y
las circunferencias menores desplazadas lateralmente dei
esferoide achatado estén en contacto con las superficies
en rotacidn desplazadas lateralmente que Se mueven mas »
lentamente.

Refiriendo esta teoria el gparato de orienta-
cidn de frutos del presente invento, se ve facilmente que
ouando se coloca un fruto, tgl como una naranja mandarina,
que tiene la forma de un esferoide achatado, en el recep-
tédewlo definido por los digébolos en un par de rodillos
transportadores adyacentes, con lo cusl las superficies
de contacto del didbolo que se mueve més lentamente de ca~
da receptéculo estéan espaciadas lateralmente de la super-
ficie de contacto del didbolo que se mueve mds répidamen-

te, se hard que la naranja se desplace en el receptéculo




debido a las fuerzas de friccidn ejercidas sobre la mismag
por las superficies en contacto de los didbolos y, eventual-
mente adoptard la posicién en la cusl hays escaso o ningun
movimiento superficisl relativo entre la naranja y los dié-
5 bolos; esta pogsicidn serd aquélla en que la circunferencia
principal de la naranja esté en contacto con el didbolo :
‘que se mueve més rdpidemente, y las circunferenciss meno—%

res de la naranja estén en contacto con los didbolos que

i

} ’
se mueven mids lentemente. En tal posicidn, la naranja esta

1o :rodando vertical sobre su circunferencia principal, garan%
tizando con ello que cuando la narenja llegue al aparato ?
de marcar, el érea superficial de la naranja, en las proxﬁ-
midades inmediates de la circunferencia prineipal, y no %-
le que esté cerca de las partes extremas aplanadas, serd |
15 _.presentada pafa contacto de impresidn con una estampa en '
‘el digpositivo de mercar giratorio que esté dispuesto en—z
cima. E
En consecuencia, un objeto del presente inventoi
es proporcionar un aparato de orientar que oriente objetos
20 que tengan una forma esferoidal achatada, de modo que los .
mismos rueden en una posicidn vertical sobre su circunfe—?
rencia principal.
Otro objeto es proporcionar un transportador
que apoye y oriente a objetos de forma esferoidal abhatad;,
25 de modo que los mismos rueden sobre sus circunferencias
principales,
Es todavia otro objeto proporcionar un transpor-
tador de slimentacidn para un aparato de marcar, con lo |
cual los ¢bjetos de forma esferoldal achatada conducidos |

3o por el transportador serén siempre presentados al mercador

17.3.72 -7 =
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mientras ruedan sobre sus circunferencias principales.

Descripeidn de los Dibujos

La Pigura 1 es un corte longitudinal central a
través de una méquina de marcar fruta que incluye el trans-
portador de orientacién del presente invento.

La Figura 2 es un elzado frontal, fragmentario,
de la méquina de la Figura 1.

La Figura 3 es una vista a escala ampliada, miran-
do en la direccidn de las flechas 3 - % de la Figura 1, ¢n
que se muestrgn la parte terminal del tramo de conduccidn
de fruta del transportador de orientacién.

La Figura 4 es un corte dado por la linea 4 - 4
de la Figura 3.

La Figura 5 es un corte fragmentario tomado a lo
largo de la 1inea 5 - 5 de la Figura 3.

La Pigura 6 es una vista en perspectiva isométri-
ca, fragmentaria, a escala ampliada, con partes arrancadas,
mostrando una parte del transportador de orientacidn de la
Figura 3.

La Figura 7 es una vista en corte, fragmentaria,
a escala ampliada, tomada a lo largo de la linea 7 - 7 de
la Figura 1, en la que los rodillos se muestran en relacidn
desplazada o desarrollada con una fruta intermedia, para
ilustrar las zonas de contacto de los rodillos con la fruta.

Las Figuras 84 a 8F son vistas esquemiticas de
funcionamiento del aparato de orientacidn de fruta del pre-
sente invento, en que se ilustra un fruto siendo desplazado
en un recepticulo entre un par de rodillos para adoptar una
orientacidn espacial deseada, y en el cual estd rodsndo, ver

tical sobre su circunferencia principal.

-8 -



La Figura 9 es una vista en perspectiva isométri-
ca de una naranja mandarina que tiene una forma esferoidal
achatada, en cuya vista se ilustran las caracteristicas
geométricas de la naranja que son pertinentes para la me-

5 jor comprensién del método del presente invento.

La Figura 10 es una vista esquemltica, fragmenta-
ria, de una parte de uno*de los rodillos provistos de dié-
bolo del presente invento, con un fruto en contacto con el
mismo.,

10 Descripcidn de la Realizacibén Preferida

El aparato de orientacidn de fruta del presente
invento se ha ilustrado en las Figuras 1 y 2 incorporado
en una miquina 10 de marcar fruta, similar a la méguina des-
erita en la Bolicitud de Patente en tramitacidn aqui men-
15 cionada en lo que antecede Nimero de Serie 687.871 de Mumma
y colaboradores. La miquina de marcar fruta incluye un
transportador 12, que incorpora los conceptos del presente
invento, el cual esti previsto para conducir una plurali-
dad de frutos F en receptlculos espaciados longitudinalmen-
20 te en calles transversales alineadas, hasta una posicidn
por debajo de una rueda 14 de marcar giratoria. La rueda
de marcar esti constituida, en general, por una pluralidad
de filas transversales alineadas de miembros 16 de sujecidn
de fruta espaciados angularmente, cada uno de los cuales
25 lleva una estampa de marcar 18 situada centradamente sobre
su periferia arqueada exterior. Como puede verse en la Fi-
gura 2, hay dos juegos de miembros 16 de agarre montados
angularmente, espaciados en sentido tramsversal a la rueda
de marcar, correspondiendo cada uno de los juegos de los

30 niembros de sujecidn de la fruta a una calle del transpor-

28.11.72 -9~
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tador de conduccidn de la fruta y estando alineado verti-
calmente con ella.

Les estampas de marcar estén provistas de marcas
{o tipos en relieve sobre su superficle exterior, a las cua-
les se suministra tinta, y, @l ser hecho rotar cads miem-
bro de sujecidén de fruta a una posicidn inmediatamente en-
‘oima de la superficie del transportador, la estampe unida
;a Su care exterior seré llevada a aplicacidn de compresiéﬁ
.con la superficie mds superior del fruto, pere tramnsferir
éa la misma une marca de tinta correspondiente.a la configu;
:racién de dicho tipo. Como se aprecia mejor en la Figura
1, un miembro 24 de entintar estd montado para rotacion
adyacente a la estructura de la rueda de marcar, estando
iprovisto el miembro de entintar de una cinta 26 que lleva?
itints, que se extiende a lo largo de sus caras arqueadas :
?opuestas para aplicacién de compresidén con cada una de la@
estampas de la rueda de marcar, para transferir tinta a
ella inmediatemente sntes de su aplicacidn con el fruto
sobre el transportador. Dado que no son eriticas les ca-
‘racteristicas especificas de la rueda de marcar y del miem—
‘bro de entintar para llegar a comprender 8l presente inven-
t0, no se presenterd aqul una descripcidn detalleda de ds-
tos. Puede verse una descripeidn més completa de la rueda.
‘de marcer y del miembro de entintar con referencia a la an-
Vtes mencionada solicitud de patente para los EE, UU, de
Mumma y colaboradores. ‘

El aperato de orientacidn de fruta del presente
{invento, aqui ilustrado en forma del transportador 12, pue-
de verse mejor en la Figura 6, donde se aprecia que inclu?

ye un primer juego de rodillos 30 unidos para rotacidn a

- 10 -
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un par de cadenas transportadoras paralelas 32 y 34, ne— '

dignte pasadores de cadena alargados 36, los cuales son
recibidos para rotacidn dentro de agujeros de montaje axia-
les 36g en los extremos de los rodillos. Montados parale-
los a los del primer juego de rodillos e intercalsdos con:
éstos hay un segundo juego de rodillos 38, los cuales son;
giratorios por sus extremos por medio de espigas o pasadoi
res 40 y 41. Las espigas 40, las cuales montan para rota—4
cidn un extremo de cada wno de los rodillos 38, son ente-!
rizas con, y se extienden hacia dentro desde, brazos 432 |
de montaje que se proyectan hacia arriba en los eslabonesj
interiores 43 de la cadena transportadora 34. Las espigas;
41, las cuales montan para rotacidén en los otros extremosé
de los rodillos 38, son enterizas con, y se extienden hacia
dentro desde, un cubo 45 soldado o sujeto de otro modo ri-
gidamente a un brazo 47a que se extiende hacia dentro de?
los eslabones 47 interiores de forma de T de la cadena
transportadora 32. Los rodillos del primer juego se vé

que estan dispuestoé a través del transportador transver—f
salmente a su longitud, estando dispuestos los rodillos
del mismo en relacidén de parelelos, y los rodillos del se}
gundo juego estan dispuestos paralelos a los del primer ‘
juego, estando los rodillos del mismo intercalados con los
rodillos del primer juego, pero en posicidn de ligeramen-i
te elevados. Ambos juegos de rodillos estan por tanto mon—
tados para moverse como una sola unidad con las cadenas
trensportadoras. Las cadenas transportadoras 32 y 34 se
desplazen en un bucle gin fin inclinado, estando log ex-
tremos més superiores de las cadenas arrastrados alrede-

dor de ruedas dentadas o pifiones de accionamiento 42 y 44,

- 11 -
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respectivamente, (PFiguras 1 y 5), y estando arraestrados
los extremos mds inferiores, slrededor de pifiones de giro
libre (no ilustrados) en el extremo del transportador de
entrada de la fruta. Los pifiones de accionamiento 42 y

44 estan enchavetados a un eje 46 dispuesto para ser ac-

cionado continuamente durante el funcionamiento de la méa-

quina de marcar 10, por medios de acclonamiento que no se
hen ilustrado agul perc que se han descrito claramente en
; la solicitud de patente para los EE, UU. de Mumma y cola-

- boradores antes mencionada, Nomerc de Serie 687.871.

Como se aprecia mejor en la Figura 6, en posi-

" ciones espaciadas a lo largo de los rodillos 30 del primef

juego hay previstos un par de diabolos 48 de un material

- de caucho o similar el caucho, los cuasles estan fijados
. de modo seguro & la superficie de rodillo cilindrica para:
“rotacidn con la misma. Entre cada par de disbolos grandes:

i 48 hay dispuesto un diébolo 50 de giro libre, de forma

en genersl cilindrica, cuya finelided y funcidn se explice-

. rén més adelante, Cada difdbolo 50 estd montado sobre un
. casquillo de tefldén 49, asegurado de modo suelto alrededor

~del rodillo esociado 30 para rotacién relativa con respec-

to al mismo,

Con referencia todavia a la Figura 6, se verd
en ella que cada uno de los rodillos 38 del segundo juego
estd provisto de pequefios aros de apoyo 52, los cuales es-

tan espaciados a lo largo de los rodillos de modo que se

glineen longitudinelmente al transportador con los didbo-

-los 48 de los rodillos 30. Puede verse que los didbolos

48 y los didbolos 52 estdn ranurados anularmente pera pro-

porcionar receptdculos P, entre los respectivos didbolos,

- 12 -
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~ cionarias fija a la cara inferior de una ménsula 58 de so-=

en los cuales puede ger retenido un fruto F, En la reali-
zacidn del’ invento descrita hay dos de tales receptdculos

entre cada par de rodillos constituido por un rodillo dei

~ primer juego y un rodillo adyacente del segundo juego. A

todo lo largo del trangportador, esos receptaculos defi-
nen dos lineas longitudinales de receptaculos en los cuaﬁ
les pueden ser retenidos los frutos, estando alineada cad!a ,
1inea con un juego de dispositivos 16 de sujecidn de la
fruta en la rueda de marcar 14.

Los rodillos 30 del primer juego de rodillos
transportadores estdn provistos, en un extremo, de una
rueda dentada 54 de didmetro relativamente grande (Figu-
ras 4 y 6), que estd enchavetada al rodillo, Las ruedas
dentadas 54 engranan con una cadena 56 de rodillos esta-‘

'
]

porte estacionaria (Figura 4) el cual se extiende parale-
lo a, por encima de, y a lo largo de, un lado de toda la;
longitud del tramo superior de conduccidn de fruta del ;
trensportador 12. La ménsula de soporte 58 es enteriza
con, y se extiende hacia dentro desde, uno de los miembros
de bastidor laterel de la mAquina 10 (Figura 2). i
En el lado opuesto del transportador hay una
segunde ménsula de soporte 60 (Figura 5), idéntica a la
ménsula de soporte 58, que sirve de:apoyo a une segunda
cadena 62 de rodillos estacionaria. La cadena de rodillo%
62 se extiende paralela al transportador y por encima de
éste, y engrana con ruedas dentadas 64 relativamente peque-
flas, que estan enéhavetadas a un extremo de cada uno de

los rodillos 38 del segundo juego de rodillos transporta-

dores,

- 13 -



Puede verse asi que al ser hecho avanzar el
transportador de rodillos por las cadenas transportadoras
32 y 34, los rodillos 30 y 38 de los juegos primero y se-
" gundo, respectivamente, son hechos rotar en el sentido de
5 las flechas (Figuras 1, 4 y 5) por el engrane de las rue-
" das dentadas 54 y 64 con las cadenas de rodillos estacio-
" narias 56 y 62, respectivemente. Por cuanto las ruedas
- dentadas 64, que estan unidas a los rodillos 38, son de
circunferencis menor que las ruedas dentadas 54 en los
10 : rodillos 30, los rodillos 38 serédn hechos rotar a una ve-
" locidad mds répida que la de los rodillos 30.

La diferencia de velocidades de rotacidn entre
los rodillos 30 del primer juego ¥y los rodillos 38 del se}
gundo juego, permite que el transportador 12 oriente fru~

15 : tos u otros objetos que tengan una forma esferoidal acha~
| tada, de modo que cada uno de los objetos gire en un re-
ceptéeulo P formado entre los rodillos provistos de did-
" bolos del transportador, mientras permanecen erectos g0-
bre éu circunferencia principsl, como se ha ilustrado en
20  la Figura 7. Por lo tanto, cuando es presentado el fruto
- a la rueda de marcar 14 para la impresidén de una marca
- gobre el mismo, el area circunferencial principal 66 (Fi-
gura 7) del fruto estard situada centradamente en el re-
ceptaculo, para aplicacidén con la rueda de marcar. Esto
25 es importante en el marcado de la fruta que no sea de forma
sustancialmente esférice, sino que tenga, por el contra-
rio, forma de un esferoide achatado. En el caso de fruta
de forma esferoidal achatada, es posible gque sea presenta-
da a la rueda de marcar una parte extrema gplanada hundida

30 68 (Figura 7) del fruto, cuando el fruto es conducido por

17.3.72 - 14 -
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transportadores del tipo de rodillos ususles, donde todos
los rodillos provistos de diébolos son hechos rotar a la
misma velocidad., En tal caso, los extremos aplanados pueden
no extenderse hasta una altura suficiente para efectuar

una aplicacidn de impresidn imperativa con la rueda de mar-

car, por lo cual no serd impresa sobre la fruta marca algu~-

na, o, en el mejor de los casos, sera impresa una marca

ilegible,

Debe hacerse notar tambien que la velocidad li~‘
neal del transportador 12, las velocidades de rotacidn de
los rodillos en el transportador, y la velocidad de rota-
cidn de la rueda de marcar, son todas ellas preselecciona{
das de modo que la velocided superficial o tengencial del?
objeto a ser marcado, en el area circunferencial principaf
donde ha de ser marcedo, sea idéntica a la velocidad supeﬁ—
ficial o tangencial de las estampas en la rueda de marcarq
Egto asegura la impresién de una marcs clarsa, que no resul-
tara emborronada por movimiento relativo entre las estampés
de marcar y la superficie del fruto.

Con referencia a las Figuras 7 a 9, se puede
apreciar mejor la manera en la cual funciona el aparato
de orientar fruta del presente invento para hacer que fru-
ta, de forma esferoidal achatada, permanezca vertical so—;
bre su circunferencia prineipel. En la Figura 9 se ha re-'
presentado una naranja mandarina simétrica que tiene una ,
forma esferoidal achatada, con un eje geometrico de genera-
cidén 70. Si se hacen pasar planos paralelos 72 y 74 a tra-
vés de la naranja de modo que sean perpendiculares al eje
geométrico 70 y paralelos a los extremos aplanados 68, se

veréd que las secciones tramsversales circulares rasultan-
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tes tendrin circunferencias 76 y 78, respectivamente. EL

plano 72 divide a la naranja por la mitad, de modo que la
circunferencia 76 es la circunferencia maxima de la naran-
ja que puede ger generads de esta manera y, por consiguien-
te, es la cirecunferencia prinecipal. El plano 74 pasa a tra-
;vés de la naranja por una posicidn desplazada lateralmente
.del plano 72 y, por consiguiente, la circunferencia 78 es
.menor que la circunferencia 76. Se ve asi claramente que
;si se hiciera rotar la naranja alrededor de su éje geomé-
;trico de generacidn 70, un punto A en la circunfersncia
éprincipal 76 tendria una velocidad lineal o tangencial en
‘cuglquier instante meyor que la que tendria un punto B de
la circunferencia menor 78, desplazada lateralmente.

Como se ha visto en lo que anteceds, el aparato
.del presente invento se caracteriza por un par de rodillos
;que tienen diferentes velocidades de rotacidn, cuyos rodi-
llos cooperan para formar entre ellos un receptaculo de re-
tencidén de fruta, siendo puesto en contacto el fruto con :
didbolos en cada uno de los rodillos. Por cuanto cada rodi-
1lo estd girando a una velocidad diferente a la del otro, -
‘es evidente que la fuerza de rozemiento en un punto de con-
tacto entre el fruto y un didbolo dependera de la veloci-
dad tangsncial o lineal del didbolo en ese punto la cual,
2 su vez, dependeré de la velocidad de rotacidn del rodi-
1lo que sirve de soporte al didbolo, asi como de la dis tan-
cia radial del punto de contacto desde el centro del rodi-
1lo, Las ‘posiciones en las cuales producen efecto estas
‘fuerzas de rozamiento sobre la fruta es decir, 1los puntos’
de contacto de soporte de los diabolos, se han ilustrado

en la Figura 7. El didbolo 48 de contacto con el fruto del

! "'16-—
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fruto sobre dos bandas circunferenciales 80 y 82 cerca de

los lados del receptdculo P, E1 didbolo 52 de contacto con
el fruto del rodillo 38 que gira mds ripidemente, hard con-
tacto con el fruto sobre la banda circunferencigl 84 entre

las bandas 80 y 82. Ha de entenderse que el fruto deposita?
do sobre el transportador adoptard de ordinario inicialmenL
te una posicién distinta a la ilustreda en la Figura 7. De
hecho, los frutos son depositados normalmente de forma af-%
bitraria sobre el transportador, ds modo gue inicialmente?
pueden adoptar cualquier orientacidn espacial dentro de un!
receptéculo. Por consiguiente, los didbolos 48 y 52 podriaﬁ
|

hacer contacto inicialmente con el frubo en cualquiera de |

{
un nvmero infinito de posiciones. No obstante, con la excep-

cién de una posicidn (que se comentard concretamente en lo,

que sigue), cuaslquiera que sea la orientacidn espacial ini}
1
cial del fruto en un receptéculo, el didbolo 48 harad contac—

to con el fruto sobre bandas circunferencisles espaciadas i

t

adyacentes a las caras laterales del receptéculo, y el did-
bolo 52 hard contacto con el fruto scbre una banda circun-—.
ferencial intermedis entre laé bandas de contacto del dié-é
bolo 48.

Se comprenderd que, cuando se sitda en un recep-,
‘técu}o un'objeto de forma esferoidal achatada, en contacto
con didbolos en rotacidn accionados a diferentes velocida-.
des periféricas, las fuerzas de rotacidn ejercidas sobre |
el objeto por las superficies en rotacién haran que el ob-
jeto se desplace girando sobre si mismo en el receptaculo
hasta adoptar una pogicidn estable, en la ocual se produzcai

el minimo movimiento superficial relativo entre las super-
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ficies en rotacidn y la superficie en rotacidn del objeto.

Con respecto a un articulo de forma esferoidal achatada,

%al como una naranja msndarina, situado en el receptaculo .
hefinido por los diabolos 48 y 52, se verd que el objeto

%e desplazard, girando sobre si mismo, en el receptaculo
hebido a las fuerzas de rozamiento desequilibradas que act?an
Lobre el mismo, hasta que la circunferencia prinecipal del i
%bjeto esté en contacto con la banda circunferencial 84
kFigura 7) en el centro del didbolo 52 que gira més répida;
hente, ¥ las circunferencias del ohpto desplazadas lateral-
mente ¥y que se mueven relativamente con més lentitud, tales
;como las circunferencias designadas por 78 (Figura 9), es-;
+én en contacto con las bandas circunferenciales 80 y 82 !
hel didbolo 48 que gira més lentemente. En esta posicidn
%ay un minimo de movimiento superficial relativo entre el ;
%bjeto y los didbolos en rotacidn. Como se ha sefialado aqu&
'en 1o que antecede, cuando el objeto esta en esa posicién,'
esta glrando alrededor de su eje geométrico 70 de generaclon,
en una posicidn erscta sobre su circunferencia prinecipal. .
zCuando estd asi orientado y es presentado a la rueda de
marcar 14, puede imprimirse sobre el objeto una marca, en

un drea que incluye la circunferencia principal, o inmedia-
‘temente adyacente a ésta.

} De vez en cuando una naranja depositada sobre el
“trensportador adoptard 1n101a1mente la posicidn representa—
da en la Figura 10, en la cual estd en contacto con los
diébolos 48 y 50 en las caras respectivas de un receptaculo
& con el didbolo 52 en el centro del receptaculo; es decir,

‘que solamente un lado de la narsnja estara en contacto con

el didbolo en rotacidn 48, mientras que la otra cara de la

! - 18 -~



misma estaréd en contacto con el didbolo 50 de giro libre.;
51 la fruta es sustancialmente simétrica, volteard frecuen-
temente una y otra vez manteniendo su posicidn equilibrada
.sobre el didbolo 48, y no llegard a pasar hacia sbajo, a

5 la parte acanalada del digbolo 48, donde puede ser desapla--E
zada por la cooperacién aqui descrite en 1o.qpe antecede

.entre los aros de apoyo para adopter la deseada orientae-

cidn erecta, con la cual rueda sobre su circunferencia prinr
cipal. Para tener la seguridad de que ningtn fruto conduyi
10 icido por el transportador mentendrd durante cierto tiempog
.1a posicidén representada en la Pigura 10, cada uno de losg
- digbolos 50 de giro libre es manipulado de modo que hage i
girar al fruto alrededor de un eje gedmétrico secundario i
'y haga que el mismo se mueva hacia gbajo, a la parte acan%—
15 -leda del didbolo. %
Como puede verse en la Figura 10, la posicidn i
no deseada de la fruta es aquella en que la circunferencid
prineipal del fruto esta en el plano del transportador, e%
decir, en la cual una cara del fruto estd en contacto con@
.20 el borde biselado de un didbolo 50 de giro libre scbre una
banda de contacto 86, y la cara opuesta estd en contacto ;
con un diabolo adyacente 48 sobre una banda de contacto f
88 en el borde mis exterior del didbolo. Para romper el ;
equilibrio de la frute y hacer asi que la misma caiga a lé
25  parte mcanalada del didbolo 48, hay almohadillas de contaﬁ-
to 90 (Figuraes 1 y 6) montadss rigidamente en el bastidor ?e
la maquina 10 sobre una placa de soporte 91 llevada por é
‘miembros 92 de bastidor transversales, de modo que las al-
mohadillas estén inmediatamente debajo del tramo de conduc-

30 c¢idn superior del transportador en una posicidén en la cual

17.3.72 - 19 -
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cada uno de los digbolos 50 de giro libre se aplicara a

una glmchadilla cuando page sobre ella un rodillo 30. Pue-

"de verse que ests aplicacién haré que los digébolos 50 giren,

mientras estén en aplicacidn con la almohadilla, en un sen-

_tido opuesto a aquél en el cual estén girando los didbolos
48, Esta rotacidn en sentido contrario de Llos didbolos de
giro libre produciréd un giro secundario del fruto apoyado,
?alrededor de un eje geométrico perpendicular al eje geomé-
étrico de su movimiento de rotacidn principal, rompiendo con
fello el equilibrio del fruto y haciendo que el mismo sea
"desplazado hacia abajo, a la parte acanelada del diabolo

"48. Hay dos de tales slmohadillas 90 para cada calle de

conduccién de fruta (figura 1), de modo que si el primer

"giro comunicado por el didbolo no desplaza la fruta por
-completo fuera del mismo, el segundo giro lo hara., Una vez

-que el fruto estd inclinado de modo que quede apoyado so-

lemente sobre log didbolos 48 y 52, se hara que el mismo

se mueva a una posicidn vertical rodando sobre su circun~

ferencia principael, debido a la diferencia de velocidades

_entre los didbolos, como se ha sefislado aqui en lo que an-

tecede,
Puede comprenderse mejor ol funcionamiento del

aparato de orientacidn del presente invento con referencia

a las figuras 8A a 8PF. En la figura 8A, se ha representado

‘una parte del transportador 12 con una naranja mandarina

simétrica P depositada sobre el mismo, de modo que esté

‘dispuesta en una posicidén idéntica a la representada en
-la figura 10, Si se permitiera que la neranja permaneciera

‘en esa posicidén con relacidén a los didbolos, cabe imaginer

que pudiera voltear una y otra vez a 1o largo de todo el
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tramo de apoyo del transportador sin variar su orientaciéé
espaciml y, por consiguiente, que no fuese correctamente f
presentada al aparato 14 de marcar rotativo, pera el deseg-
do contacto de impresién. No obstente, en la Figura 8B se
ha representado el didbolo 50 de giro libre, que necesarié-
mente estéd en contacto con la narenja cusndo la misma esté

asi orientada espacialmente, en aplicacidn con la almohadi-

-11la de contacto 90 inmediatamente bajo el mismo, haciendo-

que el didbolo 50 gire en sentido contrario al sentido deg
rotacidén de su didbolo asociado 48, el cual estd en contaé—
to con la cara opuesta de la naranja. Puede verse que la i
naranja ha Qido sacudida por la rotacidn secundaria comuni—
cada por el didbolo 50, de modo que ha desplazado su eje ;
geométrico con relacidn a los didbolos y se ha movido ca-
yendo a la parte acenalada del didbolo 48, La Figura 8C

I
ilustra que el movimiento continuado del transportador ha-

cia la rueda de marcar, con la rotacidn ssociade de los i
didbolos 48 y 52 de diferente velocidad, hace que la naraﬁ-
ja se desplace en el receptéculo a una posicidn mds vertiL
cal. Cuendo el transportador llega a la posicidn ilustradé
en la Figura 8D, el aro 50 de giro libre se ha aplicado a:
la segunda glmohedilla 90 dispuesta debajo, haciendo gque ‘
el didbolo gire de nuevo en sentido opuesto al de giro de.
los otros didbolos que hay en los rodillos. No obstante, j
en este caso la rotacidén del didbolo 50 no ppoduoiré efec-
to alguno sobre la naranje, pues ésta ha sido desplazada
fuera de contacto con el didbolo de giro libre. Cuando lai
parte del tramsportador que conduce la naranja se aproximg

a la rueda de marcar (Figura 8E), se ha hecho que la naran-

ja adopte una posicidn en la cual estd erecta sobre su
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circunferencia principal y tiene una velocidad superficial
de rotacidn sustancialmente idéntica a la velocidad super-
ficial de la rueda de marcar. En la Figura 8F se ha repre-
sentado la naranja correctamente orientada y en aplicacidn
de compresidén con la estampa 18 en la rueda de marcar, con
lo cual es impresa sobre su superficie una marca clara y
legible.

Aungue se ha ilustrado y descritoaqui el mejor
modo previsto para llevar a la practica el presente inven-
to, seré evidente que pueden efectuarse modificaciones y
variaciones sin desviarse de lo que se considera que es la
materia objeto del invento.

La presente solicitud que corresponde a la pre-
sentada en Estados Unidos de América el 25 de Abril de
1.971 con el nimero 136.809, se acoge a los beneficios del

articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencidn en Espaifia, por veinte afios, son los siguien-
tes:

12.,~- Un aparato para orientar un esferoide acha-
tado de modo que éste ruede sobre su circunferencia prin-
cipal, comprendiendo dicho aparato un par de miembros que
tienen medios para retemer entre ellos, en un recepticulo,

un objeto de forma esferoidal achatada, estando destinados
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dichos medios de retencibén de uno de dichos miembros a ha-
cer contacto con dicho objeto en dos bandas circunferencia-
les espaciadas, estando destinados dichos medios de reten-
cibn del otro de dichos miembros a hacer contacto con el
objeto en una benda circunferencial entre las bandas de
contacto de dicho primer miembro, medios para hacer rotar
continuamente a dicho primer miembro, y medios para hacer
rotar continuamente a dicho otro miembro a una velocidad
tal que la velocided periférica en su punto de contacto
con dicho objeto sea mayor que las velocidades periféricas
en los puntos de contacto entre dicho objeto y dicho pri-
mer miembro.

22,.,~ Un aparato segln la reivindicacién 1, en el
cual dichos miembros comprenden rodillos y en el cual dichos
medios para retener el objeto comprenden dilbolos sujetos
de modo fijo a cada rodille, para rotar con el mismo,

%2,- El aparato segin la reivindicacibn 2, que
incluye ademfs un aro de apoyo de giro libre montado sobre
dicho primer miembro adyacente a dicho didbolo sujeto de
modo fijo.

40,- El aparato segln la reivindicacién 3, que
incluye ademds medios para hacer que dicho difbolo de giro
libre gire en un sentido opuesto al de los rodillos y al
de los didvolos sujetos de modo fijo.

52.,- Un transportador para alimentar fruta a
una ruéda de marcar, que comprende, en combinacién, un pri-
mer juego de rodillos provistos de didbolos que tienen ejes
geométricos longitudinales que esthn dispuestos transversa-
les a la direccidn de desplazamiento del transportador, un

segundo juego de rodillos provistos de diébolos que estén
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dispuestos paralelos a los rodillos de dicho primer juego
e intercalados entre éstos, definiendo con ello recepticu-
los entre los rodillos, en los cuales pueden ser mantenidos
los frutos, medios de soporte en uno y otro extremo de los
rodilloé provistos de didbolos, para soportar a rotacibdn
los rodillos para movimiento scolidario a lo largo de una
trayectoria perpendicular.a los ejes geométricos longitudi-
nales de los rodilloes, medios para hacer rotar a los Juegos
de rodillos primero y segundo de modo que la velocidad pe-
riférica de los difbolos de los rodillos del segundo juego,
en los puntos de contacto con la fruta, sea mayor gque la
velocidad periférica de los difdbolos de los rodillos del
primer juego en los puntos de contacto con la fruta, estan-
do dispuestos dichos difbolos de los rodillos del primer
Jjuego de rodillos para hacer contacto con la fruta a lo lar-
go de dos bandas circunferenciales espaciadas, y estando
dispuestos dichos difbolos del segundo Juego de rodillos
para hacer contacto con la fruta a lo largo de una banda
circunferencial, entre las bandas de contacto de los diébo-
los del primer Jjuego de rodillos.

62,.,~ El transportador seglin la reivindicacidn
5, en el cual dichos medios para hacer rotar los rodillos
compreﬁden una rueda dentada montada de modo rigido sobre
un extremo de cada rodillo, y al mencs una cadena estacio-
naria en aplicacién de funcionamiento con dichas ruedas den-
tadas, para hacer rotar a dichos rodillos al ser movida la
unidad de transportador a lo largo de su trayectoria de des-
plazamiento.

72~ E1 transportador segiin la reivindicacidn

5, en el cual algunos de los difbolos del primer juego de
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rodillos estén sujetos rigidamente a los rodillo, y al menos
uno de los didbolos de cada rodillo del primer Jjuego es de
giro libre.

82.~ El transportador segin la reivindicacién 7%,
que ineluye ademds al menos uns almohadilla de contacto a
lo largo de la trayectoria de movimiento del transportador,
para aplicacidén con dicho didbolo de giro libre pars hacer
rotar a éste en sentido opuesto a aquél en el cual estén
rotando los didbolos sujetos rigidamente sobre el rodillo.

98,~ Un aparato para orientar un esferoide achata
de junto con un transportador para alimentar fruta a una rug
da de marcar.

Tal yoomo ge ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompailan y para
los fines que se han especificado.

Esta Memoris consta de veinticinco hojas escri-
tas a méquina por uma sola cara.

Madrid, 25 JUK, 197%

P.A.
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