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La presente invencién se refiere a un aparg
to para enroscar y desenroscar caperuzas de transporte
protectoras, en botellas de gas licuado y/o comprimido,
que comprende sustancialmente una mesa o plataforma gi-
ratoria, en cuya periferia estén dispuestos, a intervalos
regulares, una pluralidad de puestos de trabajo, una co-
rrea de alimentacidén y una correa de evacuacidn de bote-
llas llenas, asi como una correa de alimentacidn y una co
rrea de evacuacidn de botellas vacias, que estén dispues-
tas de modo que cooperan con la mesa giratoria para la
carga y descarga de las botellas, comprendiendo cada pues-
t0 de trabajo una unidad para la recepcidén de una botella,
un husillo vertical de enroscar/desenroscar, capaz de gi-
rar alrededor de su propio eje geométrico y provisto, en
su extremo inferior, de un dispositivo de apretar las ca-
peruzas, y medios para inmovilizar la botella mientras es-
t4 girando.

‘Esta invencién se refiere, ms particularmen
te, a una méjora del sistema de accionamiento de los husi-
llos de enroscar/desenroscar de los diversos puestos de
trébajo de tal aﬁarato conocido.

En los aparatos conocidos, se hacen girar es-~
tos husillos por medio de una fuente de energia comin, a
través de acoplamientos separados que actdan como disposi-

tivos de limitacidn de la fuerza ¥ que permiten, ademés,
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la inversién del sentido de giro de los husillos para can

biar de desenroscar a enroscar y viceversa. Freferentemen

te, estos acoplamientos de limitacién de la fuerza se ac-
cionan selectivamente, es decir, estdn disefiados de modo
que permiten la tranemisién de un par méximo mds elevado
en el sentido de desenroscar que en ol sentido de emroscar,
siendo dichos pares méximos, p. €j., 20 kg.m ¥y 5 kg.m,
respectivamente. Esta diferencia entre los valores méxi-
mos del par transmitido asegura una operacién de enroscar
suave, a la vez que ofrece un margen de seguridad suficien
te para la operacidén siguiente de desenroscar.

El enroscado de }a caperuza hasta el final
de la rosca, como se realiza en el aparato conocido, pre-
senta el inconveniente, sin embargo, de gque se bloquea fé-
cilmente la caperuza en la posicién de enroscada, lo cual
puede dar lugar a reclamaciones de log clientes. Ademés,
si se produce un bloqueo accidental durante la operacidn
de enroscar, bien por estar gastada la rosca, o bien por
un acoplamiento defectuoso de la caperuza con la botella,
el acoplamiento de limitacidn de fuerza que acciona el hu-
gillo correspondiente hace que pare el husillo antes de
tiempo y que la botella salga del aparato en una condicidn
defectuosa.

El objeto de la presente invencién es elimi-

nar los inconvenientes citados y, a este fin, ge caracte-
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riza porque cada uno de los husillos de enroscar/desenrog
car situados en los diversos puestos de trabajo es movido
por un mecanismo de accionamiento separado y raversible
que incluye un dispositivo que es sensible al par resis-
tente y est4 destinado a actuar sélo en el sentido de gi-
ro correspondiente al movimiento de enroscar de las cape-
ruzas, cuyo dispositivo produce automdticamente la parada
del mecanismo. de accionamiento, seguido de la inversién .
del sentido de rotacidn, estando limitada esta inversidn
a una fraceidén de una revolucidn, ocuando el par resisten-
te rebasa el valor del par méximo transmitible para el
sentido correspondiente de giro.

Con objeto de hacer que se pueda entender
la invencidén péa ¢laramente, se va a hacer referéncia a
continuacibn a los dibujos adjuntos, dados a titulo de
ejemplos no limitativos y en los cuales:

la Fig. 1 muestra esquemiticamente, en vista
en planta superior, un aparato para desenroscar/enroscar
caperuzas de botellas; ‘

la Fig. 2 muestra un corte transversal par-
clal visto desde la izquierda, de un puesto de trabajo de
este aparato;

la Fig. 3a muestra una vista frontal (entre
botellas) de la parte inferior de un puesto de trabajo (re-

cepcidn de botellas) en su posicién de reposo.
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Las Figs. 4a y 4b muestran, en vista desde
la izquierda y en vista desde el frente, respectivamente,

esta misma parte inferior en posicidén de trabajo y en el

‘egtado cargado (presencia de una botella centrada).

Las Figs. 5a y 5b muestran un corte trans-
versal axial de la parte superior del aparato en su posi-
cién de reposo y en su posicién de funcionamiento, respec-
tivamente.

Como muestra la Fig. 1, el aparato compren-
de una mesa o plataforma giratoria 1, provista de puestos
de trabajo 2, que reciben botellas vacias 3, provistas de
caperuzas 4 y botellas llenas 5. En la mesa giratoria 1
estd definida una zona 6 para &esenroscar las caperuzas,
comenzando esta zona en el-frea T de la mesa giratoria y
acabando en el area 8, as{ como una zona 9 para enroscar
caperuzas, que comienza en el drea 10 de la mesa giratoria
¥ que termina en el &rea 11; el sentido de giro de la me-
sa estd indicado por la flecha 12.

Ias botellas vacias 3, provistas de sus ca-
peruzas 4, son aportadas por una correa ‘transportadora 13,
en la proximidad de la mesa giratoria 1, al érea 7 de esta
ltima. Durante el paso de un puesto de trabajo vacio 14
por el &rea 7, un gato 15 introduce una botella vacia en
dicho puesto de trabajo. La mesa giratoria, en el transcur-

80 de su giro, realiza a continuacién las operaciones de
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desenroscar y sacar las caperuzas de las botellas en la zo-
na 6 de desenroscar, como se explicard més adelante. Cada
vez que un puesto de trabajo provisto de una botella vacia
sin su caperuza llega al 4rea 8 de la mesa giratoria, di=-
cha botella es expulsada de la mesa giratoria por la accibn
de un gato 16 y es cargada en una correa transportadora

de evacuaecidn 17.

De un modo similar, las botellas llenas 5,
sin caperuzas, son aportadas por una corres iransportado-
ra 18 en la proximidad de la mesa giratoria 1 al &rea 10
de dicha mesa giratoria. En el momento en que un puesto de
trabajo 19 llega al drea 10, sin una botella pero provisto

de caperuzas, un gato 20 introduce una botella llena en

‘el puesto de trabajo. La mesa giratoria 1, en el curso de

su giro, completa a continuacidn, las operaciones de colo-
car y enroscar las caperuzas de botella en la zona 9 de
enroscar, como se explicaréd més adelante. Cada vez que un
puesto de trabajo con una botella llena proviste de su ca-
peruza llega al 4rea 11 de la mesa giratoria, dicha bote-
1lla es expulsada de la mesa giratoria por la accidn de un
gato 21 y es cargada en una correa transgportadora 22 de
evacuacidn.

S8i no hay ninguna botella llena presente de-
lante del area 10 de la mesa giratoria cuando llega un pueg

to de trabajo 19 a ese lugar, el puesto de trabajo perma-
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nece sin botella, como se muestra en 23, y la caperuza no

utilizada 24 es depositada en una rampa 25 de recuperacidn.
Las Figs. 2-5b muestran la estructura y el
funeionamiento de un puesto de trabajo, en el cual se es-

t4 manejando una botella 31 y una caperuza 32.

El puesto de trabajo comprende sustancialmen-—
te, en su parte inferior: un soporte de recepcibén 33, un
drea de giro 34, un gato 35 para levantar y bajar la bo-
tella, un gato 21 para expulsar la botella, un mecanismo
36 para centrar concéntricamente el cuerpo de la botella
¥, en su parte superior, un husillo 38 de desenroscar/en-
roscar, un acoplamiento 39 de limitacidén de la fuerza;
controlado por un gato 40, un miembro 41 de enroscar/de-
genroscar, provisto de un dispositivo de apretar con‘tres
barras 42 controladas por un contacto 43 de palpador que
detecta la posicibén de la caperuza 32 en el miembro 41.

El puesto de trabajo funciona del modo gi-
guiente: durante el giro de la mesa giratoria, una bote-
1la vacia con su caperuza entra en el soporte 33 de cen-
trado y se pone en contacto con un palpador 30. Este man—
dat el cierre del dispositivo 36 de apretar concéntrica-
mente, y el gato 35, el cual levanta la botella hacia el
husillo 38. La caperuza, al entrar en el miembro 41, ac-
ta sobre el palpador 43, el cual emite entonces una se-

flal neumdtica que hace que la botella deje de ser levanta-
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da, asi como que cese la admisidn de aire 28 al émbolo 29,
el descenso de cuyo émbolo asegura asi el apri-.: de las
barras 42 sobre la caperusza 32; el husillo 38, al que ha-
ce girer un gistema de accionamiento, desenrosca la cape-
ruza ejerciendo sobre ella un par méximo del orden de 20
kg.m (governado por el acoplamiento 39); durante el movi-
miento de desenroscar, el gato 35 asegura un descenso pro-
gresivo de la botella en sincronizacidn con la rosca, coh
objeto de no ejercer ninguna fuerza que se oponga a la
operacidn de desenroscar.

En el momento apropiado del giro de la mesa
giratoria, el dispositivo 36 de centrado concéntrico se
abre, y la botella, sin su caperuza, es expulsada por el
gato 21. Una botella llena, sin su caperuza, ocupa su si-
tio a medida que continla el giro de la mesa giratoria,
cuya botella entra en el soporte 33 y actdéa sobre el pal-
pador 30. Este manda: el cierre del dispositivo 36 de
apretar‘concéntrico y el gato 35, el cual levanta la bo-
tella hacig la caperuza 32.

El husillo 38, al que se hace girar en sen-
tido opuesto a su giro precedente (controlado por el gato
40) enrosca la caperuza ejerciendo‘un par del orden de 1
kg;m, gobernado por el acoplamiento 39.

Durante la operacién de enroscar, el lento

ascenso de la botella asegura la entrada automdtica de la
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rosca sin dafic al final de la operacidén de enroscar, el
limitador 39 de fuersza desliza, y se sueltan las barras
42 de apretar; la unidad de soporte de la botella des~
ciende de nuevo y el dispositivo 36 de centrado concén-
trico se abre. En el momento adecuado del giro de la mesa
giratoria, la botella, provista asi de su tapbén o cape-
ruza, es expulsada por el gato 21.

Segdin la invencidn, el mecanismo de acciong
miento del husillo comprende un mecanismo separado cot-
pletado con circuitos de control, cuyo mecanismo de ac-
cionamiento separado puede comprenderun moto-reductor
eléectrico movido por un motor gsincrono 0, alternativamen-
te, por dispositivos hidraulicos o neumdticos similares,
Conectado a este moto-reductor estd un dispositivo auto-
matico capaz de efectuar, por medio de relés interpues-
tos, la parada y la inversidn del sentido de giro del mo-
tor en un modo de funcionamiehto en secuencia. Este dis-
positivo automdtico, a su vez, puede ser controlado por
un mecanismo dinamométrico que mide directamente el valor
del par resistente que actia contra el giro del husillo
durante la operacidn de enroscar solamente, ¢ por un dis-
positivo tal como un dispositivo electrénico que opera
indirectamente midiendo la deceleracién del husillo a cau-
sga del par resistente_éreciente.

En el caso, que serd normal, de que la velo-
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cidad de giro del husillo sea la misma en ambos sentidos
de giro, el funcionamiento correcto del aparato presupo-
ne que esta velocidad esté determinada en funcidn de la
velocidad de la mesa giratoria de tal manera que el de-
senroscar una caperuza de una botella vacia o el enroscar
una caperuza en una botella llena requiera considerable-
mente menos tiempo que el paso de dicha botella a través
de la mesa giratoris.

De lo anterior se deduce que, durante la
etapa de desenfoscar, el funcionamiento del aparato es
gimilar al del aparato conocido, ya que el husillo gira
86lo mientras es necesario para efectuar el desenroscado
completo de la caperuza. Por otro lado, la etapa de enros-
car es mejorada, ya que, en cuanto la caperuza llega sl
extremo de la rosca, primero se bloquea con un par méxi-~
mo de apriete de 10 kg.m, por el cual: el dispositivo
automdtico segin esta invencidn origina la parada tempo-
ral del moto-reductor que mueve el husillo y la inversién
subsiguiente de su sentido de giro con el par méximo trans-
misible que corresponds al sentido de desenroscar, a sa-
ber, 20 kg.m. Este (ltimo valor asegura el desblogueo de
la caperuza y el giro iniciado en el sentido de desenros-
car es parado automéiicamente y limitado a un cierto gra-
do de giro. De este modo, las botellas llenas salen del

aparato con sus caperuzas de transporte protectoras casi
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completamente enroscadas pero no hloqueadas.

El dispositivo automético segin esta inven-
¢idn, que forma parte del moto-reductor separado que mue-
ve el hugillo, puede intervenir también en el caso de que
la caperuza quede bloqueada accidentalmente en la rosca de
la botella de gas, 10 que puede ser el resultado de un
acoplamiento defectuoso de la caperuza con la roso;, 0 de
que la rosca esté gastada. También en este ocaso, el husi-
llo se para autométicamente'y después comienza cilerto gra-
do de giro en el sentido inverso para desbloquear la cape~
ruza. Se puede equipar el aparato, ventajosamente, con un
dispositivo de alarma para avisar a los supervisores, si
es necesario, y con un controlador adicional que les per-
mita intentar otra operacidm de emroscer. Si esta tltima
operacidn no da resultado se eliminard del circuito la

botella o caperuza deteriorada.
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5 REIVINDICACTONES

10 1.- Un aparato para desenroscar y enroscar
caperuzas de transporte protectoras de o en botellas de
gas liocuado y/o gas comprimido, que comprende sustancial-
mente una mesa giratoria en cuya periferia estén dispues-
tos una pluralidad de puestos de trabajo a intervalos re-

15 gulares, una correa de aportacidén y una correa de evacua-
¢idén para ﬁofellas llenas, asi como una correa de aporta-
cién y una correa de evacuacién para botellas vacias, que
egtén dispuestas para cooperar con la mesa giratoria para
cargar y descargar las botellas, comprendiendo cada pues—

20 to de trabajo una unidad para la recepcidn de una botella,
un husillo vertical de enroscar/desenroscar capaz de gi-
rar alrededor de su propio eje geométrico y provisto de
un dispositivo de apretar caperuzas en su extremo inferior,
¥ medios para inmovilizar la botella mientras estd girando,

25 ceracterizado porque cada uno de los husillos de enros—
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car/desenroscar de los diversos puestos de trabajo es mo-
vido por un mecanismo de accionamiento reversible, separs
do, que incluye un dispositivo que es sensible al par re~
sistente y estd destinado a funcionar sélo en el sentido
de giro que corresponde al movimiento de enroscar de las
caperuzas, cuyo dispositivo causa autométicamente la pare-
da del meocanismo de accionamiento, seguida de la inver-
sion del sentido de giro, estando limitada esta inversidén
a un cierto grado de giro, cuando el par resistente exce-
de del valor del par transmisible mdximo para el sentido
correspondiente de giro,

2.~ Un aparato segin la reivindicacidn 1,
caracterizado porgque el dispositivo automdtico para dete-
ner e invertir el sentido de rotacidn estd controlado por
un mecanismo dinamométrico que funciona en respuesta a
le medicidn directa del par resistente.

3.~ Un aparato segin la reivindicacidn 1,
caracterizado porqﬁe el dispositivo automdtico para dete-
ner e invertir el sentido de rotacidén estd controlado por
un dispositivo electrdnico que funciona indirectamente
por medicidn de la deceleracién del husillo,

4.~ Un aparato segin una cualquiera de las
reivindicaciones 1-3, caracterizado porque la velocidad
de giro de los husillos de enroscar/desenroscar es la mis-

ma on ambos sentidos de giro y el valor de la velocidad

3-3-72 (WLGE/ - 13 -
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de giro se determina en funcidn de la velocidad de la mess

giratoria de tal modo que el desenroscar una caperuza de

una botella vacia o el enroscar una caperuza en una bo-

tella llena requiere considerablemente menos tiempo que

5 el pago de dicha botella a través de la mesa giratoria.
S5e= "UN APARATO PARA DESENROSCAR Y ENROSCAR

CAPERUZAS DE TRANSPORTE PROTECTORAS DE O EN BOTELIAS DE

GAS LICUADO Y/O GAS COMPRIMIDO". | |

Tel y como se ha descrito en la Memoria que

10 gntecede, representado en los dibujos que se acompefisn

y pera los fines que se han especificado.
Esta Memoris conste de catorce hojas escri-

tas a miquine por una sola cara.
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