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‘MEMORIA DESCRIPTIVA

para solicitar PATENTE DE INVENCION por VEINIE afios

& nombre de VSESOJUZNY NAUCHNO-ISSLEDOVATELSKY INSTITUT
STROITELNOGO I DOROZHNOGO MASHINOSTROENIA

entidad soviética

con domicilio en 2 Frunzenskaya ulitsa 8, Mosct, (UoRoS.S.)

por: YPERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN EXCAVADORAS DE
CUCHARA UNICA. (Clase Internacional EO1c, EO2f)
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La presente invencion se refiere 2 un squipo de
construceidén de calzadas y, més particularmente, se refig

r¢ a excavadoras de una sola pala o cuchara previstas pa-

i & trabajos de nivelacion y de manipulacion de cargas; en

)
3
i
t
'

ilos cuales es practicable o indispensable la carrera de tra

bajo de la cuchara & lo largo de una trayectoria recti -~

1{nea.

La experiencia en las operaciones de manipula -

~cidn de cargas muestra que =e congigue el msjor efecto -

- cuando 1la cuchara penetra en la pila de material de libre

‘fluencia o en terrones, de tal manera que su labio de cor:

.te 8¢ mueve en una linea recta, progresivaments, & lo laxr

‘go de la linea limite o rasante entre la pila y la super-

- ficie mobre 1la que descansa.

Se conocen ya en la técnica las excavadoras de

una sola cuchera, construldas para las apliceaciones ante-

~riormente citadas, en las que la trayectoria reota de la

- carrera de trabajo de la cuchera se congigus utilizando -

una suspension sn forma de un mecanismo de seis barras. -

:Dicho mecanismo consiste en dos mecanismos de cuatro be-

-rras combinados de tal manera entre si que el asguildn de

-la excavadora y el brazo de la cuchara sirven como barras

articuladas comunes para ambos,

Uno de los mecanismos de cuatro barras estd cons

tituido por el cilindro hidrdulico de elevacion del brazo,
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6l vastago, el brazo de la onchara y el aguilon, conscta~

dos sucesivamente. El otro mecanismo de cuatro barras esta

‘constituido, en orden consecutivo, por el aguilén, el bra

zo de la cuchara, el cilindro de accionamiento que hace -~
girar 1a cuchara y la ménsule de oscilacidn del acciona -
miento que hace girar la cuchara, en cuyl0 ca&go los brazos

articulados opuestos de este mecanismo de cuatro barras no

‘son iguales entre s{ (por ejemplo, excavadoras "Seooper-sos",

fabricadas por Koehring, USA, NKC~Rapier, Inglaterra, y
MI50H, fabricada por Menok, Repiblica Federal Alemana, pro

tegldas por la patente norteamericana nimero 3.120,315 -f

01,214-138).

La desventaje principal de eastas excavadoras re
gide en la imposibllidad de normelizar los slementos de = .
la suspensidn de la cuchara con respecto & las otras pia—;
zas del equipo., Esto se puede atribuir a la compleja confi
guracidn del aguilon y del brazo y & la necesidad de pro—
porcionar puntos especiales de unidn a la plataforma gira
toria de la excavadora, usados excluglvamente en una cla-
80 de equipo.

También ®e conocen en la técniom otras excavado
ras de ouchara Gnica, de la misma aplioacion, en las que
el carédcter reotilineo de la carrera de trabgjo de la cu-
chara se consigue utilizando un& suspensidn en forma de -

un mecanismo de cuatro barras congtituido por el aguilén,
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6l brezo de la cuchara, la ménsula de bagculacldn para su

| jetar la cuchara al brazo, y 6l véstago de conexidn de di
~cha ménsule al aguildn (por sjemplo, excavadoras "IC-45 y

. TY~45", fabricadas por la firms Poclain, Frencia, protegi

das por la patente francesa Ne 1,241,190 C1,E02f),
Una degventajs de estas excavadoras reside en la

modificseidn del éngulo de corte durante la carrera de tra

' bajo de la cuchera. Egto ocurre debido &l inevitebls movi

S
misnto de rotacidn de la ménsuls coneotada & 1l cuchara

. duando ls posicidn de 1a suspension de 1a cuchera varis -

en el proceso de asegurar un desplazamiento rectilineo dei

;lahio de le cuchara,

Bl objeto principel de la invenecidn es modificer

' gl sistema de suspensidn de la ouchara o pela.

BEste objeto se consigue creando una excavadora
de cuchara Gnica con la suspensidon de la cuchsra hecha -
en forﬁa de un meoénismo de seis berras que consiste en“
dos mecanismos combinados de cuatro barres, cuyas barras

articuladas comunes son el aguilon y el brazo de la cucha

ra, en la cual, de acuerdo con la inveneién, uno de los mg

canismos de cuastro barras comprends un cilindro de acoiong

- miento, un extremo del cual esté articulado & la platafoyp

- ma giratoria de la excevadora, mientras que el otro esta

agegurado al brazo de la cuchara; sl segundo mecanismo de

cuatro barraas es un paralelogramo que incluye el exiremo.
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superior del aguildn y el brazo de la cuchara como brazos
articulados degiguales.

P
La suspension de esta clase para la cuchera, ha

‘ce posible eliminar la oscilacidn de la ménsula y de la -

cuchara agsegurada a dicha saspensién, en el curso dsl re-i
corrido rectilineo del 1ébio de corte y, ademda, hace posi
ble utilizar los elementos de conexion de le plataforma -
giratorie para instelar otros tipos de utiles de trabajo ‘
sustituibles, y también user los elementos de la suspen- .
gion de acuerdo con el invento (aguilén, cilindros de ac--
cionamiento de elevacion del aguildn, etec.) para estos L
pos de utiles ds trabajo reemplazables. ;

A continuacion se da una descripcién detallada
del invento, & modo de e jemplo, con referencia al dibujo
que se acompada, que ilustra principaimenme el equipo del
extremo delentero de la excavedora-cargadora de acuerdo -
con la premente invencidn (las 1liness de trazos indican -.
otre posioion de trabajo del equipo).

La plataforma gilratoris 1 de la excavadora montg
un gguilén 2 cuyo extremo inferior eetd articulado & la -
plataforma giratoria 1 mediente una articulacidn de bise-
grae 3. El brazo 5 de la cuchara 6 estd articuledo al extre
mo superior del aguildn 2 por medio de una articulacion 4.
El aguildn 2 y el brazo 5 estén inclufdos en el mecanismo

7 de seis barras de la suspension de la cuchara. El meca-
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niemo 7 estd hecho de dos mecanismos de cuatro barras, com

- binados de tal manera que el aguilén ¥ ol brazo sirven cg

me barras de conexion comunes pare el mismo., Un mecanismo

~de ocuatro brazos (denominado en lo que siéua el "primero")

- estd constituide por los cilindros hidréulicos 8} un prie-

mer exiremo de los cuales esté consctado, mediante la ar-'

ticulacion 9, @ la plataforma giratoria 1, mientres gue el

otro extremo estd conectado 8l brazo 5, mediante la arti-

oulacidn 10, & la secoidn de brazo 5 existente entre las :

. articulacionea 4 y 10, al trozo del sguildn 2 existeunte -

entre les artioulaclonss 4 y 3 y B una parte de la plata=

torme glratoria 1 entre las articulaciones 3 y 9. EL otro

mecanismo de cuatro barras (en lo que slgue denominado =

- "gegundo") es un paralelogramo formedo por el brazo 5, cg

“nectado mediante la barra 11 al aguildn 2 por la articuls

cidn o plvote 12, por la ménsuls 13, que gsté consctada

mediante las articulaciones 14 y 15 a la barra i1 y al -

. brago 5, y por una geccidn del aguilén 2 existente entrs

las articulaciones 4 y 12, El brazo 4 y la barra 11, ssi :

" como 1a ménsula 13 ¥y el trozo o seccidn del aguilon 2 = -

exigtente entre las articulsciones 4 y 12 forma los lados

igueles opuestos del peralelogramo del segundo mecanismo

de cuatro barras, ‘
La ménsula 13 esté conectada & la ouchara 6 por.

una articulacidn 16.
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El cilindro hidréulico 8 estd previeto para hacer
gubir y bajar el aguilon 2.

El cilindro hidréulico 17, conectado mediante ar

ticulaciones 18 y 19 al eguilén 2 y el brazo 5, respecti-’

“yvemente, sirve para hacer girer al brazd 5 de la cuohara;?

el oilindro hidraulico 20 hace girar la ouchara 6 alrede-—

Ader de‘lé articulacidn 16 con relacidn a la ménsuls 13.

La disfosicién descrita antsriormente asegura el
desP1aéamiento rectilineo de la cuchara sobre el nivel -
de la superficie de moporte de la excavadora, que @s un -;
raguisito previo imperativo para la méxima eficacia y ahg%
rro de potencis en la excavacion del material con la cuché
&,

Este movimiento rectilineo de la cuchara es pro-
porcionado por el cilindro hidréulico 17 solaments, estqgi
do el oilindro 8 blogueedo, lo oual simplifica grendemen-
te 6l control del equipo de trabajo en la excavacidn del |
material. V '

Con los dtiles de trebajo en 1a posiocidn inicisl,
el véstago del cilindro hidréulico 17 éstd refraido, el
agullon es puesto por el cilindro hidréulioco 8 en una posi
oldn tal que el labio de corte de la cuchera 6 ew bajado -
@l nivel de la superficie de woporte de la excavadora y la
cuchara es puesta en posicion de excavacidn con ayuda del
oilindro hidréulico-20.



El material es excavado extendiendo el vistago
.del cilindro de accilonamiento 17 de manera gque gire el =
‘brazo 5 en la articulacidn 4, y el trozo o tramo de brazo
isituado entre las articulaciones 4 y 10 modifica la posi=
ol Zcién del primer mecanismo de cuatro barras con relacion
%a lz berra de conexidn inmdévil, es decir, la parte de la
%plataforma giratoria’l existente entre las articulaciones -
%3 ¥ 9. La posieldn de la articulacién 10 sobre el brezo 4
g ajusta de tal manera que, debildo & 18 coordinseidn su-
10  tomitica entre las posiciones del brazo 5 y el aguildn 2,y
‘61 labio de corte 2 sstaria constantemente sobre el nivel
de la gsuperficie de soporte de la sexecavadora durante el :
-movimiento del cilindro de aooionamiento 17. El movimie£p’
50 progresivo de la cuchara o pala 6 es agegurado por el
15 ~segundo mecanismo de ouatro barras. El movimiento rectili
. Ne0 progreslvo de la cﬁchara ge complete haglendo girar =
el labio de corte de la cuchara hacla srribe por la fuer-;
28 del cilindro de accionamiento 20.
La subsiguiente elevacidon de la cuchara y de tg.:
20  -do el equipo de trabajo se efectia mediante los ¢ilindros :
hidréulicos 8.
Después la. plateforma giretoria 1 es hecha girar
por eus proplos mecanismos y es vacisda la cuchara 6. Paré
esta finalidad, su labio de corte es heoho girar hacis -

25 sbajo por medio .del cilindro hidréulieo- 20,

403072 w8 =
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Después que le plataforma giratoria 1 haya sido
hecha oscilar de nuevo a su posicidén iniciel y la cuchara
llevada al punto de excavacidn, se sitida de nuevo el equi
po de trabajo en su poeicidn inicial y se repite el ci=-
clo de operacidn como se ha descrito anteriormente.

Aungue la excavadora descrita en esta memoria
Lo ha sido, principalmente, como una miquina cargadora,

se puede emplear con igual éxito entrabajos de nivelacidn.

REIVINDICACIONES

TLos puntos de invencidn propia y nueva, que ge
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten
te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los si-
guientes:

18,- Perfeccionamientos introducidos en exca-
vadoras de cuchara Unica en las que la suspensién de la
cuchara se realiza en forma de un mecanismo de seis barras

que consiste en dos mecanismos combinados de cuatro barras,
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cuyas barras de conexidn comunes son el aguildn y el bra
zo, caracterizados porque uno de los mecanismos de cua~
tro barras incluye tambien un cilindro de sccionamiento
como ung de las barras de conexidn, estando dicho cilin
dro articulado por un extremo a la plataforms giratoria
de la excavadora, mientras que su otro extremo estd ar—
ticulado al brazo de le cuchara ¢ pala, teniendo el se-
gundo mecanismo de cuatro barras la forma de un parale-
logramo que incluye el extremo superior del aguildn y del
brazo de la cuchara como barras de conexién.desiguales.

28,~ Perfeccionamientos introducidos en excava
doras de cuchara unica.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an
tecede, representado en los dibujos que se acompafian ¥
para los fines que se han especificado.

- Egta Memoria consta de dieé hojas escritas a

méquina por una sola cars.

25 Juy, 197

- 10 =



12

10

np784

&)
(]

Ene e

SUEd

.
i




)
#

500784

i
=)




-
- - '
S




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



