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La presente invención se r e f ie r e  a un equipo de 

! construcción de calzadas y ,  más particularm ente, se r e f ie  

! re a excavadoras de una so la  pala o cuchara p revistas pa- 

- ra  trab ajo s de n iv elació n  y  de manipulación de cargas, en 

5 ¡ lo s  cuales es p ra ctica b le  o indispensable la  carrera de tra

, bajo de la  cuchara a lo  largo de una tra y e cto r ia  r e c t i  -

: lín e a .
!
j La experiencia en la s  operaciones de manipula -

cion  de cargas muestra que se consigue e l  mejor e fecto  -  

10 cuando la  cuchara penetra en la  p ila  de m aterial de lib r e  

flu e n c ia  o en terron es, de t a l  manera que su lab io  de cor 

; t e  se mueve en una lín e a  re c ta , progresivamente, a lo  la r  

go da la  lín e a  lím ite  o rasante entre la  p i la  y  la  super­

f i c i e  sobre la  que descansa.

15 Se conocen ya en la  táon ica la s  excavadoras de

una so la  cuohara, construidas para la s  ap licacion es ante-' 

riormente c ita d a s, en la s  que la  tra y e c to r ia  recta  de la  

carrera  de trabajo  de la  cuchara se consigue u tilizan d o  -  

una suspensión en forma da un mecanismo de s e is  barras. -  

20 -Dioho mecanismo con siste  en dos mecanismos de cuatro ba­

rras combinados de t a l  manera entre s í  que e l  aguilón de 

la  excavadora y  e l  brazo de la  cuchara sirven  como barras 

a rticu lad as comunes para ambos.

Uno de lo s  mecanismos de cuatro barras está  cons 

25 t itu id o  por e l  c ilin d ro  h id ráu lico  de elevación  d el brazo,

4 . 3.72 -  2 -
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e l  vastago, e l  brazo de la  cuchara y e l  aguilón, conecta­

dos sucesivamente. El otro mecanismo de cuatro barras está  

con stitu id o , en orden consecutivo, por e l  aguilón, e l  bra 

zo de la  cuohara, e l  c ilin d ro  de accionamiento que hace -  

$ g ir a r  la  cuchara y la  ménsula de o sc ila c ió n  del acciona -  

miento que hace g ir a r  la  ouohara, en cuyo oaso lo s  brazos 

articu lad os opuestos de este  mecanismo de cuatro barras no 

son igu ales entre s í  (por ejemplo, excavadoras "Scooper-505" , 

fabricadas por Koéhring, USA, NKC-Rapier, In g la te rra , y 

10 MI50H, fabricada por Menok, República Federal Alemana, pro 

teg id as por la  patente norteamericana número 3.120.315 - ¡ 

01. 214- 138).

La desventaja p rin o lpal de estas excavadoras re 

sida en la  im posibilidad de normalizar lo s  elementos de -  

15 la  suspensión de la  ouohara con respeoto a la s  otras p ie­

zas del equipo. Esto se puede a tr ib u ir  a la  compleja oon fi 

guración del aguilón y d el brazo y a la  necesidad de pro- ' 

poroionar puntos espeoiales de unión a la  plataforma g ira  

to r la  de la  axoavadora, usados exclusivamente en una c la -  

20 se de equipo.

También se conooen en la  táonioa otras exoavado 

ras de cuchara únioa, de la  misma a p lica ció n , en la s  que 

e l  carácter re o tilín e o  de la  oarrera de trabajo  de la  cu­

chara se consigue u tilizan d o  una suspensión en forma de -  

25 un mecanismo de ouatro barras constituido por e l  aguilón,
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a l brazo de la  cachara, la  ménsula de basculaoión para su 

! je ta r  la  cuchara a l  brazo, y  e l  vastago de conexión de d i 

cha ménsula a l aguilón (por ejemplo, excavadoras "TC-45 y 

. TY-45", fabricadas por la  firma Poolain , Francia, p rotegí 

5 das por la  patente francesa N2 1. 241.190 C l.E02f ) .

' Una desventaja de estas excavadoras reside en la

m odifioación del ángulo de corte durante la  carrera de tr a  

' bajo de la  cuchara. Esto ocurre debido a l In evitab le  moví 

miento de rotación  da la  ménsula conectada a la  cuchara 

'10 , óuando la  posición  de la  suspensión de la  cuchara v a ría  -

en e l proceso de asegurar un desplazamiento r e c t ilín e o  d el 

lab io  de la  cuchara.

E l objeto p rin c ip a l de la  invención es m odifioar 

' e l  sistema de suspensión de la  cuchara o p ala.

15 Este objeto se consigue creando una excavadora

de cuohara única con la  suspensión de la  cuchara hecha -  

en forma de un mecanismo de s e is  barras que con siste  en 

dos mecanismos combinados de cuatro b arras, cuyas barras 

articu lad as comunes son e l  aguilón y e l  brazo de la  cucha 

20 r a , en la  cu a l, de acuerdo con la  invención, uno de lo s  me 

canismos de cuatro barras comprende un c ilin d ro  de aooiona 

miento, un extremo d el cual está  articu lad o  a la  p la ta fo g  

ma g ir a to r ia  de la  excavadora, mientras que e l  otro está  

asegurado a l brazo de la  cuohara; e l  segundo mecanismo da 

25 cuatro barras es un paralelogramo que in cluye e l  extremo

4.-3.-72 -  4 -



400794
superior del agu.ilón y e l  brazo de la  cachara como brazos 

articu lad os desiguales.

La suspensión de esta  clase para la  cuchara, ha. 

ce posible elim inar la  o scilao ión  de la  ménsula y de la  

5 cuchara asegurada a dicha suspensión, en e l  curso del re-: 

corrido r e c t ilín e o  del lab io  de corte y , además, hace posi 

ble u t i l i z a r  lo s elementos de conexión de la  plataforma -  

g ir a to r ia  para in s ta la r  otros tip os de ú t i le s  de trabajo 

s u s t itu ib le a , y  también usar loa elementos de la  suspen- 

10 sión  de acuerdo con e l  invento (aguilón, c ilin d ro s de ac­

cionamiento de elevación  del aguilón , e t c .)  para estos t i ­

pos de ú t i le s  de trabajo  reem plazables.

A continuación se da una descripción  detallad a 

del invento, a modo de ejemplo, con referen cia  a l  dibujo 

15 que se acompaña-, que i lu s tr a  principalmente e l  equipo del 

extremo delantero de la  exoavadora-oargadora de acuerdo -  

con la  presente invención (la s  lín e a s  de trazos indican --  

otra posioión de trabajo  del equipo).

La plataforma g ir a to r ia  1 de la  excavadora monta 

20 un aguilón 2 ouyo extremo in fe r io r  está  articu lado a la  -  

plataforma g ir a to r ia  1 mediante una a rticu la c ió n  de b isa­

gra 3. El brazo 5 de la  cuchara 6 está  artioulado a l extre, 

mo superior del aguilón 2 por medio de una a rticu la c ió n  4. 

E l aguilón 2 y e l  brazo 5 están in clu id os en e l mecanismo 

25 7 de s e is  barras de la  suspensión de la  cuchara. El meca-
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nismo 7 está  hecho de dos mecanismos de cuatro barras, com 

binados de t a l  manera que e l  aguilón y e l  brazo sirven  on 

mo barras de conexión comunes para e l  mismo. Un meoanismo 

de cuatro brazos (denominado en lo  que sigue e l "primero") 

está  constituido por lo s  c ilin d ro s  h id ráu lico s 8, un p rl- , 

mer extremo de loa cuales está  conectado, mediante la  ar-' 

t ic u la o io n  9, a la  plataforma g ir a to r ia  1 ,  mientras que e l  

otro extremo e stá  coneotado a l  brazo 5, mediante la  s r t i - ;  

culaoión 10, a la  sección  de brazo $ ex isten te  entre la s  

a rticu la cio n es 4 y 10, a l  trozo del aguilón 2 existen te  -  

entre la s  a rticu lacio n es 4 y 3 y a una parte de la  p la ta ­

forma g ir a to r ia  1 entre la s  a rticu la c io n es 3 y 9. El otro 

mecanismo de cuatro barras (en lo  que sigue denominado -  

"segundo") es un paralelogramo formado por e l  brazo 5, co 

nectado mediante la  barra 11 a l aguilón  2 por l a  a r t ic u la  

ción o p ivote 12, por la  ménsula 13? que está  conectada 

mediante la s  a rticu la c io n es 14 y 15 a la  barra 11 y a l  -  

brazo 5, y  por una sección  d el aguilón  2 ex isten te  entre 

la s  a rticu la c io n es 4 y  12. E l brazo 4 y la  barra 11, a s í  

como la  ménsula 13 y  e l  trozo o sección  del aguilón 2 -  

ex isten te  entre la s  a rticu la cio n es 4 y 12 forma lo s  lados 

igu ales opuestos del paralelogramo d e l segundo mecanismo 

de cuatro barras.

La ménsula 13 está  conectada a la  ouchara 6 por 

una a rtic u la c ió n  16.
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E l c ilin d ro  h id ráulico  8 está  p revisto  para hacer 

subir y b ajar e l  aguilón 2.

E l c ilin d ro  h id ráulico  17, conectado mediante ar 

ticu laoion es 18 y 19 a l  aguilón 2 y a l  brazo 5, resp e o ti- 

$ vamente, s irv e  para hacer g ir a r  a l  brazo 5 de la  cuohara;! 

a l  c ilin d ro  h id ráulico  20 hace g ir a r  la  ouchara 6 alrede­

dor de la  a rticu la c ió n  16 con relaoión  a la  ménsula 13.

La d isp osición  d e scrita  anteriormente asegura e l  

desplazamiento r e c t ilín e o  de la  cuchara sobre e l  n iv e l -  

10 de la  su p erfio ie  de soporte de la  excavadora, que es un

req u isito  previo imperativo para la  máxima e f ic a c ia  y  aho' 

rro de potencia en la  exoavación del m aterial con la  cucha 

ra.

Este movimiento r e c t ilín e o  de la  cuohara es pro- 

15 poroionado por e l  c ilin d ro  h id ráulico  17 solamente, están 

do e l c ilin d ro  8 bloqueado, lo  oual s im p lifica  grandemen-: 

te  e l  oontrol d el equipo de trabajo  en la  excavación d el 

m aterial.

Con lo s ú t i le s  de trabajo en la  posioión i n i c i a l ,  

20 e l  vastago del c ilin d ro  h id ráulico  17 ésta  re tra íd o , e l

aguilón es puesto por e l  c ilin d ro  h id ráu lico  8 en una posi 

clon t a l  que e l  lab io  de corte de la  cuohara 6 es bajado 

a l n iv e l de la  su p e rfic ie  de soporte de la  excavadora y  la  

cuchara es puesta en p osición  de exoavación con ayuda del 

25 c ilin d ro  h id rá u lico -20.
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El m aterial es excavado extendiendo e l  vastago 

: d el c ilin d ro  de accionamiento 17 de manera que g ire  e l  -  

brazo 5 en l a  a rtic u la c ió n  4? y  e l  tro zo  o tramo de brazo 

. situado entre la s  a rticu la cio n es 4 y 10 m odifica la  p o si-  

& ;ción  d el primer mecanismo de ouatro barras con re la c ió n

!a la  barra de conexión inm óvil, es d e c ir , la  parte de la  

plataforma g ir a t o r ia '1 ex isten te  entre la s  a rticu la c io n es: 

i 3 y  9. La p osición  de la  a rtic u la c ió n  10 sobre e l  brazo 4 

se a ju sta  de t a l  manera que, debido a la  coordinación au­

to tom átlca entre la s  posiciones d el brazo 5 y e l  aguilón 2,- 

e l  lab io  de oorta 2 e s ta r ía  constantemente sobre e l  n iv e l 

de la  su p e rfic ie  de soporte de la  excavadora durante e l  

movimiento d e l o ilin d ro  da aoolonamiento 17. E l movimien-* 

to progresivo de la  cuchara o p ala  6 es asegurado por e l  . 

15 segundo mecanismo de ouatro barras. El movimiento r e c t i l i  

, neo progresivo de la  cuchara se completa} haciendo g ir a r  -  

e l  lab io  de corte de l a  cuchara h acia  a rrib a  por l a  fu er­

za del o ilin d ro  de accionamiento 20.

La subsiguiente e levació n  de la  cuchará y de to . 

20 do e l  equipo de trabajo  se efeotua mediante lo s  ó ilin d ro s ; 

h id ráulicos 8.

Después la .p lataform a g ir a to r ia  1 es hecha g ir a r  

por sus propios meoanismos y es vaciada la  cuchara 6. Para 

esta  f in a lid a d , su lab io  de corte es heoho g ir a r  hacia -  

25 abajo por medio del o ilin d ro  h id ráu lico  20.

4 . 3.72 8



400794
Después que l a  plataform a g ir a to r ia  1 haya sido 

hecha o s c ila r  de nuevo a su p osición  in i c ia l  y  la  cuchara 

lle v a d a  a l  punto de excavación, se s itú a  de nuevo e l  equi 

po de trabajo en su posición i n i c i a l  y  se re p ite  e l  c i -  

5 olo de operación como se ha d escrito  anteriormente.

Aunque la  excavadora d e scrita  en e sta  memoria 

lo  ha sido, principalm ente, como una máquina cargadora, 

se puede emplear con ig u a l é x ito  en trabajos de n ivelació n .

10

REIVINDICACIONES

15

Los puntos de invención propia y nueva, que se 

presentan para que sean objeto de e sta  s o lic itu d  de Paten 

20 te  de Invención en España, por VEINTE años, son lo s  s i ­

guientes :

1 8 .-  Perfeccionamientos introducidos en exca­

vadoras de cuchara única en la s  que l a  suspensión de la  

cuchara se r e a liz a  en forma de un mecanismo de s e is  barras 

25 que con siste en dos mecanismos combinados de cuatro barras,

21. 6.74 -  9 -
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10

15

cuyas barras de conexión comunes son e l  aguilón y e l  bra 

zo, caracterizados porque uno de lo s  mecanismos de cua­

tro  barras in cluye también un c ilin d ro  de accionamiento 

como una de la s  barras de conexión, estando dicho c i l i n  

dro articu lad o  por un extremo a l a  plataform a g ir a to r ia  

de l a  excavadora, mientras que su otro extremo está  ar­

ticu lad o  a l  brazo de la  cuchara o p a la , teniendo e l  se­

gundo mecanismo de cuatro barras l a  forma de un p ara le- 

logramo que in clu ye e l  extremo superior del aguilón y del 

brazo de l a  cuchara como barras de conexión d esigu ales.

2& .- Perfeccionam ientos introducidos en excava 

doras de cuchara única.

Tal y  como se ha d e scrito  en l a  Memoria que an 

tecede, representado en lo s  dibujos que se acompañan y 

para lo s  f in e s  que se han esp ecifica d o .

E sta  Memoria consta de d iez hojas e s c r ita s  a 

máquina por una so la  cara.

Madrid

P. A.
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