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La presente Memoria descriptiva tiene como fln 1z
declaracidn del objeto sobre que ha de recaer el privilegio
de explotac1on 1ndustrlal y comer01al exclusiva en el
territorio. nacional de una Patente de Invencidén conforme
a la Legislacién vigente en materia de Propiedad Industrisal,
que, segﬁn eXpresa'el enunciado, trata de un sistema de
control automdtico de extendido ﬁe horiigdn asféltico, cuya
novedad represehtaiyna evidente y sustancial mejora a todo
lo comocido §6r,el estado actual de la técnicas

Ia finalidad del presente invento es la de dotar s

las p;ahchas extendedoras de hormigdén o aglomerado asfaltico

. ?., . .
- de un sistema-de control automatico que permita acusar

instanténeamente cualquier variacidn vertical defectuosa de
tendido del aglomerédo, que pudieran producir fallos de
nivelacidn. = - '

El sistema que se preconiza esté llamado a sustituir
a los actualmente empleados bara el mismo fin, debido a su
sencillez tanto como precisidn, ya que suprime una serie
de manipulaciones'enfrétenidas que hoy dia se siguen para
conseguir el control de tendido de asfalto, eliminando con
este invento diversas maniobras que hasta ghora se empleabsn
para las repetidas fﬁnciones, asi como la permanente vigi-
lancia por parte de personal altamente especializado.

Este nuevo sistema, es capaz de ser programado para
distintas rampaé o-pendientes;‘conservéndose indefinidamente
hasta querse plantee la necesidad de cambiar los valores
por cambios -de rasante, momento en el cual habra que progra-~
marse nuevamente.— - — -

Se basa-el referido -sistema en la disposicidn de dos

sifones de nivel, de longitud variable, situados & ambos
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lados de la planche de tendido y arrastrados por esta; eﬁ”
los tramos verticales extremos de cada uno de los sifones
se dispone una porcién transparente que hace accesible la
visi6n de nivel de un fluido contenido en el sifénm, cuyo
nivel puede ser regulado en cualquier instante en funcidn
de las pendientes o rampas previstas para el tendido de
asfalto, variando la posicidn de cada uné de los sifones
mediante un nivelador adecuado; en los mencionados extremos
transparentses de los sifones ge dispons una célula foto-
eléctrica y una fuente luminosa enfrentada y separada por

el fluido nivelador, dotedo de una coloracidn opaca, de

forma que cuando se produzeca una alteraciéﬁ de niveles, en

el menos uno de los puntos que acuse la variacidn se produce
la incision del haz luminoso sobre la célula, la cual enviard
inmediatamente una orden de correccidn a la méguina exten-
dedora, de forma que la anormalidad pueda ser corregida in-
mediatamente, sin crear fallos o desniveles de dificil repe-
racidn posterior.

Tales sifones se emplazan en unos puentes de relacidn,
montados articuladamente en la parte posterior de la plenche
de tendido.

Une carécteristica particularmente importente del
presente invento, es el hecho de poder combinar los puentes
de relacidn, portadores de los sifones de nivelacién, con
un suplemento previsto para el tendido de fajas adyacenteg
e otras ya tendides, sl objeto de salvar el desnivel sxistente
entre la faja ya tendida y el firme sobre el que ha de ten~
derse la contigua, de forma que mediente tal suplemento se
pueda mentener contfolado el nivel de trabajo.

Con el fin de facilitar le interpretacidn mis exsvta
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del objeto sobre que ha de recaer el presente privilegié;wﬂ
en el plano adjunto complementario de la presente exposi-
¢idén, se representa una forma practica para la realizaelon
1n&ustr1al y tnicamente a titulo de egemplo ¥,y por consi-
guiente, sin cgraeter exhaustivo sino meramente infozjma'bivo°
En dicho plano; '
‘La Figura 1, represénta esqueméticamente una vista
general del conjunto de control sutomdtico.
La Figura 2, corresponde a un detelle esquemitico
de la dispésicién del mecanismo de control,
Ia Figure 3, muestra esqueméticamenférun equipo o
suplemento para apoyar gobre fajas eontiﬁuas.
En tales figuras, las referenciss eorresﬁonden:
1.—VBastidor>del puente de relacidn
2;- Enganche articulado . A
3o~ Barra posterior de le plancha de tendido
4.~ Plancha de tendido '
5.~ Rueda de arrastre
6.~ Travesafio central
7.~ Punto de articulacidn
8.— Barra basculente
9.- Puente de apoyo de basculacidn
10.- Sifén de nivel
ilo- Extremos transparentes
12.- Control del sistema basculante
13.- Equipo de control electrdnico
14.- Célula fotoeldctrica
15.- Puto luminoso
16.= Tapdn de rellenado
17.- Tapon de purga
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18.- Pie telescopico

19.- Cémara superior

20,—- Résorte

21.~ Véstago central

22,~ Placa de interferencia

23.- Iinea de nivel

24.- Aguja indicgdora

25 .~ Escalé de pendientes

~Segﬁn-qugda representadb, el sistemé comprende dos

sifonesrde nivel (10) de longitud variable, situados a ambos
lados de la,plancha de tendido (4), y arrastrados por ella;
los extremos de tales sifones (iO) presenten un tramo vertical
transparen’te (11) que que dan comprendl dos, respectivamente,
entre una celula fotoelectrica (14) y un foco luminoso (15),
de forma que cada une de las celulas pueda enviar una orden
de corre001on adecuada.

Cada uno de los sifdnes (10) cbmprende un circuito
tubular cerbgdo; provisto de un tapdn de llenado (16) ¥y otro
de purza o vaciado (17), cuyds extremos transparentes (11)
permiten veénel‘nivel del liquidchontenido en el sifén, ya
que cada uno de esfos sifones (10) estd relleno en la mitad
1nfer10r, creando a traves de las porcloaes transparentes
(11) una nlvela01on adecuada° B

Los men01onados 51fones (lO) se montan sobre sendos
bastldores (l) 0 puenies de relaelon, que se gituan uno a
cada lado de la plancha (4) extendedora del hormlgon 0
aglomerado asfaltlco Yy arrastrados por ella, para lo cual
dispone de sendas barras posterlores (3) acodadas en la parte
superior para recibir cegun un enganche articulado al puente

(1) correspondlente, cada puente (1) estd dotado de una
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rusda de arrastre (5), asi como de un trevesafio central (6)
y dos puentes de apoyo 1aterales (9), entre los que se V1n~
cula el panel dé control constiﬁuido Principalmente por el
sifdn (10), una barra basculante (8) ‘articulada sobre el
punto de giro (7) del travecano(G), cuya barra presenta en
sus extremos el equipo de control elelctronlco, flgura 2,
formado por una célula (14) y - focorluﬁinoso (15); asimismo;
los paneles comportan relés de aécionamiento, nendo de la
barra basculante (8), consistente en uné corona dentada (12)
solldarla ala barra (8) ¥ engranada en un sector fijo al
panel, de forma que modlflcando su pendlente, se modifica
asimismo la p081clon de los equipos electronicos'(l3) situados
en sus extfemos; inmediato al equipo delantero habra ung
eseala verfical, gra&uada 8 pa;tirfdel centro, en el que se
situa el punto cefb 0 plané horizontal, mientrés'due en sen-
tido ascendente se graduan los tantos por clento de la peny
diente y hacia abajo Tos de rempa; ' ’
Medlante el mendo de la rueda dentaaa (12), se llevard
la barra basculante (8), en cuyo extremo presenta une aguaa
1n61cadora (24), hasta la pos1clon.ex1glda en la“escala’ (25)
para consegulr la pendlente 0 rampa necesarla, los s1fones
estarén oargados con un 1iquido opaco, risible perfectamente
a través de las por01oneu tranaparentes (11), en donde se
acusaré los niveles extremos de cada sifdn (10); de esta forma
la llnea de nivel (23) habra de llevarse a la llnea marcada
por las celvlas fotoelectrlcas (14) con lo cual, dichas
celulas (14) quedan 1nact1vas mlentras giie el panel no sifra
var1a01on con respecto a tal 11nea de nivel; & la menor vari-
aolon, que solo puede originarse por descenso o elevacidn

de la plancha de tendido (4), una u otrs célula (14) serd
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activeda el incidir sobre ella el haz luminoso de la. jj{yim;u

lémpara (15) enfrentadg a ellg, envigndo a través de un
reléd instantaneameﬁte ;g ordeprde"corrgccién.

La opacidad del liquido contenido en cada sifon (10)
evita qﬁe ép.oondicipnes normalssrde trabago, el haz luminoso
ds los £ocos (15) inciden sobre la dé;ula'(l4), manteniendose
inactivas mieﬁtras qpe-hp ge prqduzéa unaidesnivelacién o
altergoién de niveles producidos durante la operacidn de
tendido de asfalto por dsfectqsldel-firme, falta de egpesor
u otras anormal:.dadeu° ,

En caso. de haber extendldo una faga de asfalto, y
para construir le conulgua? el puentgr(l) del lado de la faja
ya construida serd reemplazgdo, aﬁtravés Ge un conmutador,
por‘étro meqanigmoftambien elégﬁrénicp constituido por un
pie telescépico (18) sujeto a la plencha (4) o en su prolon-
gacidn; la pa;te'superior del citado'pie'%elescépico (18)
comporta una_cémara (19) capaz de;contener dos células foto-
eiéétriﬁas (16),'figﬁra 3, situadas verticalmente ¥ enfren- -
tadas reppectlvamentc a, dos fuentes de luz (15) degtlnadas a
activer a dlohas celulas (16) la distancia entre estos dos-
equipos ;ra Qthrmlnadg por la longitud de una lamlnarmetalica
(22) o plaéa de interferencia solidarizade a vn vastago
central (2;)rsolidar;zad§,gxialmegtelé; extremo superior del
tramortelescépicg %nferibr, él cuel es-empujado por la accidn
de un resorte .de compresidn (20), cuya tensidn tiende a |
extender dicho tramo infqriqfi en cuyo extremo comporta una
rueda de arrastre (5),'prevista«para caminér sobre la faja .
ye construlda. De esﬁa manera, ‘en. condlclones ‘normales, la
placa de 1nterferenola (22) queda entre celulas (16) y focos
(15) con el fin de mantener el equlpo electronloo ‘inactivo.

Sy



10

15

20

25

30

3

L | 40 0 7 5 1 4 4Mfﬁ ‘

)

En estas éondiciones, situada'inicialmente le pianché
(4) a vna altura.determinada sobre la faja ya construida,
ésté altura se. conserva indefinidamente en toda su longitud;
debido a que las;células.ajustadas de .forma que a la menor
variecidn de la plarncha, hacia.arriba 0 hacia abajo, la
lémina metdlica (22) dejaria actuar a una urotra célula (16),
¥ esto se convertirfa en una orden de correccidn en uro w
otro sentido. ,

Para evitar el inoonvenienté que- supone el depdsito
de aglomerado que la plancha (4) deja sobre la faja ya cons-
truida, habra de instalarse delente de la rueda (5) un ras-
trillo, que deje perfectamente limpie la zona de'rodadurao

Désorita suficientemente la naturaleza del invento,
as{ como un ejemplo de realizaéi5nfpréctioa del mismo,- sola-
mente cabe aﬁadir que en dicho ejemplo es posible introducir
cambios de méterias, formas y disposicidn de sus elementos,
siempre que tales alteraciones no'suponga veriacidn sustancial
en el objeto reivindicedo., '

El Solicitante se reserva el derécho de extender esta
demanda g ios paises extranjeros, reivindidando la misma
prioridad de la‘presente solicitud al amparo del Convenio
Internacional para la proteccidn de la Propiedad_lndﬁstrial°

Igualmente el solicitante se reserva el derecho do
introduecir én la presente invencidn cuantos perfeccionamientos
sobre la misma puedan derivarse, mediante la solicitud de
los correspondientes Certificadoé de Adicidn en 1la forma
seflalada por la Ley.

’ ‘N o T &
La Patente de Invencidn, que se solicita por veinte

allos para Espafla, de acuerdo con la vigente Legislacidn,
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deberd recaer sobre: "SISTEMA DE CONTROL AUTOMATICO IE
EXTENDIDO DE HORMIGONiASFALTICO“, segun las caracteristicss

-~

esenciales de las siguientbes:

REIVINDICACIONES

I.- Sistema de control sutomatico de extendido de
hormigén asfaltico, caracterizado porque en los laterales
y arrastrados por la plancha de tendido de asfalto, se
disponen sendos sifones de nivel,rmontados sobre soporites
adecuados provistos de rueda de arrastre, cuyos sifones,
constituldos por un circuito tubular cerrade, presenta en
los extremos sendos tramos verticales transparentes a través
de los que se acusa la lfnea.de nivel de un 1{quido opaco
cuyas lineas interfieren la l{nea de incidencia entre una
célula fotoeléctrica y un punto luminoso, de forma que a la
menor variscidn de la plancha de extendido de asfalto en
sentido vertical, se modificen las posiciones de los equipos
de células obn,respecto al menos una linea de nivél,rprodu—
ciéndose la sefial de.correccidn.

2.- Sistema de comtrol aibomdtico de extendido de

hormigén asféltico, segin la enterior reivindicacidn, carsc-

. . ’ . .
terizado porque los equipos de cdlulas electrdnicas se disponen

sobre los extremos de una barra basculante, coincidentes con
los tremos transparentes del sifdn de nivel, de modo que
graduando su. posicidn con respecto & la pemdiente de trabajo
de la plancha extendedora de asfalto, los equipos celulares
queden en posicién sobre las 1dneas de nivel del sifdn a
expensas denvariéciones accidentales que serén acusadas por
dichas células.

3.~ Sistema de control eswtomdtico de extendido de

hormigdn asféltico, segin.enteriores reivindicaciones,

-0 -
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caracterizado porque comprande un pie telescdpico suscep—

tible de vincularse sobre la plapéha,de tendido o su
prolongacién, previsba_para entrar en funcionamiento cuando
se trata de tendér una faja de asfalto sobre otra adyacente
ya tendida, de forma que tal Pie apoye mediante una rueda
de arrastre soﬁre'la faja tendida, graduando su altura en
funcidn del espesof de forma qué en caso de variacidn, un
equipo de células fotoeldctricas montadas en la parte
superior del pie acuse la anofmglidad, mediante el despla~
zamiento de una lémina de‘intefferencia situada entre dos
células ¥y .sus corresﬁondienteéifocos luminosos enfrentados,
dispuestas en sentido vertical, de forms que & la menor
variacién de la plancha de tendido en sentido vertical sea
acusada cuando larlémina de interferenoia dejara actuar al
equipo eléctrdnico correspondiente, cuya sccidn se conver—
tirfe en una orden de correccidn.

4.~ "SISTEMA TE CONTROL AUTOMATICO DE EXTENDIDO IE
HORMIGON ASFATTICO". | |

Segin quédaﬂsustanoialmente'descrito en la presente
Memoria descriptiva; gue consta de dieéﬁhojas, escritas a

méquina por una sola cara y acompafiada de dibujos.

| Madri'd,j" 4 MR W12

Do CARIOS MARTIN FERNANDEZ
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