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El invento se refiere a un dispositivo de ten

sién para maquinas atadoras que enrolla uma cierta longie-

tud de hilo de bramante alrededor de un manojo y que suje-
ta las extremidades del hilo de bramante enrollado conjun-
tamente con uwn nudo. | “

las méquinaé atadoras para manojos o pareci-
dos, estan normalmente disefiades pera utilizar bramante
de fibra naturel normal como medio de atadura. E1l hilo
de bramente se saca de un cono de hilo de bramente por mg
dio de un brazo giratorio y e continuacion se sujeta en
un soporte de hilo.situado debajo de la mesa de la maquina
atadora en un punto adyacente a su mecanismo de anudado.
Cuando se empieza en ciclo de atadura, la extremidad del
hilo de bramente estd mantenida por el soporte de hilo y
el brazo de.bramante es acelerado casi instantineamente
desde una posicion de deécanab a la velocidad de giro del
dispositivo deraccidnémientoAQel brazo para enrollar el
hilo de bramante alre&edbf dél_ﬁanojo que ha de ser atado,
Ia rotucion brusca del brazo de hilo imparte une sacudida

al hilo Y'al soporte de hilo, Dhrante el ciclo de atadu~

‘re del nudo que slgue cuando el brazo llega & la posicién

de descanso, se hace pasar a traves del brazo wna cantided

suplementarla de hllo de bramante para pr0porcionar la can

-%idad de hilo de bramante necesaria para el nudo. Se debe

aplicar wna tensién constante ‘al hilo de bramante durante

‘el ciclo de anudado, pero esta tensidn no debe ser excesi-

va ya que en otro caso el nudo no podria hacerse,

‘Mientras se utilizan hilos de bramante hechos

- de fibras naturales tales como‘élquén 0 céflamo, se puede

Obtener una tensién constante en el soporte de hilo que



10

15

20

30

podra soportar las sacudidas bruscas producidas por el bra

z0 en el comienzo del ciclo, y sin embargo dejard pasar

el hilo de bramante a través del brazo cuando sea necesa-

rio para atar el nudo, sin interferencias con la operacién
de atedura del nudo. Sin embargo, se han propuesic re-

cientemente wnos hilos de bramante para méguinas atadoras

‘que son més fuertes que los que se han hecho con fibras

- naturales., Los nuevos hilos de bramante estéan hechos de

materiales sintéticos y son menos flexibles que los hilos
de bramante hechos de fibras naturales, Ia ﬁayor rigidez‘
del hilo de bramante sintético produce una mayor tensidn
del hilo de bramante que la que es producida por el mismo
reglaje del dispositivo.de tensado de hilo de bramante nor
melmente utilizado con el hilo de bramante de fibras natu
rales. Este tensién de funcionamiento més eleveds hace

gue el hilo de bramante seam arrastrado fuera del soporte

de hilo en el momento del arranque brusco del brazo de

hilo de bramante durante su ciclo de enrollemiento, Sin
embdrgo, si la tensidn del soporte de hilo se aumenta para _
que pqeda soportaf lé sacudida brusca pro&ucida en el arran
que, la tensién mds elevada interfiere con el ciclo de anu
dado y produce fallos en la realizacidén del nudo.

El objeto principal del invento consiste en
proporcionar un dispositivo de tensidén destinado al sopor
te de bramante de una miquina atadora @ue mentendrd la
extremidad de wn hilo de bramante o cinta de fibras sinté
ticasg durante los ciclos de.enrollamiento y de anudado
del hilo de bramante permitiendo que cada una de estus fun
ciones sea realizada con Gxito.

Como objeto mag particular, el invento con-
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siste en wn dispositivo para crear una tensidn especifica
en el hilb de bramente mantenido por el soporte de hilo de .
m mecanismo de anudado de'méquina atadora durante la ope-
racion de enrollamiento del brémanté por la maquina para

oponerse a la extraccién del hilo de bramahte'por la pues-

~ ta en marcha de la operacién de enrollamiento, y para

crear una tensidén mas reducida sobre este hilo de braman-
te durante la operacién de atar el nudo de bramante.

Como objeto supiementario, el invento propor-
ciona un dispositivo accionado autOméticamgnte por el me-
canismo de anudado de una maquina atadora con el objeto de
aunentar la compresién del muelle del soporte de hilo de _
la maquina cuando no se realize la funcién de anudado de
1la méQuina,‘y péra'reétablecer ia,compresién normal del
muelle durente dicha funcién de anudedo.

El presenie invento proporciona un dispositi-
vo de tensién para méquinarataaora,de hilo de bramante que
tiene wn brazo de hilo giratorio para enrollar wna cierta
1ongitud_d9.hilo de bramante elrededor de un manojo, y un
mecanisﬁo anudador para haceriunlnudd en el hilo de braman
te, incluyehdo'diCEo diépoéitivo de.tensién u sopdrte de
hilo para'manﬁener e extremidéd del hilo de bramante
mientrasque éste es enrollado airedédor~del menojo por el
brazo de bramante glratorio y mientras =L anuda el hilo de
bramante, 1ncluyendo dleho SOporte de hllO unas porciones
méviles las wnas respecto & las otras, un dispositivo elds
tico que orienta las unas hacia las otras-las borciones que
puedén tener un movimiento relativo con una fuerza prede~
terminada para mantener la extremidad del nilo de bramante

entre laa porclones, ¥y wnos medlos acclonados de maners sin
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cronizada con el funcionamiento del mecanismo anudador pa-
ra aplicar unas fuerzas de tensidn diferentes al hilo de
bramante durente las operaciones de enrollamiento del hilo
de bramante y de anudado del mismo por la miquina.

Bstos objetos as{ como otros objetos del in-
vento apareceran claramente en la siguiente deseripeidn
detallada de un modo de reaiizacién preferido del invento
tomada conjuntamente con los dibujos adjuntos, en los cua-
les: '

Ia figura 1 es una vista en elevacidn de une
méquine atadora tipica a la cual este invento puede ser
aplicado; '
' Ia figura 2 es wna vista en elevacién amplia-’
da del mecanismo de anudado y del accionamiento de la mé-
qulna de la figura 13 ¥y '

Las figuras 3 y 4 son respectivamente otras

vistas parciales ampliadas del mecanismo de anudado de la

‘ figufa 2 que representan el dispositivo de tengidén de hilo

de bramante segin el invento aplicado a égta.

En la méquina atadofa elegida para ilustrar
el invento, el mecanismo de enudado estd montado en un pi-
vote horiﬁontal de modo que pueda oscilar fuera del tra-
yecto del hilo de bramante mientras se enrolla el hilo de
bramante alrédedor de_un manojo! y & continuacidn puede
oscilaf en el trayecto del hilo de bramanté pare realizar
la operacidn de anudado. E1 goporte de hilo, sin embargo,
estd montado en una porcién fije del bastidor y no cambia
de posicién durente las .operaciones de enrollamjento del
hilo de'Brémante o de atedura del nudo.. Por tento, la

distancia entre el soporte de hilo y una poreién dade o wn

i
L
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punto dado del mecanismo de anudado veria entre las opers—
ciones de enrollamiento del hilo de brawmante y de atadura
del hilo de bramante., El presente invento aprovecha este
cambio de distancia bara cambiar la posicidn del punto de
reaccién del muelle del soporte de hilo entre les opera-
ciones de enrollamiento del hilo de bramante y de anudado
del bramante, eligiéndose el punto de reaccidn para aumen
tar la presién sobre el soporte de hilo duraente la opera-~
cién de enrollamiento y para reducir la presidén sobre el
soporte de hilo durante la operacidn de anudado. Por tan-
to, la placa de reaccién contra ;a.éuél se apoya el muelle
del soporte de hilo es desplazada por una articulacidn que
ue la placaude reaccidén con el mecanismo oscilante de
anudado de modo yue se obtenge una tensidn para la opera-

cién de enrollamiento y una tensidén mds redudida para la

" operacién de anudado. Los cambios de tensién se hacen de

manera enteremente autométiéa ?or el funcionamiento normal
de la mé@uina al realizar sus ciclos de enrollamiento y de
anudado,

Haciendo ahora referencia a la figura 1 para
wna descripeién general de wna mﬁqﬁiﬁa atadora a la cual se
aplicé este.invento, sé representa en esta figura un bas-

tidor 10 de mdquina atadora en seccidén transversal, sopor-

tando dicho-bastidor un arbol horizontal 11 en el cusl o8~

4 montada de manera qﬁe pueda,gifar con é1l una leve cilin
drica 12. Esta leva esta adaptada para ¢ooperar com un
seguidor 13 en forma de rodillo montado en la extremidad
inferior de un mecanismo anudador 14, estando a su vez
d.cho mecanismo anudador montado para que pueda tener un

movimiento oscilante alrededor de wn drbol cuyo eje estd
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représentado en 15. Una mesa de soporte de manojo 16 esta

‘provista en la parte superior del bastidor 10, habiendo si

do representado en lineas de puntos un manojo 17 dispues-
t0 en ella para ser envuelto con hilo de. bramante y atado.
Bl hilo de bramante esta representado en 18, estando una
extremidad del mismo mantenide por un soporte de hilo 19

montado en wna porcidn fija del bastidor 10, Ia otra ex~

tremidad de dicho hilo de bramente atraviesa wn brazo de

bramante husco 20 adaptado para que pueda girar alrededor

del manojo 17 para enrollar una cierta longitud de hilo

~ de bramante alrededor de éste. Los detalles de funeciona-

miento de la maquina atadora, salvo respecto al nuevo dis-
positivo de tensién del soporte de hilo de bremante segtn
el invento, sé:describen en la Patente de log EE. UU. a
nombre de B.Hﬁ Bunn n® 2,898,847, concedida el 11 de Agos—
to de 1959 y por tanto no se describirdn detalladamente
aqui,

El funcionamiento de la méquina atadora de la
figura 1 es t;l que cuando se inicia una operacion de enro
llamiento, el brazo de hilo de bramante 20 esg acelerado
bruscamente desde wna posicion de descénso gimilar a la
que se representa en la figura 1, haste la velocidad de gi
T0, completa del_accionamiento del brazo. Puede verse en la
figura 1, que cuando el brazo 20 empieza a girar brusca-
mente, el hilo de bramante 18 entre el ﬁrazo 20 y el sopor
te de hilo 19 recibe una sacudida que tiende a gacar el
hilo del .soporte de hilo 19, -

' Haciendo refgrencié'a la figura 2, el mecanig

mo anqgador 14 est

Y

4 representado en lineus continuas en

r

la posicidn que ocupa durente la operacidn de enrollamiento
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del hilo de bramaente alrededor del manojo 17, y en lineas
de puntos en la posicidén que ocupa una vez terminada la
operacidn de enrollamiento ¥y miéntras se hace la opera-
cién de anudado, El soporte de hilo 19 sin embargo esta
montado en wma poreidn 21 del bas%idor 10, permaneciendo
fija dicha poreién durante las operaciones tento de enro-
llamiento del hilo de bramante como de atudura de nudo.
El hilo de bramante estd mentenido entre el boton de so-
porte de hilo 22 y la porcién fija 21 por un muelle de com
presidn 23 de una manera que se describird detallademente
en lo que sigue. El1 muelle 23 reaccionz contra wme porcibn
de una placa 24 que esta animada de un movimiento de vaivén
en una direccidn horizontal por.una menivela 25, estando
esta Wltima acoplada a su vez a wm pasador 26 moutado en
un'mecanismo anviador 14 y pudiendo>oécilar con 61 alrede-
dor del eje 15. | |

E1 4rbol 11 gifa en gsineronismo con el accio-

namiento del brazo 20 de modo que cuando el brazo 20 ha -

" teminado su operacién de enrollamiento, la leva 12 se

acoplaré'confel seguidor 13.y'haré oscilar el mecanismo de
anudado alrededor del eje 15 hasta la posicién de 1l{neas
de puntos'repreéentada en la figura 2. Este movimiento
oscilante se utiliza por medio de la manivela 25 y de 1a
placa 24 para cambiar la compresion del muelle 23 entre las
operaciones de enrollamiento del hilo de bramante y de anu -
dado del mismo de la manera que se describird shora.
Haciendo reforencia a las figuras 3 y 4, ¥y
particularmente a la figura 3 en la ﬁual se ropresenta une
vista en elevacibd'posterior‘dei chanismo de cambio de

tensidn del soporte de hilo, se observari gue el botén de
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soporte de hilo 22 lleva sujeto en él un pasador 27 que
atraviesa wna abertura adecuada (no representada) en la
porcidn fija 21.j Ia extremidad derecﬁa del pasador 27, se
gun se ve en la figura 3, estd roscada y atraviesa wna aran
dela 28 sujeta axialmente.en el pasador 27 por un par de
tuercas 29. Ia tuerca interior forma un tope destinado a
una extremidad del muelle 23. Ia otra extremidad del mue
lle reacciona contra wna pestaﬁar3o de la placa 24, te-
niendo dicha'pestaﬁa w orificio apropiado (no representa-
do) a través del cual pasa el pasador 27.

Seg&n se representa en lg figura 4, la placa
24 tiene wn orificio 31 cerca de su extremidad derecha segin
se ve en esta figﬁra y en la cual egta dispusgste uns ex-—
tremidad de una barra de enlace 32 que conecta la placa 24
con vn brazo 33 de la manivela 25. El otro brazo 34 de le
manivela 25 e%té conectado por una barra de enlace 35 a una
conexién de juego muerto 36 que tiene una ranura 37 en la
cuzl esta disﬁuesto el pasador 26, El movimiento del me-
canismo anudaéor 14 alrededor de su eje 15 es normaluente
tal que propofcione wm movimiento del pasador 26 mds amplio
que el gque se necesita para accionar la placa 24, es decir
pare imprimirle un movimient de vaivén entre su posicién
de tensidén normal del muelle segln se represents en lo fi-
gura 3, y su posicidén de mayor tensién del muelle segin se
repregenta en linea de puntos eh esta figura. ILa cone-
xién de juegq nuerto 36 absorbe el‘movimieﬁto excesivo
no deseado del pasador 26,

‘Cuando el hild de bramante se hace pasar ini-

cialmente a través del brazo de hilo de bramante 20 y cuan

~do su extremidad se acopla con el soporte de hilo 19, es

1
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necesario separar el boton 22 de la poreidn fija 21 del
soporte de hilo de modo que la extremidad del bramente pue
da ser introdhcida'entré estas piezas. Esta separacién

se hace manualmente por medio de una palanca 38 qué puede
pivotar en 39 en una prolongacién 40 de la poreidn fije

21, estando dicha palanca 38 provista de un espiarrago 41

.que ge acopla’ con la arandela 28 y la empuja hacia la iz~

quierds segin se ve en las figuras 3 y 4, en contra de la
accién del muelle 23. Este movimiento hacia la izquierda
de.la afandela 28 produce un movimiento del botén 22 que
lo aleja de la porcidén fija 21, segin se necesita, para
introducir el hilo de bramante entre estas piezas.

"Bl movimiento del pasador 26 con relacidn a
la conexién del jusgo muerto 36 se ilustra por medio de
la flecha 42 en la figura 3. Pusde cbservarse que sobre
una poreidn dél movimiento del pasadorlzﬁ, el movimiento
muerto provisto'por la ranufa 37 eg ebsorbido, y que la
continuacidn del movimiento del pasador 26 hacis la izquier
da, seglin se representa en la figura 3, produce el giro
de la msnivela 25 en la direccién de las agujas de un re-
loj segin se ve en esta figura, lo‘ouél da lugar a que la
placaV24 ¥y la.pestalia 30 seaﬁ'empujadas hacia la derecha
hasta la.posicién represeﬁtada en lineas de puntos. ZEsto

comprime'el—muelle-23 y aumgnta.La regigtencia inicial del

.botéﬁ 22 al separarse de la porciodn fija 21 es decir que

aumente la presién aplicada a la extremidad del hilo de
bramante mantenida entre el botén 22}y la poreidn 21. Eo-
te movimientd hacle la izquierda del pasador 26 que se acu~

ba de describir, se produce cuando el mecenismo de anudado

14 se desplaza a la posicién representuda en l{noas conlf-

¢
i
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nuas en la figura 2 y después més alld, Ia posicién en
lineas de puntos corresponde & la posicién tomade por el
mecanismo de anudado en todo momento cuando no se reali-
za operacion deanudado, ;Pof tanto, cuando empieza la ope-
racidn de enrollamiento del hilo de bramante, la compre-
sién sobre el hilo de bramente es mixima y puede ser repu-
lada de manera que sea suficiente para soportar la sacudi-
da aplicada al hilo de bremante por el brazo dél hilo de
bramante cuando el.brazo del hilo dé bramante empieza su
movimiento giratorio.

 E1 movimiento del pasador 26 hacia la derccha
en la figura 3'penmite en primer lgarque las articulaciones
24, 32, 35 y 36 sean desplazadas por el muelle 23 hasta que
la pestafia 30 entre en contacto con la poreién 21. Ia
continuacidén del movimiento del pasador'26 en 1a misma di=-
reccién més alla de la posicidn representada en la figura
3, hacekque el pasador 26 se degplace en la ranura 37 sin
desplazér ninguna de las articulaciones intermedias entfe
él y la pestafia 30, de una ménera que pueda afectar la po-
sieidén de la pestafia 30, y pof tan%erl muelle 23 puede
ocupar su posicidn de presién inicial es decir su posicién
més extrema y por tanto mis baja, que es la posicién deses
da para el anudado. '
’ |  Puede observarse que la inteprsicién de la
placa 24 y de su pestafia 30 en el sistema de soporte de hi

lo no tiene efecto sobre el funcionamiento de la palanca

‘accionada manualmente 38 de modo que la funcidn de intro-

duccién del hilo de bremante en el soporte do hilo puedo

realizarse como antes.

¢ Se enticnde que el dispositivo ue conoxidn en

1
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tre el mecanismo anudador 14 y el-sOporte de hilo, puede
tener otras formas, sin alejarse del funcionamiento reali
zado por la forme ilustrada y que por tanto el alcance
dél invento no se limita a la forme ilustrada sino que estd
determinado por las reivindicaciones adjuntas.

~ En resumen: La Patente de Invencidn que se so

licita deberd recaer gobre las reivindicaciones siguientes:

W"b.
v S
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REIVINDICACIONES

1, Dispositivo de tensién para una méquina

atadora de nilo de bramante que tiene un brazo de hilo de

 bremante giratorio pare enrollar una cierta longitud de

hilo de bramante alrededor de un manojo, y un mecenismo
anudador para star unVnudo en.el hilo de bramante, ineclu
yendo dicho dispositivo de tensidn un soPOfte de hilo para
mentener wna extremidad del hilo de bramante mientras éste
es enrollado alrededor del manojo por el brazo de hilo de
bramante giratorio y mienfras gse anuda el hilo de bramante,
ineluyendo dicho'soporte de hilo ﬁnas'porciones méviles
las was respecto & las otras, un dispositivo eldstico que
presions las porciones que pueden desplazarse las unes reg
pect§ a las otras, conjuntemente con una fuerza predeter-
minade para mentener la extremidad del hilo de bramante
entre las porc;ones, y wmos ﬁedios accionados de manera
sineronizada con el funciohamiento del mecénismo anudador
para aplicar;ﬁhas fuerzas de tensién diferentes al hilo
de bramante durente las operaciones de enrollamiento y de
anudado del hilo de bramante, realizadas por la méquina.
2. Dispositivo segin la reivindicacién 1, ca
racterizado porgue el meéanismo anuvdador puede funcionar
de maqera intermitente y'boréua dichos medios mencionados
en dltimo. lugar establccen una fueréa de tensién superior
durante la operacién'de enrollamiento del hilo de bramante
resﬁeéto a la gque se utiliza para la qperacién de anudado,
' 3. Dispositivo segln la reivindicacitn 1 o 2,
caracterizado porque incluys un soporte montado sobre pi-
votes para el mecanismo anudador, unos medios para hacer |

ogeilar el mecanismo anudador sobre su soporte lpivotante,
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incluyendo dichas porciones del sopoﬁta de hilo que pueden
tener un movimiento las unas respecto a las otras, un elo-
mento animado de un movimiento de vaivén y un elemento fi-
jo, e incluyendo dichos medios accionados en sincronismo
con el funcionamiento del mecanismo anudador unas articu-
laciones que conectan el mecanismo anudador con el elemen-
to animado de movimiento de vaivén para desplazar el ele-
mento snimado de wn movimiento de vaivén con relacidn al
elemento fijo y cambiar asi la fuerza de tensién aplicada

al hilo de bramante ejercida por el dispositivo eldstico

gobre el elemento animado de movimiento de vaivén,

4. Dispositivo segim la reivindicacién 1 6
2, caracteriza@o porgue las porciones delysoporte de hilo
que pueden ten;r~un movimiento relativo las unas regpecto
a las otras in%luyen un tope fijo, unlbotén adyacente al
tope fijo, un réstago sujeto al boton y que atraviesa el
tope fijo, wn sezundo tope separado del primer tope y su-
jeto al VQétagb, una placa, una pestaﬁa en la placa, estan
do dicho dispo?itivo elégticé comprimido entre el segundo

tope y la pestafia de la placa, estendo dichos medios ac-

cionados en sincronismo con el funcionamiento del mecanis-

mo anudador conectados cecon la plaéa de modo que apliquen
las fuerzas de tensién diferentesAdeéplazando la placa ha-

cia el segundo tope y alejandola de éste, para cambiar

. asi la compresién del dispositivo eléastico.

Se Dlspoqltlvo segun la reivindicacién 4, ca
racterlzado porque la pestafia de la placa se extiende entre
el dlSpOSltlvo elastico y el tope fijo, por wnbrificio en ,
la pestaia a traves ael cual pasa el vdstago, y porque dicho

dlsposit%vo eldstico incluye un muclle holicoidal dispues—

Py
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to alrededor ‘del véstago y comprlmldo entre la pestaila y

el segundo tope sujeto en el vastago.

-6, Digpositivo segun iE:] r61V1ndlcacion 46
5, caracterizado porque dicho dispositivo accionado en
sincronismo con el funcionamiento del mecanismo enudador
incluye unas articulaciones para conectar el mecenismo
anudador con la placa, siendo el movimiento del mecanismo
anudador uas amplio que el movimiento de la plaeca, y
siendo wna de dichas articwlaciones wa conexién de juego
muerto parva absorber el exceso de movimiento del mecanis-
mo anudador, .

7. Dispositivo segin la reivindicacién 6, cg
ructerizado'porque el movimiento del mecani smo anidador se
hace en wna direccién diferente de la de la placa, y por-
que dichas articﬁlaciones iﬁcluyen una manivéla para’ cam-
biar la direccién del movimientOjdél'meéanismo anudador
con relacidn a la placa. .

. 8. Se reivindica por Gltimo como objeto so-

bre el que ha'de recaer la patente de invencién que se so0-

11c1ta. DISPOSITIVO DE TENSION PARA UNA MAQUINA ATADORA DE

* HILO DE BRAMANTE,

Todo conforme queda descrito y reivindicado
en la presente memoria descriptiva Que consta de quince pé
ginas mecanografiadas'y dibujos adjuntos.

Madrid, 13 marzo 1.972
: BERNARDO UNGRTA

b.p.
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