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; El invento se refiere a un dispositivo pata

;aplicar aletas transversales sobre tubos soportados de for-
%ma estaclonaria, con una cinta circulante sin fin en la que
§estén soportados. de manere basculable desde el plano de las
laletas unos drgancs de arrastre que: durante la aplicacidn
de las aletas, estdn conducidos con patines deslizantes en
ung cadens de guia circulante sin fin, que se puede mover
%en gentido opuesto al de movimiento de los drganocs de arrég
tre, paralelamente a los mismos, y cuyo ramal contiguo paﬁg

lelo al ramal de trabajo de la cinta de los drganocs de arrag

tre, estd provisto, al menos en el largo de los tubog que 'se

'ha de dotar de aletas, de una pluralidad de zapatas de apdyo,
; i
‘ouyas superficies frontales opuestas entre si y dispuested de
Epreferencia aproximadamente perpendiculares a su superficie

%de gula estdn dlspuestas a poca distancia una de otra.

3 En este dispositivo conocido las superficies

H

‘frontales opuestas enire si de las zapatas de apoyo estdn’
:dispuestas perpendicularmente 2 su superficie de guia, asgsi
‘como en planos perpendiculares al sentido de movimiento de

§la cadena de zapatas de apoyo. Se ha demostrado que en el
§ 1

i transcurso del tiempo los bordes superiores opuestos entre

%si de las guperficies frontales de las zapatas de apoyo que

‘dan sometidos durante el servicio a un desgaste relativa-:
H i
i > Ky (3
imente intenso, de modo que estos bordes frontales son des-

igastados cada vez mds por los patines deslizantes de los

. érganos de arrastre que pasan rozando sobre ellos. REsto

-hay que atribuirlo a que el patin deslizante de cade drga-
ino de arrastre choca simultdneamente en toda su anchura,
‘vista transversalmente al sentido de movimiento de la ciuta

ide los drganos de arrasire, despuds de pasar rozando sobre

)

t
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una zapata de apoyo, contra el borde frontal vuelto hacia :
€l de la zapata de apoyo inmediata siguiente, de modo que
este borde frontal de la zapate de apoyo queda expuesto a i
esfuerzos mecdnicos considerables, BEste efecto se refuer—:
za an por el hecho de que la cadena de eclisas que soporQ
ta lag zanatas de apoyo se alarga algo duraﬁte el servicio;
de modo que la distancia originalmente reducida entre las

zanatas de apoyo se hace algo mayor en el transcurso del

tiemno, forméndose entre dichas zapatas hendiduras trans— |
versales al sentido de movimiento de la cadena de zapatas;
de apoyo. Los patines deslizantes de los drgenos de arras?
tre penetran en medida insignificante en estas hendiduras

dursnte su movimiento de avance y, al proseguir el desgas-

te de los bordes frontales de las zapatas de apoyo, troPie}

zan cada vez con mds violencia contra estos bordes fronta-—

les, de modo que el desgaste de los mismos se incrementa

progresivamente al aumenter la duracién de empleo del dis-

]

positivo de aplicacién de aletas. Los bordes frontales def
las zapatas de apoyo posteriores en el sentido de movimien}

to de la cadena de zapatas de apoyo se desgasten entonces i

i
tambidn en meyor ado cada vez. Esta penetracidén de los !
¥ &r P :

!
patines deslizantes eninlas hendiduras comprendidas entre !

t
de apoyo conduce a una marcha desigual de los drgenocs de

arrastre, 1o que se hace desventajosamente perceptible so-!

bre todo cuando se trata de tramoz grandes de tubo a dotar

+ '

de aletas. Ias chapas de aletas hechas avanzar por los {r-

ganos de arrastre quedan expuestas en este cago de forme
indeseada a esfuerzos bruscos del +tipo de impactos y choques

por lo que pueden comenzar & vibrar. Ademds, los cuellos

-3 -
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gnormalmente existentes en las aletas de las chapas de ale-
;tas pueden ser ensanchados de forma indeseada por loa es-—

Efuerzos de percusidn y de choque que actian sobre ellos de-

%bido a la marcha deéigual de los drganos de arrastre, de
%modo gue tales cuellos ya no sujeﬁéh las chapas de aletas.
! con efecto do muelle sobre Llos tubos dotados de aletas. s
Yo tiene la consecuencia de que las chapas de aletas, unak

veg aplicadas, pucden desplazarse de forma indeseada con -

respecto al tubo, de modo gue para impedir esto, las cha-
ipas de aletas han de dotarse de distanciadores que impidan
| $al desplazamiento. |
: El ianvento se ha planteado el problema de
?eliminar estos incouvenientes que se presentan tras una de-
i terminada duracidn de empleo del dispositivo conocide de '
i aplicacidn de aletas, es decir, reducir el desgaste de los
ébordes froutales de los patines deslizantes. Este proble;
ima ge resuelve segin el invento por el hecho de que las su
5perfioies frontales opuestas entre si de las zapatas de _
Eapoyo presentan al menos en una parte sustancial de la an-
éohura de las zapatas de apoyo, preferiblemente en toda la.
;anchura de las zapatas de apoyo, un recorrido que se apgr-
%ta de los planos perpendiculares al sentido de movimiento
;de la cadena de zapatas de apoyo. Ias superficies Ifron-

‘ tales opuestas entre si de las zapatas de apoyo estdn dis~
;puestas en este caso de preferencia bajo un dngulo agudo ;
?con log planos perpendiculares al sgeuntido de movimiento dé
~la cadena de zapatas de apoyo.

g De este modo se consigue el efecto de que,
?durante el movimiento de avance de los drganos de arrastre

i
‘cade patin deslizante, al pasar de una zapata de apoyo a la

|
i
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zapata de apoyo lumediata siguiente en el sentido de movi-
micnto, se aplique counstantemente covntra las super:f‘icies5
de gufa de dos zapatas de apoyo sucesivas, de mancra quei
el patin dealizante no puede resbalar ni penetrar en la hen
didura formada eatre dos zapatas de apoyo sucesivas. El}deg
azagte de los bordes froutales superiores opuestos enire éi
y sometidos a esfuerzos espccialmente altos hasta ahora ée
las zapatas de apoyo se reduce de esta forma a una fraccﬁdn
del desgaste que se presenta hasia ahora en estos puntos; de
modo que las zapatas de apoyo tienen una duracidn conside-
rablemente mayof en relacidn con la clase de oonstrueciéﬁ
conocida. Adenmds, g?acias a la ejecucidn de la cadena dé
zapatas de apoyo propuesta segun el iuvento ge obtiene ef
efecto de una marcha susiancialmente mds uniforme de los§
drganos de arrastre, de modo que las chapas de aletas he-
chag avangar por ¢llos no experimentan ninguna clase de %s-
fuerzos de percusidn o de chogue dignos de mencidn durauﬁe
la aplicaoidn; Como consecueuncia, no existe el peligro Qe
que comiencen a vibrar lag chapas de aletas, ui de que sé
enganchen los cuellos de lag aletas, Por consigulente, las
aletas quedan muy firmemente asentadas sobre el tubo dotgdo
de aletas por medio de sus cuellos de accidu eldstica, iu-
cluso tratdndose de longitudes muy grandes de tubo de, pdr
e jemplo, 10 a 12 m, de modo que se puede presgcindir del e&~
pleo de distanciadores para mantener la distancia desead%
entre las aletas. !
' a
Se ha visto que.es conveniente dimeusionaxr
el dngulo agudo comprendido entre las superficies fronta{
|

les opuestas entre si de las zapatas de apoyo y los plands

perpendiculares al scutido de movimiento de la cadena de

-5 - '
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rzapatas de apoyo con la misme magnitud en todas las zépatéé
de apoyo de una cadena de.zapétas de apoyo. Esto tiene la
ventaja de que en todas las zapatas de apoyo que se siguen
en el sentido de movimiento de la cadena de zapatas de apo;
]
yo estdn presentes condiciones iguales en lo que respecta
al roce de las hendiduras existentes entre lag zapatas def
apoyo sucesivas, Como las zapatas de apoyo de una cadena :
de zapatas de apoyo, aparte de las zapata@s de apoyo primera
y Ultima en el sentido de movimiento de la cadena de zapatﬁs
de anoyo, tienen de la manera conocida la misme longitud,
esto conduce, ademds, a que, aparte de las zapatas de apo~—5
yo previstas en los dos extremos de la cadena de zapstas E
de apoyo, todas las zapatas de apoyo de una cadena de zapa;
tag de apoyo puedan recibir la misme configuracidn., Ias .
zapatas de apoyo, aparte de las zapstas de apoyo primers ﬁ
Ultime en el sentido de movimiento de le cadenz de zapatas
de apoyo, se realizan convenientemente también en forma de
paralelogramo aproximadamente en vista en planta. i
Con el fin de mantener lo méds pequefio posible
el desgaeste de los bordes frontales opuestos entre si de las
zapatas de apoyo y de conseguir una marcha lo mds uniforme
posible de los {rganos de arrastre, es recomendeble dimen-
sionar con 30 a 702 aproximadamente el dngulo agudo compreh~
dido entre las superficies frontales opuestas entre si deg
las zapatas de apoyo y los planos perpendiculares al sentiho
de movimiento de la cadena de zapatas de apoyo. Se han oﬂ—
tenido en este caso condiciones especialmente favorables %
cuando el dngulo agudo comprendido entre las superficies

fronteles opuestas entre si de las zapatas de apoyo y 1os;

planos perpendiculares al sentido de movimiento de la cedena

-6 -
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de zapatas de apoyo asciende a 40-602 aproximadamente. &

En un dispositivo conocido de aplicacidn de’

. aletas las zapatas de apoyo estdn fijadas a una cadena de 2

eclisas dispucsta pbr debajo de las mismas, efectudndose es-

. ta fijacidn por medio de apéndices salientes hacia arriba

entre los eslabones de la cadena de eclisas dispuestos a

. ¢ierta distancia uno de otro, cuyos salientes encajon en es-

T

- cotaduras de las zapatas de apoyo. Se ha reconocido por el

invento que esta unién empleada hasta ahora entre fias zapa%

tas de apoyo y la cadena de eclisas asociada con ellas se
puede simplificar y mejorar en £rado sustancial si sobre !

las superficies laterales enfrentades de las zapatas de apo-

1

yo se fijan eclisas dispuestas exactamente une frente a otra,

. !
. preferiblemente por soldadure o por remaches, cuyos extremos

. inferiores estén realizados a manera de eslabones de la ca-—

dena de eclisas, Ias eclisas que sirven parae fijar las za%
patas de apoyo a la cadena de eclisas estdn realizadas, po?
tanto, en una sola pleza con los eslabones de la cadena deé
eclisas,. llevendo, por ejemplo, cada segundo eslabdn de la,
cadena de gapatas de apoyo-eclisas una prolongscidén a mane;
ra de orejeta sobresaliente hacia arriba, la cual estd fijé~
da a la superficie lateral de la zapata de apoyo. ComO»es;
tas prolongaciones & menera de orejetas quedan exactamente%
enfrentadas entre si a ambos lados de cada zapata de apoyo;
esta clase de wnidn entre las zapatas de apoyo y la cadena%
de eclisas mo estorba el cambio de sgentido de ls cadena de
zapatas de apoyo sobre‘los rodillos o ruedas de accbnamien%o
e inversién dispuestos al final de sus dos ramales. i
Se ha'visto también que es conveniente hace}

‘las zapatas de apoyo de un acero resistente al desgaste o de
1

-7 =
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(tifi acero templado superficialmente. De este modo se puede

;aumentar en medida sustanclal la duracidn de las zapatas
;de apoyo en comparacidn con las zapatas de apoyo hechas de
H

iacero de coustruccidn normal que se han empleado hasta aho-
H 1

;ra.

’

En el dispositivo conocido de aplicecidn de

%aletas la zapata de apoyo Ultima en el seutido de movimien-
;to de la cadena de zapatas de apoyo tiene una longitud apro

i

ximadamente dos veces mayor en relacidn con las resbantes -

izapatas de apoyo. =En cambio, se propone segin el invento

|
éde movimiento de la cadena de zapatas de apoyo Sea aproxi-
|

madamente seis a ocho veces mayor que la longitud de las ;

gque la longitud de la zapata de apoyo Ultima en el sentidd

@estantes zapatas de apoyo. Esto tiene la ventaja de que ?

los patines deslizantes de los drganos de arrasire no nece=~
; :

sitan ya pasar rozando por ninguna clase de hendidura en-:

‘tre las zapatas de apoyo durante la Ultima parte del movi-:

hiento de aplicacidn de aletas de los Srganos Ge arrastre,;
ﬁe modo que durante la Ultima parte de su movimlento de aPii
Eacidn de aletas se puede conseguir una marcha eSpecialmen4
te uniforme de los drganos de arrastre, cou lo gue las cha%
%as de aletas hechas avauzar por log Srganos de arrastre

?on liberadas exactamente en su posicidn predeterminada pof
ios drganos de arrastre, pudiéndose conseguir una digtribu~
%idn muy exacta de las aletas incluso cuando se trate de ca-
pacidades muy altas de aplicacidn de aletas de, por cjemplo,

350 a 450 aletas por minuto. y Lubo.

En la clase de combrucecidn conocida cada uno

Q===

de los brganos de arrastre estd provisto tambida, en los ca-

-

o8 en que los drganos de arrastre estdn realizados para la

-8 -
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aplicacidn simultdnea de aletas a vwarios tubos dispuesto%
uno junto a otro, de un solo patin deslizante dispuesto én
el centro, péra cuya gula girve una cadena de zapatas dé§
apoyo dispuesta paralela a 1., Sin embarzo, se ha demosfrg

do que para la aplicacidn simultdnea de aletas a varios
tubos dispuesios uno junto a otro por medio de drganocs de

¢

arrastre que aprisionan simultdneamente varias aletas dié-
puestas una Jjunto a2 otra, en particular para la aplica—:
cidn simultdnea de aletas a cuatro y mds tubos dispuesto%
uno junto a otro, la registencia de rogamiento de las alg—
tag sobre los tubos se hace en conjunto tan grande que, i
cmpleando un solo patin deslizante por cada drgano de arfag
tre, ias fucrzas transmitidaa por los patines deslizanteé

a la cadena de zapatas de apoyo resultan extreordinariamég

te grandes, de modo que las zapatas de apoyo y los patines
{

?

deslizantes quedan sometidos a un desgaste muy intenso.

Estos inconvenientes se eliminan segdn el inveunte por el:

hecho de que cada drgano de arrastre posee al menos dos pa
i

]
tines deslizantes suatancialmente de la nisma configura-:

cidn dispuestos a clerta distancia lateral wno de otro,

i
v

los cuales estdn conducidos sobre un ndmero correspondich-
R !
te de cadenas de zapatas de apoyo dispuestas paralelas en-

tre 8i y.a clerta distancia lateral una de otra. En est§~
i

caso son suficientes en general, para la aplicacidn simu}%é
]

. , !
nea de aletas a cuatro a siete tubos yuxtapuestos, dos pa-
' |

tines deslizantes por cada drgano de arrastre, con los que
' !

estdn agocladas dos cadenas de zapatas de apoyo de sustan-
|

cialmente le misma configuracidn dispucstas paralelas eun-

1

tre sf y a clierta distaucla lateral wna de otra. De esia

manera se pueden mautener tan reducidas les fuerzas trang

R I
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mitidag por los patines deslizantes a las zapatas de apo-

yo que se evita un desgaste inadmisiblemente inteunso de

las zapatas de apoyo.

Las cadenas de zapatas de apoyo dispuestas
paralelamente una junto a otra son‘impulsadas en este ca-
s0 de Torma sincronizada y ajustadas de tal manera gue sué

zapatas de apoyo Ultimas cada vez en el sentido de movinien

. to liveran de manera exactamente simultdnea todos los pa-

tines deslizantes de cada drgano de arrastre. Con ello
ge cousigue que incluso cuando estdn previstos por cada -
drgano de arrastre dos o mds patines deslizantes que estén
conducidos sobre un ndmero correspondiente de cadenas de f
zapatas de apoyo dispuestas una junto a otra, las ohapas§
de aletas colocadam sobre todog loa ftubos dispuesios uno

Junto a otro sean liberadas al mismo tiempo cada vez en el

; mismo punto exactamente, de mod que también en este caso :

. se puede mantener con gran exactitud una distancia entre -

. aletas exactamente igual en todos los tubos dotados de al@-

- tas gimultdneamentes.

i

En el dibujo se ha ilustrado el iluvento con
ayuda de varios ejemplos de ejecucidn. HNuestran:

La figura 1, un fragmento de un diSpOSitivé
de aplicacidn de aletas gegia el invento, en alzado late-.
ral; ‘

Ia figura 2, una alzado frownital correspon-:

~diente a la figura 1;

Ia figura 3, un corte segfn la lfmea III-IIT

de la figura 1;

Ia figura 4, un fragmento de otra forma dé

i e jecucidn del dispositivo de aplicacidn de aletas segdn el



10

15

20

25

30

19,3,72

400555

invento, en alzado lateral;

Ia figura 5, un alzado frountal correspondiég

te a la figura 4;

Ia figura 6, un corte segdn-l£>linea VI~VI:
de la figura 4; €

Ia figura 7, un fragmento de un dispositi-
vo de aplicacidn de aletas con dos cadenas de zapatas del
1

apoyo yuxtapuestas, en alzado lateral; y

Ia figura 8, un alzado frontal correspondien

i
i

te a la figura 7.
Dol dispositivo de aplicacidn de aletas pro-

puesto segin el invento se han representado en el dibujq

dnicamente algunas paries de la cadena o cadenas de zapa-

oo
i
1

tas de apoyo, de los Orgaunos de arrastre y de sus patie

nes deslizantes, asi como cleritas partes de las guias de:
i
Las zapatag de apoyo 1, aparte. de las zapa-

la cinta de los drganos de arrastre.

t
tas primera y Ultime en el seutido de movimiento x de la

]
cadena 0 cadenas de zapatas de apoyo, no representadas
en los dibujos, tiemen una configuracidn en forme de pa-

ralelogramo aproximadamente en vigta en planta. Sus su{

perficies laterales 1b estdn dispuestas en este caso pa~

i
i
'
i

ralelas entre si, asi como paralelas al sentido de movi-
|
miento x de la cadena o cadenas de zapatas de apoyo. x

Las superficies frontales la opuestas entre ai de las z&-

patas de apoyo estdn dispuestas de maners aproximadamen-
!

te perpendicular a la superficie de guia superior de las

zapatas de apoyo y discurren en todas lags zapatas de apo-

yo bajo un gngulo de aproximadamente 40 a 602 con respec—

to a los planos A-A que se extienden perpendicularménte..

-1l -
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%al sentido de movimiento x de la cadena o cadenas a6 zal -
%patas de apoyo. Ia anchura B de las zapatas de apoyo as—
iciende Unicamente @ unos 20 a 25 mm, mientras que su al-
étura H es sustanclalmente mayor en relacidn con la anchu~
i _

i ra B, ‘

% En las superficies laterales enfrentadas
%lb de las zapatas de apoyo 1 estdn fijadas en forma exac-
itamente alineada y en posicidn enfrentada, con ayuda de

remaches 2b, unag eclisas 2 que se extdénden por toda la i

altura H aproximadamente de las zapatas de apoyo 1. Tos

‘extremos inferiores 2a de las eclisas 2 estdn realizadag

%a manera de eslabones de una cadena de eclisas 3 que estd.
" dispueste por debajo de las zapatas de apoyo l. Cada se-;
s gundo eslabdn de la cadena de eclisas 3 viene formado en

i

§este caso por el extremo inferior 22 de una eclisa 2, de
émodo que la longibud L de cada zapata de apoyo, aparte de.
%las zapatag de apoyo primera y ultima en el seuntido de mo-
%vimiento X de la cadena de zapatas de apoyo, resulta igual
%a la longifud de dos eslabones de la cadena de eclisas 3°:
gEn los pasadores de la cadena de eclisas 3 estdn apoyados
ide manere giratoria unos rodillos 3a, en los que engranan |
!la o las ruecdas de cadena de accionamiento, no representaf
Edas en el dibujo, para la cadena o cadenas de zapatas de
Eapoyoo

i

Como se puede ver en las figuras 1 a 3, loq
Qpasadores de la cadena de eclisas 3 estdu proloungados la~ |
;teralmente en un punto de la cadena o cadenas de zapatas

%de apoyo y llevan rodillos de guia 3b, asi como piezas de:

lunidn 3c. Tos rodillos de guia 3b y las piezas de unidn i

'

:3c estdn condiwcidos en una guia de deslizamiento, no repre-—

i

E - 12 -
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de forma de U del dispositivo de aplicacidn de aletas. Asi—

_namiento no representada en el dibujo.

sentada en el dibujo, adaptada en su seccidn trangversal

'
o
i

H

{

i

a la forma de los rodillos de guia 3b y las piezas de unidn

3c. De ests manera se mejora la estabilidad frente al

vuelco de la cadena o cadenas de zapatas de apoyo.

Sobre la cadena o cadenas de zapatas de apé
yo formadas por las zapatas de apoyo 1 estdn conducidos aé

deslizamiento, por medio de patines deslizauntes 5, unos |

brganos de arrastre 4 de una cinta de drganos de arrastre’

circulante sin fin. ZIos drganos de arrastre 4 estdn fija-

" dos a cadenas sin f£in 6 de drganocs de arrastre condlicidas!

“con gu ramal de trabajo paralelamente a los ejes de losg

tubos a dotar de aletas, las cuales son impulsadas en el E
i

sentido y de aplicacidn de aletas durante la aplicacidn de

" las chapas de aletas. En lag cadenas 6 de drganos de arras

_tre estdn fijados los drganos de arrastre 4 de manera bag-

culable en torno a ejes de basculacidn horizontales 7 dis;
puestos perpendicularmente al sentido de avauce y de los i
drganos de arrastre. Ios ejes de basculacidn % girven al%
mismo tiempo de pasadores de cadena y de ejes de desplaza;

miento para la cadena de drgano de arrastre, presentando

con este objeto en sus extremos wnos rodillos de rodadura;

8 que estdn conducidos lateralmente en carriles de gufa 9i

_mismo, en los ejes de basculacidn 7, inmediatamente hacial

. dentro y junto a los rodillos de rodadura 8, estdn apoya—é

i
dos de manera giratoria unos rodillos de transporte 10 que
! H

girven para eungranar con una estrella de cadena de accio—f

En las formas de ejecucidn representadas en

las figuras 1 a 6 los drganos de arrastre 4 presentan en

-13 -
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su zona superior dos escotaduras 1l en las que descansan
los tubog a dotar de aletas. En las Fformas de e jecucidn
vepresentadas en las figuras 7 y 8 los Srganos de arrastre
4 poseen en su zona superior cuatro escotaduras lla para
)

reelibir los tubos a dotar de aletas. En cambio, la forma
de ejecucidn represeuntada en las figuras 7 ¥ 8 estd desti-
vada a la aplicacidn simulidnea de aletas a cuatro tubos
dispuestos uno junto a otro, mientras que las formas de

e jecucidn segin las figuras 1 a 6 sirven para la aplica-
cidn simulidnea de aletas a dos tubos dispuestos uno junto

a otro.

Ias escotaduras 11, 11a de los drganos de

" arrastre 4 son mayores que ol didmetro exterior de los tu-

‘bos, pero mds pequefias que las chapas de aletas. Ios $ubos

pueden ser provistos tanto de chapas de aletas individuales

' independientes entre si como de chapas de aletas que se

aplican en comin sobre variog tubos y forman al mismo tiem-

 po de este modo elementos de unidn para varios tubos.

Tos drganocs de arrastre 4 estdn £ijados en
au extremo inferior a soportes de esquina 12 por medio de

tornillos o similares. Eun las formas de ejecucidn sezdn

“ lag figuras 1 a 6 estd provisto, en el centro del borde

inferior de los drganos de arrastre 4, otro soporie osci-

lante que estd hecho en forma de patin deslizante 5. Bl
patin deslizante 5 se extiende sustancialmente en el sen—:

tido opuesto al sentido de avance y de los drganos de arrag

‘tre y estd proviasto en su cara inferior, por medio de tor&

nillos 0 similares, de una zapate de deslizamlcnto 5a de '
acero resistente al desgaste. Medlante esta coufiguracidn

se ejerce constantemente sobre los dSrganos de arrastre 4

-14 -
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un par de giro en el sentido de un movimiento de bascula-’
¢idn opuesto al sentido de avance y de los Srganos de arrag
tre 4.

En el ejemplo de ejecucidn segin las figu-
rag 7 vy 8 log drganos de arrastre 4 poseen en su extreno
inferior, adends de low soportes oscilantes de esquina 12,

i

otros dos goportes oscilantes dispuestos a distancia uni--

forme del centro de los Jrganos de arrastre y realizados

o manera de patines deslizantes 5. Tos patines deslizan-

tes 5 poseen en este caso sustancialmente la misma confi-
guracidn que en las formas de ejecucidn segin las figurasf
1a 6. f
En las formas de ejecucidn segun las figu—g
ras 1 a 6 estd dispuesta, por debajo de los patines deslit
zantes 5 dispuestos en ¢l ceantro de los drganos de arras~j
tre 4, una cadena Unica de zapatas de apoyo dispuesta pa—;
ralelamente a la cinta de la cadena de drganos de arrastré,
sobre la cual estdun conducidos los patines deslizanies 5 §
de log drganos de arrastre 4. In cambio, en las formas |
de ejecucidn segun las figuras 7 y 8 estdn previstas dog
cadenas de zapatas de apoyo de la misma configuracidn dis%
puegtas a cierta distancia lateral una de otra y paralelab
entre si, cuya distancia lateral corresponde a la distan—%
cia de.loa .dog patines deslizantes 5 de los drganos de t
arrastre 4. Ia anchura de los patines deslizantes estd ?
dimensionada en todos los casos de forma aproximadameute

corregpondiente a la anchura B de las zapatas de apoyo 1.

Tos drgsnos de arrastre 4 ge mantiecnen du-

route su posicidn vertical de transporie para las chapas:

.

de aletas no represeuntadas en el dibujo debido a que sus§

- 15 -
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. zapatas de deslizamiento 5a se deslizan sobre la superfi-

2 cie de apoyo formada por las zapatas de apoyo 1. Cada

cadena de zapatas de apoyo estd dimensionada con su ra-

mal de apoyo al-menos tan largo como el largo de Llos ‘bu-
bos que se ha de dotar de aletas, estando proviste de za-
patas de apoyo 1 tan solo le mitad aproximadamente de la’
cadena. Il ramal de apoyo de cada cadena de zapatas de .

apoyo estd conducido paralelamente al ramal de trabajo de

i la cadena de drganos de arrastre de moda que las zapatas

de deslizemiento 5a de los drganos de arrastre 4 esidn
dispuestas paralelamente a la superficle de gufa de las
zapatas de apoyo 1. El ramal de trabajo de cada cadena
de gapatas de apoyo es impulsado duraunte el proceso de
aplicacidn de aletas en el sentido x, es deecir, en con%ré
del sentido de movimiento y de la cinta de los drganos de
arrastre.

Cada cadena de zapatas de apoyo estd condu-
cida, lo que no se ha representado en el dibujo, sobre
una rueda dentada de acclonamiento, una rueda dentada de
inversidn y wna rueda deuntada tensora, pudiendo estar reé—
lizads simultdneamente la rueds dentads de inversidn como
rusda dentada tensora.

Ia presente solicitud que corresponde a la.
presentada en Republica Pederal Alemana, con fecha 6 de
Agosto de 1°9§1, bajo el mimero P 21 39 381.7, se acoge
8 los beneficios del Artfculo 51 del vigente Estatuto so-

bre Propiedad Industrial.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencion propla y nueva,
que se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencidn en Espafiz, por VEINTE afios, son
1os gue se récogen en las relvindicaciones siguientes:

12,~ Perfeccionamientos introducidos en
dispositivos para aplicar aletas transversales sobre tu~
bos soportados de forms estacionaria, con una cinta cir-
culante sin fin en la que estén soportados de manera bag
culable desde el plano de las aletas unos Organos de
arrastre que, durante la aplicacidn de las aletas, estdn
conducidos con patines deslizantes en una cadena de guia
circulante sin fin, que puede moverse en sentido opuesto
al del movimiento de los 6rganos de arrastre, paralela-
mente a los mismos, y cuyo ramal contiguo, paralelo al
ramal de trabajo de la cinta de los drganos de arras-
tre, estd provisto, al menos en el largo de los tubos que
se ha de dotar de aletas, de una pluralidad de zapatas de
apoyo, cuyas superficies frontales opuestas entre si y
dispuestas de preferencia aproximadamente perpendiculares
a su superficie de guia estdn dispuestas a escasa dis-

tancia una de otra, caracterizados porque las superficies

- 17 -
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frontales opuestas entre si de las zapatas de apoyo preo-
sentan al menos en una parte sustancial de ls anchura de
las zapatas de apoyo, preferiblemente en toda la anchura
de las zapatas de apoyo, un recorrido que se aparta de
los planos que se extienden perpendicularmente al senti-
do de movimiento de la cadena de zapatas de apoyo.

28 .~ Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidn 1l&, caracterizados porque las superficies fronta-
les opuestas entre si de las zapatas de apoyo estdn dis-
puestas bajo un éngulo agudo con los planos que se extienden
perpendicularmente al sentido de movimiento de la cadena
de zapatas de apoyo.

38.~ Perfeccionamientos segin las reivindi
caciones 12 4 228, caracterizados porque el dngulo agudo
entre las superficies frontales opuestas entre si de las
zapatas de apoyo y los planos que se extienden perpendicu
larmente al sentido de movimiento de la cadena de zapa-
tas de apoyo es de igual magnitud en todas las zapatas de
apoyo de una cadena de zapatas de apoyo.

48 .- Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidn 32, caracterizados porque las zapatas de apoyo,
aparte de las zapatas de apoyo primerd y dltima en el
sentido de movimiento de la cadena de zapatas de apoyo,
estdn realizadas en forma de paralelogramo aproximadamen
te en vista en planta.
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58,~ Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacidén 28 o una cualquiera de las siguientes, caracte-
rizados porque el dngulo agudo entre las superficies fron
tales opuestas entre si{ de las zapatas de apoyo y los Pla
nos que se extienden perpendicularmente al sentido de mo-
vimiento de la cadena de zapatas de apoyo asciende apro-
ximadamente a 30-70¢,

68,~ Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidén 58, caracterizados porque el éngulo agudo entre las
superficies gfrontales opuestas entre si de las zapaifas de
apoyo y losg planos que se extienden perpendicularmente al
sentido de movimiento de la cadena de zapatas de apoyo as-
ciende aproximademente a 40-602.

78,~ Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidén 12, en los que las zapatas de apoyo estdn fijadas
a una cadena de eclisas dispuestas por debajo de ellas,
caracterizados porque en las superficies laterales enfren
tadas de las zapatas de apoyo estdn fijadas, preferible-
mente por soldadura o remaches, unas eclisas dispuestas
exactamente enfrentadas;, cuyos extremos inferiores estdn
realizados a manera de eslabones de la cadena de eclisas,

88,- Perfeccionamientos segin la reivindi-
cacidn 18 o una cualquiera de las siguientes, caracteri-
zados porque las zapatas de apoyo son de un acero resis-
tente al desgaste o de un acero templado superficialmente.
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98 ,- Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacidn 18 o una cualquiera de las siguientes, en los
gue la zapata de apoyo ultima en el sentido de movimien
to de la cadena de zapatas de apoyo tiene una longitud
sustancialmente mayor en relacidén con las restantes za-
patas de apoyo, caracterizados porque la longitud de la
zapata de apoyo ultima en el sentido de movimiento de la
cadena de zapatas de apoyo es de aproximadamente seis a
ocho veces mayor que la longitud de las restantes zapa-
tas de apoyo.

108,- Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacidén 12 o una cualquiera de las siguientes, en los
que estd prevista la aplicacidén simultdnea de aletas a
varios tubos dispuestos uno junto a otro por medlo de ég
ganos de arrastre que apresan simultdneamente varias ale
tas dispuestas una junto a otra, caracterizados porque
cada érgano de arrastre posee al menos dos patines des-
lizantes de sustancialmente la misma configuracién dis-
puestos a cierta distancia lateral uno de otro, los cua-
les estén conducidos sobre un numero correspondiente de
cadenas de zapatas de apoyo dispuestas paralelas entre
si y a cierta distencia lateral una de otra.

118,.- Perfeccionamientos segun la reivin~
dicacidn 108, caracterizados porque las cadenas de zapa-

tas de apoyo dispuestas paralelamente una junto a otrs
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estdn accionadas en sincronismo y ajustadas de tal mane-
ra que sus zapatas de apoyo ultimas en cada caso en el
sentido de movimiento dejan libres al mismo tiempo exac
tamente todos los patines deslizantes de cada drgeno de
arragtre.

122 ,~ Perfeccionamientos introducidos en
dispositivos para aplicar aletas transversales sobre tu-
bos soportados de forma estacionaria.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
gque antecede representado en los dibujos que se aéonpa—
fian y para los fines que se han especificado,

La presente Memoria consta de veintiuna

hojas escritas a mdquina por una sola de sus caras.

—— 25 JUM, 1974

P.A.
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