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Este invento ss refiere @& un aparato para co&

locacidn en posicidn, pare un aparato de discos magnd-
‘ticos; es aplicable en particular, aunque no exclusivak
ments, a archivos de discos magnéticos,

8 Hemos desarrollado un aparato para coloca-

cién en posicidn en el cual un miembro montadc solamsn

te para movimiento axial preciso lleva una bobina hue-
ca éoaxial, habiendo un estator de imdn permanente que
tiens piezas polares magnéticas que se extienden res-
10 pectivamenté por dentro y por fuera de la bobipa, con

lo cual cuando pasa corrisnte @ través de la bobina és

ta experimenta una fusrza gque hace que la misma se mue
va y desplace sl miembro axialmente,-S5i se hubisse de
usar tal aparatd de colocacidn en posicidn para mover
15 | una cabeza transductora slectromagnética llsvada por

el miembro a lo large de un radio de un disco magnético,
el aparato de colocacidn en posicidn se extenderia mds
alld de la periferia del disco, al menas an la longi=-
tud del movimiento axial requerido mds sl grueso del

20 borde del estator que conscta entre si lés piezas pola

res, Es dificil hacer tal disposicidn de mode que sea
compacta. Ademds, no es posible ampliar mecdnicamente
el movimiento de la cabeza con rslacicn a la bobina sin
aumentar el nimero de partes mdviles, y probablemente

25 la inercia dsl aparato de colocacidn en posicidn. Ade-

més, tal aparato de colocacidn en posicidn estéd usuals
ments orientado con su sjes geométrico horizontal, para

svitar desigualdades gravitatorias en sus caracteris-

| ticas de funcionamisnto, es decir, que sl aparato tied

30 . ne diferentes caracteristicas de funcionamiento depen-
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diendo ds que su eje geométrico esté horizontal o ver-
tical. '

.De acuerdo con un aspecto del invento, se ha
previsto un aparato para colocacidn en posicidn que
5 comprendé un brazo a ser situado en posicidn y montado
para movimiento angular, y un actuador electromagnéti-
co asociado que tiens una bobina hueca y un estator,
siendo llevada la bobina por el brazo de tal modo que
cuando se mueve el brazeo angularments la bobina reali-
10 za un movimiento de traslacidn curvado, y teniendo sl

sstator piszas polares magnéticas que se extienden res.

pectivamente por dentro y por fuera de la bobina, con
lo cual cuando pasa corriente a través de dicha bobina

y paséndo flujo magnético entre dicha pieza polar y eny

| Dttty 4

.15 lazando a dicha bobina, la bobina experimentz una fuer!.
za que hacs que la misma realice dicho movimiento de
traslacidn y mueva dicho braze angularmente.

De acuerdo con otro aspscto del invento, se
ha previstoe un aparato para colocacidn en posicidn que

20 comprende un brazo a ser situado en posicidn, un monta

je que soporta dicho brazo para movimients angular pla
no, y un actuador electromagnético para comunicar diche

movimiento angular a dicho braze, caomprendiendo dicho

actuador una bobina hueca llevada por el brazo y situa;
.25 -|da de modo que cuando el brazo efectla dicho movimiente
angular, dicha bobina realiza un movimiento de trasla=-
cidn a lo largo de una traysctoria curvada, y un esta-
tor qus tiene piezas. polares magnéticas que definen
un entrehierro de flujo magnético entrs ellas, en el

30 cual dicha bobina efsctdla di&hoanVimiento de traslacidn,
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i ras 5 y 6 montade en una consola; y

e e
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extendiéndose sl menos una pieza polar por dentro de la

bobina y extendiéndose al menos una pieza polar por

fuera de ls bobina, con lo cual, cuando pasa corriente

en funcionsmiento, a través de dicha bobina, y con flu

—

jo magnético cruzando dicho entrshisrre y enlazando di
cha bobina, .la bobina sxperimenta una fuerza gque hace
que la misma realice dicho movimiento de traslacidn y
mueva dicho brazo angularmente, |

Se apreciard que tal aparato para colocacidn
en posicidn que opera para mover el brazo angularmente

representa un concepto de disefio completamente diferen

te en comparacidn con el dal aparato para colocacidn eh
posicidn que opera axialmente, el cual se ha menciona-
do ya,

El invento se explicard mds detalladamente,
a modo de ejemplo, con raeferencia a los dibujos gue se
acompafian, en los cuales:

lLa Figura 1l es una vista en perspectiva de
un aparato para colocacidn en posicidn de acuerdo con

sl inventoj;

Las Figuras 2A, 28 y 2C son vistas ds partes
del aparato de la Figura 1;

Las Figuras 3 y 4 son una vista supsrior y

una viste lateral en corte de un aparato de discos mag
néticos que incorpora el aparato de la Figura 1;

Las Figuras 5 y 6 son vistas en perspectiva
superior 8 inferjor del aparato de las Figuras 3 y 4,

montado sobre un bastidor auxiliar;

lLa figura 7 ilustra el aparato de las Figu-
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La Figura 8 ilustra una modificacidn del
aparato de las Figuras 5 9 6,

El aparato para colocacidn en posicidn de la
Figura 1 comprende un brazo 10 bifurcado montado para
5 rotacidn, y un actuador electromagnético 11 para hacer
rotar al brazo. El brazo 10 tiene dos ramas 12, 13 de
aluminio, no magnéticas, las cuales estdn fijadas a un
miembro 14, el cual estd a su vez montads para rotacidn

sobre un eje 15 por medio de un cojinste 16, siendo 1llp-

T

10 vado el ejs por un apoyo 17 no magnético fijo. E1 coji
nete apoya al brazo parea rotacidn plana alredsdor de
su centro de gravedad. Las ramas 12, 13 tienen exten-
siones laterales 1B, 19, cada una de las cuales lleva
una cabeza transductore slectromagnética 20, 21, v,

15 | como se explicard, esaé cabezas son movibles por sl
actuador entre diferentes radios de un disco 22 magné-
tico giratorio ilustrado esquematicamente en la Figura
l, para que las cabezas ocupen diferentes posiciones
de transduccidn con rslacidn al disco, Las cabezas 20,
20 21 permanscen sismpre frente al disco y estén diseffadas
y montadas de modo que cuando el disco permanecs esta-
cionario, las cabezas hacen contacto con sl disco, mien-
tras que cuando sl disco estd girando a su velocidad dg
funcionamiento las cabezas estdn sustentadas sobre co-
25 | jinetes de aire formados por capas limite de aire que

hay inmediataments adyacentes al disco. Las extsnsione

[0)

18, 19 son flexibles eldsticamente para permitir gue
varie el espaciamiento de las cabezas desde el disco
cuando se hace rotar el disco y las cabezas empiszan 3

30 estar sustentadas sobre los cojinetes de aire,
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Se obssrvaré por la Figura 1 que el actuador

11 estd en el extremo del brazo 10 opuesto a las cabg-
zas 20, 21, y qué el sje 15 esté entre las cabezas y
el actuador, ’ .

5. El actuador 11l compfehde una bnbina huseca 23
llsvada por sl brazo 10 vy situada;alejada del sje 15,

de modo que cuando sl brazo gira toda la bobina realiza

un movimiento de traslacidn a lo largo'&e una trayecto;
ria arqueada, y un sstator 24 que es un imén permansnte
10 y que estéd conectado al apoyo 17, Como se ha ilustrado
en la Figura 2R, el imén tiene forma de E, siéndo los
extremos libres de los brazos 26, 27, 28 ds la E pis~
zasg polares'magnéticas 30, 31, 32, las cualss dgfinaﬁ
entrehierros de flujo magnético 33, 34 entre sllas. Las
15 piezas polares tiensn caras polarss planas 36, 37, 38
(figura 2C) las cuales estdn enfrentadas entre si, y
la bobipa 23 tiene una horma rectangular 40, dos lados
opuestos 41, 42 de la cual se extisnden paralelos a
las caras polarses 36, 37, 38. La pieza polaf 31 se 8x~-
20 tiende por dentro ds la bobina, y las piezas polares 30,
32, de polaridad opussta a la de la pieza polar 31, se
extisnden por fuera de la bobina. La dimensidn del in-
tesrior husco dé la horma 40 esntre sus caras 44, 45, es
mayar que las dimensiones de la pieza polar 31 en la
25 {misma direccidn, para permitir la rotacidn del brazo y
el movimiento arqueado de la bobina en los entrehierros -
de flujo 33, 34.

| Como se verd por la Figura 1, las cabezas 20

. 4
21, estdn dispuestas mds alejadas del eje 15 que la bo

30 bina 23, de modo que cuando el brazo gira las cabezas
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se mueven rscorrisndo una distancia mayor que la bobina,

y se obtiene la amplificacidn mecénica del movimisntn
de la bobina, '

En funcionamiento son suministradas sefiales
_45 de actuador a la bobina 23 a través de un cable gemelo
flexible 50 para hacer que pase corriente a su trayés,
de modo que la bobina experimenta una fuerza que hace
que la misma se musva y haga rotar al brazo 10,

A fin de mejorar la linealidad de la carace
10 teristica de la fuerza sxperimentada por la bobina caon+
tra la corriente que pasa a través de la bobina para
diferentes posicioneé angulares del brazo, sl brazo
central 27 del imén permanents estd dimensionado de
modo que 8l mismo se extiends hacia fuera desds el tra-
.15 |zo vertical dé la E, mds alld que los brazos exteriore§
26, 28, damn se ha ilustrade sn la Figura 2R, v la denl
sidad de devanado de la bobina estd concentrada hacia
los sxtremos axiales exterioraes 52, 53 de la.- misma:-
(Figura 28), En estas dos técnicas se toma en copside-

.20 racidn el flujo meégnético marginal o de fuga entre las

o piezas polares 30, 31, 32 y los brazos 26, 27, 28, y
la disposicidn dptima pusde ser determinada fdcilmente
por experimentacidn, |

Se verd que puesto que el brazo 10 estd montg-
25 |do para rotacidn alrededor de su centro de gravedad, la
linealidad de la caracteristica de la fuerza experimen-
tada por la bobine en funcidn de la corriente que pasala
través de la bobina, para diferentes posiciones angula-
res del brazo, no serd afectada por la orientacidn del
30 lsje 15.
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; del brazo, las caliszas se mueven a lo largo de un arecd

L e Y

Las Figuraé 3y 4 son vistas de un aparato d

(1)

discos magndticos constituido por un mddulo que incor-
pora el aparato para colocacidn en posicidn de las Fi=-
guras 1, 2A, 28 y 2C, uséndose la denominacidn "mddulof
para designar una unidad que se considera para fines

de mantenimiento como un elemento intercambisble o ds
sustitucidn. E1 concepto de subconjuntos de sustitucidh
es ya bien conocido en diversas industrias, siendo el
subconjunto tal gue cuando requisre mantenimisnto es

sustituido por un subconjunto nuevo o reparado en fé-
brica, con lo que el mantenimiento que pueda ser hace-
sario no ss deja para qus sea efectuado en las insta-

lacionses del clients sino qus s8 reasliza, si es necesa

rio, en condiciones exactamente controladas en las ins

talaciones del fabricante., Usualmente, y en sl caso defl
mddulo que ss va a describir, la disposicidn es tal
que se impide el fédcil acceso a los componentes inter-

noe del mddulo.

El mddulo tiene un solo disco magndético girg
torio 22 (estando indicada su posicidn en lineas de
trazos en la Figura 3) y el aparato de colocacidn en
posicidén (no ilustrado en la Figura 4) puedse hacerse
funcionar para mover las cabezas 20, 21 entrs diferen-
tes radios del disco y sobre caras opuestas dal mismo,
para que las cabezas ocupen diferentes posicionas ds
transduccidn con relacidn al disco, Al moverse las
cabezas hacia dentro del disco, las ramas 12, 13 del
brazo 10 ss mueven cada vez mas sobre las caras opuss-

tas del disco, En el margen de movimiesnto de trabajo
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- obturacidn de laberinto 65 san los Unicos caminos para

que ss casi una linea radial del disco,

-E1l disco, el brazo 10 con las cabezas 20, 21
el actuador slectromagnético 11 estén contenidos’junto
en medios dé envuslta huecos gque comprenden una pieza
colada de base 55, una pestafia de base 56 y una tapa
57. La pestafia de base 56 estd unida pesrmanentemente
a la pisza colada de base 55 mediente un adhesivo ade-
cuadd, tal como un adhesivo de resina epoxidica, de
modo que la conexidn entre ellas es sstanca al aire. E
te ademds una unidn estanca al aire, normalmente fija
pero gque puede soltarse, sntre la tapa 57 y la poestafia
base, proporcisnada por una junta de obturacidn 59 qus
puede destruirse, la cual puede ser, por ejemplo, de
un adhesivo termopldstico que se reblandece al calenta
lo.

.La pieza ooladé de base 55 apoya para rota-
cidn a un eje de disco 61 .mediante cojinetes 62, 63, e
tendiéndose el sje al exterior de los medios de envusl
‘ta, donde estd provisto de medios de acoplamienﬁo en
forma de una rueda de polea 64, con la cual pusde ser
accionado sl disco desde el ‘exterior de los medios de
envuelta, Entre la pieza colada de base y la polea hay
diépuesta una junta de obturacidn de laberinto 65. Ade
mds la bisza colada de base estd provista de una aber-
tura 67 cubierta pdr un filtro de aire 68, el cual im«
pide que entren particulas de polvo en el interior de

los medios des envuslta, La abertura 67 y la junta de

que entre sl alre en el interior de los medios de en-

vuelta desde el exterior, y 8l filtro 68 y la junta dg

¥
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obturacidn 65 impiden eficazmente la entrada de B;;fi- I
culas de polvo en el interlor de los medios de envusl=-
ta,.Por consiguiente, los médios de envuelta estédn di-
sefiados pera mantener una atmdsfera sustancialmente
exenta de particulas dentro de ellos,.constantemente
durante toda la vida de funcionamiento de los medios
de snvuslta y de su contsnido, considsrados como une
unidad, durante cuyo tismpo el disco 22, sl brazoc 10
con sus cabezas 20, 21, y el actuador slectrdmagnético
11, permanecen continuamente en dicha atmdsfera en los
medios de snvuelta. .Los medios ds envuslta son provis-
tos inicialmente de tal atmdsfera durante el montaje,
garantizando para ello que todos los componentes esten

libres de polvo, y montdndolos en una sala de "aire

limpio", donde ss toman rigurosas precauciones para gli- .

minar e impedir la entrada de particulas de polvo, sien=-
do el aire de la sala constantemsnts filtrado y limpia-
do. ‘ .

-Las cabezas 20, 21 y el actuedor electromag-
nético 11 estdn conectados eléctricaments por.conduce
tores 70 (de los cuales solaments ss han representado
dos sn la Figura 4) al terminal 71 de dos medios ds coj
municacién de seffales en forma de acoplamiesntos 73, 74
los cualss forman obturaciones sstancas al aire con
la pestafia de base 56, y los cuales tienen conectadorss
75 de tar jeta de circuito impreso en el exterior de lgs
medios de envuelta a los cuales estdn conectados los
terminales 71, con lo cual se puede efectuar una fécil
conexidn eléctrica con las cabezas y el actuador 11, y

las sefiales de la cabeza y las sefialss del actuador

- 10 -




2443.,72

10

15

20

25

30

400501

pueden ser comupnicadas entre gl exterier y el interior

de los medios ds envuslta,

El disco 22 estd montado sobre un cubo 80
mediante un aro de fijacidn 81,.y 8l cubo estd fijo al
eje 61, siesndo el cubo de forma en general acampanada
y delimitando una regidn anular 82 entre si mismo y
una ssecidn cilindrica 83 de la pisza colada de base
55, la cual aloja al cojinete 63. Cuando se hace rotar
el disco en funcionamiento, existe una tendencia a qus
le presidn en la regidn 82 se haga inferior a la atmds-
férica, de modo que el aire tiends a ser aspirado més
alld de la junta de obturacidn 65 y de los cajinetes
62, 63, al interior de los medios de envuelta, El aire
podr{a llevar contaminantes, por ejemplo aceite de los
co jinetes, al interior de los medios de envuelta, y
para disminuir las probabilidades de que ocurra asi,
la abertura 67 y sl filtro 68 proporcionan comunicacidnp
de flujo de aire filtrado entre el exterior de los me-
dios de envuelta y la regidn 82. Esta regidn 82 estd
8n las‘proximidades del extremo del cojinete 63 que ss
el mds interior de los medios de envuslta, de modo gus
la presidn del aire en las proximidades de ese sxtre=-
mo del cojinete 63 permanece, en funcionamiento, sus-
tancialmente igual a la presidn del aire en el axterio;
de los medios de snvuselta,

Debido a la mayor presidn de aire qus existe

adyacente a la periferia del disco cuando éste se hacs

rotar, se hace que circule el aire, como se ha ilustra
do mediante las flechas 85, a través de un filtro de

aire 86 montado con una junta de obturaoién estanca al

-1l -
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aire en la pieza colada de bass 55, 9 a travds de una g
méra 87 formada por la pieza colada'ds base y una aber-
tura B8 sn las proximidades de la periferia del cubo
80,

La pieza colada de base 55 lleva un apoyo 90
que sirve de apoyo para dos cabezas transductoras elecH
tromagnéticas fijas 92, 93, para cooperacidn en rela-
cidn de transduccidn con la cara del disco que da frend
te a la'pestaﬁa de basa 56. ‘

En funcionamisento, él disco es accionado uni-
direccionalmente en sentido de giro a izquierdas con rg
ferencia a la Figura 3, El brazo 10 y el actuador 1l
estdn dispuestos de tal modo que sl brazo, en la dirscs
cidén desde el actuador a las cabezas 20, 21, se extien
de en general opuesto al sentido de rotacidn dsl disco
mds alld de las cabezas 20, 21,

El brazo 10 estd disefiado y dispuesto de modd

za alguna sustancial asrodindmica resultante debido a

que el aire que ss barrido fuera del disco, a causa ds
su rotacidn, actde sobre el brazo tendiendo a hacerlo

rotar alrededor dsl éja 15, En esta rsalizacidn, el

eje 15 estd dispuesto prdximo a la periferia del disco

cas alrededor de la linea central 96, ilustrada en la
Figura 3, y en la posicidn del brazn‘ilustrada, en qua
las cabezas 20, 21 estédn situadas aproximadamente sn

las pistas centrales del disco, la linea central 96 se

extiende en aproximadamente la misma direccidn que la

- 12 -

que, cuando se hace rotar el disco, no se produce fusr-

las ramas 12, 13 del brazo son sustancialmente simétri+

‘direccidn de la velocidad del aire resultante que afecta
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3, Yy que pasa por, las ramas 12, 13,

En las Figuras 5y 6 sg ha ilustrado el mddu-
lo de las Figuras 3 y 4 montado sobre un bastidor auxis
liar 100. E1 bastidor auxiliar llsva un motor eléctrica
5 unidireccional 101, sl cual estd acoplado, mediante una
rueda ds polea 102 sobre el eje del motor y una corrsa
sin fin 103, a la rueda de polea 64, E1 motor 101 esté
montado de modo que la correa es mantenida bajo tensidn
apropiada, Como se ha ilustrado en la Figura 6, sl has-
10 tidor auxiliar tiene una abertura:- 105, a través de la
cual ss extienden la rueds ds polsa 64, el filtro 68 y
parte de la pieza colada de base 55, y una abertura 106
y una parte recortada 107, por las cuales son accesiblgs
los conectadores 75 de tar jeta de circuito impreso.

15 En la Figura 7 se ilustra el aparato de las
Figuras 5 y 6 montado en un rebajo en un alojamiento de
consola 108, Como se ha mencionado anteriormente, el

médulo estd montado an el bastidor auxiliar 100 por .

cualesquiera medios usuales (no ilustrades). El basti-
f':f 20 |dor auxiliar estd a su vez montado por medioc de montu-
e ras 110 de amortiguacidn de choques y vibraciones (véan-
se las Figures 5 y 6), de modo que la tapa 57 dsl mddu=

lo mira hacia dentro del alojamiento por detrds dsl

bastidor auxiliar. Con esta dispbsicién, para retirar sl
25 mddulo del alojamiento se requisre retirar primsramenté
8l bastidor auxiliar y el mddulo como una sdla unidad
desde el alo jamiento,

El alojamiento 108 contiene medios 112 gsne-
radores de sefiales de actuador conectados mediante ca-

30 bles no ilustrados para entregar ssfiales de actuador,

2403.72 had 13 -
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a través de los conectadores 75.de tarjeta de circuite
impreso, al actuador slectromagnético 11, y un circuitg
113 de sefiales de cabeza conectado mediante cables no
ilustrados pasra entregar y/o recibir sefzles de cabeza
a través de los consctadores 75 a y/o desde las cabe-
zas 20, 2l. Teles medios de generacidn de sefiales de
actuador y el cipcuito de sefiales de cabeza son bien
conocidos y no se describirédn con detalles, Bésicamente,
los medios dé generacidn de sefiales de actuador son
sensibles a las dirsccionss de las pistas del disco su-
ministredas a los mismos pare mover las cabezas 20, 21
sobre dichas pistas,raclamédas por su direccidn. En la
realizacidn parﬁicular ilustrada, la cabeza 20 es una
cabseza psrceptnra‘da servopistas slectromagnética péfa
percibir las servopistas grabadas sobre una cara dsl
disco, y la cabeza 21 es una cabeza de.laar/escribir
para leer y escribir datos en pistas de datos concéntri
cas en la cara opuesta del disco, habiendo una pista
de datos por cada servopista. _

Como es sabido, los medios 112 de generacidn
de sefiales de actuador incluyen msdios de servamando p3
ra mandar el movimiento del brazo 10 de modo que cuandd
se ha movido sl brazo para hacer que la cabeza 21 teng
acceso a una pista de datos reclamada por su direccidn,
se haga que la cabeza 21 siga esa pista mediante ssfia-
les generadas sn la cabeza 20 por la servgopista asocia=
da con la pista de datos de direccidn reclamada, indi-
jcando las sefiales en le cabsza 20 cualquier descentra-
imiento de la cabaza 20 con respecto a la linea central

ide la servopista que gstd percibiendo,

- 14 -
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En la Figura 8 se ilustra una modificacidn
del aparato de las Figuras 3, 4, 5 y 6. En este caso
una pieza colada de base 55 del mddulo sirve de apoyo
a un aje de disco 61”7 en un cojinete 627, teniendo el
aje 617 un disco de friccidn 120 fijo a su extremo.

Un bastidor auxiliar 100° tiene tres mordazas 121 ace
cionables, espaciadas por igual angularmente (des las
cuales solaments se ha repressntado upa en la Figura
8), las cuales pueden encajarse en rebajos 122 en la
pieza colada de base 55" para tirar del mddulo hacia
8l bastidor auxiliar 1007, de modo que el disco 120 se
aplique a un disco de friccidn 123 conectado a un eje
124, el cual es giratorio en cojinetes 125 apoyados poj
el bastidor auxiliar 1007, llevando el ofro extremo de%
eje una rueda de polea 64° accionada por una correa sif
fin 103°. La conexidn entre el disco de friccidn 123 y
sl ejs 124 se efectia por medio de una disposicidn éi—
métrica de consxiones de caucho y resortss 126, 127
(de las que solamente se han representado tres) las
cuales son comprimidas cuando se accionan las mordazas
121, Los discos 120, 123 constituyen dos elementos de
embrague, sisndo el disco 123 dssplazable eldsticamen-
te en sentido latsral para permitir aplicacidén de accio-
namiento no coaxial entre los discos, como se ha ilus-
trado en la Figura 8, habiéndaose representado el ejs
geométrico del eje 61° del disco en 128, y habiéndose
representado el eje gsometrico del eje 124 8n 129,

Se apreciard que puedsn pfectuars; muchas mox
dificaciones y variaciones en el aparato que se ha desk

crito, sin rebasar el alcance del invento tal como quey

- 15 -
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iPor ejemplo el brazo 10 pusde ser montado sobre, o mds

‘reccidn que la bobina 23,

400501

da definido en las reivindicaciones que ss acompafan,

exactamente en voladizo desde, un apoyo de resorte de
ldmina, en vez de ser montado por medio del eje 15 y
del cojinets 16, de modo qus el funcionamiento del ac-
tuador 11 hace que sl brazo realice un movimiento com-
pussto de rotacidn y de traslacidn, En el ceso del apa+
rato de la Figura 1, tal movimiento puede considerarss
como una rotacidn alrededor del eje 15 y un movimiento
del eje péralelo a si mismo, de modo gue con tal montad
je es mas exacto decir que el brazo 10 estd montado pa+
ra movimientd'angular..El estator 24 puedse sser un elec+
troimdn en vez de ser un imén permanente. Ademdés, sl
estator 24 puede ser de forma de U en vez de ser de
forma de E, extendiéndose una rama davla U por el in=-
terior y la otra rama.de la U por sl exterior de la
bobina 23, pero esta disposicidn es tan eficaz como la
descrita. Puede habar ademés une pluralidad de cabezas
de registro y/o reproduccidn en las extensiones 18 y
19 del brazo 10, y el brazo puede comptender tres o més
ramas para situar cabezas sobre una pluralidad des dis-
cos, . No es necesario que las cabezas 20, 2l ssan cabe-
zas flotantes. .Ademds, de las dos cabezas "fijas" 92,
93 pusden preverse mas cabezas "fijas", El actuador 11
puede estar situado "entre" &l eje 15 y las cabezas 20

y

21, de modo que las cabszas se muevan en la misma di-
.Considerando el mddulo que se ha descrito,

esencialmente 8l mismo estd obturado en el sentido ds

que no pueden entrar particulas de polvo en su interior

- 16 =
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Estd ademés obturado en sl sentido de que impide el f&:
cil acceso al contenido del mddulo, es decir sl disco,
al brazo y al actuador., Para impedir sl fdcil acceso al
interior del mddulo pueden emplsarse otros .muchos me-
5 dios aparte de los adhesivos, por ejemplo, pusden in-
terconectarse los componentes del mddulo mediante re-
maches, o bisn por medios que incluyen una junta de obd
turacidn de precinto que hayade ser cortada antes de
poder separar los componentes, o bien mediante torni-
10 |{llos cuyas cabezas estén cubiertas por material qus hay
ya de ser rstirado para poder aflojar losrtornillcs°
También existe la posibilidad de usar juntas de obtu-
racidn de banda, de la clase de las gque tisnen una
lenglista que normalmente encaja en una ranura en al
15 otro extremo de la banda para mantener tensa la banda,
pudiendo aflojarse la banda si se afloja o s8 corta la
lengiieta,

' Se apreciard que el aparato ds las Figuras 3
y 4 puede usarse como un paquete des discos sustituible
.20 para un archivo de discoé, gs decir, que cuando se de-
ses usar otro paquete de discos sin desechar sl que ya
se tiene sn archivo, se suelta el que se tiene en ar-
chivo y ss pone en su lugar el otro paquete de discos.

.El aparato de colocacidn en posicidn de acuer-

': 25 |do con el invento no es aplicehle exclusivamente para
ajustar cabezas de rsgistrar y/o reproducir electromaghé-
ticas sobre un disco hagnético giratorio. Puede ser lle-
vado por el brazo bdsicamente cualquier dispositivo de
poco pesa que hays de ser situado en posicidn, bcr CREIE

30 plo, un estilete de inscribir para registrar una imagen

24,3.72 : - 17 -
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visual de una sefial analdgica aplicada a la bobina
23 sobrs una banda de papel en movimisnto,

La presente solicitud, que corres-
ponds a la presentada en Gran Bretafia, el 13 de Mar
zo de 1971, bajo el N2 6B817/71, se acoge a los bene
ficios del artfculo 51 del vigente Estatuto sobre
Propiedad Industrial,

- REIVINDICACIONES -

Los puntos de invencidn propia y
nueva, qus se pressntan para que sean objeto de es
ta solicitud de Patente de Invencidn en Espafia, por
VEINTE afios, son los que se recogen en las reivin-

dicaciones siguientes:

8, Perfeccionamientos introduci-

dos en aparatos de colocacifn en posicidn para apa-

-18-
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PREa 2 2P VF it Sl

ratos de discos magnéticos qus comprenden un brazo

a ser situado en posicidn y montado para movimiento
angular, y un actuador electromagnético asociado que
tiene una bobina husca y un estator, siendo llevada
la bobina por el brazo de tal modo que cuando el bra
za se mueve angularmente la bobina realiza un movi-
miento de traslacién curvado, y teniendo el sstator
plezas polares magﬁétiéas que se extienden respecti-
vamente por sl interior y‘pur 8l exterior de la bo-
bina, con lo cual cuando pasa corriente a través de
dicha bobina y con flujo magnético pasando entre
dichas piezas poléres y shlazando a dicha bobina,

la bobina experimenta una fuerza que hace que la
misma realice dicho movimiento de traslacién y mue-
va a dicho brazo angularmente,

23,- Perfeccionamientos introduci-
des en aparatos de colocacidén en posicidn para apa-
ratos de discos magnéticos que comprénden un brazo
a ser situado en posicidn, una montura que apoya
a dicho brazo para movimiento angular plano, y un
actuador slectromagnético para comunicar dicho mg
vimiento angular a dicho brazo, comprendiendo di-
cho actuador una bobina hueca llevada por el brazo
y situada de modo que cuando el brazo realiza dicho

movimiento angular, dicha bobina realiza un movie

—19-
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miento de traslacidn a lo largo de una trayectoria
curvada, Yy un estator que tiene piezas polares mag
néticas que definen un entrehierro de flujo magnéd-
tico entre sllas, en el cual dicha bobina realiza
dicho movimiento de traslacidn, extendiéndose al '
menos una pieza polar por sl interior de la hobina,
y extendiéndose al menos una pieza polar por el ex-
terior de la bobina, con lo cual cuando, en funcio-
namiento, pasa corriente a través de dicha bobina,
y con flujo magnético cruzando dicho entrehierro
y enlazando a dicha bobina, la bobina experimenta
una fuerza gque hace que la misma realice dicho mo-
vimiento de traslacién y mueva a dicho brazo angu-
larmente,

38,~ Perfeccionamientos de acuer-
do con las reivindicaciones 12 § 28, segln los cua-
les el brazo tiene una seccibn que esti mis alejada
de donde el brazo estid montado para dicho movimien-
to angular que la bobina, de modo que cuando se mus
ve 8l brazo dicha seccidn se mueve recorriendo una
distancia mayor que la que recorre dicha bobina.

48,- Perfeccionamientos de acuerdo
con cualquiera de las reivindicaciones 128 a 38, se~
gln los cuales el brazo llsva al menos una cabeza

electromagnética de registro y/o reproducecién a
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ser situada en posicién con y por el brazo.

58,. Perfeccionamientos de acuerdo
con la reivindicacién 42, en cuanto estd subardinada
a la reivindicacidn 32, segln los cuales dicha cabe-
za estd montada sobre dicha seccidn.

68.- Perfeccionamientos de acusrdo
con las reivindicaciones 42 § 52, segdn los cuales
dicho actuador electromagnético estd en sl extremo
del brazo opussto a dicha cabeza, estando montado
el brazo para dicho movimiento angular sntre dicha
cabeza y dicho actuador.

2,~ Perfeccionamientos de acuerdo
con cualguiera de las reivindicaciones precedentes,
segln los cuales dichas piezas polares son piezas
polares de un iman permanante.

82.- Perfeccionamientos .de acuerdo
con cualquiesra de las reivindicaciones precedentes,
segdn los cuales dicho estator tiens forma de "Eﬁ,
siendo los extremos libres de los brazos de la "E"
dichas piezas polares, extendiéndose el brazo cen-
tral de dicha "E" por el interior de dicha bobina,
y extendiéndose los dos brazos exteriores por sl
exterior de dicha bobina. ‘

92, - Paerfeccionamientos de acuerda

con la reivindicacidn 82, segdn los cuales dichas

—21-
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piezas polares tienen caras polares planas, las
cuales estin enfrentadas entre si, y la bobiﬁa
tiene una horma rectangular, dos .lados opuestos
de la cual se extienden pafalelos a dichas caras
polares planas. |

l02.- Perfeccionamientos de acuer
do con las reivindicaciones 82 & 92, seglin los cua
les dicho brazo central ss extiende hacia fuera
desds el trazo vertical de la "E" mis alld que di-
chos brazos exteriores, de tal modo que se mejora
la linealidad de la caracterfstica de dicha fusrza
en funcidn de la corriente que pasa a través de di-
cha bobina, para diferentes posiciones angulares
del brazo.

1l2.- Perfeccionamisntos de acuer-
do con cualquisra de las reivindicaciones 88, 92 §
108, seqlin los cuales la densidad de devanado de -
dicha bobina esté concentrada hacia los extremos
axiales exteriorses de la misma, con lo cual se mg
jora la linealidad de la caracteristica de dicha
fuerza en funcidn de la corrients gque pasa a tra-
vés de dicha bobina, para diferentes posiciones
anqulares del brazo.

128.- Perfeccionamientos de acuer-

do con cualquiera de las reivindicacionses preceden-
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tes, segln los cuales sl brazo esti montado para
dicho movimiento angqular giratoriamente alrededor
de un eje geométrico fijo,

~ 138.~ Perfeccionamientos de acueg
do con cualquiera de las reivindicaciones preceden
tes, seglin los cuales el brazo ssté montado para
dicho movimiento angular alrededor, o sustancialmen
te alrededor, de su centro de gravedad.

148,. Perfeccionamientos introduci-
dos en aparatos de colocacién en posicidn para apara
tos de discos magnéticos.

Tal y como se ha descrito en la Me-
moria que anteceds, representado en los dibujos que
se acompafian y para los fines que se han especifica
da.

Esta Memoria consta de veintitres

hojas escritas a miquina por una sola cara.

25 JUH. 1974

tadrid,
p'A'
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