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MEMORTIA DESCRIPTIVA

co*respondlente a la sollcitud ‘de una '

PATENTE DE_INVENGION

Sollcltaﬂte' 600 MACHINE TOOLS LIMITED

, DOMlClllb! 600 Wood Lane Shepherds Bush, LONDON W.

12, Inglaterra.

_Enunciad:: UN CONJUNTO DE ACCIONAMIENTO DE AVANCE

HACTIA ADELANTE Y HACTIA ATRAS DEL- MANGQl'
TO PORTAHERRAMIENTAS EN UNA MAQUINA

,Prioridad. de la solicitud de patente britanica

Ne 5432/71 del 25 de febrero de 1971 :
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El invento se refiere & wn conjunto de acciong

miento de avance hacia adelante y hacie atrds de wm mengui-
t0 portaherramientas pars una mgquina del tipo capaz de fre

* sar, taladrar o perforar.

En las ndquinas del tipo indieado,leé necesa~
rio proporcionar un mecenismo paia realiéar el desplaze-
miento del util en direccidn al trabajo y en el sentido
opusesto, ILos mecanismos de este tipo propuestos anteridr—
mente para lss méquinas fresadorasAeran,de construceidn
ccmplicada si habian de iumcorporarse en ellas'todas las
faecilidades deseadas tales como avance hacia adelante y
haciae atrds, relaciones de cambio de velocidad, avance ma-
nugl basto y fino con desacoplahienfo del acclonamiento
autondtico, y un dispositivo de desenganche,y el cbjeto prin
cipal del invento consiste en proporeibngr un conjunto desg
tinado & ser utilizado en uma mﬁquina'fresadora que sea cg
paz de proporcionar todas les comodidades indicadas més
grriba de manera simple,

De acuerdo con el invento, se proporciona w
conjunto de accionamiento de avance hacia adelante y hacie
atrés del manguito portaherramiéntas para una méquina del
tipo indicado, que incluye un arbol de accionamiento, wm
drbol de avance hacia adelente y un érbol de avence hacia
atrés situados en cada lado del drbol de accionamiento, un
cdrter montado sobre pivotes qie soporta dichos Arboles de
avance, unos medios para acoplar selectivamente uno u otro
de dichos drboles de avance con el drbol de aécionamiento,
unos medios que acoplan ambos €rboles de avance con un con
Junte comin de cambio'de velocidad, un &rbol intermedio ac-

cionado por el conjunto de cambio de velocidad, un 4rbol de
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| avance fino aooﬁlado & dicho drbol intermedio pare realizar

el avance fino del menguito porteherramientas, wn disposi-
tivo de deSenganche conectado a dicho drbol intermedio con

el cual se desconecta el accionamiento cuando el avance ha

" cig adelante o hacia etras del mangudto porteherramientas

esta impedido por un obstdtuclo y un drbol de salida conec-

tado a dicho dispositivo de desenganche pare su conexidn al

manguito portaherramientas,

El invento incluye igualmente dicho cdrter

- que tiene wne posicién intermedia en la cual ambos arboles

de avance egtén desconectados de dicho arbol de zcciona=

miento y se obtiene uma condieién neutra o de no acciona-

miento en el conjunto de cambio de velocidad.

Preferentemente, el conjunto de cambio de ve=-
locidad estéd dispuesto de modo que una palamea 0.um volan-
te de acciomamiento del mismo tenga unas posiciones sucésg
vas qué corregponden & incrementos o reducciones sucesivas
de la relscidn de cambio dé velocided. Igualmente, y de
modo preferente, ol drbol de salids estd provisto de wne
pelancs o volante accionsble manuaslmente para el avance
basto del menguito portaherramienteas.

' F1 mecanismo de avance hacie sdelante 'y haoia
atrds estd descrito y reivindicado en si en la Memoria con
pleta de Solicitud de Patente copendiente n® 5430/71 y el
dispositivo de desenganche estd descrito ¥ reivindicado en
s{ en la Memoria completa de la Solicitud de Patente copen—
diente n? 5431/71.

' Con el objeto de describir més particulermente

el invento, se describird sahore wn modo de realizacidn &

titulo ie ejemplo solamentie y con referencia a los dibujos
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ad juntos en los cuales:
La figure 1 es una vista en perspectiva esque~
mética de un conjunto de eccionemiento de avance hacie ade

lante y hecia atrds de manguito portsherrsmientas, segin

‘el presente inventos

le figure 2 es wna vista en planta esquemitica
del mecanismo de avance hacia adelante y hacia atrds de la
figura 1;

Ia figurs 3 es wna vista en plenta esquemdtica
de una forma modificada del mecanismo de avance hacia ade-
lante y hacia atres éegﬁn el invento; y

La figura 4 es wma vasta en perspectiva esque-
métice del dispositivo de desenganche de la figirs 1, que
reprosents otras partes del miamo, )

En los dibujos se ve wm arbol de acci onamiento
1 que arrastra wn tornillo sin fin 2. E1 drbol de aéciong
miento 1 y el tornillo sin fin 2 estén accionados por un
dispositivo de accionamiento primerio de maners conocida,

Un &rbol accionado 3 soporta un engranaje espiral 4 y este

. &rbol accionado 3 acciona otro mecaniemo para el avance

del mangulto porteherramientag que‘no forme varte del in-
vento. Un cdrter 5 (véase figurs 2), esté montado de ma-
nera pivotente de modo que pueda girur alrededor del arbol
acdionado 3 y el cdrter 5 puede ser desplazado & mano por
wna palance 6 sujeta en um arbol 7 que tiene wm paaadof 8
acopladobon el cérter 5. Ia palano# 6 puede ser sustitui-
da por un volante, E1 chrter 5 soporta wn érbol de avan-

ce haciaalelante 9 y wn 4rbol de avance hacia atrds 10 que

" estdn situados cada wo a cada lado del tormillo sin fim

2. Los arboles de avance 9 y 10 estan dispusstos peralels
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mente el wno a1l otro y soportan unas ruedas de tormillo
sin fin 11 y 12, respectivamente,para su scoplamiento se~
lectivo con el tornillo sin f£in 2 el ser accionsde la pa-
lence 6. El érbol de avance 9 soporta un pifién conm deﬁtg
duré,en espiral 13 éeo@lado con'un engrena Je espiral 4, e
igualmente un engrana je recto 14 acdﬁlado con un engrensje
recto loco 15 el cual a‘su vez esta acoplado con un engra-
neje recto 16 montado en el &rbol de avance 10, El engra
naje recto loco 15 estd soportado por el d&rbol 17 en el
carter 5. La palanca 6 puede ser éccionada'manualmente
para deéplazar el cérter 5 hacie una de las tres posicio-
nes que pueden ser elegidas, Cade wa de estas posiciones
puede ser manténida provisionalmente por wn mécaniamo de
retencién (no represéntado) ¥ le posicién de la palanca 6
indicard el operario de la miquina en qué posicidn el me-
cenismo de avence estd situado en caeds momento. Si se
wtiliza un volante en lugar de la palenca 6, el volante eg
tard provisto de un dispositivo indicador adecuado pare
representar el estado del mecanismo.

Durente lg utilizacién, si la palanca 6 se deg
plaza beois la posicidén 18, el cdrter 5 pivotard alrededor
del drbol sccionado 3 de modo que la rueds de tornillo sin
fin 11 se acoplaré con el tornillo ein Pin 2 y el érbol
accionado 3 girard en un sentido para el avance hacia ade-
lante del manguito portaherramientas. S8i la palenca 6 se
despleza hacia la posicifm 19, la ruede demtada de torni-
1lo sin fin 12 se acoplard oon el tornillo sin fin 2 y el
arbol accionadb 3 girard en el sentido inverso pera el avay
ce hacia atrds del menguito portaherremientas, Sin embar-

g0, si la palanca 6 se.desplaza basta la posicidén 20 segim
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g6 indica en el dibujo, ninguna de las ruedas dentadas de
tornillo sin fin 11 o 12 se acoplaré con el tornillo sin
fin 2 y el dispositivo de avance serd desconectado.

Una variante de realizacidén del mecanismo de
accionamiento hacia adelante y hecia atrds de acuerdo con
el invento esta representado en la figura 3. En este modo
de realizacién, un drbol de acciﬁnamiento 21 soporta wmn
tornillo sin fin 22, accionado, como eén el modo de reali-
zaoién enterior, por un dispositivo de acciomamiento pri-
mario (no representado). Un Arbol accionado 23 sbporta un
engranaje cénico 24 y un carter 25 estd montado de modo pi
votante de manera que pﬁeda desplazarsé alrededor del dre
bol 23, El cdrter 25 soporta un arbol de avence 26 de .
accionamiento hacia adelante y un arbol de avance de accig
namientoAhacia atrds 27, que estdn dispuestos ambos radia;
mente con relacién a la rueda dentads cénice 24 ¥ qﬁs estdn
situados cada wno en wn lado del tormillo sin fin 22, Los
érbqles de avence 26 y 27 soportan wnas ruedas dentadas
para tornillos sin fin 28 y 29, respectivamente, destinadas
5 acoplarse selectivamente con el tornillo sin fin 22 NG
soportan iguslmente unos engranajes cénicos 30 ¥ 31, res-
pectivﬁmente, qus se acoplan oon lé rueda dentada cénica
24,

El cérter 25 puede ser desplazado a mano por
una palanca. 0 un volante (no representado) montado en um
drbol 32 provisto de un pasador 33 que se acopla con el
carter 25, En este modo de realizacidn, igualmente, puede
utilizarse un dispogitivo de retenéién para mentener pro-
visionalmente la palanca 0 el volante en wea de las tres

pogiciones que pueden ser elegidas, es decir para avance



10

15

20

25

30

hacia adelante, estando la ruede dentada 28 acoplada con

el tornillo sin fin 22; avance hacia atrds estando la rue-

-

da dentade 29 acoplada con el tornillo sin fin 22, o desa
coplamiento del avance no estando ninguna de las rusdas
denfadas‘28, 29 acoplada con el tornillo sin fin 22,

| El drbol accionado 3 soporta tres engranajes
rectos 34, 35 y 36 de un conjunto de cambio de vebeidad,
¥y estos {tres engranajes se acoplan selectivemente con los

engrena jes rectos 37, 38 y 39, respectivamente, sopartados

-por wn &rbol iﬁtermedio 40, Log tres engrenajes 37, 38 y

39 pueden ser desplazados manualmente por la horquilla 41

montada de manera pivotante en la manivela 42 y que puede

ser accionada por la palanca 43 que hace glrar ol srbol 44.
La palanca 43 puede ser sustituida por un volante. Ia pa-

“lanca 43 tiene tres posiciones de acoplamiento de los pa-

res de engranajes e igualmente otras dos posiciones suple-

menﬁarias,que pueden egtar situndas entre las tres posicio

‘nes de acoplamiento de los engranajes. Estas dos posicio-

nes suplementarias son posiclones neutras, indicando que
todos los engranajes estan desacopledos.

El 4rbol intermedio 40 soporia un engranaje he

licoidal o espiral 45 que'se acopla con wn éngranaje simi-

lar 46 montado en 8l £rbol 47 y que se hace girar por medio
del volante 48 para realizar ﬁn avance fino, bien hacia
adelante o hacia atrds del manguito portaherramientas. Es-
te volante 48 puede estar provisto de wn dispositivo de 7
desacoplamiento (no representado) que se acoplaria solamen-
te en caso de realizarse el avance fino manual del mangui-
to portaherramientas, '

Bl 4rbol intermedio 40 estd provisto de un en—
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granaje recto 49 que puede girar libremente en é1; Este
engranaje 49, sin embargo, no puede desplazarse axislmen-
te respecto al drbol intermedio 40. Formando parte del en
granaje 49 se halla una primera pieza de émbrague con ca~
ra>pro#ista de dientes 50 que coopera con una éegpnda'pieQ
za de embrague con cara provista de dlentes 51 pregionada_
por el muslle 52 en la posicién de acoplamiento, Ia pieza
de embrague 51 lleva debajo de ella una pestalia 53 que fqé .
me parte integrante de la protuberancia 54 que soporta el
pasador 55 que tieme una parte plana 56, estando la protu~

berancia 54 presionada por el muelle 57. Ia extremidad in

‘ ferior del pasador 55 penetra en un alojamiento suplemen-

tario 58 representado mds particularmente en la figura 4,
y este slojamiento suplementario 58 sostiene wn 4rbol 59
en el cual estd montado un tomillo sin fin 60 y un engra-
naje recto 61, acopléndose este ﬁlt;mo con el engranaje rec
to 49, | |

El carter suplementario 58 estd montado de ma-
nera pivotante alrededor del &rbol intermedio 40 y, en la
posicibn del cdrter suplementario 58 representada en los
dibujos, el tornillo sin fin 60 estd acoplado don wn en-
granajerde tornillo sin fin 62 soportado por un arbol de 1.
salida 63‘que tiene un pifidn 64 destinado a acoﬁlarse eons
una cremallera (no re presentada) sujeta en el manguito por
taherramientas.

R cdarter suplementario 58 egtd presionado por
el muelle 65 que tieﬁde a hacer pivotar el cdriter suple-
mentario 58 alrededor del drbol intermedio 40 y a desa~ ‘
coplar el tormillo sin fin 60 de la rueds dentada 62 pero,

en las condiciones normalss de avance del manguito poris-
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‘herramientas este accidn es impedida por un brazo 66 que tle

ne wng parte 67 dsl mismo acoplada con el pasadar 55. Este
brazo 66 esta montado de manera pivotente en una parte fim
ja de la mdquina ¥y tiene wne rueda 58 que se acopla con
wne pista de leva 69 que forma parte del cdrter suplemen-
tario 58.  Un drbol 70 conecta una palanca o un volante T1
con el brazo 66 para el acoplamiento y el desacoplamiento
manuales del tornillo sin fin 60 y de la rusda dentade 62.
Durante el funciomamienfo y el movimiento de
avanoce qormal»hacia adelante o hacia atrds del manguito por
taherramientas, el drbol intermedio 40 hard girar la piéza
de embrague 51 que esté ranurads en él y por medio de las
caras dentadas del embrague accionard el engranaje 49, el
engranaje 61 y el arbol 59, Este accionard el tornillo sin
fin 60, la Tueda de tornillo sin fim 62, el drbol 63 y el
pifidn 64 para producir el avance'del manguito portaherramien
tas. Sin embargo, si se aplica al tornillo sin fin 60 m
par anormal producido por un obstadulo no elastico en el
trayecto del manguito portaherramientas o de la herramien
ta, la rotacién del engranaje 49 serd frenads y el embra-
gue provisto de caras dentadas patinard. Esto hard que
la pieza de embrague 51 se desplace hacia abajo presionan-
do el pasador 55 hacia abajo hasta que el pasador 55 quede
1ibre de la presidn del brazo 66, y a continuacidén el mue-
1le 65 producird el movimiento pivotante del cdrter suple=
mentario 58 y desacoplard el tornillo sin fin 60 de la rueg
da dentada de tornillo sin fin 62. Este movimiento pivo-
tante hard que la rueda 68 ruede sobre la pista de leva 69
heciendo asi pivotar el brazo 66 hesta su segunde posicidn,

estando ls pieza 67 elevada. Ie rotacién de la palenca o
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451 volante 71 en el sentido horario (segin se ve en los
dibujos) hard volver & la posicibn de descanso el disposi~

tivo de desenganche y acoplard de nuevo el tornillo sin fin

60 con la rueda dentada de tormillo sin fin 62 para que se

pueda producir un nuevo avance del manguito portaherramieg
tas. | ' _

El drbol de salida 63 puede ser acc onado ma-
nualmente por una palanca 72 con el objoto de realizar el
avance basto del menguito portaherramiertas y un disposi-~
tivo de desacoplamiento (no représentado) puede estar ago-
ciado con esta palanca de avance basto de modo que la pa-
lanca pueda ser acciondda golamente cuando ha de realizare
gse el.avance basto,

En una médquina fressdora provista del mecanis-
mo descrito mds arriba, wn operario que ba ajustado las
herramientas y la pieza trebajada en la mdquina y que de-
sée utilizar el avance automatico, debera elegir en primer
lugar la direccidn de avance necesaria, por medio delrdes-
plazamiento de la palanca 6. En segundo lugar, deberd ele-
gir la velocidad de avance deseada desplazando la palance
43. PFinalmente estando girando la herramienta, tendrd que
pouer la herramienta en contacto con la pieza trabajads dég
plazando la palanca de avance basto 72,

A continuscién el operario bien ajustard wn
dispositivo de tope de profundidad en la maguina y pondrd
enmarcha el avance automitico por medio de la palsnca 71,
o si el desplazamienfb no ha de ser limitado, simplemente
desplazard la palanca 71 a 1a posicién de acoplamiento.
El mecanismo de desenganéhe desconectard el avance al ser

alcanzado el tope de profundidad, al encontrarse la herra-
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mienté con un obstaculo no elésfico, o cuando el operario
acciona la palenca 71 para situarla en la posicidn de de-
sacoplamiento. |

o Eh el caso de que el operario necesite la uti-
lizacidén del volante 48 de avance fino, aceionard una u otfa
de las palanca 43 0 6, o ambas, situindolas en posicidn neu
tra y asccionaré la palanca T1. E1 mecanismo de dessngenche
funciona’de la menera normal en caso de sobrecarge o al ser
alcanzado el reglaje de profundidad,

El conjunto deserito mds arriba, aunque muy ade
cuado pars ser utilizado en una fresadora tiene otras epli-
caciones eﬁ las mdquinas en las cuales se desean varios
equipos auxiliares.

En resumen: Ia Patente de Invencidn que se soli-

cita deberd recaer sobre las reivindicaciones siguientes:
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REIVINDICAGIONES

1. Un conjuﬁto de abcionamiento de avance ha~
cia adelante y hacia atrds del manguito porteherramientas
en wna mdquina del tipo especificado, que incluye un &rbol
de acéionamiento, un drbol de avance hacia adelante y um
drbol de avaence hacia atrds situados en cada l:do del drbol
de accionamiento, un cdrter montado sobre pivotes que so~
porta dichos arboles de avance, uwnos medios para acoplar
selectivamentg umo u otros de dichos drboles de avance con
el arbol de accionamiento, unos medios que acoplan ambos
dichos drboles de avance con un eohjunto de cambio de Qelo—
cidad comin, un drbol intermedio accionado por el conjunto
de cambio de velocidad, wn arbol de avence fino acoplado
con dicho érbol intermedio pera producir el avance fino del
manguito porteherramientes, un dispositivo de desenganche
conectado & dicho drbol intermedio con lo cual el disposi-
tivo de acclopamiento se desconecta cuando el avance hacle
adelante o hacia atrds del manguito portaherramientas esta
obstaculizado y un drbol de salida conectado a dicho dispo-
sitivo de desenganche parz su conexién al manguito portahe-
rramientas,

2. Conjunto de accionamiento de avance hacia |

adelante y hacie etrds del mangwito portaherrsmientas, se=

" gim la reivindicacién 1,caracterizado porque el arbol de

avance hacia adelante y el érbol de avance hacia atrés es=
tén dispuestos paralelamente el uno &l otro, soportando uno
le dichos drboles de avence wn pifién con dentadura espiral
acoplado con wn engranaje c¢spiral gque forma parte de dicho
dispositivo de acoplamiento de los érboles de avance con el

conjunto de cambio de velocidad, accionando dicho otro Ar=

itay,
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bol de avance el primero de dichos arboles de cvance por
medio de w engranaje loco,

. 3. Conjunto de accionamiento de avance hacia
adelante y hacia atrés del menguito portsherramientas, ge-
gin la reivindicacibn 2, caracterizadovporque dicho en~-
granaje loco es w engranaje recto acoplado con oiros dos
engranajes rectos, wno en cada wno de dichos irboles de
avance,

4, Conjumto de sccionamiento de avance hacia
adelante y hacie atrés del menguito porteherramientas, se-
gin la reiviﬁdicacién,1, ceracterizado porque wa rueda den
tada cdnica forma parte de dicho dispositivo para acoplar
los arboles de avance con el conjunto de cambio de veloci-
dad, estando embos drboles de avance situados redialmente
regpecto a dichs ruedé dentada cénice y soportando wnos
engrana jes conicos ac0p1ados.con ésta.

5. Conjunto de accionamiento de avance hacia
adelante y hecie atrds del manguito portaherramientas, se-
gin we cualquiers de las anteriéres reivindicaciones, ce-
recterizado porque wn arbol accionzdo forma parte de dicho
dispositivo de acoplemiento de los &rboles de avance con el
conjunto de caﬁhio de velocidad y perque dicho cdrter estd
montado de manera pivotante de modo gque pueda desplazarse
alrededor del eje de dicho drbol accionado, proveyéndose
wnos medios acciongbles manualmente de modo que el movi-
miento del cdrter produzce el accionamiento hacia adelante

-hacia atfés 0 el desacoplamiento del accionamiento,

6. Conjunto de accionamiento de avance hacia

adelante y hacia atrés del manguito portsherramientas, se-

gin una cualquiera de lag anteriores reivindicacionss, carag
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terizado porque dicho dispositivo de desenganche incluye

un engranaje que forma parte del mecanismo de avance, un
cérter pivotente suplementario que sostiens dicho engrene-
je, w embrague con cara dentada por medié-del cual se
transmite el avence, y un mecenismo de cerrojo que inclu-
ye wn pasador soportado por el cdrter suplementario y que
puede ser desplazado axialmente por el embrague o cuando

se impone un par enormal a dicho engranaje, desacoplando di
oho movimiento axial el pasador de un brazo, con lo cual el
pasador y el engranaje se desplazan con el carter suplemen-
tario beJo la accién del muelle para desacoplar el mecanis-
mo de avance.

7. Conjwmto de accionamiento .de avence hacia
adelante y hacia atrés del manguito poftaherramientas se-
gin la reivindicacién 6, caracterizado porque dicho cérter
suplementario estd provisto de una rista de leva con la cusl
dicho brazo se acopla de modo qus, al producirse uwn movi-
miento pivotante del cérter suplementerio pare desacoplar
el engraneje, el braz6 es désplazado a una segunda posicién.

8., Conjunto de acclionamiento de avance hacia
adelente y hacia atrds del manguito portaherramientas se-
gin la reivindicacién 7, caracterizado porque el pasador
estd. presionado por wn muelle en uns posicidm de paradé cuen
do el embrague esta completamente acoplado,

9. 'Conjunto de accionamiento de avance hacla
adelante y hecis atrds del manguito portaherramientas, se-
in una cuwalquiera de las anteriores reivindicaciones, ca-
racterizado porque el conjunto de cambio de velbcidad estd
dispuesto de tal manera que una palance ¢ un volante de ac-

cionamiento del mismo tenge unas posiciones sucesgivas que
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corresponden a aumentos O reducciones sucesivas de la rela~
cibén de velocidad.

10. Conjunto de accionamiento de avance hacia ade
lante y hacia atrés del manguito portaherramientas, segfin
una cualquiera de las anterioresAreivindicaciones, caracteri
zado porque el &rbol de salida esté provisto de una palanca
o de un volante dccionable manualmente para el avance basto
del manguito porteherramientas.

11, Se reivindica por ﬁlﬁimo como objeto sobre el
que ha de recaer la patente de iﬁvenci6n que se solicita:
UN CONJUNTO DE ACCIONAMIENTO DE;AVANCE HACIA ADELANTE Y HACTA
ATRAS DEL MANGUITO PORTAHERRAMIENTAS EN UNA MAQUINA.

Todo conforme queda descrito y reivndicado en la
presente memoria descriptiva que consta de quince péginas me-
canografisdas y dibujos adjuntoé.

Madrid 24 .de febrero de 1972

BE Q_UNGRIA
p'
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