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rcanismo del gancho que sujeta el hilo para hacer las puntadas;

MEMORIA DESCRIPTIVA:

La presente invencidn recae sobre perfeccionamientos en
méguinas tejedoras-cosedoras de paja y materiales similares.

Hasta la fecha habia sido imposible realizar un cosido
realmente eficaz en la pasa o materiales similares, por lo que la
invencibn aporta una novedad total. Con la miquina segin la invend
¢idén se obtkene una especiec de manﬁa o capa de paja degidamente
cosida, esteras, placas, bandas, cintas, etc. de estos materiales
Y de tamafio variable que son de aplicacidn en el &drea agricola e
industrial.,

Debe tenerse que aunque se menciona a la miquina como co-
sedora de paja, ello no es limitativo, ya que opera también con
fibras naturales, artificiales o sintética, paja, hierbas, etc.
Por ello debe considerarse este enunciado sin limitacibn.

Para mejor comprensidn de esta memoria se acompafian los
dibujos adjuntos que muestran un ejemplo de realiz,cidn, no Llimi-
tativo, de los varios que caben en el cuadro general de la inven-
cibn sin que &ste se altere. En tales dibujos:

La fig. 1 muestra una perspectiva de la miquina seghn la
invencién.

La fig. 2 muestra esquemiticamente el mecanismo de arras-
tre de la misma.

La fig. 3 muestra esquemidticamente el mecanismo de movi--
miento del gancho que sijeta el hilo para hacer puntadae.

La fig. 4 muestra el mecanismo de movimiento de las ba=-
rras de aguja.-

De conformidad con la invencibn referide a los dibujos
adjuntos, la miquina éonsta de un chasis en el que, esencialmentd,

se dispone: Un mecanismo de arrastre de la pieza a cdser; un me-

vy del mecanismo para movimiento de las barras de aguja; indepen-
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. por una palanca de empuje vertical (4) situada en la parte infe-

dientemente de los drganos de transmisidn y moirices cofrespon--
dientes y demés medios auxiliares.

El mecanismo de arrastre de la pieza que se osey se hallg
situado en la base de la méquin; o parte baja de la misma, y con-
siste, en esencia, de'un peine (1) en la parte alta de este meca-
nismo y que es el que acciona directamente sobre la pieza para su
avance; este peine se halla montado sobre un complejo de bielas
que forman un paralelogramc articulado (2), que es movido a través
de una biela (3) de empﬁje horizontal, la cual por el extremo o~
puesto ve articulada a un brézo de biela que es accionado por una
exéntrica I5) solidaria de un eje motrisz, por.efecto de un tetdn de
este brazo de biela que cala en una ranura excéntrica, de disefio
especial (5°). Esta excéntrica va acclonada por un medio motriz
convencional, no represenéado, en la fig. 2.

Con este mecanismo se consigue el avance del peine (1); el

movimiento sincronizado ascensionak y descendente le viene dado

rior de este mecanismo, con un fulcro central (ver fig.2) cuya
palanca (8) mencionada, actﬁa también a manera de biela, ya que
en su extremo delanterc tiene un tetdn que encaja en la ranura de
la exéntrica (5). E1 éxtremo opuesto se articula a una biela ele~-
vadora (6) vertical, que corre por un brgano (7) de guia. La leva
(5) es de cuatr; tiempos.
Con ello queda descrito en términos generales el mecanis-
mo que hace avanzar al peine (1) en su punto de mayor elevacidn,
para arrastre de la pieza sobre la que se trabaja, y que lo hace
descender y retroceder para volver rdpidamente 2 su punto inicial
¥ repetir el ciclo, todo el tiempo en que esté trabajando la mé~
guina. ;
El mécanismo para el movimiento del gancho que sujeta el

hill o para hacer puntada, se halla también en la parte baja de la

méguina, y se muestra en términos gemerales en la fig. 3.
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Este mecanismo se halla corgtitufdo por un ejerde levas
(4B) y un eje motriz del portaganchos (6B) paralelos ambos entre
si; se dispone en el eje inferior (6B) de un rodamiento-rodillo
(1B) y de una leva (2B) de empuje axil; en el otro eje (4B) de
levas, va montada una leva de oscilacién (3B) que lleva en una de
Sus caras una ranura guia en forma de un corazdén convencional a
fin de que sélo obligue a una palanca oscilante (5B) a realizar
un movimiento determinado en ﬁn momento de la rotacidén de dicha
leva a éuyi efecto la palanca oscilante (3B) 1leva un tetdn late-
ral que es el que se introduée en la renura de la leva (3B) como
se ve en la seccidn de la fig.3.

En wno de los extremos del eje (6B) del portaganchos va
acoplado un casquillo (8B) y un resorte espiral en contacto con
el mismo (7B), como se observa en las figse 3 y 1. Il conjunto
de este mecanismo que se describe es el que mueve los ganchos {G)
de sujeccién del hilo para hacer las puntadas.

Dispone también, como se ha dicho ya, lé'méquina, ée un

mecanismo para el movimiento de las barras de aguja, que se mues-

tra en esencia en la fig.h j estd constituido por una barra vertil
cal portaagujas (1A) que hacia su extremo su erior lleva acoplado
un dado (24) al que se articula una bieleta (3A)que por su extre-
mo superior u opuesto se articula a una palanca oscilante (4A)

montada en un eje o &rbol superior (8A)paralelo a los ejes antes
mencionados, aungue en otro plano; también se érticula a este ég-
bol o se monta sobre el mismo otra palanca oscilante (5A) por uno

de sus extremos mientras que por el otro lleva articulada una bie

la (64) accionada por una excéntrica (7A) montada sobre un &rbol
o eje (9A) situado paralelo y por debajo del eje (BA) antes cita-
do. Este complejo es el que promueve los movimientos de ascenso
y descenso de la aguja para dar las puntadas.

No se ha hecho especial mencidén de engranajes, transmisio=

nes y elemento motriz, por ser los de tipo convencional.
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Es obvio seflalar que todos los movimientos de la miquina

son sincronizados, y que los drganos descfitos pueden ser milti-
ples en nimero variable.

7 Finélmente, tras lo desﬁritO'sélo resta sefialar que en la
miquina objeto de la presente invenci6ﬁ cabrin cuantas variantes
constrpctivaé como sean posibles sin que se altere la esencia de
lo descrito, pudiéndose fabricar en toda clase de formas, tamafios

y materiales apropiados, sin limitacidn.

NOTA - Descrito suficientemente lo que antecede sélo resta sefialar
que lo que se considera propio, nuevo y de propia invencidn de los

sokicitantes, es lo contenido en las siguientes:

REIVINDICACIONES

1l - Perfeccionamiéntos en miguinas tejedoras-cosedoras de
raja y materiales similares, caracterizados por haberse dispuesto
una mAquina que consta de un bastidor en el que esencialmente se
disponen: los mecanismos de arrastre de la pieza a coser; 1osrme-
canismos de enganche que sujetan al hilo para hacer las puntadas;
¥ los mecanismos para movimiento dg las barras de las agujas; ¥y
los correspondientes drganos de transmisidn y gobierno de fuerza y
movimiento.

2 -~ Perfeccionamientos, segln reivindicacidn 12 caracterik
zados poruue el mecanismo de arrastre de las piezas que se coses

'
se halla situado en la parte baja de la mlquina y estriba en un
peine en la pérte superior de este mecanismo, que acciona @irectal-
mente sobre la pieza a coser para darla movimiento de avance; es-

tando montado este peine sobre un complejo de bielas que forman
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un paraleloframo articulado, que es movido a travéé'&e una biela
de empuje horizontal, la cual, por su extremo opuesto va articu-
lada a un brazo de biela que es acclonado por una excénirica so-
lidaria de un eje motriz, por efecto de un tetén de este brazo de

biela que cala en yna ranura excéntuca, de disefio especial previs

ta en la pieza que actfia como excéntrica, y que es debidamente acl

de avance y retroceso del peine.

3 - Perfeccionamientos, segln reivindicacidn 2, caracteri
zados porque el movimiento»singronizado ascensional y descendien~-

te, del peine, le viene dado a éste Por una palanca de empuje ver

tical que se halla dispuesta en la parte inferior de este mismo

mecanismo de avance y tetroceso; cuya palanca tiene wn fulero cen|

tral, ¥ que actlia también a manera de biela Y2 que en su extremo
delantero tiene un tetdn que encaja en la ranura de la &céntrica
antes descrita§ y él extremo opuesto se articqla a una biela ele-
vadora vertical que corre por un 4rgano de guia; siendo la leva -
antes mencionada, de cuatro tiempos.

b = Perfeccionamientos, segim reivindicacién 12 caracte-
rizados porque el mecanismo para el movimiento del gancho gque su-
jeta el hilo, se halla fambién en la parte baja de la miquina y
se halla constitufdo por un eje de levas Yy wn eje motriz porta-~
ganchos, paralelos ambos entré si; disponifndose en el primero dg
ellos un rodamiento rodillo y una leva de empuje axil; mientras
que en el otro eje de levas va montada uma leva de oscilacifn que
lleva en una de sus caras una ranura guia en forma similar a la
de un corazdn convencional, a fin de que sélo obligue a una pa--
lanca oscilante, adyaéente, a realizar un movimiento determinado
en un momento de la rotacidbn ge dicha leva, a cuyo efecto, la cifk
tada palanca oscilante lleva un tetdén lateral que encaja en la
ranura de la leva citada.

5 = Perfeccionamientos, segln reivindicacibn 4 caracteri
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do un casqulllo ¥ un resorte esplral en contacto con el mismo; sis
do todo este conjunto el que mueve los ganchos de sujeceibn del
hilo para hacer las puntadas.

6 - Perfeccionamientos, éegﬁn reivindicacibn 128 caracteri
zados porque la miguina dispone de un mecanismo para el movimientd
de las barras de la aguga, que se halla constitufdo por una barra
vertical portaagujas que hacia su extremo superior lleva acoplado

un dado al que se articula una bieleta que por su extremo opuesto

P

copla- '

N=-

se articula a una palanca osciiante montada en un Arbol horizontaﬂ
superior, paralelo a los ejes antes mencionados; articuléndose a
este mismo eje otra palanca oscilante quey por el extremo opuesto,
se articula a una bieleta accionada por una excéntrcia montada en
otro eje; siendo este mecanlsmo el que mueve los movimientos de ad
censo Y descenso de las agujas Para dar las puntadas.

7 - Perfeccionzmientos, segln reivindicaciones de 1 a 6
caraéterizadés por el hecho de que los movimientos de la miquina
son sincronizados y losrérganos descritos pueden ser mliltiples en
nfmero variable.

8 - PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS TEJEDORAS-COSEDORAS DE

PABA Y HATERTALES SIMILARES.
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Todo segfin se describe en esta memoria que consta de ocho

hojas fdliadas ¥ escritas por una cara con ciento setenta ¥y ocho

lineas y dibujos anegos.,
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