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El invento se refiere a un mando sutomdtico de la
mudada del hilo de canillas de continues de anillos o de con
tinuas de retorcer, cuyos husos, no frenados o frenables du-
rante la parada, se proveen de soportes fijos para la reduc--
dién de la traceldn del hilo, en especial de 1los llemados de-
dos de hilado, pare el hilado con balénlreducido.’

' El hilado y el retorcido con soportes de huso para
reducir la traceidén del hilo, es conocecido en general. Modég
nemente también se impuso con éxito el hilado con los llema-
‘dos dedos de hilado (prolongacién en forma de dedo con varios
codos, montado en la.parte superior del huso); sin embargo,
también en este caso surgen todavis defidiencies, desde el -
‘punto de viste de le extracoifn perfecta de la canilla, duren
te la mudada. El objeto del invento es suprimir éstas insufi
ciencias.

Como se sabe, los hilos que se enrollan durente el
hilado alrededor del soporte de huso deben dejar libre el a0
porte para que se& posible sacar las canillas llenasg de los

husos; si ésto no sucede sutomgticemente, es necesario reali-

- zarlo & mano. Ademds, para colocar las canillas vacias es ne

cesario que el principio del hilo, gque se debe presionsr en—
tre el huso y la canille, sea cubierto correctamente por la -~
canille. Esto Yltimo significa que el principio del hilo, es
decir la longitud de hilo procedente de la canille anterior
¥y extrapegada debajo de le husada, no debe ser, contada des-
de el punto de arranque, degasiado larga, lo que signifioca =~
gue la longitud de hilo a retener no debe ser inferior o supe
rior a un margen de longitud relativemente estrecho y previa-
mente determinado por le extraceidn de las cenillas. Cuendo

se hila con dedos de hilado ya no es posible controlar ésto,
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de maners que se brinda la ocasién de eliminar simulténeamente
los dos defectos mencionados. '

Tembién se conbcen digpogitivos electroneuméticos
antomdticos que giran el gufa~hilos durante el hilado con de-
dos de hilado y que deben girar el guia-hilos en un instante
apropiado, que gsin embargo no se .consigue con seguridad o en
modo alguno, siendo también posible que los guia-hilos giren
con lentitud. La consecuencia de ello es gue el hilo no se
separa del huso y que se obtienen hilos con una longitud ex-
cesiva; cade uno o muchos de los husos de un lado de la maqui
ne se tienen que separar del hilo manualmente tanto durante
como después de la extraccidn.

También se sabe que para el extraplegado debajo de
la husada, necesario para le extraccibn de la canilla, se re-
duce, antes de la conexidn del motor de accionamiento, el nii-
mero de revoluciones de &ste y el nfimero de revoluciones del
huso, y que, después de la desconexidn, se deja que la méqui-
na y los husillos se paren amtométicemente o se frenan con ma
yor o menor suavidad imediatemente deépués de la desconexidn.
En el primer caso se obtiene una parada dél huso relativemen-
te largm, mientras gque en el segundo es més répida, producién
dogse una longitud de hilo explegado correspondiente. Fl mar-
gen de longitudeé del hilo de mudade obtenido de esta forma -
satisfacia generalmente las necesidedes actuales. También se
conocen dispositivos para dar>a la longitud del hilo de muda-
da una determinada medida pare otras operaciones ulterlores

(por ejemplo para la elevacitn antomdtice de las canilles),

‘Pero en el presente caso no se puede hacer referencia de es--

tos digpositivos. E1 objeto doble del invento se soluciona

subdividiendo la parada del huso en una primera parte con pa-
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rada 1libre ¥y en una segunda parte con paradas frenada.

Se comprobd que el giro de los gnishilos se tiene
que producir en un margen de magnitud muy limitado del nime
ro de revoluciones de parada del huso y que su movimiento -

5. tiene que ser instanténeo para que los hilos separados del
huso queden completamentse libres antes de producirse la pe=-
reda de los husos. El margen de tiempo en el que se debe
producir el giro de los guia-hilos es tan pequefio, que sdlo
se puede conseguir con imenes de corriente alterna con fun-

10. cionamiento muy répido. Para que el margen de tiempo pare
él giro no sea reducido adicionalmente por el frenado de la
parada del huso, se resliza el fremado despuds del giro del
guishilos.

Ta emisidn del impulso pare ambos procesos se pue-

154 de producir simulténesmente y para un determinado nfmero de’
revoluciones del huso por medio' de los conocidos dispositi-
vos _ele;::trénicqs de control del nimero de revoluciones. Ee-
ta situacidn se describe por medio de los siguientes ejem=—
plos. 7

20, _Ia figara 12: Huso en movimiento con los llemedos -
dedos de h:'l.lado. y con canills ya mudeda durante el bobinado
de la reserva de hilo. ‘

La fignra 28: Huso en movimiento, como en la figu-
ra 18, perb poco después del giro hac;La arriba del galaehilos.

25. ' . Ta figura 32: Huso parado al extraer le canilla.

Le figare 48: Diagrame de la relacidn enire la Te-
duccién del nimero de revoluciones del huso y\el tiempo de -
frenado.

7 7 I_.a figara 55: Diagréma gque repregenta los hilos se~

30. parados ‘dei dedo de hilado como funcidn del nimero de revolu-

ciones de la parada del huso,.
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Ia figare 6%: Diagrama que representa el nimero de
revoluciones de parada del huso y la velocidad de suministro
de hilo como funcidn del tiempoe .

Ia figura %5: Diggrame que repregenta la longitud
del hilo de mudada como funcidn del tiempo,

le figure 88: Esquema de la const;uccién ¥y del fun-
cionemiento, segin el invento, del mando.

~ La figara 12 representa una canills ya mudada (por-
taaros descendido) sobre un huso con dedo de hilar para él~h1_
lado con baldn reducido, dnurante el bobinado de la reserva de
hilo finel con parada libre y poco antes de la conexidn, segin
el invento, del giro del guidhilos y del fremado § de la para-
da finel del huso. EL hilo 1 pasa desde arriba por el gishi-
los 2, rodea con varias espiras 3 el véstago 5 del dedo de hi-
lado 6, curvado & ambos lados del eje cemtral 4, pasa del bigel
7 del huso al corredor 8 del aro 18,'fijado al portaros 17, for
mando un baldn 9 reducido y se enrdlle en el extremo inferior
libre 10 de la canilla 11 en forma de reserva de hilo 13 -situe~
da debajo del cuerpo de hilo 12 de la husada 14. Las espiras
de reserva de hilo 13 se deslizen al extraer la husade 14 so-
bre el huso desnudo 15, 2l mismo ‘tiempo que se rompe el hilo
de unidn 16 con la husada 14 (véase la figura 3%),

e figara 28 represente el huso de la figura 18 po-
co después de la conexidn del giro del gulshilos y del frena~
do de la parade final del huso. El giro del guiahiIOS 2 se -
ha Hroducido de forme instenténea; el huso 15 con la husadae 14
ejeocuts sus G1timas revoluciones poco entes de la parada. Ieas
espiras de hilo 3 slrededor del dedo de hilado, véstago 5, co-
mienzen & devanarge; la reserve de hilo 13 eumentd en un deter

minado mimero de espiras. Al pararse la méauina, las espiras



5.

10.

1 5‘-

20,

25'-

30.

.

del guishilos 3 se han devanado alrededor del dedo de hilado,
de manera que el dedo de hilado 6 estéd totalmente libre de hi
lo. Ie reserve de hilo 13 elcanza la longitud de hilo previ§~
ta, obrree‘ba para el nuevo prineipio de una husada,

Ia Figura 38: El h;;so esté parado. Le husade 14 se -
eleva. ILa reserva de hilo 13 comienza a deslizarse del ex—-
tremo inferior 10i de la canilla sobre la parte superior 15 del
huso. Al continuar el ascenso de la husada se rompe el hilo -
de unién 16 con la husada 14 por encime de las espiras de re-
serva 13, que se hallan shora sobre el huso, produciéndose la
roture sproximademente en 19. Sobre el huso 15 debe permene-
cer una cantidad de espiras de reserva cc;mprendida entre una
centidad méxime todavia admisible y une centidad minime nece- -
seria para le colocacidn de la caﬁ:i.;l,la 11 siguiente.

Le fignre 48: El factor decisivo para 1la iniciacidén -
del proceso de mando para el giro del guishilos es el nimero
de revoluciones del huso, es decir que durante la parada de
la méquina (1inea &) con el motor desconectado se dispara, con:
un nimero dé i‘evoluciones exactamente definido ¥ por medio de
un dispositivo de control electronico del nimero de revolucio-
nes, un impulso que conecta el electroimén, gque provoca el gi-
ro del auishilos y que al mismo tiempo frena el motor (punto
b). -

El giro realmente exacto del smiahilos sdlo se puede
coﬁseguir con un electroimén de corriente alterna, & cauga de
su abraceidn répida. Para el electroimén de corriente alterna
que entra en consideracion se obtiene un tiempo de -atraceidn
apfoximado de t, = 65 ms. Un electroimén de corriente conti- -

A
nuea comparable requiere, por el contrario, un tiempo de atrac-

cidn eproximado de ¥, = 900 ms. Despuds de que el guishilos -



ha girado unos 90?2 se separan los hilos del dddo de hilado,
de manera gque se éevanan del dedo de hilado. En el instan— °
te en el que el hilo se ha devanado totalmente del dedo de
hilado, se tiene que heber frenado la méquina hasta su para-

5. da. Cuando los gnishilos se conectan demasiado tarde, el de
do de‘hilado vuelve a captar el hilo después de la parada 1i
bre. Cuando la conexidn se produce prematuremente no se de-
vana el hilo.

10, Le superficie rayada es una medida de la revolucidn
del huso después del giro del g.li&hilOS. Como se desprende de
la figura 48, se obtiene la siguiente relacidén (véase la lis-
ta de referencias al Finel de la descripeidn):

.k
5. . nspi . t§ _
2 ;
Ademés, es valido: z = £(h)

Alture grende del guishilos- Tendencia: meyor tensién del
hilo entre el dedo de hilado y el cilindro de alimen-

taoién, menos espiras del hilo alrededor del dedo de

20.
hilado,
41ture gequefla del gaiahilos - Tendencia: menor tensidn del
hilo entre el dedo de hilado y el cilindro de alimen-
tacidén, més espiras de hilo alrededor del dedo de hi-
lado,
25. :

1:B = f (nspi"') = C.o nspi

C= - constante; contiene el retardo de frenado de

la miquina después del accionemiento del fre

no, C sé tiene que determinar experimental-

30. : mente para cads tipo de mAquina.




5.

10,

15

20,

25.

30,

=~ 389864

Por sjemplo: C = 1/42 g2
De agqui resulta:

i 4+
nspi't' "o tB nspi . C o, nspi" napi 2 . C
Z =, e = =

2 2 2

¢
nspli =

En le préctica se obtiemen por ejemplo los signiien-

tes valores:

Zin ¥ 2)5 espiras altura méxima del guiahilos
z = 3,9 espires alturs minims del guishilos
max '
Como velor medio se obtiene z = 3 espiras -
-1
nsp:u. —— = || ———— =

19,3 g
1/42s !

nspi = 950 'min~" _

De aqui resulta un mimero de revoluciones
nspi"' = 950 min~! pera el instente de conexidn (vdese Figu-
ra 58).

La fignra 5%: Este nimere de revoluciones de cone-
x16n nspi*=950 min~! para el giro del guishilos tembién dio
buen resultado en la préctica. Il cdleulo se basd en una mé-
quina de hilo de estambre con un total de 216 husos.

La superficie rayada represents el margen que se
puede considerar todevia como admisible en la préctica, ya
que los hilos todavia adheridos al dedo de hilado forman a
lo sumo una a media espira alrededor del dedo de hilado,

Los hilog devanados del dedo de hilado se Trepregen-—
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tan en % por medio de la referencia d.

Ie figave 6%: Para obtener ademds una longitud de
hilo de mudada L constente, regilable e independiente del ni
mero de revoluciones del huso (nspi), se completd el mando -
con las signientes funciones: el punto de partida para el ex
traplegado debajo de la huseda es el mﬁme.ro de revoluciones
mas bajo, todavie admisible desde el punto de vista tecnold-
gico. E1 mimero de revoluciones del huso se rednce conmutan
do el motor principal del mimero de revoluciones de servicio
del huso al mimero de revoluciones de extraplegado U., Inme~
diatemente despuds de alcanzar el nimero de revoluciones de
extraplegado (véase figura 62, instante t 1) se produce el -
descenso del portaaros (e) mlentras que el motor principal
gigne girando con un nﬁiero de revoluciones, equivalente al
nimero de revoluciones de extraplegado debajo de la husada
del huso., Despuls de un tiempo -exactemente definido por me-
dio de uﬁ temporizador se desconec'&a el motor prineipal (fi-
gure 68, instente 'bz). El motor girae sin frenado haste que
alcenza el mimero de revoluciones equivalente al mimero de -
revoluciones de oconexidn ajustedo en el dispositivo de con=
trol del nimero de revoluciones (figara 68, ingtante 'L‘3). A
contimeeidn se produce el frenado del xﬁotor principal y el
giro del gafshilos (g), como se describe més arribe.

Dado que, para une misme revolucidn del hilo, el
mimero de revoluciones del huso. es proporcionel & la veloci-

dad de slimentacion de la méquina, le superficie rayada de -

- la figara 62 representa la longitud del hilo de mudeda. Ia

longitud I del hilo de mudada equivale por lo tambto al valor
medio eritmético de le superficie rayada limitada por la cur-

va I = £ (t) entre los limites t1 ¥ 1;1.
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t4 174
Tuw = ——d=- j £ (%) at = —1—- j L (t) at
: Taw . Tuw
t t
1 1
5. La figura 7: Modificsndo el instante t, se desco-

. , 2
necta el motor principa.l antes (‘E ) o después ('b22), obtenien

do con ello uns longitud de mudada L mayor 0 menor.-
Una vez determinada la longitud de mudade Sptima ¥y
_fijado el instente t2, la 1one;i.'l:tid de los hilos de mudada es
10, constante de una huseda a otra, ya que el extraplegado por de~
bajo de la husada (descenso del portasros en el instante t1)
se profuce sismpre con el mismo nimero de rewlicones de extra~-
plegado.
El mendo paré el extraplegado, descrito mas srriba,
15. . dio muy buen resultado en la ﬁréctioa, comprobéndose que la
exactitud reproducible de la longitud del hilo de mudada os-
cile entre A2 vy 3 em. Bste valor es totalmente suficiente en
la préctice. o | |
La '_figura 88; El esqueme de funcionamiento represen-
50, ~ tael nginéipio de construceidn y el proceso del mando. -
1o~ Inioie:oi,&n de 'la mudeda por medio de in#erruptores de fi=
nel de carrera (26).
2.~ E1 mo‘bor principel (21) se lleve hagta el némero de revo-
lu.ciones de mudada,
25, 3.~ Al alcenzar el mimero de revoluciones de mudede arrance
' el motor de mudada (28), el portaaros (17) desciende y
el motor principal (21) sigue girando con el mimero de
revolucignes de mudada.
4o Después de un tiempo exaotamente definido por un tempori-

30 éadda_c' del circuito de mando (29) se desconecta el motor
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principal (21) y se para sin frenado. _
Cuendo el motor prineipal (21) y el huso (15) alcanzen
el nimero de revoluciones de conexidn paré el giro del
guiahilbs (2), el dispositivo de control del nimero de
revoluciones (24) dispara un impulso. El impulso exci-
ta el electroimén de corriente alternsa (25) (giro ael
galahilos) y el freno del motor pfincipél (22) (el mo-

tor 21 es frenado hagste pararse).

REFERENCTAS NUMERALES Y ABREVIATURAS '

a
b
C=

ct

o B

= perada libre del motor.
= 4iniciacidn del fremado y del giro del guishilos.
= Constente - Retardo de la méguina después de a0
tuar el freno. | |
= hilos en % liberados por el dedo de hilado.
= punto de-descenso del portaaros;
giro del gulahilos..
distancia entre la punta del dedo de hilado y el
guienilos.
longitud del hilo de mudada.
longitud del hilo de mudada.

il

milisegundos.

= nfmero de revoluciones del huso Por mimitos

= nimero de revoluciones de servicio del huso.

= punto de oonexidn - mimero de revoluciones Gel

huso en el instente del giro del euishilos.

i}

segundo.

tiempo total de mudeda.

[

tiempo de parads del huso.

tiempo de atraccidn del imén

= tiempo de frenados
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instante en el que se alcanza el nimero de re-
voluciones de mudada
= insgtante en el que se desconecte el motor prin-

eipal.

ajuste del dispositivo de combrol del nimero de
revoluciones, giro del guishilos y sccionamien-

0 simulténeo del freno.

L

instante en que se para el huso.

nimero de revoluciones de mudada.

revoluciones del huso despuds del giro del suia-

hilos.

Funcidn de la altura del gafshilos.

"hilo.

gniahilos.

espires.

eje central.

véstago (soporte del huso).
dedo de h;lado.

bisel del huso

corredor

baldn del hilo.

extremo inferior libre de la canilla.
canilla.

cuerpo de hilo.

regerva de hilo.

hugada

huso

hilo de unidn

poftaaros.

aro.

puntd de rotura.
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21 motor principal.
22 freno del motor (para el motor prinecipal)
23 ‘tacodineamo (genefa une ‘tensidén proporeional sl nime-

ro de revoluciones).
5, 24 digpositivo de control del nimero de revoluciones
(impulsos cuando se rebasa un determinado mimero -

de revoluciones).

25 electroimén de corriente slterna (giras el gafshilos)
26 interruptor de final de carrera (inicis el extraple~
1. gado) | -
27 transmisidn de extraplegado.
28 motor de extraplegado.
29 dispositivo de mando
30 dispositivo de seflalizacidn |
15. Descrita suficientemente la naturaleza del invento,

asl como un ejemplo de realizacidn préetica del mismo, sole~

mente cebe afiadir que en dicho ejemplo es posible introducir

cembios de materias, formes y disposicidn de sus elementos,

siempre que tales alteraciones no supongen variaeidn sustan-.
20. cial en el objeto reivindicado, '

' NOTA
La Patente de Invencidn, que se solicita por vein-

te afios para Egpafla, de acuerdo-oon la vigente Legislacidn,
deberd recaer sobre: "DISPOSITIVO PARA EL MANDO AUTOMATICO
DE LA MUDADA DEL HILO-DE HUSADAS IE CONTINUAS.DE ANILLOS ©
DE CONTINUAS DE RETORCER", con Priorided: Solicitud de Pa-
tente en Alemania ne P 20 26 542.3-26 de fecha 30 de Mayo

25.

de 1.970, éegﬁn las caracteristicas esenciales de lag si--

guientes:

30.
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REIVINDICACIONES

18.- Dispositivo para el mendo autcmbtico de la
mzdada del hilo de husadas de continuas de anillos o de con- -
tinnas de retorcer, cuyos husos, no frenados o frenables du-
rante la parada, se proveen de soportes fijos para la reduc-

5o cidn de la tensién del hilo, en especial de los llamados de-
dog de hilado, caracterizado por el hecho de que el giro de
los guiahilos se produce, por medio de un electroimin, des-
pués de la desconexidn del accionemiento de la méqﬁina y de
los husos y con un determinado nimero de revoluciones del hu

10. so durante la parada de éste, & través de un generador de im-
pulsos eléetrico, en especial a través de un dispositivo de
control del nfmerc de revoluciones, ajustable a este nimero
de revoluciones.

28 ,~ Digpositivo para el mando antomitico de la mu-

15, dade del hilo de husades de continuas de anillos o de conti-
nuas de retorcer, segin la reivindicacion 12, caracterizado -
por ol hecho de que el ajuste del instante del giro del guishi
los se realize en un dispositivo electrdnico de control del -
nimero de revoluciones con un determinado nimero de revolucig

20, nes de parada. del huso y segin la férmula pepit—= \]_%2_- -
por el hecho de que el giro del gnishilos se produce instenté-
neemente por medio de un electroimén de corriente alterna y
por el hecho de que el impulso del dispositivo de control del
mimero de revoluciones dispara el mismo tlempo el frenado del

25, motor prineipal pars le parade final del huso.

32.- Dispositivo para el mando automético de la muda~-

da del hilo de husadas de continuas de anillos o de continuas
de retorcer, segin la reivindicacidn 28, caracterizado por el

hecho de que el instante de la desconexidn del motor principal,

después del descenso del portaaros se puede fijar exectamen-




Se

......

te antes o despuls, con lo que se determina la longitud del
hilo de mudada, que permenece constante de una husada a otra,

independientemente del nfimero de revoluciones del huso y del

t{tulo de hilo. .
48 .~ "DISPOSITIVO PARA EIL MANDO AUTCMATICO DE IA -

MUDADA DEL HILO \DE HUSADAS DE CONTIRUAS DE ANILLOS O DE CON+
TINUAS DE RETORCER", B o

Segdn quede sustencialmente descrito en la presen=
te Memoria, que consta de quince hojas, escrites a miquina

por une sola cara y acampafiada de dibujos. A
Madrid, a 3 de Abril de 2.971.

ATTAS-MAK MASCHINENBAU GmbH.

P.P,
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Esrala varizble

TR Delorss Jorguera



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



