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Ia presente invencidn se refiere esencielmente a
un dispositive agmpé.dor de objetos, tales como botellas o
similares, con vistas a su prensidn por una méquine de lle-
nar y vaclar cajas q,ué comprende cabezas cogedoras equidis-
tantes, provistas de hileras derérgancs prenscres, y que se
desplazen & 10 largo de sl menos un elemento de trayectoria
rectilinea con ung velocidad constante, siendo eate dlsposi
t$ivo del tipo que comprende un transportador horigontel que
se despleza bajo el elemento de trayeotoria. entes cltado, a
une velocidad constante superior a la de las casbezas, y for
mad por elementos sepa.radbs montadoe sobre un sistema de -
_erréatre rotativo y recibiendo cada uno una hilera de bote-
llas, un dispositivo de guiemiento de las botellas dispues-
to a splomo con relacidn al elemento de trayectoria rectili-
nea entes citado y provisto de Srganos de ‘:retencidn equidis
tantes, de paso I ignal sl de las cabezes cogedoras y des——
Plazéndose a una velocidad V ignal a la de las cebezas 00~—
gedoras y medios de aeleccién dispuestos encima del dispo-- .
gitivo de guiamiento antes oitado pare seleccionsr un nime-
ro dado de botellas en cada hilers. |

Ias botellas colocadas con una reparticién cusl--
guiera sobre los elementos del transportaddr son primersmen
te recogidas y repartidaes en grupos homogéneos por 1los me--
dios de seleccidén antes citados y luego cade grupo de bote-
1las, despuds de haber sido liberad por dichos mediocs de -
seleccién, es recibido por el dispositivo de guiemiento que
los guia bajo las cabezas cogedoras con el fin de permitir
su prensién por estas dltimes.

Se conoce medios de seleccidn para dispositivos =

ggrupadores que detienen temporalmente la corriente de Ho=-
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~tellas o simileres, es decir, que provocan une discontimmi-
ded de su desplazamiento prodnciendo choques, ¥y por cgnei-
&uiente riesgos de roturas y limit'ando el cauc_'ial posi;ole ‘de
estos agrupadores. Se conoce igualmente medios de selecoidn
méviles que se desplazan a gna' velocidad j.nfeg:fioz‘ e la:del
transportadpr ¥ frenan las botellas. No obstante las rela=-
ciones mecénicaé entre estos medios de _selecci5n Y los me-=
dlos de guismiento que 1os sigien no han sido definidas.
De ell0o resulta que impiden obtener izn funcionamiento '6ptimo
de los dispositivos agrupadores con los que egtén asoeiados,
Uno de los objetos de 1a presente invencidn es per
nitir une optimelizacidn de los dispositivos agrupadores del
tipo antes mencionado. Un dispositivo égmpador de acuerdy -
con la invencidn esté caraeterizado porque los medios de ge=
leceiln antes citados estén provistos de Srgancs de reten- -
cidn equidistentes de paso 1 y que se desplazan & une ve=—- ~

locidad:

v=1Y 0 1 °
Los 8rganog de retencidn de los medios de selec~ =
cifn se desplazan as{ a ung velocida.d que es8 proporciongl =
a la de los frgamos de retencién del dispositivo de guig= —
miento, en la relacidén de los Dagos respectivos de estos --

Srganos de retencidn, asegurando asi un gincronismo rigu- —

7080, una aminoracién minima de la marche de las botellas
0 similares y consignientemente un funcionemiento Sptimo -
del agrupador. _ | |

Segin otra carscteristica de la invencidn los me-—
dios de selecoidn antes citados éémprenden- varios dispositi-
vés selectores independientes, fdispues‘bos bajo el transpor—-

tador antes czl.tado, unos a continuacién de otros, teniendo -
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108 grupos de topes equidistantes de cada dispositivo se--

lector un paso 1a, b, 1¢, etce.., dado, diferente doe un =

_ dispositivo & otro, y desplazéndose a unma velocidad dada -

=T 18 : 1b o
v‘-v'i" v.bav:.f, v, =/va otce.

~ Estando repartidos los topes sobre cada disposi-
4+ivo selector con un paso dad, el hecho de prever varios -

dispositivos selectores permite disponer de varios pesos, -

es decir, permite formar grupos de botelles diferentes unos

" de otros en cuanto gl nimero de botellss y en cuanto a su -

ddémetro, . )

Adenfa los dispositivos sgrupadores actualmente =
conocidos estfn previstos pera recibir un nfimero determine-
& de hileras de botellas gue tienmen un difmetro dad y re-

‘00gerles en grupos comprendiendo oada uno un nmfmero dado —

de &lchas botellas, Estos dlspositivos mo pueden ser utili-
zados por consigziente més que con osbezas cogedores de un
$ipo iéua.lmento determinado, es decir, cabezas cogedorag =
comprendiendo un mimero dado de hileras de érganos prensa—
dores, teniendo estas hilerss entre ellas una separacién —
dade (que es funcidn del difmetro de las botellas) y com- =

prendiendo cads una un determinado nimero de érgancs pren--

7 goress Estos dispositivos no tienen por consiguiente sino -

un oampo . de spliocacién muy limitado, mientras que existe -
numerosos tipos de cebezas cogedorss edsptedas a todos los
t:l.pos' de bo.tenaa,. y de cajas, etc., de modo que son ellos
108 que, hasta aqui, limiteban la flexibilidad de las mé~--
quinas de llenar y vaciar cajas.

El &ispositivo agrupador de acuerdo con la inven~
oién tiene igualmente por objeto permitir el agrupamiento -

¥ o1 guiamiento de botellas con vistas a su manipulacién —-



por 1ss méquines de llemer y veolar oajes que imedon meni-
puler un mimero cuslquiere de botellas, de oualquier dif~--
meiro, es decir, equipadas-con cshezas cogedoras que pue--
den comprender un mimero cﬁalqu:le’ra de hileras de Srganos
5% Prensores, teniendo cualquier separacién y eomprmdion&o -
un nfmero cuslquiera de tales érganoe prensores en cada —-
hilera, _ ,
El dispositivo agrupador segih 1a invencidn estd
caracterizado ademés porque los elementos que formen el ==
10. - transportedpr antes citado son regulables en mimero y en -
posicidn relative unos con relacién a otros y porque los ="
érganos de retencién entes citados estén constituldos por
grupos de topes intercambisbles, montados de r'na:hera emovie-
ble por un lado sobre el dispositivo de 'gtximiéﬁto ‘antes -
150 citado y por otro sobre los medios de seleccién antes c:l--'
tados, 7 )

Bl transportador del dlspositivo agrupa;lor de =m
acuerdo con la 1mrmo:|.6n pueds eatar provisto por . oonni- -
guiente de un mimero ds elementos ignal al nfimero de 1u -

20,  hileras de 6rge.nos pransoreu de las oabezas oogodoras y -
presentando entre ellos una sepa.raoi&n corrospondiento a -
la separacidn de diche.s hileras de 6rganos prensoresj por )
otra parte Zos drganos de retencién ds 1os medios de soleom
cién aai como del dispoaitivo de guiamiento son intercm—-

25:  blsbles, 1o que pemite dotar a diohos medioa de aelocci6n
as{ como’ a dicho dispositivo de guiamiento de un Juego de
8rganos de retencién adsptados al ninero de elementos dal -
transportador yasu soparaoi6n relat:l.va. Ios gSrganos de -
retenei&n de  dichos medios de aeleoeién pueden adaptaru —

Yo  gdembs a1 nfmero de érganos de prensiﬁn en cada hilera de -
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$rganos prensores de las ocabezas cogoedoras y el difmetro =

de 1as botellas: -

El dispositivo agrupador de escuerdo con la inven-
olén permite, contrarismente s los dispositivos agrupadores
actualmente conocidos, la manipulacidn de un nimero cualquig

ra de hileras ds botellas que tengan dimensiones cualesquiers

e botellas, es decir, que es do una universalidad de empleo

totalmente Méntica & 1a de las cshezas cogedoras actualmen—
te conocidas y que no constituye ya una csusa de limitacién
de la ocapacidad y de la flexibilided de utilizacién de las -

‘méquinas de 1lenar y vaciar cajas de botellas,

-

‘Segin otra oaracterfstioca de la invencién, los ele
mentos que foman el transportador antes citado sstén 80POT~
tados por dos tembores acanalados, de ejes paralelos, y dig-
Puestos en un miamo plano horizontal, teniendo dichos tambho-
Tes una longltud superior a 1s apchura §til del transporta—
dor; ds modo' que dichos elementos pueden ocupar, por trasla-
oidn lateral, diversas posiciones con relacifn a dichos tem-
bores y con relacién entre si. _

| Seglin otra caracteristica més de 1 invencién cada
selector asl como el dispositivo de guismiento antes citado

oomprende dos oadenas sin fin paralelas, verticales, arrag-—

‘tradas por dos pifiones calados sobre un &rbol-motor comin, -

estando montado oada grupe smovible de ‘topes sobre un sopor-
te dispuesto entre las cadenas sntes mencionadas y solidario
do estas Wltimas, 7
Otras caracteristicas y ventajas de 1a invencién -
epareceran en el curso de la desoripcién gue va a seguir.
En los dibujos anexos dados dnicemente a titulo de
eJjemplos .
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- Le figurs 1 muestra en perspectiva -y de manera ..
esquemética un dispositivo agrupador segin un modo de rea~
1izacién de la invenoidn asociad con una méquing de llenar
¥y vacliar cajas; \ , _ _

- La Tigira 2 muestra esqueméticamente el funcio-
namiento dol dispoeitivo de 1a ﬁgzra. 13 _ : |

- la figurs 3 es una vista desde arriba pm:la:l. -
del transportador del dispositivo ‘agrupador gegln 1a inven-
cibn; con los elementos que forman dicho tranzpo:tﬁdozf ocu=-
pando una primers pos:loiﬁn; L .

- Ia figare 4 es una vista :I.dént:lca a 1a ﬁgura -
3 con los elementos que oonatitnyen el tranaportador ocupan-
4 una seganda posicidn; L ~

- La fignra 5 es un oorto parcial sogﬁ.n 1a linoa -
V-V do 1a i’ig.tra. 3 ) . ‘

.= La figura 6 es un oorte aesﬁn 1a. linn. VI-VI de
la figura. 3; . . ) - -
= La figara 7 representa, de maners e:qunit:lca ——
y en perapect:lva el diapo-itivo de guiamionto del agmpa.dor |
segin la invenoidn; o _ _ _

- La figura 8 es una vista. de deta:l.le que muo-tra
el montaje de los grupos de topes sobre dichoa diapouitivo -
de guismiento. _ L N L

= La figure 9 es una vista de defallo qruer nuoitzia,‘
en perspectiva, un grupo de topea utilizados oon el di-po-i-
tivo de gniamiento de le figura Tj

- La ﬁ.gura 10 88 ung vista en perapeotiva desple-
zada que muoatra loa 6rganoe de arrastre del dispositivo do i
guiemiento de la figura To

Se ha. representado en 1a fignra lun diapoaitiw
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agrupador de acuerdo ocon la invencién, desigmad de una —
mgnera general por 20 asoclado con una mfquine para lle--
nsr y vaolar las cajas de botelles, designada de une mane-
-ra genersl por 10. ) ?

R méquine de lleher y vaoiar las cajas de bote~
1las 10 comprende una pluralidad de csbezas cogedoras 11 -
(3 les que solamente se ha representado dos) de paso I —
provistas de Srganos Qensorés 12, estando desgtinado cada -
uno de estos Srganos & coger el gollete de una botella. —-
Ios érgenos prensores 12 estén repartidos, en el caso repre
sentad, en tres hileres de cuatro 6rganos cada uns. Ias -
oabezas ooéodorés 11 estén montadas sobre guies 13 con re-
lacién a las cuales pile'den deslizarse verticalmente, eatan-
d montadas estés a1ias & su vez sobre dos cadenas sin fin~
horizoﬁtaleg 14 que engransn sobre dos pares de pifiones ==
coaxiales 15a y 15b, estando arrastrado uno de estos pares,
15a en rotecibn por un motor 16, por medio de un érgano de
transnisifn 17. Ias cabezas cogadoras 11 son arrestradas —
‘en oircuito cerrado con una veloo;dad de traslacién constan
te V & 1o lergo 4o una trayectoria que comprende, entre 1os
_8og pares de piﬁonos 15a y 15b, dos paimes rectilineas, ha—
11&ndome una de estes partes, la parte anterior, encima del
amﬁadbr 20 mientras que la otra parte, la parte poste~ —-
rior, se encuenf.r_a encima de una cinta transportadoras ¢ si-
milar (no representada) destinada al transporte de las ca~-

E1 aispositivo agrupador 20 comprende un trenspor
tador horizontgl-'al fomado por tres elementos separados =—
1dénticos 22 montados sobre un sistema do arrastre rotati-

vo que comprende dos tambores 23a, 23‘b montados rotativemen
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~te sobre el bastidor 24 de dicho agrupador, de los que ino,
23a, es arrastrado a Yeloeidad constente, mediente un siste-
ma de eadena"do transmisién 25, por el motor 16: B treng—
portador 21 es asi arrastrado a una velocidad de traslacién

56 constante V,>V, encontrandose cada uno de los tres elemen-
tos 22 que 10 constituyen a aplomo con ung de las tres Yile-
ras de Srganos prengores de las cabezes cogedorag,

Con el transportador 21 estén asociados, por un —

lad, un digpositivo de guiemiento de les botellas, desig—

10. nad de uns menera generasl por 30, situado debajo de los ==
elementos 22, en aplomo con la parte de trayectoria recti- -
1i{nea antes citada, y medios de seleccién de les ‘botellas, -
designados de una maners genersal por 40, dispuestos -encima -
de esta parte de trayectoria. _ ', |

15% El dlspositivo de guiamiento de las botellas 30 —-
estd constituldo por un sistema de cedenas sin fin 31 larres-
trado por el motor 16, por medio de uns cadena de trandmie- .~
sién 32, a la velocidad V de las csbezas cogedoras, El eis-

L)

teme de cadenas 31 esté provisto de Srgamoe dé retencién 33,

repartifios de manera equidistax_;te _:con un paso L, y dispues-
tos en los intersticios entre los elementos 22 y a embos la~
dos de estos elementos, sobresaliendo por encima del pleno -
horizontal del transportadgr; , o
Tos medios de seleccién 40 de las botellas compren
25 den, en el caso representado, dés dispositivos selectores 40a
¥ 40b constitufdos cada uno, como el dispositivo de niemien
to 30, por un sisteme de cadenas sin fin 4la, 41b arrastrado
por el motor 16 por medio de cadenas de transmisién 42a, 42
& velocidades Vg ¥y v, inferiores a V-y por consigniente a V..
30 En el ejemplo representado, solemente el dispositivo 40a esté
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provisto de Srganos de retencién 433, idénticos a los Srganos
de .retencién 33 del dispositivo de guiamiento 30 y repartidos
de manera equidistante con un paso 1a. Los Srganos de reten-
01,61; 433 estén dispuestos, como los érganos de retencidn 33,
en los interaticios entrs los elementos 22 y a asubos lados -

de estos elementos, y sobresalen por encima del plano del'-

trensportador.

En la figura 1, se ha representado un solo conjun=

to de $rganos de retencién 43a para mayor claridad del dibu-

300
-~ El principio de funcionamiento del agrupador serd

E explioado seguidamente con referencia & las figuras 1 y 2.

Las botelles B son colocadas sobre el transporitador 21 for-
mando tres hileras correspondlientes a 1los tros elementos de
dichos transporiador, unas detrés de otras y con una repar-

ticidn cualquiera, es decir, con una separacién cuaslquiera -

-y varighle entre dos botellas sucesivas, Son arrastradas &

la velocided V; del transportador hasta gue la primera bote-
11a se encuentra con el Srgano de retencién 43a del disposi-

tivo melector 40a que se halla encima del transportador,

-Esta botelle as{ como las que le siguen se ve asi obligada -

a desplazarse a la velocidsd v, de dicho érgeno de retencidn,
que es inferior a ls velooidad Vyy de modo gue las botellas,
80 encuentran frenadas, se deslicen sobre el transportadc;‘ vy
se dispongen asi en contacto unaes con otras. El paso 1a de -
los drganos de retencién 43a del dlspositivo selector 40a —
86 elige de modo que corrésponda a un nfmero entero de bo--
telles (es decir, que se tenga la ## nD, slendo na ol nime-
ro ytDa'el 'diémet:o de las botellas separades por el selec~

tor 40a) de modo gue, cuando 1lege a su vez el érgano de re-
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-tenoi6n siguiente encima del ‘bransportador, T inserte en
el interstiocio comprendi do entre 18 endsima ya : 1 Ssima
botella (en el caso representado, entrs 1a 42 ¥ 1a 58 bote-
118) y retenga las botelles a partir de la n + {1 ggina (a
partir de 1a 5% en el oaso Tepresentado). Cuando la prime~= "
Ta botella 1lega al extremo de 1a parte activa del sistems
de cadena sin fin 41a, el érgano que la retiens pasa POr —-
debajo del transportador de modo que las cuatro botellas -
comprendidas enire los dos. Srgamos de retemeidn antes cite~ -
ds- queden liberadas, siendo arraatradaa;,entgqces Por @l ==
transportador 21 a la velocidad 71. Les botellas son por --
eonsigniente repartidas, por el dispositivo selector 40a, =
en grupos homogéneos distintos comprendiendo cada’ tmo, en -~
o1 caso elegido, cuatro botellass o ,

El grupo de las cuatro botellas se desplaza a le -
velocidad V, hasta. que encuentra un §rgano de retencidn 33
del diapo?s:!.tivo de guismiento 30, Ios Srgancs de retencién
33 se dgsplazan.a la velocidad V de ias cebezas eo'gedora’s,i--_
¥ halléndose cada uno de ellos en aplomo (cdn la parte delan«'-: ‘
tera de una csheza cogedora en el curso de su desplazamiento
gobre el ramel superior dei gisteme de cadena gin fin 31, =
resulta por consiguiente que el grupo de botellas se eéncuens
tra colocado exsctemente de'bajorc,le una cabeze cogedora y'ée .
desplaza exactamente a la niame velocidad queé ésta ditima, -

Es evilente que el tie&xpc; necesario para que un =
6rgano de retencidn 43a del dispositivo de seleccidn 40s re--
corra la distancia 1a debe ser igual al tiempo que tarda un-
érgano de retencién 33 del érgano de gniamiento 30 en reco—
rrer la distancia I es decir que se tiene 1lamando Vg 81le -

velocidad constante de traslacién de los §rgancs de reten—- -
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E) desarrollo de las cadenas ds un dispositivo se-

.iector'tal como 40a y el nimero de §rganos de retencién ds =

dicho dlspositivo selector son tales que en ningin oaso apa-
."r:e_ica simulténesmente menoas de un 8rgeno de retencién o més
de dos Srganos de retencién en posicién cdgiendo el fondo de
las botellas. )

Do este modo, 61 empuje de las botellas se mantie-
ne en todo momento por un $rgano de retencién que no desapa~
Tece més que despuds de la sparicin del Srgemo de retencién
éigiiente‘i;Es por lo tanto imposible que pasen las botellas
s'.!.n haber guedado integradas en un grupo de botellas. Por otro
1ado siendo eleglido el paso de los Srganos de retencidn 43a
de manera que corresponda a un mimero entero de botellas, un
6rgano de retencién que sobressle por encims del plano del =
transportador se inserte sin dificultades detris del grupo =
de botella.s que va & ser liberad.

Los tres elementos 22 que formen el tra.nsportador
21 de las botellas pueden estar constituidos, como se ha re-
presentado en las figuras 34 6, por cadenas de paletas 220
monta.das sobre carriles de gulamiento 221 y que engranan so-
bre los dos tambores 23a y 23b, que son tambores acanalados
gobre toda su longitud, de modo gue dichas cadenss de paletas

Puedan deslizerse lateralmente, es decir, paralelamente gl --

eje de rotacidn de estos tembores, a la vez que se mantie-=-

_nén acopladas con las acangladurss. Asi se puede regular a -

volunte.d ia separaoién de dos cadenas de paletas sucesivas -

de manera que se adepte asta separa.ci6n g1 difmetro de las =

"botellas a manipular y, desde luego, a la separgcidn entre
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les hileras de érganos prensores de las cabezas cogedoras.
Ia longltud dade & los tembores 23a y 23b es desde luego -
funcién del mimero méximo de cadenas de peletes qud) se de——
gee colooear lado & lado para constituir el trensportader --
21. 4si es cémo, en el caso representado, se ve que 108 ==
tambores 23a, 23 b, presentan una longitud nuy ampli-eménte
superior e le anchure dtil del tremsportador constitufdo —-
por lass tres cadenas de paletas 220, 1o que permite no so-
lemente dar a estes tres cadenss uns sepaerscién mayor que -
le representada, y por consiguiente transportar botelles de
un difmetro superior gl diémetro de 1las botelles representadas,
Bino ademfs afiadir ignslmente dos o incluso tres cadenas de
paletas suplementariss permitiendo asi que el agrupador -
reciba no ye tres hileras de botellas sin cinco o meis hiw-
leres de botellas. | _ )

| Se resliza el posicionemiento de los elementos 22
por medio de barras 26 montadas rotativamente sobre el bas- .~
tidor 24 y provistas, sobre sus periferias, de series de su-
perficles planas coplanares 26e y 26b dispuestas en plancs -
perpendiculares, teniendo las superficies DPlanas de un mige-
mo grupo, por ejemplo 26z, un pa,éo dado, diferente del paso
de las superficies planas de otro grupo, .por ejemplo. 26‘b";'j
Las barras de posicionmmiento 26 estén previstes pera sopor-
tar los carriles 221 de los elementos transportadores 22y ==
8lojéndose cada par de carriles 221 en una superficie plana
de modo que los tres elementos 22 queden posicionados ocon =~
le seperacién deseads correspondieqte al paso del juego de
las superficies planas elegldo.

Suponiendo que 10s carriles reposen sobre las su~-

Perficies planas 26s {caso de 1la fisura 3), si ge desea mo--



~dificar la separacién entre los tres elementos del transpor
tador 21, basta con hacer girar cada barra 26 902 con el fin
de disponer las superficies planas 26b en un pla.ﬁo horizon--
tal y en trasladar lateralmente los elementos 22, que han --
sido leventados por la rotacién de la barra enm una altura —
goifrespondien'be a le profundidad de una superficle plena =—-
¥y repossn spbre uné generatriz de dicha barra 26, haste =
que los carriles 221 se introducen en les superficies pla——
nag 26b (caso de la figars 4). Durante este movimiento de —
traslaoi&n, las cadenes de pé.letas 220 se desplazan sobre —
los tambores acanzleds 23s, 23b. -

Un sistema de enclavamiento esté previsto para =——
mantener los elemenios 22 posiclonados sobre une serie da--
da de superficies planas de la barra de posicionemiento =-
'26; Este sistena estd coﬁstiwido por une barra 2} provi- -
ta de une superficie plana 2;;3, montada rotativeamente s0- -
bre el bastidor 24 y que coopers con érganos de enclavamien
to solidarios de los carriles 221 y constitufdos por topes
222 fijedos por medio de tornillos 223 y que pasen por de-
bajo de dicha barra de enclavamiento 27, Se Ve que segin —
ocupe la barra 27 1a posicién representada en la digurs 6 -
0 la posicién resultente de una rotacién de 1802, se impi-
de que los carriles se desplacen vertica:!mente,'o pueden,
por el contrario, desplazerse verticalmente, es decir que -
estém blogueads o no, | .

E] dispositivo de guismiento 30 as{ como los dis~
positivos de seleccién 40a y 40b estén constituidos de mane-
ra idéntica de modo gque sblo se describird a continuaciém, -
e titulo de ejemplo, el dispositivo de guiemiento 30.

Con referencia a la figura 7, se ve que el dispo--
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-sltivo de guiamiento 30 comprende dos cadenas sin fin k1]
baralelas y verticales que engranan sébre dos pares de pi=-
fiones 34a y 34b, calados sobre un ;é,rbbl 35a, 35b respec- -
tivemente, de 10s que uno es el Arbol motor (35& en ol ca-
80 de los dispositivos de suiemiento). En'l:re las dos cade-
nas 31 estéd fijado un soporte 300 para los Srgamos de To~—
tencidn amovibles constitufdos por los topes 33 solidar:los
de una platine comin 36, Bl soporte 300 comprende una tra-
viesa 301 de etirantamiento de las cadenas 31 y fijada con
estas fltimas por sus dos extremos y un zécalo 302 montado
rotativamente sobre dichg traviess de Ranera que ;pivote a:[r_g
dedor de un eje horizontal. E1 zécalo 302 esth provisto de
une pieze 303 en forma de horquilla, es decir, que compren-
de una muesca 0 escotadurs 3032. Una barra de guiamiento =
305 estéd fijada igualmente, por sus extremos, con las dos -
cadenas 31, paralelamente g la 'traviesa 301 y delante de —
esta Yltima con relacidn = 1a direccidn de traslacidn de —
las cadenas indicada por la flecha F, Le barra de guiamien= .
to 305 esth provista en su parte centrel, de une poroién —
de menor difmetro 305a en la que se fija 1a escotedura 303a.
La platina 36 portadora de los topes 33 estd provista, en -
su parte inferior, de dos espiges o simileres 3}, provistas
de muescas 37a previstas bara adaptarse sobre la traviesa -~
301. La platina 36 en s{ reposa sobre el z§calo 302 sobre -
el que esté asegurada por medio de un,.,érgam; -de enclavamien
to constituido por un dedo escamoteable 38 montado de mane-
ra deslizante en una espige 3;0 El dedo 38 esté sometido a
la accién de un muelle de retorno (no representado) y soli-

dario de un botén o andlogo 39, q,ué bernite su ocultamiento

haciendo que se deslice contrs la sceidn del muelle de re~—
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-torno, cooperando dicho dedo con un saliente o enflogo —-
302a del zécalo 302; _

El soporte 300 que se apoya, por la travieses 301
¥ ls barra de gulamiento 305, en ds lugseres ~de las cadenas
31 relativemente alejados uno de otro, asegurar as{ un men-
tenimiento sdlido de los topes que no corren el riesgo de -
bagoular bajo el efecto del empuje de las bo-hellas. Por otro
lado el mando de la rotacién del zcalo 302 y por consiguien
te de los topes en s{ permite, en el caso del dispositivo -
gelector, facilitar la introduccidn de los dedos entre las
botellas, y acelerar su escape cuando llegan al fin de oca-
rrera, 10 que mejora la s:lpcronizaoﬁn con el dlspositivo de
guiemientos )

, Se ve que disponiendo de Juegos de topes de carac—
teristicas diferentes, es deoir, comprendiendo un nimero més
0 menos importante de {opes presentendo entre ellos unas se-
paraciones més o menos importantes, se puede adgptar el dis-
positivo d;e guiamiento asi como los dispositivos dd seleocidn,
al nimero de 10s elementos wtilizados para el transportador
yails posicifn relativa de estos elementos.

Los dispositivos de selsccién 40a, 40b, etce.., eg

t&n equipados con soportes para 10s topes de un paso dado, -

diferente de un dispositivo a otro, estand montadas lags ==
rampas de topes 43 desde luego sobre uno 8010 de estogs dlg=--
positivos de seleccidn el que tiene el paso adaptado & la —-
longitud de los grupos de botellas que 3e deses constituir,

Cada digpositivo selector es arrastrado a una velocidad ¥ da
da por la ecuacién (1) entes citada, Se prevé un nimero su-

ficlente de dlspositivos de selecoién pars permitir todas las

goelecciones exigidas por las caebezas cogedoras y los tipos de
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botellas existentes, 7

Conviene hacer notar que en el caso de 10s selec~
tores 40e 'y 40b el arrastre de les cadenas 41a, 41b se rea~
liza por los pifiones superiores (como se puede ver en la fi=-
gura 1) de modo que el ramal de oadena superior se mantenga
bajo tensién gracias al empuje ejercido por las botellas so-
bre los topes, siendo el ramal flojo el ramal inferior.

Es necesario prever un reglaje de la posicién de -
las rampas de topes del dispositivo de guiesmiento con rela~-
cién a las cabezas cogedoras con el fin de asegurar un posi-
clonamiento exacto de las botellas con relacién e estes oa~
bezas cogedoras sean cuales sean sus.dimensiones ¥y por otro -
lado regnler la posicidn de las rampas de topes de los diepo-
sitivos de seleccién con relacién a las rempas de topes del
dispositivo de guimmiento pars que las botellas 1leguen a la
entrada de dicho dispositivo do euiemiento justemente deg—-
puds de la sparicién de la renmpa de topes eorrospondiente,
6llo sin deslizsmiento sobre las cadenss de paletass .

- Con tel objeto, el arrastre del &rbol motor 35a -~
por le cadena 32 unida coﬁ el motor 16 (asf{ como el arras—
tre de los &rboles motores de los difiaréos dispositivos de =
seleccifn que son los &rboles superiores) esté a.segumdoa
por medic de un érgeno de calad reazlablo 310 representado
en la figura 10. E1 pifién 311 que engrana con la cadeng 32 = -
es solidario de una placa 312 provisfca de tetones o anflo=-
€08 313 y se enfila sobre el Arbol 358, Una pieza interme—
dla 314,'provista de lumbreras 315 en forma de arco de oir-
culo en las que se introducen los tetones 313 y ds ‘torni- -
1los de reglaje 316 que desembocan en dichas lumbreras 315,
esté enfilads igualmente sobre el &rbol 35a, Una primera —-
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Platina N7 provista de agnjeros de posicionsmiento 318 -
ost montada ignalmente sobre el &rbol 35a y fijade con -
la pleza intermedia 314 por medio ds tornilles, por ejemplo
de tornillos con cebeza avellanads, 319. El pifién 311, la
Piezs intermedia 314, y 1a primera platina 317 foma asi -
un conjunto rigido montado sobre el &rbol 35a. Una segun—-
da platina 320, provista de un orificio central 32l que ==
comprende una renura de enchavetado 322 y domprendiendo -
d0s tetones o anflogos escamotesbles 323, sometidos a 1la -
acclén de muelles de retorno 324,. ¥y previstoa para introe—
arecirse en los agujeros de poslconamiento 318 de la pri--
mera platine 317, estéd enfilaeda igualmente sobre el Arbol -
35a y solidarizade en rotacién con este Hltimo gracias a -
una chaveta 326 provista para introducirse en la ramira de
enchavetado 322 y en la ramure de enchavetado 327 del Ar—-
bol 35a. Por comsigniente, introduciendo uno de los teto—
nes 323 en uno u otro de los agajeros de posicionamiento -~
318, se puede elegir a voluntad el ealado del pifién 311, y
por lo tento regular le posicidn de las rampas de topes de
las cadenas sin fin 3l. Se pueds prever, desde luego, sSobre
la pletina 317, un nfmero de agnjeros de posiconamiento 318
correspondiente al mimero de posiciones de calad posibles
deseadas. |

Conviene hacer observar que las c¢sbezas cogedoras,
el transportador, el dispositivo de guiamiento de las bote-
1las y los diferentes dispositivos de selecciln estén arras-
trados por el motor 16 asegurando asi un movimiento contimmo
rigarosenente s{ncrono del conjunto de la instalacidn. Ios =

diversos dispositivos de seleccién estén unidos de menera —-

pemanente con el motor 16,' 1o que &segura la sineroniza= ==
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-oidn, y son arrestrados todos en movimiento por este d1timo

aunque solamente uno de ellos estéd provisto de ranpes de to-
pes. | :
Evidentemente, la invencién no esta limitada en —
Danera algune & 10s modos de realizaeién deseritos y repre—-
sentados gque no han sido dados més que a tftulo de ejemplos
En partioular, comprende todos los medios que constituyan =-
equivalentes técnicas de 1os medios deseritos asi{ como sus
combinaciones, si las mismas son ejecutadas segin el _ii,‘pi-
ritu de la invencidn. '
N _O T A

La Patente de Invenoiﬁn, que se solicita por vein
te afios, pars Espafie, de acuerdo con la vigente Legislaciln,
deberé recaer sobre: WPERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION
IE DISPOSITIVOS AGRUPADORES IE OBJETOS TALES COMO BOTELIAS 0
SMII.ARES", con Prioridad de 19. solicitud de Patente on Fran
cia n? 7020392, de fecha 3 do Junio de 1.970, segin las ca-
racteristicas esencisles de lag signientes:

REIVINDIGACIONES

1

148,- Perfeocionamientos en la oonstmcci6n de dimpo~-
sitlvos agrupadores de objetos tales como botelles o similg--
res, con vistas a su prensifn por una méquine de llenar y va~-
clar cajas de botellas que compi'ende cabezas cogedoras e_qu,i-
distentes provistes de hileras de érgenos de prensién y que -
se desplazan a 10 largo de por 1o menos u.n elemento de trayec
toria rectilinea con una velocidad constante, del tipo. que —-
comprende un transportador horizontal que se desplaza ba;)o el
elemento de trayectorie antes citado eon una veloeidad oons-f
tante superior o la de 1a§ cebezas y formado por elem’eﬁtoe 8o
parados montados sobre un sistema de arrastre rotativo y re-
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-cibiendo csda une uns hilers de botellas, un dispositivo =~
de gaiemiento de las botellas dispuesto & splomo con el ele-
mento de trayectoria rec‘l_:ilinea antes citado, y provisto de
,_6rge,nos de retencidén equidistantes de paso I lgael el de las
5:., cabezas cogedoras y desplazéndosera une velocidad V lguel a
la de las cebezas ‘lco_.gadoras ¥y medios de geleccién dispuestos
encima del dispositivo de suiemlento antes citado para seleg
cionar un mimero dado de botellas en cade hilera, caracteri-
zado porgue 1os medios de seleccién antes citados estén pro-
10.  vigtos de Srganos de retencién equidistantes de paso 1 y que
se desplazen & una velocidad v = V%. .
~ 28,~ Perfoccionamientos en la construccién de dis-
posi'tivoa agrupadores de objetos tales como botelles 0 simi~
lares, sogfn la reivindicacién 18, caracterizadd porque los
‘155  medios de seleccién antes citados comprenden verios disposi-
tivos selectores independientes, dlspuestos debajo del tzjapg
portedor entes citado unos & contimmacién de otros, teniendo
los giupos de topes equidistantes de cade dispositive selec-
tor un paso 1a, 1b, 10, etc...dad, diferente de un diapos:l-
20,  tivo a otro, y desplazindose a une velocidad vy = V-L . b
V-ﬂL v =V1I'° , 8t0eso :
) ~ 38,— Perfeccionamientos en la construccidn de die-
ﬁosi‘bivos agrupadores de objetos teles como botellas o simi-
lares, segin la reivindicacidn 28, caracterizado poraue los
25,  elementos que formen el trensportador antes citado son rega-
1ebles en mimero y en pogicién relativa unos con relacidn a
otros y porque los érgemos de retencién antes citados eas¥én
constituidos por grupos de topes intercambiables, nontados -
' de manera smovible , por un lado sobre el dispositivo de guig

30, miento antes oltado y por otro lado sobre los medios do se--

/seleccién antes oitados.
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48 .- Perfeccionsmientos en la construceién do dis-
positivos agrupadores de objetos tales como botellas o simi-
lares, segin la reivindicacién 38, caracterizado porque los
elementos gue forman el trsmsportador antes citado estén so~
portados por dos tembores acanslados, de ejes paralelos, y -
dispuestos en un mismo plano horizontal, téniendo dichos tem~
bores una longitud superior s ls anchura dtil del .tra.naportéf-
dor de modo que dichos elementos puedan ocupar, por trasla--
oién lateral, diversas posiciones con relscién a dichos tem~
bores y con relacién entre si’;

58,~ Perfeccionamientos en la construccién dé dispo-
sitivos agrupadores de objetos tales como botellas o;s:ln:l.la.é

res, segin la reivindicaeiln 48, caracterizado porque:unos -

~ medios regulsbles estfn provistos pare posicionar dichos ele

mentos sobre los tembores antes citados. _ )
68.~ Perfeccionamientos en la comstmuceifn de -dispo
sitivos agrupadores de objetos teles como botellas 0 simila~..
res, segdin la reivindicacién 3%, carscterizado porque los -_-‘
elementos antes citados estén constitufdos por cadenas de p:g
letas soportadas y guiadas por carriles y los medios de posi
clonamiento rggﬂables sntes ci'ba'dos‘ estin constitufdos por
10 menos por uﬁa barra o similer que soporta a dichos elemen
tos y esté provista, sobre su periferia de series de superfi
cies planas coplansres, de pasos diferéntea; en cada una de -
las cusles se introducen 10s carriles de una cadena de Dale-
tas, estando montada dicha barra rotativamente de nﬁénera que
presente, para una posicién sngular determingda, une gerie -
de superficies planas correspondientes a un posicionemiento

dado de las cadenas de paletas. sobre los tamborem antes cita
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. T8.- Perfeccionsmientos en la construccibn de dispo
sitivos agrupadores de objetos tales como bptellas 0 similg~-
res, segin la reivindicacidn 48, caracterizad porque compren
de medios de enclavamiento previsios para bloquear lateralmen |
te en posicién cada carril slojado en una superficie plana de
la barra de posicionamiento antes citadea.

55?- Perfeccionamientos en la construccidén de dispo
sltivos ampadores de obJjetos tales como bhotellas o simila-
res, segin la reivindicacién El, carscterizado porque 1os me=-

dlos de enclavemiento antes citados estén constituldes por —-

- une berre rotativa provisia de una superficie plana y coope--

" rante con unos érganos de enclavamiento solidarios de 10s ca-

rriles antes citados,

95'.-’- Perfeccionamientos en la construccién de dispo-
gitivos agrupadores de objetos tsles como botellas o simila=—
res, segin la reivindicacién 28, carascterizado porque cada —
seleotor agl como o1 dispositivo de guiamiento antes citados
comprenden dos cedenss sin fin peralelas verticales arrestra
das por dos pifiones celados sobre un &rbol-motor comin, eg~-
tando montado cada grupo smovible de topes sobre un soporte
dlspuesto entre las cadenas antes citadas y siendo solidarilo
de estas Hltimas,

108,- Perfeccionemientos en la construccién de dispo-
sitivos agrupadores de objetos tales como botellas o simila-
res, segin la reivindicacién 98, caracterizado porque el =0~

porte antes citedo comprende uma traviesa de atirantamiento

| de las cadenas antes citadas y fljada con dichas cadenas por

sug dos extremos y un zécalo montado rotativamente sobre di-
cha traviesa, alrededor de un eje horizontsl y partador del
po de topes entes citado.
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118.- Perfeccionamientos en la construccién de dispo-

sitivos agrupadres de objetos tales como botellas o simila-~-
res, segin la reivindicacién 108, caracterizado porque el zé=-
ealo antes citado estéd provisto de una pieza en forma de hor-
quilla que se acopla con une baerra de guismiento paralels a -
la traviesa antes oitada y fijada, Por sus extremos, con di-
chas cadenas, delante de dicha traviesa eon relacidn a le di-
reccifn de traslacibén de las cadenas.

128,~ Perfeccionamientos en 1a construoceién de dimpo-
sitivos agrupadores de objetos tales como botellas o similg-~
res, segin la reivindicacién 98, caracterizado porque el. 4rbol
-motor antes citado es arrasirado por un pifién, siendo éolida-
rios dichos &rbol y dicho pifidn cada uno de una platina, “estan
do solidarizadas a su vez dichas platinas entre si segin una -
posicibn angular relativa reamlable. _'

138,- Perfeccionamientos en la construccién de diepo
sitivos agrupadores de objetos tales como botellas o s:l.ﬁila-g:~
res, segin la reivindicacidn 98, carscterizad porque el érbol
~motor del dispoeitivo -de guiemiento es el.&rbol inferior —
mientras que el Arbol-motor o los &rboles motores del o de —
los dispositivos selectores es o son el &rbol superior o los

&rboles superiores,
148 .- 4PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION IE IIS~.

POSITIVOS AGRUPATORES DE OBJEIOS TALES COMO BOTELIAS O STMILA
RES*, S | o '
‘ Segin queds sustancialmente descrito en la presente

000.000/0.000000
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