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La presente invención se re fie re  a un aparato 

para tra ta r  te jid o s dispuestos en forma semejante a una 

cuerda. Esta forma semejante a una cuerda de lo s  te jid o s , 

para mayor brevedad, se denominará aquí "forma de cuerda".

E l tratamiento de géneros te x t ile s  en forma de 

cuerda, haciéndolos pasar por un baño de desengrasado, - 

blanqueado, teñido u otro medio de tratamiento, es ya co­

nocido. Para ponerlo en p ráctica  se suele emplear una t i ­

na con un torno, aspadera o ro d illo  de a rra stre . Tal co­

mo se venían construyendo hasta ahora, e sta s  máquinas de 

arrastre  estaban proyectadas para tra ta r  e l te jid o  en f o r ­

ma de cuerda con lo s  extremos opuestos de cada largo de - 

te jid o  tratado f i ja d o s  entre s í  y dispuestos sobre e l  ro­

d illo  de arrastre  y la  barra de espigas en forma de h é li­

ce sin  f in , con la s  partes in ferio res de la s  sucesivas es 

p iras de l a  hélice sumergidas en e l baño de líquido de - 

tratamiento. Se conocen ro d illo s  de arrastre  tanto circu­

la re s  como e líp t ic o s ; l a  p articu lar forma del ro d illo  u ti 

lizado depende del te jid o  tratado en e l aparato de arras­

tre .

Los aparatos de arrastre  conocidos o proyectados 

hasta ahora tienen cierto  número de desventajas, entre la s  

que se incluyen la s  sigu ien tes: La carga de la  maquina - 

trae consigo una laboriosa manipulación del te jid o , a me­

nudo en estado húmedo o mojado, hasta que l a  cantidad to­

ta l  de te jid o  a tra ta r  ha quedado in stalada en e l ro d illo  

de arrastre  y en l a  barra de espigas cooperante, con la s  

dos extremidades unidas formando una cuerda sin  f in  que 

puede tener hasta varios m illares de metros de longitud. 

La unión de lo s  extremos se suele hacer cosiéndolos entre
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s í .  A menos que lo s  elementos de cuerda que forman la s  es­

p iras sean casi iguales en longitud y esten bajo la  misma 

tensión, en e l funcionamiento de la  máquina de arra stre , 

que implica la  rotación del ro d illo  de a r r á s t r e , una de -  

la s  esp iras de la  hélice puede ganar longitud a expensas 

de la  esp ira  precedente o de la  sigu ien te, por deslizamiex . 

to entre e l te jid o  y la  su perficie  del ro d illo  de a rra stre , 

y esto aun cuando e l ro d illo  de arrastre  se recubra en su 

p erfic ie  con un material an tideslizan te . E l te jid o  que - 

constituye una so la  esp ira  de la  helice puede tener una 

longitud de 18 metros o menos hasta más de 110 metros, y 

e l volumen de cada e sp ira , en un momento dado cualquiera, 

está  como empaquetado con formación de pliegues a lo  la r ­

go del dorso en pendiente y también a lo  largo de la  base 

del baño, con una proporción de te jido  relativamente pe­

queña situada por encima de la  superficie  o n ivel del l i ­

quido de tratamiento que constituye e l baño. La fuerza - 

necesaria para arra stra r  e l te jid o  sacándolo de l a  masa 

estrechamente empaquetada en e l baño varía .de  una esp ira  

a otra y depende también de la  forma f í s i c a  d e l.te jid o , 

siendo menor para te jid o s fin os y l i s o s  que para te jid o s 

bastos y ásperos. Un deslizamiento variab le , esto e s , e l 

que da lugar a que una esp ira de la  hélice gane en longi­

tud a expensas de otra, requiere fuerzas mayores para -  

a rra stra r  la s  esp iras más largas de la  hélice hasta pasar 

la s  por encima del ro d illo  de a rra stre , con e l resultado 

de que e l sistema operativo o de trabajo en su totalidad  

se hace inestable y se enredan la s  e sp iras del te jid o  en 

forma de cuerda.

Por todo e l lo , lo s  aparatos de arrastre  construí.
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dos hasta ahora exigen una atenta v ig ilan c ia  por parte del

operario para ev itar  defectos de tenido y danos mecánicos

a l  te jid o . Para un funcionamiento sa t is fa c to r io  es necesa­

r io  manipular e l  te jid o  durante su. desengrasado, blanquea­

do y teñido de modo que la s  e sp iras se formen y mantengan 

aproximadamente de l a  misma longitud. A menos que se haga 

e sto , con algunos tipos de te jid o s , a l  producirse e l des­

lizamiento con l a  consiguiente desigualdad de longitud de

la s  esp iras del te jid o  en forma de cuerda, no es posible 

lle v a r  a cabo e l  tratamiento deseado de desengrasado, b la r  

queado y teñido, y e l  te jid o  ha de ser tratado en una ope­

ración de cuerda m últiple, en l a  que cada largo o tramo -  

de te jid o  se cose sobre s i  mismo formando un bucle inde­

pendiente. Tal procedimiento, naturalmente, es aún más -  

laborioso , produce desperdicio de m aterial y re su lta  en 

general in sa t is fa c to r io .
Con e l  advenimiento de lo s te jid o s p arc ia l o to­

talmente hechos de f ib ra s  s in té t ic a s , l a s  temperaturas de 

tratamiento de lo s  te jid o s se han aumentado en general.

A menudo se requieren, para tra ta r  ta le s  te jid o s , máquina: 

de arrastre  cubiertas con campanas o alimentadas con va­

por de agua "vivo" o a presión, por encima del liquido de 

tratamiento. En algunos casos, cuando se necesitan tempe­

raturas de teñido superiores a lo s  100SC, e l ro d illo  de - 

arrastre  con su equipo a u x ilia r  va montado en e l  in terior 

de un recip iente completamente cerrado que puede ponerse 

a presión. En e sta s  circunstancias, es importante que la s  

e sp iras que componen la  hélice de te jid o  estén bajo con­

tro l en todo momento; una desviación respecto de l a  mar­

cha correcta, con esp iras sucesivas de esencialmente l a
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misma longitud, puede no verse, o ser d i f í c i l ,  s i  no impo­

sib le  , de corregir sin  in currir en grandes inconvenientes 

y riesgos tanto para e l operario como para e l  te jid o  some­

tido a tratamiento.
En la  actualidad se dispone comercialmente de -

aparatos para tra ta r  te jid o s en forma de cuerda, en lo s  -  

que se emplea un. transportador de hélice o to rn illo  como 

guía para hacer avanzar la s  esp iras de te jid o  en e l apara­

to de tratamiento con flu id o s. Este tipo de aparato efec­

túa un excelente traba jo , pero tiene c ie rta s  lim itaciones 

que son superadas por e l perfeccionamiento que aquí se -  

describe. El aparato de tratamiento con flu id o s , del tipo 

de torn illo  de transporte comercialmente obtenible, no -  

ofrece f le x ib ilid a d  en e l número de tamaños de ajuste que 

se tra ta  en la s  fáb ricas de acabado de hoy en día. Asimis­

mo, tampoco da una longitud de bucle constante para d ife­

rentes longitudes de te jid o . Ademas, hay tendencia a que 

un bucle de te jid o  sa lte  pasando de un espacio a otro con­

tiguo que contenga otro bucle, y haga que e l  te jido  se en ­

rede. Es asimismo muy d i f í c i l  conseguir una eficaz  deten­

ción de movimiento para e l aparato de tratamiento c o n ­

flu idos del tipo de to rn illo  de transporte.

Por todo e llo , es objeto de l a  invención un apa­

rato para tra ta r  te jid o s en forma de cuerda y lo  bastante 

flex ib le  para manipular diversos números de tamaño de - 

ajuste y diferentes longitudes de bucle.
Otro objeto de l a  invención reside en un apara­

to que haga avanzar e l  te jid o  en forma de cuerda y manten 

ga cada esp ira  o vuelta del te jid o  en un espacio separado.

Otros objetos y ventajas de l a  invención se irán
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desprendiendo fácilmente en e l  transcurso de la  Memoria, 

a l  describ ir l a  invención con referencia a lo s  dibujos ad­

juntos, en lo s  cuales:
-  i a  figu ra  1 es una v is t a  esquemática de parte 

del nuevo aparato de tratamiento concluido;

-  l a  figu ra  2 es una v is ta  por un extremo del -  

aparato de tratamiento con flu id o s;
-  l a  figu ra  3 es una v is ta  por l a  parte superiox

del aparato de tratamiento con flu id o s; y

-  l a  figu ra  4 es una v is ta  de detalle  fragmenta­

r io  y en perspectiva de una parte de l a  transmisión por -

cadenas del transportador.

Con referencia ahora a lo s  d ibu jos, y en espe­

c ia l  a la s  figu ras 1 a 3 in clu sive , se i lu s t r a  en e l la s  

e l  aparato de tratamiento con flu id os nuevo y perfeccio­

nado. En l a  fig u ra  1 se representa e l aparato de manipula­

ción de te jid o s propiamente dicho, sin  l a  tin a o camara -  

usual 10 de tratamiento con flu id o s indicada en la s  figu ­

ras 2 y 3* La cámara 10 es de diseño usual, con e l fondo 

posterior o dorsal en pendiente 12 y una camara 14 de a l i ­

mentación de liquido separada de l a  sección 16 de tra ta ­

miento del te jid o  por un tabique perforado 18. Hay un ro­

d illo  de arrastre  24) apoyado a rotación en la s  paredes - 

de l a  cámara por medio de lo s  miembros de e je  20 y 22 y 

continuamente movido por un motor (no representado) conec­

tado a l  e je  20. El ro d illo  de arrastre  24 puede ser de - 

configuración c ircu lar , como l a  representada, o bien de 

forma c ilin d r ic a .

E l ro d illo  de arrastre  24 lle v a  operativamente 

asociada una cadena sin  f in  26 movida por un piñón 28 y
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con un piñón loco 30 soportado a l exterior del recipiente 

10. La cadena sin  f in  26 lle v a  soldados o asegurados de -  

otro modo varios miembros de casquillo  o co lla rín  32) én

lo s cuales se introducen unos miembros de v a r i l la  34 des­

montables, de modo que lo s  miembros de v a r i l la  34 adyacen* 

tes formen entre s í  un espacio que de acomodo a l a  esp ira  

del te jid o  36* En la s  paredes la te ra le s  de l a  camara 10 — 

va montado a rotación un miembro de v a r i l la  38 situado —

muy junto a la  parte superior de lo s  miembros de v a r il la  

34, de modo que entre miembros de v a r i l la  34 adyacentes 

se formen espacios cerrados para impedir que una esp ira  

presente en cualquiera de lo s  espacios entre v a r il la s  con 

tiguas 34 sa lte  pasando a l  espacio ocupado por otra esp i­

ra de te jid o .
Los miembros de v a r i l la  34 están sostenidos de 

manera desmontable para poder modificar l a  d istan cia entre 

miembros de v a r i l la  34 adyacentes a f in  de tra ta r  te jid o s 

de diferentes anchuras y pesos. Esta posib ilid ad  de hacer 

variar lo s espacios da una mayor f le x ib ilid a d  de empleo 

del aparato.

Mirando por l a  extremidad de l a  derecha de la s  

figu ras 1 y 3, se ve un par de interruptores representado!! 

en 40 y 42. El interruptor de mercurio 40 va conectado a l  

extremo del miembro de v a r i l la  38 y entra en acción s i  se 

hace g irar  hacia arriba e l miembro de v a r i l la  38 debido 

a haberse producido un nudo o enredo en e l te jid o  36, de­

teniendo e l accionamiento del ro d illo  de arrastre  24, 1& 

transmisión a l a  cadena 26 y la  transmisión de movimiento 

a la  cadena sin  f in  46. El interruptor 42 va montado fue­

ra de l a  cámara 10 y tiene un brazo activador 48 que so-
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bresale a l  in terio r de la  cámara para detectar un atasco

producido por e l te jid o  en la  extremidad de la  cámara. S i 

e l te jid o  se atasca  en l a  extemidad derecha de la  cámara 

10, e l brazo activador 48 se vera empujado hacia fuera, - 

para desactivar todos lo s mecanismos de accionamiento del

aparato de tratamiento con flu id o s.
Hay otro mecanismo de seguridad, en forma de va­

r i l l a  50 montada de manera que puede g ira r  en la s  paredes 

de l a  cámara y que lle v a  conectado en uno de sus extremos 

un interruptor de mercurio 52. La v a r i l la  50 toca a l  te­

jido 36 en su movimiento, y g irará  hacia arrib a  a l  paso 

de una cantidad de te jid o  anormalmente grande, t a l  como 

un nudo, por debajo de e l l a ,  haciendo g ira r  e l  interrup­

tor de mercurio 52 y desactivando todos lo s  mecanismos de

accionamiento del aparato.
Por la s  razones que más adelante se explican, 

l a  cadena sin  f in  46 va montada en l a  extremidad izquier­

da de l a  cámara 10, y está  guiada y sostenida por unos -  

piñones 54, 56, 58, 60 y 62. Para mover continuamente la  

cadena hay unos medios de accionamiento por separado (no

representados) conectados a uno de lo s  piñones, t a l  como 

e l 62, por medio de una conexión adecuada t a l  como un eje 

64. A l a  cadena 46 va conectado un elemento de giro  o ar­

ticu lación  65 que lle v a  conectado un perno de cáncamo 66, 

a l  cual se conecta a su vez e l extremo anterior o de en­

trada del te jid o  3 6 . 'Por la s  razones que más adelante se 

explican, hay un interruptor 68 montado en l a  trayectoria 

de recorrido del elemento de articu lación  65 y qM-s se ac 

tiv a  en cada revolución de l a  cadena 46.
En e l exterior de l a  cámara 10 va soportado un
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motor 70 que hace g irar  a l  piñón 28 y a su vez hace áar -  

vueltas a la  cadena 26. El motor mueve a l  piñón por medio 

del eje 72, e l  piñón 74, la  cadena 76, e l  piñón 78 y e l  -  

eje 80. Al e je  80 va conectado otro piñón 82, que mueve 

a l piñón 84 por medio de la  cadena 86.

Pasando ahora a la  figu ra  4, se representa en 

e lla  e l piñón 84 con mayor d e ta lle . El piñón 84 tiene una 

pluralidad de agujeros 87, en algunos de lo s  cuales se co­

locan unas espigas 88 atorn illad as o f i ja d a s  de otro modo 

en lo s mismos. El número de agujeros del piñón determina 

e l número máximo de esp iras de te jido  que es posible tra­

tar en "no operación. Llegado e l  momento, s i  se quiere -  

tra tar  un número de esp iras menor que e l máximo, se quita 

un número prefijado  de espigas 88. Como se explicará mas 

adelante, la s  espigas 88 cooperan con e l  brazo activador 

90 del interruptor 92, controlando e l movimiento de l a  ca­

dena 26.

Funcionamiento
Inicialmente, e l borde anterior 94 del te jid o  

se ata  a l  perno de cáncamo 66, y e l lo te  de te jid o  36 se 

coloca en la  tina 10 o bien se tiene en una c a r r e t i l la  -  

justamente a l  exterior de l a  cámara 10. Se pone en acción 

la  transmisión de movimiento a l  ro d illo  de arrastre  24 y 

l a  cadena 46, moviéndose ésta  en sentido ascendente de -  

modo que t i r a  del te jido  36. Al moverse e l te jid o  36 ha­

c ia  arrib a , entrará en e l espacio 96 venciendo l a  s o l ic i ­

tación del muelle de lámina 98 fijad o  a l  miembro de v ari­

l l a  38. Una vez completamente introducido e l te jid o  en e l 

espacio 96 entre la s  v a r il la s  34, e l muelle de hoja vol­

verá a sa lta r  contra l a  placa de tope 100, cerrando e l es
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pació 96 para impedir que e l te jid o  se sa lga  de e l .  El boi 

de anterior 94 del te jid o  36 se hace pasar por e l  ro d illo  

de guía 102 y subir hasta e l ro d illo  de arrastre  24* A -  

continuación, a l  pasar e l  te jid o  por l a  parte dorsal del 

ro d illo  de arrastre  24, e l elemento de articu lación  62 - 

pone én acción a l  interruptor 68, y se pone en marcha e l 

motor 70 que mueve la  cadena 26 hacia e l lado derecho de 

l a  tin a 10. Al moverse a la  derecha l a  cadena 26, e l  t e j i ­

do presente en e l  espacio 96 se moverá a la  derecha, l l e ­

vándose a l a  derecha e l  te jid o  colocado en e l ro d illo  de 

arrastre  24. E l transportador 26 seguirá marchando hasta 

que e l  piñón 84 haya pasado de una espiga 88 a la  espiga 

88 inmediata contigua, momento en e l cual e l  brazo a c t i­

vador 90 del interruptor 92 será movido en e l sentido de 

desactivar e l  motor 70. E l te jid o  36 continua haciéndose 

g ira r  en torno a l  ro d illo  de a rrastre  24 hasta volver a 

l a  posición in ic ia l  del perno de cáncamo 66. Esta acción 

de arrollam iento del te jid o  continúa, con desplazamiento 

intermitente de la s  e sp iras por parte del motor 70 y de 

modo que e l  ro d illo  de arrastre  24 transporta e l  te jido  

haciéndolo b a ja r  hasta e l  baño, donde forma lo s  pliegues 

104 en cada e sp ira . Al formar lo s  pliegues e l  ro d illo  de 

arrastre  24, e l  funcionamiento intermitente del transpor­

tador hace que e l  te jid o  forme una hélice de modo que e l 

extremo posterior o de sa lid a  106 del te jid o  este en la  

extremidad derecha de la  cámara, en la  tin a  10, cuando - 

e l aparato se h alle  completamente cargado.
Como se ha estudiado brevemente en lo  que ante­

cede, hay que determinar c ie rto s factores antes de cargar 

e l  aparato de tratamiento a base de flu id o . Según e l t e j i -

-  10  -
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do que se vaya a tra ta r , es preciso seleccionar la  r e t ir a ­

da o l a  introducción de v a r il la s  34 para dejar l a  separa­

ción apropiada. Es preciso asimismo determinar e l numero 

y posición de la s  espigas 88 para dar a l  transportador 26 

la  magnitud del movimiento que deje la  separación adecua­

da entre esp iras y dé acomodo a varios largos de te jido  

menos que la  capacidad máxima de l a  tina 10. También es 

preciso coordinar la  velocidad del ro d illo  de arrastre  24; 

la  cadena de transporte 46 y e l motor 70, a f in  de obtener 

e l efecto deseado en e l te jid o  que se este tratando.

Una vez seleccionadas la s  variab les indicadas, 

y cargada la  cámara 10, l a  operación continúa haciéndose 

que e l te jid o  36 recorra continuamente su trayectoria he­

lic o id a l , de modo que la  hélice se deshaga en su extremo 

posterior y se vuelva a formar en su extremo anterior 94) 

y la s  esp iras se hagan avanzar hacia l a  extremidad derecha, 

posterior o de sa lid a , por medio del transportador 26 en 

sincronismo con e l desbobinado y rebobinado de l a  h elice , 

de modo que l a  posición de l a  helice de te jid o  permanezca 

sensiblemente constante en e l sentido ax ia l del ro d illo  

de arrastre  24, y la  hélice se mantenga a una longitud — 

constante, con sus esp iras de la  misma longitud.

Como puede verse fácilm ente, se ha habilitado 

un aparato de tratamiento con flu id o s, de manejo muy f l e ­

xible y a prueba de torpezas, por preverse un equipo que 

permite variaciones en e l aparato para dar acomodo a te­

jidos diferentes en longitud y en anchura. Asimismo, se 

prevén c ie rto s d ispositivos de seguridad para controlar 

e l aparato de modo que impida daños a l  te jid o  y/o a l  equi­

po a l detectarse una condición de anormalidad.

-  11 -
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S i "bien se ha descrito  con d etalle  l a  forma pre­

fe r id a  de realización  del invento, se prevé que habrá otra 

ventajas y variantes obvias para la s  personas versadas en 

la  m ateria, por lo  que únicamente debe considerarse lim i­

tada l a  invención por e l  ámbito que se define en la s  r e i-

s

vindicaciones.
La presente so lic itu d  que corresponde a la  pre­

sentada en lo s  Estados Unidos de America, con fecha 23 de 

Marzo de 1970, bajo e l número 21.586, se acoge a lo s  bene­

f ic io s  del artícu lo  51 del vigente Estatuto sobre Propie­

dad In d u stria l.

R E I  V I  N D I_C_A_C_I_0__N_E_S

15

20-

7 . 5 . 7 1

Los puntos de Invención propia y nueva que se 

presentan para que sean objeto de l a  presente so lic itu d  

de Patente de Invención, en España, por VEINTE años, son 

lo s  sigu ien tes:
13.- Un aparato para tra ta r  te jid o s en forma de 

cuerda, que comprende: un recipiente para un medio de tra<* 

tamiento, un ro d illo  de arrastre  accionado, medios de guia 

para guiar e l  te jid o  en forma de cuerda desde e l rod illo  

de arrastre  a través del medio de tratamiento y de vuelta 

a l  ro d illo  de arrastre  en forma de h élice , de modo que e l 

te jid o  se desenrolla en su extremo posterior y se enrolla 

de nuevo en su extremo an terior, incluyendo dichos medios
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de guía un transportador sin  f in  alargado bajo dicho rodi 

l io  de a rra stre , teniendo dicho transportador sa lien tes -  

espaciados que se extienden hacia fuera desde é l para fo r­

mar espacios entre sa lien tes adyacentes, medios para ha** 

cer g ira r  dicho transportador sin  f in  y medios asociados 

operativamente con dichos medios de guia para accionar di­

chos medios para hacer g ira r  dicho transportador.

23.- El aparato de l a  reivindicación 1, en e l 

que dichos medios para hacer g ira r  dicho transportador — 

incluyen unos segundos medios para detenerlo intermitente-' 

mente.
33.- El aparato de la  reivindicación 2, en e l 

que dichos segundos medios incluyen una rueda dentada con 

un número predeterminado de aberturas en e l la  y espigas 

situadas en un número seleccionado de dichas aberturas.

4a .-  El aparato de l a  reivindicación 3; en e l 

que dichos segundos medios incluyen unos medios de in te­

rruptor con un actuador que sobresale entre dos espigas 

adyacentes en dicha rueda dentada.

53. -  Un aparato para tra ta r  te jid o s en forma de 

cuerda, que comprende: un recipiente para un medio de t r a ­

tamiento, un ro d illo  de arrastre  accionado, medios de guía 

para guiar e l te jido  en forma de cuerda desde e l ro d illo  

de arrastre  a través del medio de tratamiento y de vuelta 

a l  ro d illo  de arrastre  en forma de h elice , de modo que e l 

te jido  se desenrolla en su extremo posterior y se enrolla 

de nuevo en su extremo an terior, incluyendo dichos medios 

de guía un transportador sin  f in  alargado bajo dicho rodi­

l lo  de a rra stre , teniendo dicho transportador sa lien tes 

espaciados que se extienden hacia fuera para formar espa-
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cios entre sa lien te s adyacentes, medios para hacer g irar  

dicho transportador sin  f in , y medios asociados operativa­

mente con lo s  extremos exteriores de dichos sa lie n te s , pa­

ra  cerrar e l espacio entre sa lien te s adyacentes, con e l  — 

f in  de impedir que e l te jid o  en forma de cuerda sa lte  des­

de uno a otro espacio.
68 .- E l aparato de l a  reivindicación 5, en e l 

que dichos medios para cerrar lo s  espacios consisten en

un miembro de vástago alargado.
y a .-  El aparato de l a  reivindicación 6, en e l 

que dichos miembro de vástago e sta  montado a ro bacion en 

dicho recip iente y e stá  asociado operativamente con unos 

medios de interruptor para detener dichos medios de accio­

namiento y dichos medios para hacer g ira r  dicho transpor­

tador a l  detectarse un nudo o un enredo en l a  cuerda de 

te jid o .
88 .- Un aparato para tra ta r  te jid o  en forma de 

cuerda, que comprende: un recipiente para un medio de t r a ­

tamiento, un ro d illo  de arrastre  accionado, medios de guíá 

para guiar e l  te jid o  en forma de cuerda desde e l ro d illo  

de arrastre  a través del medio de tratamiento y de vuelta 

a l  ro d illo  de a rra stre , en forma de h é lice , de modo que 

e l te jid o  se desenrolla en su extremo posterior y se en­

r o lla  de nuevo en su extremo an terior, incluyendo dichos 

medios de guía un transportador sin  f in  alargado bajo d i­

cho ro d illo  de a rra stre , teniendo dicho transportador vas­

tagos espaciados que se extienden hacia fuera para formar 

espacios entre e l lo s , medios que soportan de manera sepa­

rable dichos vástagos en dicho transportador, medios para 

hacer g ira r  dicho transportador sin  f in  y medios asociados
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operativamente con lo s  extremos exteriores de dichos vas­

tagos para cerrar e l espacio entre sa lien tes adyacentes — 

con e l f in  de impedir que e l te jid o  en forma de cuerda -

sa lte  de un espacio a otro.

9a .-  El aparato de la  reivindicación 8, en e l 

que dichos medios para cerrar lo s  espacios consisten en 

un miembro de vastago alargado.
103.- El aparato de l a  reivindicación 9) en e l 

que dicho miembro de vastago esta  montado a rotación en 

dicho recipiente y está  asociado operativamente con unos 

medios de interruptor para detener dichos medios de accio< 

namiento y dichos medios para hacer g ira r  dicho transpor­

tador a l  detectarse un nudo o un enredo en l a  cuerda de

te jid o .
113.- Un aparato para tra ta r  te jid o  en forma -  

de cuerda, que comprende: un recipiente para un medio de 

tratamiento, un ro d illo  de arrastre  soportado a rotación 

en dicho recip iente , un transportador sin  f in  soportado 

a rotación en dicho recipiente bajo dicho ro d illo  de arras 

tre , teniendo dicho transportador una p luralidad de vas­

tagos espaciados a é l conectados y que se extienden hacia 

fuera desde e l mismo para proporcionar espacios abiertos

entre vastagos adyacentes, una cadena s in  f in  soportada 

a rotación en un extremo de dicho recip ien te , medios en 

dicha cadena para soportar e l borde anterior de una cuer­

da de te jid o , medios para accionar de manera continua di­

cho ro d illo  de arrastre  y dicha cadena sin  f in ,  unos se­

gundos medios para accionar dicho transportador sin  f in , 

unos medios de interruptor en l a  trayectoria de desplaza­

miento de dichos medios para soportar e l borde anterior

7 . 5 . 7 1 -  15 -
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de l a  cuerda de te jid o  para accionar dichos segundos medio 

de accionamiento cuando son tocados por lo s  citados medios 

unos segundos medios de interruptor asociados operativamen­

te con dichos segundos medios para desactivar dichos segur 

dos medios después de un espacio de tiempo predeterminado 

y un miembro de vastago soportado en dicho recip iente muy 

junto a lo s  extremos exteriores de dichos vastagos espa­

ciados para cerrar lo s  espacios entre vastagos adyacentes.

123,- El aparato de l a  reivindicación 11, en el 

que dicho miembro de vastago e stá  montado a rotación en - 

dicho recip iente y está  asociado operativamente con unos 

medios de interruptor para detener dichos medios de accio- 

namiento y dichos medios para hacer g irar  dicho transpor­

tador a l  detectarse un nudo o enredo en l a  cuerda de te­

jid o .
132.- Un aparato para tra ta r  te jid o s en forma

de cuerda.
Tal y como se ha descrito  en l a  memoria que an­

tecede, representado en lo s  dibujos que se acompañan y pa­

ra  lo s  fin e s  que se han especificado.
Esta Memoria consta de d ie c ise is  hojas e sc r ita s

a máquina por una so la  cara.

1 o MM.
Madrid,

P.A.

t - a r R e d * * *

ESO.
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