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Ia presente invencién se refiere a un aparato

A

para tratar tejidos dispuestos en forme semejante a una
cuerda. Esta forma semejante a una cuerda de los tejldos,
para mayor brevedad, se denominard aqui "forma de cuerda"
El tratamiento de géneros textiles en forma de
cuerda, haciéndolos pasar por un bafio de desengrasado, -
blanqueado, tefiido u otro medio de tratamiento, es ya co-
nocido. Para ponerlo en prdctica se suele emplear una ti-
na con un torno, aspadera o rodillo de arrastre. Tal co-

mo se venian construyendo haste ghora, estas mdguinas de

me de éuerda con los extremos opuestos de cada largo de -
tejido tratado fijados entre si y dispuestos sobre el ro-
dillo de arrastre y la barra de espigas en forma de héli-
ce sin fin, con las partes inferiores de las sucesivas eg
piras de la hélice sumergidas en el bafio de liquido de -
tratamiento. Se comocen rodillos de arrastre tanto circu-~
lares como elipticos; la particular forme del rodillo uti
lizado depende del tejido tratado en el aparato de arras-

tre.

Los aparatos de arrastre conocidos o proyectado

[92]

hasta ahora tienen cierto nlmero de desventajas, entre lap
que se incluyen las siguientes: La carga de la miquina -
trae consigo una laboriosa manipulacidén del tejido, a me-
nudo en estado himedo o mojado, hasta que la cantidad to-
tal de tejido a tratar ha quedado instalada en el rodillo
de arrastre y en la barra de espigas cooperante, con las
dos extreﬁidades unidas formando una cuerda sin fin que
puede tener haste varios millares de metros de longitud.

Ia unidén de los extremos se suele hacer cosiéndolos entre
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si. A éenos que los elementos de cuerda que forman las es-
piras sean casi iguales en longitud y estén bajo la misma
tensidn, en el funcionamiento de la médquina de arrestre,
que implica la rotacidén del rodillo de arrastre, una de -
las espiras de la hélice puede ganar longitud a expensas
de la espira precedente o de la siguiente, por deslizamien
to entre el tejido y la superficie del rodillo de arrastre
y esto aun cuando el rodillo de arrastre se recubra en su
perficie con un material antideslizante. El tejido que -
constituye una sola espira de la hélice puede tener una
longitud de 18 metros o menos hasta mds de 110 metros, y
el volumen de cada espira, en un momento dado cualquiera,
estd como empaquetado con formacidén de pliegues a lo lar-
go del dorso en pendiente y también a lo largo de la base
del bafio, con una proporcién de tejido relativamente pe-
quefia situada por encima de la superficie o nivel del 1i-
quido de tratamiento que constituye el bafio. La fuerza -
necesaria para arrastrar el tejido sacéndolo de la masa
estrechamente empaguetadsa en el bafio varia .de una espira
a otra y depende también de la forma fiéica del.tejido,
siendo menor para tejidos finos y lisos que para tejidos
bastos y dsperos. Un deslizamiento variable, esto es, el
que da lugar a que una espira de la hélice gane en longi-
tud a expensas de otra, requiere fuerzas mayores paré -
arrastrar las espiras mds largas de la hélice hasta pasar
las por encima del rodillo de arrastre, con el resultado
de que el sistema operativo o de trabajo en su totalidad
se hace inestable y se enredan las espiras del tejido en
forma de cuerda.

Por todo ello, los aparatos de arrastre constru

135
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lal %ejido. Para un funcionamiento satisfactoric es necesa-

o

O, “uy -

dos hasta ahors exigen una atenta vigilancia por parte del

operario para evitar defectos de tefiido y dafios mecénicos

rio manipular el tejido durante su desengrasado, blanquea-
do y tefildo de modo que las espiras se formen y mantengan
aproximadamente de la misma longltud. A menos que se haga
esto, con algunos tipos de tejidos, sl producirse el des-
lizamiento con la consiguiente desigualdad de longitud de
las espiras del tejido en forma de cuerda, no es pogible
llevar a cabo el tratamiento deseado de desengrasado, blaz
queado y tefiido, y el tejido ha de ser tratado en una opes
racibén de cuerda miltiple, en la que cada largo o tramo -
de tejido se cose sobre si mismo formando un bucle inde-—
pendiente. Tal procedimiento, naturalmente, es aln més -
laborioso, produce desperdicio de material y resulta en
general insatisfactorio.

Gon el advenimiento de los tejidos parcial o Ho-

talmente hechos de fibras sintéticas, las temperaturas de
tratamiento de los tejidos se han aumentado en general.
A menudo se requieren, para tratar tales tejidos, miguinas
de arrasire cubiertas con campanas o alimentadas con va-
por de agua "vivo" o a presiln, por encima del liquido del
tratamiento. En algﬁnos casos, cuando se necesitan tempe=
raturas de tefiido superiores a los 1002C, el rodillo de -
arrastre con su equipo auxiliar va montado en el interior
de un recipiente completamente cerrado que puede ponerse

o presién. En estas circunstancias, es importante que las

espiras que componen la hélice de tejido estén bajo con-
trol en todo momento; una desviacidn respecto de la mar—

che correcta, con espiras sucesivas. de esencialmente la

-4 -
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misma longitud, puede no verse, o ser dificil, si no impo

sible, de corregir sin incurrir en grandes inconvenientes
y riesgos tanto para el oberario como para el tejido some-
tido a tratamiento.

Fn Lo sctualidad se dispone comercialmente de =
aparatos para tratar tejidos en forma de cuerda, en los -
que se emplea un transportador de hélice o tornillo como
guia para hacer avanzar las espirés de tejido en el apara~
to de tratamiento con fluidos. Este tipo de aparato efec-
tha un excelente trabajo, pero tiene ciertas.limitaciones
que son superadas por el perfeccionamiento que aqul se -
describe. E1l aparato de tratamiento con fluidos, del tipo
de tornillo de transporte comercialmente obtenible, no ~
ofrece flexibilidad en el ndmero de tamafios de ajuste que
se trata en las fdbricas de acabado de hoy en dfe. Asimist
mo, tampoco da una longitud de bucle constente para dife-
rentes longitudes de tejido. Ademds, hay tendencia a que
un bucle de tejido salte pasando de un espacio a otro conr
tiguo que contenga otro bucle, y haga que el tejido se enr
rede. Bs asimismo muy dificil conseguif una eficaz deten-
cién de movimiento para el aparato de tratamiento con -~

fluidos del tipo de tormillo de transporte.

Por todo ello, es objeto de la invencién un aps
rato para tratar tejidos en forma de cuerda y lo bastante

flexible para menipular diversos ntmeros de tamafio de -

Otro objeto de la invencidn reside en un apara-
to que haga avanzar el tejido en forma de cuerda y manten

ga cada espira o vuelta del tejido en un espacio separado

-

Otros objetos y ventajas de la invencién se irdn

-5 -
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desprendiendo fécilmente en el transcurso de la lemoria,
al describir“la invencidn con referencia a los dibujos ad=
juntos, en 1os cuales:

- la figura 1 es una vista esquematica de parte
del nusvo apafato de tratamiento concluido;

- la figura 2 es una vista por un extremo del -
aparato de fratamiénto con fluidos;

- la figura 3 es una vista por la parie superioy
del aparato dé tratamiento con fluidos; y

- la figura 4 es una vista de detalle fragmenta-
rio y en perspectiva de una parte de la transmisidn por -
cadenaé del transportador.

Con referencia ahora a los dibujos, y en espe-
cial a las figuras 1 a 3 inclusive, se ilustra en ellas
el aparato de tratamiento con fluidos nuevo ¥ perieccio=-
nado. En la figura 1 se representa el aparato de manipula-
cidn de tejidos propismente dicho, sin la tina o cémara -
usual 10 de tratamiento con fluidos indicada en las figu-
ras 2 y 3. La cémara 10 es de disefio usual, con el fondo
posterior o dorsal en pendiente 12 y una camara 14 de ali=x
mentacién de liquido separada de la seccéién 16 de trata-
miento del tejido por un tabique perforado 18. Hay un ro-
dillo de arrastrs 24, apoyado a rotacién en las paredes -
de la cdmara por medio de los miembros de eje 20y 22 ¥
continuamente movido por un motor (no representado) conecs
tado al eje 20. El rodillo de arrastre 24 puede ser de =
configuracidn circular, como la representada, o bien de

forma cilindrica.

El rodillo de arrastre 24 lleva operativamente

asociada una cadena sin fin 26 movida por un pifién 28 y
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con ﬁn'piﬁén loco 30 soportado al exterior del recipiente

10. Lo cadena sin fin 26 lleva soldados o asegurados de ~
otro modo varios miembros de casquillo o collarin 32, en
1los cugles se introducen unos miembros de varilla 34 des-
montables, de modo que los miembros de varilla 34 adyacen-
tes formen entre si un espacio que dé acomode a la espira
del tejido 36. En las paredes laterales de la cémera 10 -
va montado a rotacién un miembro de varilla 38 situado -
muy junto a la parte superior de los miembros de varille
34, de modo que entre miembros de varilla 34 adyacentes
se formen espacios cerrados para impedir que una espira
presente en cualquiera de los espacioé entre varillass con
tiguas 34 salte pasando al espacilo ocupado por otra espi-
ra de tejido.

Los miembros de varilla 34 estdén sostenidos de
maners desmontable para poder modificar la distancia entre
miembros de varilla 34 adyacentes a fin de tratar téjidos
de diferentes anchuras y pesos. Esta posibilidad de hacer
variar los espacios da una mayor flexibilidad de empleo
del aparato. .

Mirando por la extremidad de la derecha de las
figurag 1y 3, se ve un par de interruptores representadoy
en 40 y 42. Bl interruptor de mercurio 40 va conectado al
extremo del miembro de varilla 38 y entra en accidn si se
hace girar hacla arriba el miembro de varilla 38 debido
a haberse producido un nudo o enredo en el tejido 36, de-
teniendo el accionamiento del rodillo de arrastre 24, la
transmisién a la cadena 26 y la transmigidén de movimiento
a 1a cadena sin fin 46. Bl interruptor 42 va montado fue-

ra de la cdmars 10 y tiene un brazo activador 48 que so-
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bresale al interior de la cémare para detectar un atasco

producido por el tejido en la extremidad de 1la cdmara. Si
el tejido se atasca en la extemidad derecha de la cémara
10, el brazo activador 48 se verd empujado hacia fuera, -
para desactivar todos los mecanismos de accionamiento del
aparato de tratamiento con fluidos.

Hay otro mecanismo de seguridad, en forma de va-
rille 50 montada de manera que puede girar en las paredes
de la cdmara y que lleva conectado en uno de sus extremos
wn interruptor de mercurio 52. la varilla 50 toca al te-
jido 36 en su movimiento, ¥ girard hacia arriba al paso
de uns centidad de tejido anormalmente grande, $21 como
un nudo, por debajo de ella, haciendo girar el interrup-
tor de mercurio 52 y desactivando todos 10s necanismos de
acclonamiento del aparato.

Por las razones que nis adelante se explican,
la cadena sin fin 46 va mbntada en la extremidad lzquier-—
da de la cdmara 10, y estd guiada y sostenida por unos -
plnones 54 56, 58, 60 y 62. Pare mover continuamente la
cadena hay unos medios de accionamiento por separado (no
representados) conectados a uno de los piiiones, tal como
el 62, por medio de una conexidn adecuada tal como un eje
64. A la cadena 46 va conectado un elemento de giro o ar-
ticulacién 65 que lleve conectado un perno de céncamo 66,
al cual se conecta a su vez el extremo anterior o de en~
trada del tejido 36. Por las razones que mds adelante se
explican, hay un interruptor 68 montado en la trayectoria
de recorrido del elemento de articulacién 65 y que se ac-
tiva en cada revolucién de la cadena 46.

En el exterior de la cdmara 10 va soportado un
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motor 70 que hace girar al pifién 28 y a su vez hace dar -
vueltas a la cadena 26. E1 motor mueve el pifién por medio
del eje T2, el pifidn T4, la cadena 76, el pifibn 78 y el -
eje 80. Al eje 80 va conectado otro piﬁén 82, que mueve
al pifién 84 por medio de la cadena 86.

Pasando ahora a la figura 4, se representa en
ella el pifién 84 con mayor detalle. El pifién 84 tiene una
pluralidad de agujeros 87, en algunos de los cuales S CO4
locan unas espigas 88 atornilladas o fijadas de otro modo
en los mismos. Bl mimero de agujeros del pifidn determina
el nimero mdximo de espiras de tejido que es posible tra-
tar en una operacién. Llegado el momento, si se quiere -
trater un ndmero de espiras menor que el miximo, se guita
un nfmero prefijado de espiges 88. Como se éxplicaré nés
adelante, las espigas 88 cooperan con el brazo activador
90 del interruptor 92, controlando el movimiento de la cag
dena 26.

Funcionanmiento

Tnicialmente, el borde anterior 94 del tejido
se ata al perno de céncamo 66, y el lote de tejido 36'se
coloca en la tina 10 o bien se tiene en una carretilla -
justamente al exterior de la cémara 10. Se pone en accidnm
1a transmisién de movimiento al rodillo de arrastre 24 ¥y
1a cadena 46, moviéndose éata en sentido ascendente de -
modo que tira del tejido 36. Al moverse el tejido 36 he~
cia arriba, entrard en el espacio 96 venciendo la golici~-
tocidn del muelle de lémina 98 fijado al miembro de vari-
11a 38. Una vez completamente introducido el tejido en el

espacio 96 entre las varillas 34, el muelle de hoja vol-

verd a saltar contra la placa de tope 100, cerrando el es

-9 -
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pacio 96 para impedir que el tejido se salga de él. El box

de anterior 94 del tejido 36 se hace pasar por el rodillo
de guia 102 y subir hasta el rodillo de arrastre 24. A -
continuacién, al pasar el tejido por la parte dorsal del
rodillo de arrastre 24, el elemento de articulacidn 62 -
pone en accidn al interruptor 68, y se pone en marcha el
motor %O que mueve la cadena 26 hacia el lado derecho de
1a tina 10. Al moverse a la derecha la cadena 26, el teji-
do presente en el espacilo 96 se moverd a la derecha, lle-
vindose a la derecha el tejido colocado en el rodillo de
arrastre 24. E1 transportador 26 seguird marchando hasta
que el.piﬁ6n 84 hayz pasado de una esplga 88 a la espiga
88 immediate contigua, momento en el cual el brazo acti-
vador 90 del interruptor 92 serd movido en el sentido de
desactivar el motor %0. EL tejido 36 continGa haciéndose
girar en torno al rodillo de arrastre 24 hagta volver a
1a posicidén inicial del perno de céncamo 66. Esta accidn
de arrollamiento del tejido continta, con desplazamiento
intermitente de las espiras por parte del motor 70 y de
modo que-él rodillo de arrastre 24 trensporta el tejido
haciéndolo‘bajar hasta el bafio, donde forma los pliegues
104 en cada espira. Al formar los pliegues el rodillo de
arrastre 24, el funclonamiento intermitente del transpor=
tador hace que el tejido forme una nélice de modo gque el
extremo posterior o de salida 106 del tejido esté en la
oxtremidad derecha de la cdmara, en la tina 10, cuando -
el aparato se halle completamente cargado.

Como se ha estudiado brevemente en lo que ante-

cede, hay que determinar ciertos factores antes de cargar

el aparato de trafamiento a base de fluido. Segun el teji

- 10 =
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do gue se vaya a tratar, es preciso seleccionar la retira-
da o la introduccidn de varillas 34 para dejar la separa-
cién apropiada. Es preciso asimismo determinar el ntmero
y posicién de las espigas 88 para dar al transportador 26
la magnitud del movimiento que deje la separacidén adecua—
da entre espiras y dé acomodo a varios largos de tejido
menos que la capacidad méxima de la tina 10. También eé
preciso coordinar la velocidad del rodillo de arrastre 24,
1a cadena de transporte 46 y el motor 70, a fin de obtenex
el efecto deseado en el tejido que se esté fratando.

Una vez seleccionadas lag variables indicadas,
y cargada la céamara 10, la operacidn continda haciéndose
que el tejido 36 recorra continuamente su trayectoria he~-
licoidal, de modo que la hélice se deshaga en su extremo
posterior y se vuelva a formar en su extremo anterior 94,
y las espiras se hagan avanzar hacia la extrpmidad derechg
posterior o de salida, por medio del transportador 26 en
sincronismo con el desbobinado y rebobinado de la hélice,
de modo que la posicidén de la hélice de Pejido permanezce
gensiblemente constante en el sentido axial del rodillo
de arrastre 24, y la hélice se mantenga a una longitud -
constante, con sus espiras de la misma longitud.

Como puede verse fAcilmente, se ha habilitado
un aparato de tratamiento con fluidos, de manejo muy fle-
xible y & prueba de torpezas, por preverse un equipo gque
permite variaciones en el aparato para dar acomodo a te-
jidos diferentes en longitud y en anchura. Asimismo, se

prevén ciertos dispositivos de seguridad para controlar

el aparato de modo que impida dafios al tejido y/o al egui+

po al detectarse una condicidn de anormalidad.

-1 -
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Si bien se ha descrito con detalle la forma pre-

ferida de realizacidén del invento, se prevé que habrd otrg
ventajas y variantes obvias para las personas versadas en
la materia, por 10 que Unicamente debe considerarse limi-
tada la invencién por el dmbito que se define en las rei-
vindicaclones.

La presente solicitud que corresponde & la pre-
sentada en los Estados Unidos de América, con fecha 23 de
Marzo de 1970, bajo el nimero 21.586, se acoge a 1os benen
ficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propie-

dad Industrial.

— e — vt |t i e dmm wes v Gue et Ak emm e

Los puntos de Invencidn propia y nueva que se
presentan‘para gque sean objeto de la presente golicitud
de Patente de Invencidn, en Espafia, por VEINTE afios, son
los siguientes:

12,~ Un aparato para tratar tejidos en forma de

cuerda, que comprende: un recipiente para un medio de tra;
temiento, un rodillo de arrastre accionado, medios de gula
pare guiar el tejido en forma de cuerds desde el rodillo

de arrvastre a través del medio de tratamiento y de vuelta
8l rodillo de arrastre en forma de hélice, de modo que el
tejido se desenrolla en su exiremo posterior y se enrolla
de nuevo en su extremo anterior, incluyendo dichos medios

it

- 12 -
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de guia un transportador sin fin alargado bajo dicho rodi-
110 de arrastre, teniendo dicho transportador salientes -
espaciados que se extienden hacia fuera desde é1 para for-
mar espacios entre salientes adyacentes, medios para ha-
cer girar dicho transportador sin fin y medios asoclados
operativamente con dichos mediog de guia para accionar di-
chos medios para hacer girar dicho transportador.

29,- EL aparato de la reivindicacién 1, en el
que dichos medios para hacer girar dicho transportador -
incluyen unos segundos medios para detenerlo intermitente-
mente.

39,~ Bl aparato de la reivindicecidn 2, en el
que dichos segundos medios incluyen una rueda dentada con
un nimero predeterminado de aberturas en ella y espigas
situndas en un ndimero seleccionado de dichas aberturas.

49.- El aparato de la reivindicacién 3, en el
que dichos éegundos medios incluyen unos medios de inte-
rruptor con un actuador que sobresale entre dos espigas
adyacentes en dicha rueda dentada.

52,- Un aparato para tratar tejidos en forma de

cuerda, que comprende: un recipiente pare un medio de ira
tamiento, un rodillo de arrastre accionado, medios de guib
para guiar el tejido en forme de cuerde desde el rodillo
de arragstre a través del medio de tratemiento y de vueltal
al rodillo de arrastre en forma de hélice, de modo que el
tejido se desenrolla en su extremo posterior y se enrolls

de nuevo en su extremo anterior, incluyendo dichos medios

de guia un transportador sin fin alargado bajo dicho rodi
1lo de arrastre, teniendo dicho transportador salientes

espaciados que se extienden hacia fuera para formar espa-

@Zf - 13 -
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cios entre salientes adyacentes, medios pars hacer giraxr
dicho transportador sin fin, y medios asociados operativa-
mente con los extremos exteriores de dichos sglientes, pa=-
re cerrar el espacio entre salientes adyacentes, con el ~
fin de impedir que el tejido en forma de cuerda salte des+
de uno a otro espacio.

62.- E1 aparato de la reivindicacidén 5, en el
que dichos nedios para cerrar 1los espaclos consisten en
un miembro de véstago alargado.

79,- E1l aparato de la reivindicacién 6, en el
que dichos miembro de véstago estd montado a rotacidn en
dicho fecipiente y estd asociado operativamente con unos
medios de interruptor para detener dichos medios de acclio-
namiento y dichos medios para hacer girar dicho transpor-
tador al detectarse un nudo o un enredo en la cuerda de
tejido.

82,- Un aparato para tratar tejido en forma de
cuerda, que.comprende: un recipiente para un medio de tra+
tamiento, un rodillo de arrastre accionado, medios de guig
para gular el tejido en forma de cuerds desde el rodillo
de arrastre a través del medio de tratamiento y de vuelta
ol rodillo de arrastre, en forma de hélice, de modo que
el tejido se desenrolla en su extremo posterior y se en-
rolla de nuevo en su extremo anterior, incluyendo dichos
medios de guia un transportador sin fin alargado bajo di-

cho rodillo de arrastre, teniendo dicho transportador vas

tagos espaciados que se extienden hacia fuera para formar
espacios entre ellos, medios que soportan de manera Sepa-
rable dichos vastagos en dicho transportador, mediocs para

hacer girar dicho transportador sin fin y medios asocliado

2‘7 - 14 -
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operativamente con los extremos exteriores de dichos vés-

tagos para cerrar el espaclo entre salientes adyacentes -
con el fin de impedir que el tejido en forma de cuerds -
galte de un espacio a otro.

9¢,~ El aparato de la reivindicacién 8, en el
que dichos medios para cerrar los espacios consisten en
wn miembro de vastago alargado.

102.~ El aparato de la reivindicacién 9, en el
que dicho miembro de véstago estd montado a rotacidn en
dicho recipiente y esti asociado operativamente con unos
wedios de interruptor para detener dichos medios de accios
namiento y dichos medios para hacer girar dicho transpor=
tador al detectarse un nudo o un enredo en la cuerda de
fejido.

11¢.~ Un aparato para tratar tejido en forma -
de cuerda, qﬁe comprende: un reclpiente para un medio de
tratamiento, un rodillo de arrastre soportado a rotacidn

en dicho recipiente, un transportador sin fin soportado

a rotacidn en dicho recipiente bajo dicho rodillo de arrap-

tre, teniendo dicho transportador una fluralidad de véas-
tagos espaciados a él conectados y que se extienden hacla
fuers desde el mismo para proporcionsr espacios ablertos
entre vistagos adyacentes, una cadena gin fin soportada
s rotacidén en un extremo de dicho recipiente, medios en
dicha cadena para soportar el borde anterior de una cuer-
da de tejido, medios para accionar de manera continua di-
cho rodillo de arrastre y dicha cadena sin fin, unos se-
gundos medios para acclonar dicho transportador sin fin,
unos medios de interruptor en la trayectoria de desplaza-~

miento de dichos medios pars soportar el borde anterior

L{ - 15 -
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de 1la cuerds de tejido para accionar dichos segundo

g medio
de accionamiento cuando son tocados por los cltados medios
unos segundos medios de interruptor asociados operativamen
te con dichos segundos medios para desactivar dichos segun
dos medios después de un espacio de tiempo predeterminado
y un miembro de vistago soportado en dicho recipiente muy
junto a los extremos exteriores de dichos vastagos espa-

ciados para cerrar 1os espaclos entre vastagos adyacentes.

122, E1 aparato de la peivindicacidn 11, en el
que dicho miembro de véstago ests montado a rotacién en -
dicho recipiente ¥y eotd asociado operativamente con unos
medios de interruptor para detener dichos medios de accios
namiento y dichos medios para hacer girar dicho transpor-
tador al detectarse un nudo 0 enredo en la cuerda de te-
jido.

1392.- Un aparato para tratar tejidos en forma
de cuerda. '

Tal y como se ha descrito en la memoria que an—
tecede, representado en los dibujos que se acompafian y pat
re los fines que se han especificado.

Este Memoria constarde dieciseis hojas escritas

o miquina por una sola cara.
10 MAY. 199

P.A.

Madrid,
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