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PATENTE ™
DE
INVENCTION

a favor de Don Jorge RECTORET COMAS, de nacionalidad

espafiola, residente en Barcelona, calle Santald, 96,

por "MECANISMO DE JACKS SELECTORES PARA MAQUINAS TRI-
COTADURAS CIRCULARES",

MEMORIA DESCRIPTIVA

Bn las méquinaé tricotadoras cifculares de
gran didmetro se utiliza, para la seleccién de las
agujas, unos jacks oscilantes, provistos de talones
eliminables en su canto, sobre log que actlen martillos
0 palancas selectoras que forman parte de un mecanismo
de tambor de dibujo.

El p;oblema reside en que para gtender al
gran nimero de selecciones necesarias para cierfos>tré~4
bajos, por ejemplo de tipo Jacquard, la parte provista

de talones de dichos jacks ha de tener una longitud
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considerable, de forma que el desplazamiento radial

de los talones més alejados del punto de oscilacién
del jack; resulta incompatible con las caracteristi~
cas de movimiento de los mecanismos de dibujo usuales.
Se ha tratado de soslayar este inconveniente formando
la rama prﬁvista de talones de los jacks por dos o més
piezas articuladas entre s{ y enfulcrados independien-

temente & puntos fijos del cilindro, pero en este caso

el accionamiento sobre talones cercancs a los puntos

de osclilacién requiere esfuerzos excesivos para las
dimensiones que es posible dar a estas piezas de 1la
miguina tkicotadora.

La invencidén proporciona una sencilla solu-

c¢idén de compromiso entre estas dos situaciones, que

permite realizar un accionamiento adecuado de los jacks
oscilantes sin que en ninguna parte del mecanismo se
presenten esfuerzos o movimientos de magnitudes despro-
porcionadas a las caracteristicas de la méquina,

' El mecanismo de la invencidn presenta la par-
ticularidad de comprender unos jacks basculantes arti-
culados por una de sus ramas provista de un talén ac-
cionable por mecanismos de seleccién, con los jacks
de seleccién acoplables con las levas del cilindro, ¥y
por el ofro con wno de los extremos de una palanca ‘os-
¢ilante por el extremo opussto y se extiende sobre la
meyor parte de la longitud axial ocupada por el mecanis-

mo de dibujo, y una palanca balancin, articulada por

su punto central en una zona intermedia de la palanca
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ogcilante, cuyos extremos tienen sus desplazamientos
haecia fuera limitados & la posicién de reposo de;loé
talones y en cuyo canto libre se hallan formados los
talones eliminables del mecanismo de seleccién.

En la realizacidén preferida de la invencién
la palanca oscilante estd libremente apoyada'por sug
extremos en el jack oscilante y en un puntq fijo del
cilindro, y la palanca balancin est4 apoyada, libﬁemen-
te contra la parte central de dicha,palanca_oscilante.

Ios dibujos adjuntos muestran a titulo de
gjemplo no limitativo del alcénce_de la presente in-
vencidn y en representaciones esquemiticas, una'fqrma
preferida de llevarla a la préetica; |

En dichos dibujos: Ia figuras 1 muestra, en
representacién idealizada, un mecanismo de jacks de
acuerdo éon la invencién y en la posicién de reposo;
la figura 2 es una representacién equivalente a la an-
terior, en la cual el mecanismo_se encuentra en una
posicién de seleccién llevada a cabo a través de un
talén comprendido en la mited inferior de la palanca
balanein; la figura 3 muestra, de la misma manefa, el
accionamiento a través de talones de la parte superior,
y la figura 4 muestra el accionamiento a través de ta-
lones centrales.

En las figuras se ha‘representado de forms
esquemética una porcidén -1- del ¢ilindro de la mdquina
en el que se ha formado las ranuras, de fondos indica-

dos en -2~, para alojamiento de los mecanismos de jacks
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que se describe a continuacién. Ia referencia -3- in-
dica el extremo inferior de un jack de seleccidén os-
cilante, con cuya cola -4- se acopla en forma articu~
lada con la horquilla -5-, formada en uno de los ex-
tremos de un jack basculante ~-6-, retenido en posicidn
axisl mediante el usual aro eldstico -7- ¥ que se apo-
ya por la parte central -8- de su respaldo, contra una
costilla anular -9-, prevista en el cilindro -l1-, la
rama opuesta de este jack basculante forma un. corto
gatillo -10-, con una nariz de apoyo extrema -1l-, que
se introduce dentro de la ranura -2- del mecanismo de
accionamiento, La rama superior de este jack basculan-
te tiene un talén -6a- cooperante con una leva previs-
ta de acuerdo con una construccidn convencional para
devolver el conjunto del mecanismo a la posicién de re-
POSO segﬁn se describiré.

| Contra la nariz ~ll- se apoya el gxtremo su-
perior -~l12- de una palanca oscilénte -13-, cuyo extre~
mo opuesto se apoya libremente contra el fondo de la
ranura -2- mediante la nariz -1l4-y estd impedida de
desplazarse axialmente por el anillo eléstico =15=,
alojado en la muesca -16- de la palanca y en gargantas
complementarias, torneadas en la forma usual en el ci-
lindro. Entre el borde posterior o interno de la pa-
lenca oscilante ~13- y el fondo -2~ de la ranura del
cilindro, queda una holgura visible en las figuras, de
‘forma que esta palanca puede oscilar libremente entre

la posicidén de la figura 1 y las representadas en las
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restantes, alrededor del punto de contacto de la na-A
riz -l4- y arrastrando por su extremo libré, en for-
ma correspondiente, al jack basculante -6-..

Delante de la palanca oscilante -13~ se en-
cuentra dispuesta una palanca balancin' -17-, cuyo can-
to posterior o ipterno es convexo de manera que puede
apoyarse por su parte central -18- contra la pérteAme—
dia del canto externo de dicha palanca oscilahté fl3~.
El extremo inferior de la palanca balancin ~17- tiene
una muesca -19- por la que se acspla en disposicidn'
desplazable radialmente respecto al cilindro «l-, pero
no axialmente, con un anillo -20- equivalente a los
antes descritos, El extremo superior puede oscilar 1i-
bremente en la direccidén radial. E1 canto exterior de
la pieza -17- lleva formados en la forma usual los ta~
lones -21- que pueden ser eliminados en la prepéraoién
de la méquina pare dejar Unicamente 10s necesarios para
un trabajo determinado, segin es préctica corrieﬁte.

Es de notar que los anillos =20~ y ~22- detie-
nen el desplazamiento hacia fuera de le palanca bascu-
lante -17-, correspondiente a la posicidén de repdso del
mecanismo, determinads por el accionamiento del taldén
~6a~ del jack basculante -6~ mediante una leva de bo=-
rrade flja en posicidén adecuada dél juego de levas,0 sl
ge desea una leva 0 palanca de éeleccidn accionable en
momentos oportunos por mecanisﬁos de control de la mé-
quina.

En estas condiciones, el mecanismo de seleccidn
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se mantiene en la posicién de reposo representadarén
la figure 1 mientras ninguno de los mertillos o palan-
cas de seleccidn =23- es accionada.

Ahora bien, de acuerdo con las figuras 2 a
4, el mecanismo puede ser accionado igualmente por cual-
quier martillo de los indicados en la serie -23- de
las figuras, Si, de acuerdo con la figura 2, los me-
canismos de dibujo accionan un martillo situwado hacia

la parte inferior de la serie, la palanca basculante

=17~ se apoyard contra el anillo de tope superior -22-

¥y con su parte central -18~ apretarsd hacia dentro de

la ranura -2- la palanca oscilante -13~, que, a su vez,

oscilard alrededor del punto de contacto de la nariz
~l4~ en sentido antihorarioc y su extremo superior -12-
haré que el jack basculante -6~ oscile en sentido hora-

rio pars acdonar en la forma usual el jack de seleccién

que se encuentra articulado en su parte superior, ha-

ciendo que el talén de seleccién del mismo se introduz-
ca en la pista de las levas, para ser levantado por
éstas hasta la posicién de trabajo.

Si, de acuerdo con la figura 3, el taldn
«~20~ accionado se encuentra en la parte superior de
la palanca basculante -17-, serd el extremo superior
de ésta el que se desplazarid hacia dentro de la ranura
de fondo -2~ .y la muesca inferior -19- la gque se apoya-
réd contra el anillo de tope inferior -20-. La parte
central -18- de esta palanca actuard exactamente igual

contra la palanca oscilante ~13- y el resto del funcio-
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namiento seré exactamente el mismo.

El accionamiento a cargo de un martillo -23-
de altura intermedia dentro de la serie, se deduce en
forma similar de la figura 4, y el accionamiento a car-
go de cualguier martillo de posicidn intermedia entre
los descritos, es igualmente evidente de lo anterior—
mente descrito, '

En todos los casos descritos el mecanismo pue-
de ser devuelto a la posicién de reposo por accionamien-
to del ta2lén -6a- en la forms indicada. E1 mecanismo,
por otra parte, se mantiene en cualquiera de las dos
posiciones por los medios usuales, rozamiento u otros.

Es evidente que un desplazamiento mfnimo de
cualquiera de los martillos -23- se traduce en una os-
cilacién suficiente de la palanca -13-pare dar lugar el
funcionamiento correcto del mecanismo. Por otra parte,
los esfuerzos necesarios para ello son igualmente pe-
quefios, ya que & 1o sumo deberdén alcanzar el valor co-
rrespondiente a la relacidn de palanca de dicha pieza
oécilante =13~

Serén independientes del alcance de la pre-
sente invencibn los detalles accesorios y demés carac-
teristicas constructivas empleados en la puesta en pric-
tica de la misme y que no alteren su esencialidad, por
quedar todo ello .comprendido ‘dentro ‘del espiritu de

las siguientes reivindicaciones.,
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NOTA

Se reivindica como objeto de la presente
patente de invencidn:

1. Mecanismo de jacks selectores para mé-
quinas tricotadoras circulares, de la clase que com-
prenden jacks deseleccidén, caracterizado esencialmen-
te por el hecho de comprender jacks bhasculantes arti-
culados por una de sus ramas & 1los extremos oscilan-
tes.de los jacks de seleccién y por la otra a una
palanca oscilante, estando la primera rama provista
de un talén accionable mediante levas para volver a la
posicién de reposo, en tanto que la palanca oscilante,

enfulcrada por el extremo opuesto al de articulacién,

‘e extiende sobre la mayor parte de la longitud axial

respecto al cilindro de la méquina, ocupada por el me-
canismo de dibujo, que comprende asimismo, exteriormen-
te & esfa palanca oscilante, una palancs balancin que
se halla articulada por su punto central en una zona
intermedia de dicha palanca oscilante, y cuyos extre-
mos tienen sus desplazamientos hacia fuera limitados a
la. posicién de reposo de los talones y en cuyo canto
libre se hallan formados los talonés eliminables del
mecanismo de séleccidn.

2, Mecanismo de jécks selectores para miqui-
nas tricotadoras circulares, de azcuerdo con la reivin-

dicacién 1, caracterizado esencialmente por el hecho
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de que la palanca oscilante estd apoyada libremente‘
por sus extremos en el jack basculante y en un pun-
to fijo del cilindro, y la palanca balancin estéd apo-
yada libremente contra la parte central de dicha pa-
lanca oscilante.

3. Mecanismo de jacks selectores para mé-
quinas tricotadoras circulares.

La presente memoria consts de nueve hojas
foliadas escritas por una sola cara.

Barcelona, 9 de marzo de 1971
Jorge RECTORET COMAS
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