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alimentacidn con bobinas vacias de un aparato de eleva
cidn de las bobinos nara méquinas bextiles con bancos
de husos, esvecizlmente pora miguinas de hilar, maquinas
de hacer cordones, retorcedoras, etc.

Tal aparato de elevacidn incluye:

Un transportador sin fin dispuesto a lo largo
de cada banco de husos y que lleva ganchos de aprehen—
sidén regularmente espaciados a interwvalos que correspon -
den a los de los husos del banco de husos, estando dig
puesto cada uno de estos ganchos de aprehensidn para -
cooperar con una csbeza de toma prevista en el extremo
superior de cada bobina,

y un puesto de carga dispuesto de manera que
presenta, a cada gancho de aprehensidn que pasa a su ni
vel, la cabeza de toms de una bobine vacia.

En tal aparato de elevacidn, es preciso ali-
mentar el puesto de carga con bobinas vacias durante to
do el meriodo de la operacidn que consiste en proveer
a un ramal del transportador sin fin con bobinas vaclas.

El invento tiene por finalidad un dispositivo
de alimentacidn especialmente adaptodo a un aparato de
elevacidn con transportador sin fin y genchos de aprehen
sidn.

El invento tiene también por finalidad un dig
positivo de alimentacidn cuyo funcionamiento puede ser
enteramente automatizado.

El invento tiene, ademds, por fimalidad, un
dispositivo de alimentacidn, constituido por elementos

mecanicos y eléetricos, seneillo ¥ que presenta una -
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gran seguridad de marcha. T

Bl Gispositivo de alimentacidn conforme al -
invento aprovecha la existencia de la cabeza de toma -
prevists en el extremo superior de cada bobina vacfa -
nara hacer sufrir a cada bobina vacia una basculacidn
que la orienta de manera predeterminada.

El dispositivo de alimentacidn segun el inven
to se caracteriza por el hecho de que incluye, en com-
binccions

Una reserva en la cual las bobinas vacias son
apiladas horizontalmente sin discriminacidn del lado en
que ge encuentran sus cabegas de toma,

un dispositivo distribuidor dispuesto para lle
var sucesivemente las bobinas vacias desde la reserva -
hasto un puesto de basculacidn donde estas bobinas son
presentadas horizontzlmente, estando equipado este pues
to de basculacidn, respectivamente, en sus dos extre-
mos, con dos topes dispuestos de manera que retienen -
provisionalmente una bobina vacia por su cabeza de to-
ma, de manera gue todas las bobinas gue abandonan este
puesto de basculacidn presentan sus cebezas de toma ha
cia arriba,

y un dispositivo de transferencia para condu
cir las bobinzas vacias que han abandonado el puesto de
basculacidn hacia el puesto de carga del transportador
sin fin.

El invento podra ser, de todos modos, bien -
comnrendido, con ayuda del complemento de descripeidn
que sigue, agi como de los dibujos anejos, cuyos com-

plemento y dibujoc se refieren a un modo de realizacidn

-3 -
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preferido del invento ¥y no tienen, naturalmemnve, ningun :

caracter limitativo.

La figura 1 de egtos dibujos es una vista en
perspectiva de un dispositivo de alimentacidn estable-
cido conforme al invento, f

La figura 2 es una vista esquemdtica y parcial%
del digpositivo de alimentazcion ilustrado en la figura
1, mostrando esta vista esquemdtica y parcial de manera ;
simplificada las uniones eléctricas de diversos elemen
tos de este dispositivo de alimentacidn.

La figura 3 es un corte parcial y a mayor eg

cala de una parte importante del dispositivo de alimen

tacion ilustrado en la figura 1.

e

La figura 4 es una vista de frente de esta -
parte.

Como se muestrae en la figura 1, la maquina fex
til es una méquina simétrica con dos bancos de husos 2
dispuestos afino y otro lado del plano de simetria longi :
tudinal de la mdquina. i

El dispositivo de alimentacidn de esta maqui
na textil incluye entonces un transportador sin fin 1
dispuesto a lo largo de cada uno de los dos bancos de
husos 2, llevando este transportador sin fin 1 ganchos
de aprehensidn 3 regularmente egpacliados a intervalos
que corresponfen a los Ge los husos del banco de husos
2, estando digpuesto cada uno de estos husos de aprehen i
sién 3 para cooperar con una cabeza de toma 4 previsita ’
en el extremc superior de cado bobina 5.

La purte inferior de cada gancho de aprehen-—

gion 3 presenta dos ramas horigontales, ¥y la cabeza de

-d -
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1

tome 4 prevista en el extremo superior de cada 56binab
5 egtd constituida por una espiga cilindrica, coaxial

a la bobina 5, de diametro inferior a la separacidn de
las dos ramas de los ganchos de aprehensidn e, termindn
dose dicha espiga en una cabeza qircular de diametro su
perior a la separacidn de las dos ramas citadas.

Un puesto de carga 6 esta previsfo entonces,
de preferencia, en uno de los extremos del transporta-
dor sin fin 1, estando dispuesto este puesto de cargas
6 de manera que presenta a cada gancho de aprehension
3 que pasa a su nivel, la cabeza de toma 4 de una bobi

na vacia 5.

El enganche de las bobinas vacias 5 al nivel
de este puesto de carga 6 se efectia entonces cuando el
transportador sin fin 1 no esta animado en un sentido
tal - designado por la fecha F (figura 1) - que los gan
chos de aprehensidén 3 presentan su parte ablexta en el
gentido de este movimiento.

Este nucgto de carga 6 es alimentado con bo=-
binas vacias 5 por un dispositivo de alimentacidn que
incluye los elementos sigulentes:

una reserva 7 en la cual las bobinas vacias
5 estdn spiladas horizontolmente, sin discriminacion -
del ladoen que se encuentran sus cabezas de tomz 4,

un dispositivb distribuidor 8 capaz de llevar
sucesivamente bobinas vacias 5 desde la reserve 7 hasta
un puesto de basculacidén 9 donde estas bobinas son pre
sentadas horizontalmente, estando equipado este puesto
de basculacion, respectivaménte, en sus dos extremos,

con dos topes 10 y 11 dispuestos de manera que retienen

-5 -
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provisionzlmente uns bobina vacis por su cabea. de ‘to=
ma 4, de maners que la totalided de las bobinas que -
llegan al puesto de basculacidén 9 se encuentran reteni
das provisionalmente por sus cabezas de toma 4 que coQ
peran con uno u otro de dichos topes 10 u 11, segin la
orientacién de la bobina considerada que sufrira enton
ces, por gravedad, un movimiento de basculacidn alrede
dor de su cabeza de toma 4, retenida por uno u otro de
los topes 10 u 11 del puesto de basculacidn 9, estando

orientadas entonces todas las bobinas que abandonan eg

te puesto de basculacidn 9 de la misma manera,

y un dispositivo de transferencia 12 para con !

ducir las bobinas vacias 5 que han abandonado el puesto
Ge baseculacion 9 hacia el puesto de carga 6 del trans-
portador 1.

Las bobinas que abandonan el puesto de bascu
lacidén 9 presentan, pues, todas sus cabezas de toma 4
hgcia arriba.

Las bobinas vacins 5 que se presentan en el
puesto de basculacidn 9 estan posicionadas axialmente,
para que la trayectoria de sus cabezas de toma 4 cncuen

tre efectivamente uno u otro de los topes 10 u 11, por

medios de posicionamiento que estdn constituidos, venta

t

josamente, por dos rampas de centrado 20 y 21,.situadasﬁ

respectivamente, en los dos extremos del puesto de bag

culacidén 9, y que cooperan con las dos bases de cada bo

bina vacia 5 para llevar la bobina a su posicidn axial
correcta (figuras 1y 4).
En lo que conclerne al digpositivo distribui

dor 8, puede estar constituido ventajosamente por un -

- B -
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una pared lateral de la reserva 7 - pared paralela al

eje de las bobipas vacias -, encontrandose el puesto -
de basculacidn 9 en el extremo superior de dicho eleva
dor de listones, por el lado de su ramal descendente.

Para favoreccer la evacuacidn por gravedad de
las bobinas vacfas que abandonan el puesto de bascula-
cién 9, se disponen en log dos exiremos de dicho pues—
to de basculacidn 9, respectivamente, dos rampas de ex
traccidn 22 y 23 que cooperan con los dos extremos de
cada bobina vacia 5, estando la parte superior de cgda
una de estas rampas de extraceidn 22 y 23 préxima a la
trayectoria de la unidén del elevador de listones, mien
tras que la parte inferior de estas dos rampas de ex-
traceidn 22 y 23 se encuentra fuera de la trayectoria
de los listones de dicho elevador. Estos listones se -
extienden, pues, solamente en la parte mediana del ele
vador, puesto que lag dos partes marginales deben per-
manecer libres a causa de la presencis de estas dos -
rampas de extraccidén 22 y 23 (figuras 3 y 4).

Is ventajoso entonces disponer el ramal des-
cendente del elevador de platillos de manera oblicua e
inclinada en el sentido que deja libre el espacio si-
tuado debajo de dicho puesto de basculacion 9.

Para mantener las bobinas vacias 5 sobre las
dos rampas de extraccidn 22 y 23, estan dispuestos dos
Organos eldsticos 24 y 25 aguas arriba de dicho puesto
de baseculacidn 9 (figuras 3;y 4).

ElL drgano eldstico mds hacia aguas arriba 24

estd constituido por dos ldminas elasticas orientadas

-7 -
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a 459 aproximsdamente, que se extienden, cada‘hna, h@g
ta encima del puesto de basculacién 9. EL drgano elds—
tico menos hacia aguas arriba 25 esta constituido por
dos laminas eldsticas sensiblemente verticales que es-
tan, cada una, ligeramente acodadas hacia las rampas -
de extraceidn 22 y 23 al nivel del puesto de bascula-
cidn 9. Estas laminas eldsticas estan fijadas sobre el
chasis del dispositivo distribuidor 8 por su extremo -
superior (figura 3).

Ta bobina vacia 5 que se encuentra en el pues
to de basculacidn O serd empujada por la bobina wvacia
que le sigue y que es empnjadas, a su vez, por el pla-
tillo correspondiente, a la vez que ests mantenida con
tra los dos rampas de extraccidn 22 y 23 por el drgano
eléstico 24, La primera bobina vacia 5 bascula y la se

gunda bobina vacia 5 ocupa su sitio, mantenida coutra

las dos rampas de extraccidn 22 y 23 por el drgano elégi

tico 25.

Un canal 26 en forma de V ablerta hacia arri
ba esta dispuesto entonces debajo del puesto de bascu-
lacidn 9 pars guiar las bobimas vacias 5 hacia el dis-
positivo de transferencia 12 (figuras 1 a 4).

En lo que concierne a egte dispositivo de -
transferencia 12, puede estar constituido ventajosamen
te por uns bonda transportadora, provista de alvéolos
verticales apropiasdos para recibir una bopina vacia 5,
estando alineado el eje AA de esta banda transporiado-

ra con el ramal exterior del transportador sin fin 1,

mientras que uno de los extremos de esta banda transpor

tadora estd dispuesto debajo de uno de los extremos de

-8 -
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dicho transportador sin fin 1.

El puesto de carga 6 estd constituido enton-
ces por el alvéolo del dispositivo de transferencia 12
que se encuentra en el trayecto del transportador sin
fin 1, pudiendo enganchar cada gancho de aprehensidn 3
¥y extraer de su alvéolo una bobina vacia 5 (figuras 1
¥ 2k

El transportador sin fin 1 esta animado, ge-
neralmente, de un movimiento continuo durante la opera
cidn de enganche de las bobinas vacias 5 por los gan-—
chos de aprehensidn 3 y, en estas condiciones (figura
2),

el dispositivo distribuidor 8 es arrastrado
por primeros medios motores 27 mandados por un relé 28
subordinado a un primer drgano detector 29 (constimido,
por ejemplo, por un microinterruptor) que detiene estos
primeros medios motores 27 cuando una bobina vacia 5 -
acaba de bagcular en el puesto de bagculacidn 9,

¥y el dispositivo de transferencia 12 es arrag
trado por segundos medios motores 30 mandados por un re
1é 31 subordinado a un segundo Orgeno detector 32 (cong
tituido, por ejemplo, por un microinberruptor) que, por
una parte, détiene estos segundos medios motores 30 -
cuando une bobina vacia 5 es puesta al nivel del puesto
de carga 6 y que, por otra parte, vuelve a poner en -
funcionamiento los segundos medios motores 30 y los pri
meros medioe motores 27 cuando la bobina vacla 5 situa
da al nivel del puesto de carga 6 acaba de ser enganchg
da por un gancho de aprehensidn 3 del transportador 1

y extraida del alvéolo vertical que constituye dicho -

-0 -
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puesto de carga 6.
Al nivel de la purte inferior del canal 26 es;

preferible disponer un tercer 6rgano detector 33 (cons 7

titufdo, por ejemplo, por un conjunto fuente Luminosa~

5 . célula fotoeléctrica) que detiene los primeros y segun

v dos medios motores 27 ¥y 30, y que detiene igualmente,

por medio de un relé 34, los terceros medios motores -

35 que arrastran el tra-nsportador sin £in 1, cuando =

una bobina vacia 5 se encuentra accidentalmente blogueg ;

10 i da en la parte inferior del canal 26. E

g Cuando la méquina textil incluye dos bancos f
| de husos 2 como se ha supucsto, estd prevista unz sola s
reserva %, dos Gispositivos distribuidores 8 dispuestos
simétricamente a uno y otro lado de esta reserva comin
15 - T, y dos dispositivos de transferencia 12 igualmente -
- dispusstos simétricamente con relacidn a esta reserva
7. '

Estos dos dispositivos distribuidores 8 estdn
constituidos por dos elevadores de listones o cangilo-
nes cuyos dos ramales ascendentes constituyen las dos

20 -~ paredes laterales de la resecrva comin 7.

El fondo de la reserva comin 7 presenta la -
forma de una V invertida ampliamente abierta hacia aba
jo, ¥y un cuarto drganoc detector 36 (constituido, por -
gjemplo, por un pedal gue acciona un microinterruptor)

25 f estd ventajosamente previsto para indicar, por medio de '
une alarms 35, gue la reserve comun no contiene ya mds
que un numero dado de bobinas vacias 5 y que es necesa

rio entonces proceder g su llenado.

El conjunto form=do por la reserva 7, los =~

30 . dos Qispositivos distribuidores 8 y los dos dispositivos

24.3.71 - 10 -
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te de la maquina, y este conjunto eatd montado sobre ca

rriles para poderse desplazar bajg la accidn de medios
de mando (constitufdos, por ejemplo, por uno o varios

gatos neumdticos) entre una posicidn activa, para la -
cual los dos puestos de carga 6 se encuentran bien so-
bre la trayectoria de los dos transportadores sin fin

1, ¥ una posicidn de reposo pafa la cual los dos pues-—
tos de carga 6 se encuentran en posicidn retraida con

relacidn a la trayectoria de los dos transportadores -
sin fin 1, siendo adoptada esta posicidn de reposo una
vez que la operacidén de enganche de las bobinas vacias
5 ha terminado. ‘

Bl funcionamiento del aparato de elevacidn -
establecido como se acaba de decir es entonces el si-
guiente.

Antes de la terminacidn de una serie de bobi
nas llenas en los dos bancos de husos de la maguina, se
lleva el transportador sin fin a su posicidn para la -
cual procedera al engasnche de las bobinas vacias, se -
accionz los medios de mando para llevar el conjunto re
serva~digpositivo distribuidor-digpositivo de transfe—
rencis a su posicidn active, se accionan los medios mo
tores del transportador sin fin, lo gue tiene por efec
to provocar el enganche de la primera bobina vacia y -
poner en marcha los primeros ¥y segundos medios motores
de los dispositivos distribuidor y de transferencia. -
El vroceso de enganche de las bobinas vacias se proéi—
gue hasta que el ramal exterior del transportador sin

fin esté provisto de bobinas vacias, siendo detectada




esta situacién por medios apropiados que provocen la - ‘

]

parada de los medios motores de dicho transportador. - |

; Al permanecer el puesto de carge ocupado por una bobinaf

vacia, log primeros y segundos melios motores de los -~ t

5 ? dispositivos distribuidor y Ge transferencia permanecen?
parados. EL conjunto reserva-dispositivo distribuidor-
dispositivo de transferencia es llevado entonces a su

posicidn de reposo.

Finalmente, se dispone de un aparato de ele-
10 . vacidn cuyo funcionamieﬁto puede ser enteramente suto-
matizado, presentando este aparato de elevacion una -

gran seguridad de marcha puesto que esta constituido

por elementos mecanicos y eléctricos extremadamente

sencillos.

15 : Ademds, el dispositivo de alimentacidn del -
aparato de elevacidn puede ser hecho completamente in-
dependiente de la méquina misma, y es posible conside~ ;
rer un dispositivo de alimentaciodn que sirva a varias 4
maquines ,

20 ; Lg presente solicitud, que corresponde a la
presentada en Luxemburgo, el 16 de Marzo de 1970, bhajo
el Ne 60,529, se acoge a los beneficios del Articulo -

51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

25

30

24.3.M - 12 -
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Los puntos de invencidn propia y nueva, que
se presoentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son ~
los siguientes:

1e— Dispositivo de alimentaciodn, con bobinag
vacias, de un aparato de elevacidn de las bobinas para
méquina textil con bancos de husos, incluyendo este -
aparato de elevacidn: un transportador sin fin dispueg
to a 10 large de cada banco de husos y que lleva ganchos
de aprehensidn regularmente espaciados a intervalos que
corresponden a log de los husos del banco de husos, es
tando dispuesto cada uno de estos ganchos de aprehen-
sifn para cooperar con una cabeza de toma prevista en
el extremo superior de cada bobina, y un puesto de car
ga dispuesto de manera que presenta, a cada gancho de
aprehension que pasa a su nivel, la cabeza de toma de
une, bobina vacia, estando caracterizado este dispositi
vo de alimentacidn por el hecho de gque incluye, en com
binacidn, una reserva en la cusl las bobinas vacias eg
tan apiladas horizontalmente sin diseriminacidn del la
do en que se encuentran sus cabezas de toma, un dispo-
sitivo distribuidor dispuesto para llevar sucesivamen—
te bobinas vacias desde dicha reserva hasta un puesto
de basculacidn donde estas bobinas son presentadas ho-

rizontalmente, estendo equipado este puesto de bascula

- 13 -
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cion, respectivamente, en sus dos extremos, con dos.fg f
pes, y dispuestos de nanera que retienen provisionalmen ;
te una bobina vacia por su cabeza de toma, de modo que
todas las bobinas vacias que abandonan este puesto de
basculacidn presentan sus cabezas de toma hacia arriba,
y un dispositivo de transferencia para conducir las bo
binas vacias que han abandonado el puesto de bascula-
cidn hacia el puesto de carge del transportador sin -
fin.

2.~ Dispositivo de alimentacién segdn la rei
vindicacidn 1, caracterizado por el hecho de que las -
bobinas vacias que se presentan en el puesto de bascu-
lacidn =son posicionades axialmente por dos rampas de cegf
trado sitwadas, respectivamente, en los dos exiremos - :
del puesto de basculacidn y que cooperan con dos bases
de cada bobina vacia para llever dichas bobinas a una .
posicidn axial correcta.

3.~ Dispositivo de alimentacidn segin las -
reivindicaciones 1 6 2, caracterizado por el hecho de
gue el dispositivo distribuidor estd constituido por - ‘
un elevador de listones o cangilones cuyo ramal ascenden
te constituye una pared lateral de la reserva, y por el |
hecho de que dos rampas de extraccidn estdn dispuestas ‘
en los dos extremos del puesto de basculacidn, cooperan !
do cstas dos rampus de extraceidn con log dos extremos '
de cada bobina vacia, estando la parte superior de ca-
da una de estas rampas Ge extraccidn prdxims a la tra-
yectoria de la unidn del elevador de listones, mientras A
que la parte inferior de estas dog rampas de extraccion E

se encuentra fuera de la trayectoria de los listones de :

-4 -



dicho elevador.

4 .~ Dispositivo de alimentacidn segin la rei
vindicacion 3, caracterizado por el hecho de que dos -
Srganos eldsticos estan dispueétos aguas arriba del =
5 puesto de basculacidn para mantener las bobinas vacias
‘sobre las dos rampas de extraccidn.

5.~ Dispositivo de alimentacidn segin la rei

vindicacidn 4, caracterizado por el hecho de que el 6;

i gano eldstico mds hacia aguas arriba estd constituido
10 . por dos laminas eldsticas orientadas a 452 aproximada-
mente que se extienden, cada ﬁna, hasta encima del pues
to de basculacidn, y €l drgano eldstico menos hacia -
aguas arriba estd constituido por dos ldminas elasticas
sengiblemente verticales que estén, cada una, ligeramen
15 { te acodadas hacia las rampas de extraccién al nivel -
!
E del puesto de basculacidn.
i §.- Dispositivo de alimentzcidn segun una =
cualquiers de las relvindicaciones 1 a 5, caracteriza-
: do por el hecho de que el dispositivo de transferencis
20 % esta constituldo por una banda transportadors provista
; de alvéolos verticales apropiddos para recibir ung bo-
% bina vacia, estando alineado el eje de esta banda trang
% portadora con el ramal exterior del transportador sin
fin, mientras que uno de los extremos de esta banda -
25 trangportadora este Aispuesto debajo de uno de los ex-
B ! tremos de dicho transportador sin fin.
70 Dispositivo de alimentacidn segin una -

cualquiera de las reivindicacidnes 1 a 6 y destinado a

cooperar con un aparato de elevacidén en el cual el trans

portador sin fin estd animado de un movimiento continuo
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durante la operacion de engunche de las bobinas vacias
por los ganchos de aprehensidn, caracterizado por el =
hecho de que, el dispositivo distribuidor es arrastre-

do por primeros medlos motores subordinados a un pri-

5 ° mer Organo detector gue detiene estos primeros medios

' motores cuando una bobina vacia acaba de bascular en -
el puesto de basculacidn, y el dispositivo de transfe-
rencia es arrastrado por segundos medlos motores subor
dinndos a un segundo organc detector que detiene estos
10 © segundos medios motores cuando una bobina vacia es lle ;
vada al nivel del puesto de carge, ¥y que vuelve & poO=-
ner en funcionamiento los segundos medios motores y =
los primeros medios motores cuando la bobina vacla aca
be de ser enganchada por un gancho de aprehensidn del
15 " transportador, | j
| 8.- Dispositivo de alimentacidén segin la rei
vindicacidn 7, caracterizado por el hecho de que un ter é
cer drgano detector esta dispuesto debajo del puesto =
de basculacidn para detener los jrimeros y segundos me
20 . dios motores ¥ para detener igualmente los terceros me

| dios motores, que arrastran el fransporiador sin fin -
cuendo una bobina vacia se encuentra accidentalmente blg:
queada debajo de dicho puesto de basculacidn. |

9.~ Dispositivo de alimentacidn segin una =

[}
A\

cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, destinado a
una maquina textil con dos bancos de husos dispuestos
simétricamente con relacidn a un plano longitudinal de
la méquina, caracterizado por el hecho de que dicho -
digpositivo de alimentacidn incluye una reserva comun,

30 ~ dos dispositivos distribuidores dispuestos simétricamen

-

- 16 -
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te 2 uno y otro lado de esta reserva comuin, dos pucstos
de basculacidén y dos dispositivos de transferencia dis
puestos simétricamente con relacidn a esta reserva comtin
y que terminan en los dos puesfos de carga de los trang
portadores sin fin dispuestos a lo largo de cada uno de
los dos bancos de husos citados, constituyendo el con-
junto formado por la reserva comin, los dosdispositivos
digtribuidores, los dos puestos de basculacion y los -
dos dispositivos de transferencia un conjunto indepen—
diente de la maguina textil, estando montado este con—
junto mévil bajo la accidn de medios de mando para po-—
derse desplazar entre una posicidn activa, para la cual
los dos puestos de carga se encuentran bien sobre la -
trayectoria de los dos transportadores sin fin, y una
posicidn de reposo parza la cual los puestos de carga -
se encuentran en posicion retraida con relacidn a di-
cha trayectoria,

10+~ Dispositivo de alimentacidn segin la -
reivindicacidn 9, caracterizade por el hecho de que el
fondo de la reserva comin presente la forma de una V -
invertida amplismente abierta hacia abajo, y un cuarto
detector esta previsto para indicar, por medio de una
alarma, que la reserva comin no conbtiene ya mis que un
nimero dado de bobinas vacias y que es necesario enton
ces proceder a su llenado,

11.— Dispositivo de alimentacidn, con bobinas
vaclias, de un aparato de elevacidn de las bobinas para
maquina textil con bancos de husoé.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que

ntecede, representado en los dibujos que se acompafian
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y con los fines que se han especificado. == ;
Bsta Memoria consta de dieclocho hojas escri

tas a mdquina por una sola cara. :
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