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SECCION TECNICA 

CL,SS;. ¡. P. C.

PATENTE DE INVENCION 

por 20 años

por "EQUIPO DE* ACCIONAMIENTO A DISTANCIA, POR SEÑALES CODI­

FICADAS EN SINCRONISMO", a favor de D. Eduardo RUEDA Segura, 

domiciliado en CORNELIA DE LLOBKEGAT (Barcelona) -  General 

Mola, 406, de nacionalidad española.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de invención se re fie re  a un 

equipo destinado a  re a liz a r  e l accionamiento a  d istan cia , me­

diante ondas electromagnéticas o u ltrasó n icas, de un órgano 

cualquiera, preparado para este f in .

5 . Las posib ilidades de aplicación del equipo que se

describ irá , basadas en un nuevo sistem a de modulación (codi­

ficación) de l a s  ondas enviadas, son muy amplias y se re f ie ­

ren -de manera general- a un emisor que puede activarse por 

transductores de muy d is t in ta  naturaleza y a  un receptor que, 

10. a l  re c ib ir  l a  señal, conveniente, puede gobernar un órgano 

cualquiera.

Hitre algunas de l a s  principales aplicaciones del 

equipo se pueden mencionar, a  t itu lo  in d icativo , pero no lim i 

ta tiv o , l a s  sigu ien tes:

15. -  Apertura y cierre (a d istancia) de puertas de to­

das c la se s , por ejemplo, vehículos, viviendas, g a ra je s , alma-
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canea, establecim ientos comercialea e in d u stria le s?  su b stitu ­

yendo a l a s  cerraduras convencionales.

-  Apertura y cierre  de ca ja s  da caudales o puertas 

de gran seguridad, con alarma incorporada, como indicación que

5. se e stá  manipulando (electrón ica o mecánicamente) de una mane­

ra  indebida.

-  Equipos receptores deáLarmas, cuyos emisores pue­

den activarse  por d iferentes detectores, ta le s  como fo toe léc­

tr ic o s , term oeléctricos, de humedad, n iv e l, humos, de polvo,

10. polución o cualquier o tra  magnitud f í s i c a .

-  Sistemas centralizadores de medidas, cuyos puntos 

evaluadores pueden e sta r  localizados en zonas muy d is t in ta s .

-  Sistemas de te lecon tro l o telerregulación  desde un 

centro de mando, a puntos receptores localizad os en zonas muy

15. d iferen tes.

-  Envío, a través de lín e a s  e lé c tr ic a s , de d iferen ­

te s informaciones.

20. se lectivo  entre una central y d iferentes receptores móviles de 

uso personal.

-  Accionamiento de d isp o sitiv o s cambiadores da v ía s 

fé rre a s , compuertas h id ráu licas, máquinas pasadas de obras pú­

b lic a s , d isp ositivos de servomando para actuación da máquinas

25. pesadas y asociadas a pesos y volúmenes grandes de m ateriales.

-  Diversas ap licaciones in d u str ia le s , en l a  tácnioa 

naval y aeronáutica, e tc .

E l equipo de accionamiento a d istan cia  que se descri 

b irá  podría denominarse de radiocontrol por sincronismo engra- 

30. nado, ya que permite gobernar o controlar por medio de un vehícu 

lo  adecuado (ondas electrom agnéticas, cable, óptico o u ltra só -

-  Activación de explosivos (detonante a  d ista n c ia ) .

-  Localización de personas dentro de un área ; enlace
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n ico ), un mecanismo a l  que se envían seSalea codificadas en 

sincronismo, cabiendo designar a este como engranaje entre la  

orden enviada por e l emisor y al in ic io  del funcionamiento ope­

rante del receptor.

A este resultado se ha llegado por la  necesidad exis 

tente de diseñar y poner en práctica  un sistema de radiocon- 

tro l que o freciera  l a s  máximas seguridades de funcionamiento. 

Desde un principio se desecharon, por sus inconvenientes, lo s  

sistem as c lá sico s de control a d istan cia  a  base de una radiofM  

ouencia pura o bien modulada por una o dos señales simultáneas 

de baja  frecuencia.

Para f a c i l i t a r  l a  explicación, se acompaña a l a  pre­

sente memoria una hoja de dibujos, en lo s  que se ha representado, 

a t ítu lo  de ejemplo ilu stra t iv o  y no lim ita tiv o , unos diagramas 

que ayudan a comprender e l principio da funcionamiento del equi­

po que se describe.

En loa d ibu jos:

La figu ra  1 muestra e l diagrama de un sistema de radio 

control en a l que una señal da radiofrecuencia es modulada se- 

cuencialmente por señales da baja frecuencia, la s  cuales pueden 

actuar respecto a l a  amplitud y a l a  freouencia de la  portadora. 

Esta sistem a, s i  bien permite obtener m últiples combinaciones, 

adolece de l a  f a l t a  de sincronismo, es decir, que no ex iste  nin­

guna garantía sobre l a  puesta a  caro del receptor, en un instan­

te cualquiera.

La figu ra  2 as e l diagrama de un sistema de control a 

d istan cia  en el que una señal de radiofrecuencia as modulada s i ­

multánea y secuencialmente por dos señales da baja frecuencia.

Al igual que el an terior, este sistema adolece de f a l t a  de sin­

cronismo.

La figu ra  3 muestra e l primer sistema desarrollado con
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a l f in  de obtener a l  efecto de sincronismo, consistiendo en mo­

dular l a  portadora por dos señales de baja frecuencia, una en 

permanencia (sincronismo) y l a  o tra sacuencialmente. Este s i s t e  

ma ya garantizaba e l sincronismo del receptor, y, en consecuen­

c ia , fue analizado concienzudamente para obtener su máxima sim­

p lif ic ac ió n , es decir, para reducir a un mínimo e l numero de 

componentes del correspondiente montaje, en e l receptor, a f in  

de obtener un tamaño muy pequeño, y también para aumentar l a  f i a  

b ilid ad , o sea la  seguridad de se rv ic io .

La figu ra  4 es un diagrama del sistema desarrollado se, 

gún la s  ideas an teriores, en virtud del cual se actúa en l a  s i ­

guiente forma: primeramente, modulando de manara permanente, lúe, 

go en forma interrumpida y finalmente en forma permanente.

La figu ra  5 indica lo s  parámetros o informaciones que 

suministra l a  señal de baja frecuencia, referentes a l a  duración 

da l a  señal permanente, l a  separación de impulsos de l a  señal in 

terrumpida y l a  duración de é sta , a s í  como l a  frecuencia de l a  

portadora y l a  de l a  molduladora.

La figu ra  6 representa, en dos diagramas separados, l a  

señal enviada por e l emisor y lo s  impulsos presentes en e l rece& 

to r , en orden a l a  excitación y activación  de é ste .

La figu ra  7 muestra l a  manera de aumentar e l número de 

combinaciones posib les de transmisión con e l  equipo objeto de l a  

Patente.

25. En todas l a s  f ig u ra s , l a  rec ta  horizontal constituye

una escala  representativa de tiempos, mientras que en lo s  dos se 

miplanos que define se representan, mediante bandas rectangula­

re s , l a s  señales moduladores y da sincronismos, según lo s  casos, 

siendo su correspondencia con lo s elementos da lo s  dibujos l a  s i  

30. guiante:

-1 -, -2- y -3-, señales moduladoras de la  portadora en
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baja frecuencia, en loa tre s  primeros casos; -4-, modulación 

audiofrecuenta de manera permanente; -5-) modulación audiofre. 

ouente en forma interrumpida; -6-, modulación audiofrecuente en 

forma permanente; -7-, duración da l a  señal permanente; -8-, se- 

5. paración de impulsos de l a  señal interrumpida; -9*-, duración de 

l a  señal interrumpida; -10-, escala de tiempo correspondiente a 

lo s  impulsos presentes en e l receptor, de lo s  que se indican lo s  

designados con lo s  números -11-, -12- y -13-.

Volviendo a l a  figu ra  4; se establece que l a  señal de 

10. sincronismo, efecto esen cial en e l sistema que se describa, se 

obtiene por dos caminos distintos, que son l a  señal permanente 

-4- y l a  interrumpida, -5 -.

El efecto fundamental del presente sistema es e l de 

sincronismo, que ju s t i f ic a  l a  denominación, antes c itad a, de ra- 

15. diocontrol por sincronismo engranado que cabe ap licar  a l  mismo.

Tanto el emisor como el receptor disponen de un progra 

mador; e l del emisor se pona en marcha cuando se oprime e l pul­

sador da mando asociado a dicho d isp ositivo  y es e l encargado de 

producir la  señal en permanencia y l a  señal interrumpida.

20. El programador del receptor se pone en marcha cuando

se recibe la  señal de sincronismo y se coloca automáticamente a 

cero s i  f a l t a  dicha señal de sincronismo; este programador, du­

rante su funcionamiento, produce tre s  impulsos, lo s  representa­

dos en el segundo diagrama de la  figu ra  6, y luego se pone de 

25. nuevo a cero. Para que se originen dichos t r a s  impulsos otra vez, 

es necesario e imprescindible que l a  señal da sincronismo desapa 

rezea momentáneamente.

Los impulsos del programador del receptor, según la  c i 

tada figu ra  última, se originan del modo sigu ien te : Los designa- 

30. dos con lo s  números -11- y -13- se generan a  p a r t ir  da l a  recep­

ción de l a  señal de sincronismo, mientras que e l impulso -12- se
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origina a p a rt ir  de la  misma señal da sincronismo y a i ,  además, 

l a  señal interrumpida dura un c ie rto  tiempo (integración de la  

señ al).

Los tre s  impulsos aludidos son lo s  encargados de go­

bernar tre s  memorias, que, a l a  vez, gobiernan e l re lé  de s a l í  

da, e l cual actuará sobre e l electroimán de l a  cerradura u otro 

d isp ositivo  operativo.

Las tre s  memorias entran en actuación del modo siguien 

te :

Cuando se genera e l impulso -11- y l a  modulación es 

permanente, se activa  una memoria.

Cuando se genera e l impulso -12- y l a  señal de modula­

ción es interrumpida, se ac tiv a  o tra memoria.

Cuando se genera e l impulso -13- y l a  señal de modula­

ción es permanente, se pone en marcha l a  tercera  memoria.

Una vez activadas l a s  tre s  memorias simultáneamente, 

ponan en maroha e l re lé  de sa lid a , y a l  f a l t a r  la  señal de sin ­

cronismo se colocan a cero, lo  mismo que e l citado re lé .

El sistema descrito  puede asim ilarse  mecánicamente a  

una cremallera dentada (emisor) y un disco dentado (receptor) 

que g ira  a velocidad constante sobre l a  crem allera. Inicialmen­

te , esta  áltim a se h a lla  en a l  punto caro y e l disco se h a lla  

encima de l a  crem allera, sin  to carla . Cuando se oprime el pulsa 

dor, la  cremallera se desplaza a velocidad constante y e l disco 

cae sobre e l la ,  girando una vuelta completa, y s i ,  durante e l 

camino, engrana totalmente con la  crem allera, se produce l a  se­

ñal de actuación. Una vez que e l disco ha dado una vuelta comple 

ta ,  se detiene y se coloca por encima de l a  crem allera, aunque 

ésta  se h a lla  en movimiento, estando e l pulsador oprimido.

Durante e l periodo de tiempo de 5 segundos, y a t í tu ­

lo  o rien tativo , se tiene la s  posib ilidades sigu ien tes en rad io-
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frecuencia:

20 canales de la  portadora, correspondientes a la  

banda usual de 22 MHz, no existiendo, sin  embargo, inconvenien­

te para trab a jar con o tra  banda.

20 canales de baja frecuencia, situados entre 2 y

10 KHz.

150 escalones de tiempo de l a  señal permanente.

50 escalonas de tiempo de l a  señal interrumpida.

10 escalones de separación de lo s  pulsos de l a  señal 

interrumpida.

Por consiguiente, e l numero de combinaciones posib les, 

teniendo en cuenta que lo s  escalones de tiempo de l a  señal per­

manente e interrumpida pueden in v ertirse , es igual a :

20. 20 (2.150.50) 10 = 60.000.000.

El número de combinaciones puede aumentarse por dos 

medios d is t in to s : por aumento del tiempo de pulsación y por mo­

dulación con varias señales interrumpidas (figura 7 ), in tercala  

das dentro de l a  señal permanente.

Todo cuanto no a fec te , a lte re , cambie o modifique la  

esencia del equipo d escrito , será variab le a lo s  efectos de la  

actual Patente.

N OT A.

Se reivindica como objeto de esta  Patente de inven­

ción:

1 .-  Equipo de accionamiento a d istan cia , por señales 

codificadas en sincronismo, destinado a l a  realización  de manió 

bras por control remoto y a la  transmisión de informaciones y. 

órdenes a d istan cia  por medio da ondas electromagnéticas o u l­

trasón icas, caracterizado esencialmente por rea lizarse  l a  modu 

lación  de l a  portadora secuencialmente mediante una señal de 

baja frecuencia en permanencia, determinante de un efecto de
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sincronismo, y o tra señal de baja frecuencia en forma interrum­

pida, efectuándose la  c itada doble modulación primeramente de 

manera permanente, luego en forma interrumpida, con l a  concurren 

c ia  de una pluralidad de impulsos de frecuencia y duración deter 

minadas, y finalmente en forma permanente.

2 . -  Equipo de accionamiento a  d istan c ia , por señales 

codificadas en sincronismo, según l a  reivindicación  an terior, ca 

racterizado por l a  provisión, en a l  emisor, de un programador 

que se pone en marcha por la  opresión de un pulsador da mando aso, 

ciado a dicho emisor y encargado de l a  producción da l a  señal en 

permanencia y l a  señal interrumpida, mientras que otro programa­

dor, en e l receptor, re su lta  actuado a la  llegada de l a  señal de 

sincronismo, colocándose automáticamente a caro a l  f a l t a r  dicha 

señal da sincronismo y produciendo en su funcionamiento tre s  im­

pulsos diferenciados, tra s  loa  cuales se pone nuevamente a cero, 

debiendo desaparecer momentáneamente l a  señal de sincronismo pa­

ra l a  nueva producción de lo s  citados tre s  impulsos.

3 . -  Equipo de accionamiento a  d istan c ia , por señales 

codificadas en sincronismo, según l a s  reivindicaciones an terio ­

re s , caracterizado por re a liz a rse  l a  actuación sobre e l  órgano 

operativo de un d ispositivo  funcional, a  cuyo accionamiento se 

d irige  e l empleo del equipo, mediante un re lé  de sa lid a , a c t i ­

vado por l a  concurrencia de tre s memorias, respectivamente go­

bernadas mediante lo s  tre s  impulsos anteriormente aludidos, pro 

ducidos por e l programador del receptor como consecuencia de l a  

información y órdenes contenidas en l a s  señales de sincronismo 

enviadas por e l emisor.

Sean cuales fueren l a s  circunstancias que concurran 

en l a  esencialidad de l a  Patenta de invención definida en la s  

an teriores reivindicaciones, cuyo objeto e s:

4 . -  "EQUIPO DE ACCIONAMIENTO A DISTANCIA, POR SERÍALES
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CODIFICADAS EN SINCRONISMO".

Consta l a  presente memoria de nueve hojas fo liad as, 

mecanografiadas por una so la  cara y de lo s  dibujos unidos a 

l a  misma.

5* Barcelona, 26 FEB 9̂71
P.A. de D. Eduardo RUEDA Segura.

ALFONSO DURÁN  

-— 1

Fdo.: Luis Ourán Benefom

pe
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