388667

(30
Po"‘ 47.209

\ 7 CEN/PT/EPF
True-Track

I.H.Po

Memoria descriptiva

para solicitar  PATENTE DE INVENCION por 20 aiios

a nombre de SMITHS INDUSTRIES LIMITED

entidad |/ d¥xmocturedided briténica

con domicilio engyjcklewood Works, Londres,Inglaterrae

por: "UN APARATO PARA LA PRESENTACICN DE ECOS,POR EJEMPLO
ECOS DE RADAR" (Clase Internacional GO1s)




10

15

20

25

30

1544471

388667

‘BEste invento se refiere & un aperato pare la
presentacién de ecos recibidos por un mdvii desde obje~
tos que se encuentran dentro de une zona de vigilancia,
de la clase en que un dispositivo de presentacién_propor—
ciona, de acuerdo con los ecos, una presentacién que cam-
bia con el tiempo de las situaciones relativas de los ob=-
jetos dentro de la zona de viglilancia.

' Un eparato de presentacidén de ecos de la clase
especificade se usan ya comunmente en naves que llevan rg
der, incluyendo el dispositivo de presentacidn, normal-
mente, un tubo de rayos catddicos que proporciona una
presentacién de la posicién en un plano de los objetos
0 "blancos" de acuerdo con los ecos de radar recibidos
desde ellos. Los blancos se representan en éste con des-
plazamientos radiales y angulares desde un punto de refe-~
renocia, correspondientes a sus distancias y rumbos indi-
viduales con respecto a la nave portadora del radar en la
zong de vigilancia. En la forma bdsica de presentacidén
el punto de referencia, que representa la nave poriadora
del radar, psrmanece estécionario en la pantalla del tubo
de rayos catédicos y las representaciones de los blancos,
tanto si estos son estacionarios como si no lo son, se
mueven a través de la pantalla. El movimiento, en cade
caso, estd de acuerdo con el movimiento del blanco con
relacién 2 la nave portedora del radar y represente el
vector diferencia entre los movimientos reales de la ne-
ve y del blanco. En lo que respecta a esto dltimo, por
tanto, no es posible féciimente distinguir en la presen=-
tacidn entre .los blancos que se eotdn moviendo realmente
y equellos, tales como boyas y la linea de la costa, que
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gson egtacionarios. Este movimliento de las representaciom

nes de blancos congtantemente estacionarios da lugar co=
nunmente a emborronamientos y e imégenes poco claras que

reducen la nitidez de la presentacién y pueden, incluso,

5 obscurecer la representacién de otro blanco. Aln dejando
aparte las consideraciones de claridad y discriminecién,
la direccidn y velocidad reales de cuaslquier blanco pue-
den determinerse solamente a partir de la presentacién
del movimiento relativo marcando su posicidn durante un
10 periodo de tiempo de algunos minutos y construyendo lue-
g0 un tridngulo apropiado del vector velocidad basado en
la velocidad y en la direccién conocidas de la nave por-
tadora del radar.

A menudo se emplea una presentacién del movi-
15 miento real en lugar de la forma bédsicy, movimiento rela—
tivo, y en esta, la representacién de cada objeto mévil,
incluyendo la de la nsave poriedora del redar, es hecha
moverse a través de la pantalla del tubo de rayos catddi-
cos de acuerdo verdaderamente con su direccién ¥y su velo-
20 cidad de desplazemiento reales. ILas representaciones de
todos los objetos estacionarios permenecen inméviles en
la pantalla y son fdcilmente distinguibles, por tanto, de
los blancos méviles sin emborronemientos. Existey sin em-
bargo, la desventaja de que no es posible, con esta forme
20 de presentacidn, obtener una apreciacidén inmediata de los
regimenes de cembio de la distancia y del rumbo de cual-
quier blanco con respecto & la nave portadora del radar.
Estos regimenes son de importancie en cualquier valoracidn
del riesgo de coligién y, aunque pueden indicarse utili-

30 zando técnicas de representacidén gréfice y de construccidn
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ls ejecucidén de tales tdonicas especialmente cueando estén
implicedos un gren nimero de blancos, es tediosa ¥y lenta.
Un objeto del presente invento es proporcionar
un sperato de presentacidén de la clase egpecificada que
puede emplearse para supérar las desventajas de las pre-
sentaciones de movimiento relativo y de movimiento real.
De acuerdo con el presente invento, un eparato
de presentacién de ecos de la clase especificada, se ca-
racteriza porque un dispositivo de retencién de imdgenes
se expoﬁe al dispositivo de presentacién para retener, ¥
proporcionar una presentacién de, imdgenes sucesivas de
la representacién mostrada, y porque los dispositivos de
presentacién y de retencidén de imdgenes son desplazados
wno con respecto al otro, de acuerdo con el movimiento

del barco de modo que haya un desplezamiento correspondien

|4e de la superposicifn una sobre otra de las imdgenes su-

cegivas retenidas y presentadas por el dispositivo de re-
tencién de imdgenes.

Ie presentacién proporcionada por el dispositi=-
vo de retencién de imdgenes en el aparato de presentacién
de ecos del presente invento estd compuesta de imdgenes
superpusstas, pero desplazadas relativamente, de la presen
tacién proporcionada & partir de 108 ecos recibidos, ¥
de este modo pusde proporcionarse fdcilmente un regisiro
histérico de los movimientos de los objetos. En particular

cuando el citado dispositivo de presentacién proporciona

une presentacidén de un movimiento relativo, la presentacidn

deriveda del dispositivo de retencién de imdgenes puede
disponerse fdcilmente, para que nuestre los objetos en

$odo momento, en su relacién de posicién actual, real,
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con dicha nave, con la representecién de este mentenida en
un punto estacionario (y, si se deéea, gituado centralmen—
teb’con'lineés que se extienden hacia atrds desde las re-
presentaciones de la nave y de los objetos en movimiento

para mostrar sus treyectorias reales. Como la representa=-
cién de la nave estd inmévil, puede obtenerse une aprecia-
cién inmediate de los regimenes de cambio de la distancia
y del rumbo para cualqguier objeto, justemente en la misma
forma que con la presentacidén usual de movimiento relativos

Sin embargo, en el presente caso, las lineas afiadidas que

indiecan las trayectorias reales de los objetos en movimien;
to ¥y conétruidas a partir del efecto acumulativo de super-
posicidn mutua de imdgenes anteriores, sucesivas, permiten
deducir fdeil y rdpidamente las velocidades y direcciones
reales de movimiento de todos los objetos mdviles. Los Ob=
jetos estacionarios aparecen en la presentacién sin ninguna
1fnea que se extienda hacia atrds y pueden distinguirse ££
cilmente por esto de los objetos méviles, de modo que en
todos estos aspectos la presentacidén previsia combina ven-
tajas individuales pare lag presentaciones de movimiento
relativo y real sin las desventajas inherentes antes mencip-
nadas.

El desplazamiento relativo entre la presentacién
y el dispositivo de retencidén de imdgenes en el aparato
deacuerdo en el presente invento, puede llevarse a cabo
moviendo solamente el dispositivo de retencidn de imdgenesy,
moviendo solo el dispositivo de presentacidén, o moviendo
embos o la vez. EL movimiento puede realizarse a lo largo
de unos ejes coordenados y puede hacerse de acuerdo con
los movimientos de diche nasve a lo largo de ejes geométri-—
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cog definidos por la tierra.

Le presentacién proporcionada por el dispositivo
de retencién de imdgenes puede ser explorada por una céme-
re de televisién y retransmitida a una o mds unidades de
presentacidén de televisién o monitores.

Ahors se describird, a modo de ejemplo, un sis-
tema de radar que incluye un aparato de presentacién de
ecos de acuerdo con el presente invento, con referencia a
los dibujos adjuntos, en 1los que:

lae fig.l es una representacién esquemdtica del
gigtems de radar;

la fig.2 es une vista en alzado lateral, en sec-
cién de un panel de retencién de imdgenes utilizado en el
sistema de radar de la fig.l; ¥

le fig.3 es una vista en perspectiva que ilustreg
1a disposicidén de montaje del panel de retencién de imd-
genes del sistema de radar de la fig.l.

El sistems de radar que se describird es para
us0 en una nave, parsa proporcionar una presentacién que
ayude & la navegacién.

Refiridndonos & la fig.l un transmisor-receptor
1 de radar suministra sefiales de video a un tubo de pre-
sentacidén 2 de rayos catddicos correspondientes & seifiales
de eco, de radiofrecuencia, que son recibidas por una
antena 3 del sistema. ILa antena 3 gira para recibir las
gefiales de eco desde todas las direcciones azinutales,

y el tubo 2, de acuerdo con las sefiales de video a é1
suminisﬁradas-de manere secuencial por el transmitor-re-
ceptor 1, proporciona en su pantalla 4 una presentacién

'modulade en intensidad de posiciones en un plano de las

-
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sefiales de eco recibidag, Unc unidad temporizadora 5 aso-
ciada con el transmigor-receptor 1 suministra al +tubo 2
geflales que producen en la pentalls 4 la base de tiempos
giratoria, radial y sincronizada spropladamente, necesa-
ria para producir tal presentacidn de las sefiales de video
aplicadas secuencialmente.

Ia presentacién en la pantalla 4 se expone, a
través de un sistema 6 de lentes de transmisién y un re-
flector 7 parcielmente trensperente, & un penel 8 de re-
tencién de imdgenes que es de una forma vendida por Thorn
Electrical Industries Iimited. Esta forma de panel de re-
tencidn de imfgenes se describe en un articulo titulado
"El panel de retencidén & imdgenes", de A.S. Henderson,'l')ﬁ---
blicado en "New Seientist", Voldmen 16, pdginas 686 a 688
y también en un artiéulo titulado "Estudios del mecenismo
del panel de retencién de imdgenes de Thorn", de G.F.J.
Garlick, R.Harvey, P.J. Clewer y P.W. Ranbb, publicado en
el British Journal of AppliedrPhysics, de 1969, Serie 2,
Volimen 2,y, como se muestfa con detalle en la Fig.2 de
los dibujos adjuntos a le presente memoria, incluye un sug
trato metdlico 10 que soporta dos capas superpuestas de
esmalte vitreo 11 y 12. La capa superior 12 esté empotra-
da con un fésforo electroluminiscente (bdsicamente sulfurg
de zinec y cadmio) y estd recubierta con una pelicule trang
parente, electricamente conductore 13. Una tensién unidi-
reccional derivada de la unidad temporizadore 5 es aplicae-
de entre el sustrato 10 y la pelicula 13 (la pelicula 13
es positiva con respecto al sustrato 10) mediente un inte
rruptor 14, y en estas condiciones la irradiacién de cual<
quier zona de la capa 12 con luz, dard lugar a que se
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forme un brillo amarillento en esa zone, en proporcidn

e la intensidad y & la durascién de le irrediacién. La emi

‘gién de luz se mentiene después de que cesa le irradia-

cién, de modo que el panel 8 tiene una memoria eficaz gra
cias ‘a la cual retiene cualquier imagen a la que se expon
ga. La imagen es retenide de este modo sin ningin deterio
ro gerio en cuanto e su definicidn y contraste, durante
un periodo de muchos minutos, siempre que no se interrum=—
pa. la apiicaci6n de la tensién unidireccional; si hay al-
gune interrupcién de la tensidn aplicada incluso durante
aproximadsmente un milisegundo, le imégen no se retiene
ya. El interruptor 14 se mantiene normalmente cerrado pa-
ra aplicar une tensién unidireccional al panel 8 sin in-
terrupcidn.

Refiridndonos mds particularmente a la fig.l,
le exposicién del penel 8 a la pentella 4 mediante el sig
tema de lentes 6 y reflector 7, hace que el panel 8 reten
ge, ¥ presente por si mismo, une imagen de la presentacid
de la posicidén en un plano proporcionade por el tubo 2 de
rayos catédicos. Ia imagen retenide, segin es reflejada
por elreflector 7, es explorada por una cdmera de televi-
sién 15. Aqui, le cdmare 15 explore la imegen reflejada
superpueste & la imegen transmitide & través del reflec-
tor 7 desde la pantalla 16 de otro tubo 17 de rayos catd-
dicos. Ia presentacidén en la pantalla 16 es, en esencia,
un duplicado de la presentacién modulada en intensidad
de las posiciones en un plano, proporcionada en la panta-
lla 4, suministréndose las mismes sefiales de video y de
sincronizacidén que se suministran al tubo de rayos caté-

dicos 2, al tubo 17 de rayos catddicos desde el transmi-

1
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sor-receptor 1 y le unidad temporizadora 5. Le base de
tiempos giratoria de cads tubo de rayos catbédicos 2 y 17,
ge produce empleando un conjunto giratorio de bobina de
desviecién y la sincronizacidn precise se congigue, a este
respecto, empleando une conexidn mecédnica directa 18 entre
ellos. )

Las seflales de video derivadas por la cdmara 15
desde las imageﬁes de presentacidn superpuestas en el re-
flector 7, se suminigtran e unae unidad monitora de televi-
sién 19 (que puede ser una & varias de tales unidades). la
unidad 19 tiene una gran pantalla de televisidén (por ejem=
plo, 23", es decir, 57 cm.) y proporcione une imagen bri-
llante, de elevado contraste, de las imdgenes de presente-
cibén superpuestas, que es visible claramenie pare el ofi-
cial de navegaciébn de la nave incluso en condiciones de
luz diurna normal. Esta imdgen, que puede propordonar lg
informacidén de radar en negro sobre un fondo blanco o vice
versa, es una presentacidén compueste de posiciones en un
plano, de la informscién de radar aplicable en ese momento
presentada en la pantalla 16, superpuesta con la informe-
cibén retenida por el panel 8. El panel 8, en virtud de su
retencién acumulativa de la informacidén aplicable en ese
momento, segin es presentada ésta en la pantalla 4, formae
un registro histérico de movimientos del blanco dentro de
la zona que se encuentra bajo la vigilancia del radar. El
movimiento de un blanco aparece en este registro como una
sucesidén de trazos que, en general, se unen para former
una linea. Este lines de la presentacién compuesta estéd
iniciada por un trezo que indica la posicidn actual del

blanco, ¥y (como resultado de la imagen recien retenide,pre

?
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1y la longitud de la linea es indicativa de la velocidad de

len serie con un juego de contactos 21 normalmente cerrados

sentada por el panel 8, superpuesta con la misma imagen
presentada en 1a pantalla 16), puede distinguirse fécilmen
te de las otras marcaciones, por su mayor intengidad, La

direccién e lo largo de la linea, hacia este trazo particw

lar es indicative de la direccién de movimiento del blanco

movimiento del blanco (o0, al menos, de la distanciamcorri
da en el periodo correspondiente).

El registro histérico proporcionado por el panel
8 puede borrarse y reanudarse simplemente abriendo el in-
terruptor 14 e interrumpiendo asi la aplicaci6n de la ten-
sién unidireccional al panel 8. Estd dispuesto también que
el proceso de borrado y de reposicién se efectie automdti-
camente; en particular; se efeoctia repetidamente en una
cualquiera de un cierto nidmero de frecuencies selscciona~
dag, por ejemplo, cada tres, seis, o doce minutos, median-
te la aperiura tremnsitoria, controlada automdticamente, de
un juego de contactos 20 normalmente cerrados, de la uni-

dad 5. Los contactos 20 estdn conectados en la unidad 5

v un dispositivo de relé22, al polo positivo de una fuen-
te de tensién uﬁidireccional 23, y de este modo, controla
1o aplicecién de tensién al panel 8 mediante el interrup-
tor 14 conectado al polo negativo de la fuente 23.

Bl dispositivo de relé 22 sirve para controlar
une, operacién dé iniciscidn que se realizé cada vez que se
regtablece la aplicacién de la tensidén unidireccional des-
de 1a fuente 23, hasta el panel 8, resulta la interrupcién

de ésta de la apertura de los contactos 20 o del interrup-

~10=

tor 14, o por cualquier otra causa. A este respecto, el jue-
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&0 de contactos 21 estd shuntado por una resistencia 24 ¥y

el dispositivo de relé 22, ademds de controlar el juego dé
contactos 21, controla un juego'de contactos 25 que, & su
vez, controlan la excitacién de una ldmpara 26 situada jun-
5 to el panel 8. El dispositivo de reld 22 mantiene cerrados
ambos juegos de contactos 21 y 25, shuntando asf la resig
tencia 24 y excitendo la ldmpara 26, cuendo se restablece
primero el paso de corriente en el circuito que interco-
necta el panel 8 con la fuente 23. Le lémpara 26 (que pro
10 porciona una luz azul sustancialmente libre de radiacidn
infrarroja) es excitada para proporcionar una luz de gran
intensided que inunda la capa 12 del panel 8, y hace asi
que el panel 8 absorba una corriente mdxima (por ejemplo
30 m4) produciendo une rédpida acumulacién de energla y ha-
15 ciendo que la capa 12 sea llevada a emisién luminosa. EL
dispositivo 22 mantiene cerrados los contactos 25 para ex
citar le ldmpara 26 de este modo durante un corto perfodo
solamente (por ejemplo, durante un segundo),y despuds de
le apertura de los contactos 25, abre los contactos 21

20 momentdneamente (por ejemplo durante 10 milisegs.) con el
fin de introducir la resistencia 24 y reducir asi, pero
no interrumpir, le tensidn aplicada el panel 8. La emisién
de luz desde el panel 8 cesa una vez que el estimulo lumi-
noso proporcionado por la ldmparas 26 cese y se ha reduci-
25 do la tensién aplicada, pero tan pronto como los contactos
2l se clerran de nuevo para restablecer le tensién comple-
ta, el panel 8 estd entonces en condicidén de retenér ¥y pro
porcionar una presentacién brillante de la imagen proceden
te de la pentalla 4 sin ningin largo periodo de acumulacidn

30 que, de otro modo, seria necesario.

=11l
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ILas presentaciones proporcionadas por los tubos
2 y 17 de rayos catédicos son presentaciones de movimien-
to relativo, estabilizadas por compds, pero la presentacidn

compuesta obtenida de la superposicién de la presentacidn

en la pentalla 16 con la presentacién proporcionada por e%
panel 8, muestre los blancos y la nave portadora del rada‘
con "estelas" superpuestas que representan sus verdaderas
trayectorias. Para este fin, el panel 8 es movido transver
salmente a la treyectoria luminosa desde la pantalla 4, d
acuerdo con los movimientos de la nave portadora del radar.
Mds especificemente, el panel 8 estd montado para moverse
en cualquier sentido a lo largo de cada una de dos direc-
ciones coordenadas sobre una plataforma 27, estando £ijadg
el penel 8 dentro de un sub-armazén 28 de un armazén 29.
El sub-armazén 28 estd limitado para moverse paralelamente
a una direccién cordenada X sobre la plataforma 27 mientras
que la armazén 29 estd limitada para moverse paralelamente
a una direccién coordenade Y que, como se muestre en la
fig.3, forma éngulo recto con el eje X.

Refiriéndonos a la fig.3, los movimientos de
1e sub-armszén 28 con respecto & la armazdn 29 y de esta
con respecto & la plataforma 27, son controlados por ac-—
tuadores 30 y 31 qué son excitados de acuerdo, respecti-
vamente, con sefiales representativas de las componentes
Norte-Sur y Este-Oeste del movimiento de la nave, Estas
gefiales son derivadas (en la forma normal utilizada cuan-
do se probbrciona una presentécidn de movimiento real)
desde un resolvedor (no mostrado) que se ajusta de acuer-
do con la trayectoria magnétice o rumbo de la nave y se

suministra desde el indicador de velocidad de la nave con

-12-
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una seilal representativa de la velocidad de esta. Los ao=

tuadores 30 y 31, en respuesta a las sgﬁales, mueven el
panel 8 con relacién a le plataforma 27 y, consecuentemen
te, modifican su registro con respecto a la pantalla 4 de
5 acuerdo con el movimiento real de la nave.

la presentacién de movimiento relativo proporeio!
nade sobre la pentalla 4 estd estabilizada por compds para
mantener la direccién Norte-Sur paralels a la direccidén X
coordenada. ILa nave portadora del radar en esta presenta-
10 cidén estd representada como un trazo estacionario en el
centro de la pantalla 4, y los movimientos del panel 8 e
través de la plataforma 27 se realizan paralelos a los
iejes X e Y en sentidos inversos, de tal forma que el des—
plazamiento consecuente del registro del panel 8 con este
15 centro, es a 1o largo del reciproco de la trayectoria de
la nave. El panel 8 retiene, por tanto, la informecién de
movimie nto real con respecto a la nave portadora del ra—
dar y todos los blaneos, y egta se superpone a le imagen
en el reflector 7 de la presentacién proporcionada por la
2C pentalla 16. Esta presentacidén, igual que sobre la panta-
1la 2, es una presentacidén de movimiento relativo, estabi-
lizada por compds, siendo le direccidén Norte-Sur (segin
ge indica junto a la pantalla 16 en la fig.l), en este ca-
so, perpendicular a ambas direcciones X e Y, con el fin
25 de conseguir la coordinacidén apropiade con la imagen de lg
presentacién del panel segin es reflejeda por el reflec-
tor 7. Anillos de calibrecién y de rumbo, junto con una
1inea de orientacién, son presentados en le pantalla 16,
pero no en la pantalla 4, para sparecer con la informacién

3C del blanco en la presentacién compuesta cuando es explora-

13-
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da por la cémare de televisidén 15 y presentada por la uni
dad monitoria 19.

Ie imagen de posiciones en un plano presentada
por la unidad monitora 19 muestra la nave portadora del
radar como un trazo que permenece siempre en el centro de
la imagen. A medide gque pasa el tiempo, crece una “"estela"
hacia atrds desde este trazo, 2 una velocidad que depende
de la‘velocidad regl de la nave y que ilustre su trayecto
rie real. Todos los blancos se muestran como trazos con
desplazamiehxos radiales y angulares desde el centro, de
acuerdo con sus relacionss posicionales actuales con res—
pecto a la nave portedora del radar. La digtencia y el
rumbo de cualquiera de estos blancos desde la nave puede
obtenerse, por tanto, directamente a partir de la referen
cia a los anillos de calibracién y de rumbo que eparece
en le imagen, y permite taubién apreciar rdpidamente los
regimenes de cambio de la distancia ¥y del rumbo. Ademds,
1os "estelas" crecen hacizs atrds desde todos los blances
méviles a velocidades apropiadas a las velocidades reales
de 10s mismos y que muestran sus trayectorias reales. Es—
tas "estelas" de las trayectorias reales permiten determi-
ner le velocidad real y el aspecto (es decir, la orienta-
cién con respecto a la nave portadora del radar) de cada
blanco mévil, ¥y permiten detectar rdpidamente cualesquie~
ra cambios en la velocidsd o en el curso. Los puntos de
la imagen que presentan blancos egtacionarios tales como
boyas y la linea de la costa, no tienen “estelas" de tra-
yectoria real y pueden distinguirse, por tanto, fdcilmen~—
te de las representaciones de los blancos méviles. Los

movimientos del panel 8 de acuerdo con los movimientos de

~1l4=
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la nave portadora del radar, sirven siempre para realinear
las representaciones retenidas de blancos estacionarios con
sus representaciones actuales en lag pantallas 4 y 16, ¥
que no exista asi emborronamiento o indgenes borrosas de eg
tas representaciones en la imagen televigada.

El reajuste del panel 8 en la plataforma 26, pa=-
re. realinear el centro del panel 8 con el centro del érea
de presentacidén, se lleva a cabo automdticemente giempre
que se abren periodicamente los contactos 20 de la unided
temporizadora 5, para borrar y volver a comenzar el regis-
tro histérico proporcionado por el panel 8.

En general, es conveniente para la linea de orien
‘tacién como se muestra en la presentacién proporcionada
por la unidad monitora 19, que se mantenga en alineacién
con el rumbo de la propia nave portadora del rader, es de-

fir, parse que la presentacién esté "con la nave marchando
Paeia arriba", de modo que la imagen puede relacionarse
pés fécilmente & la vigta de los blancog de lo que podria
gobtenerse desde la nave misma. Esto puede conseguirse fé-
Eilmente en el presente sistema montando la unidad monito-
La 19 para, alrmenos, rotacidén parcial en torno a un eje
Feométrico vertical u horizontal, de modo que toda la uni-
dad 19 pueda ser hecha girar por el oficial de navegacidén
para efectuar la alineacidn deseada. Las conexlones eléc-
tricas a la unidad 19 incluyen simplemente un cable de en-
trada de video (mostrado en forma simplificada en la fig.l)
y un cable de suministro de la red (no mostrado), y no exis
‘te, en consecuencia, una gran dificultad asoclade con el
montaje de la unidad 19 para rotacién en, por ejemplo, uno
365 6 4009, Como alternativae, sin embargo, la cdmara 15 pqz
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de estar montade a rotacién alrededor de su eje de visidn.

En cuslquier caso, la rotacidén necesaria pare mantener la

relacién de "nave masrchendo hacis arriba" puede efectuar
automdticamente bajo el control del sistema de compds. |
El penel 8 de retencién de imdgenes, aunque emi-
te de por*si luz amarillenta (longitud de onda de 6.000
unidades Angstrom), tiene une sensibilidad méxima a la
luz azul (longitud de onda 4.500 unidades Angstrom), y es—
te hecho, en consecuencia, conduce a la eleccidn de un tu-
bo de fésforo azul para el tubo de rayos catbédicos 2. El
hecho de que exista diferencie en la longitud de onda en-
tre la irradiacién y le emisidén del panel 8, sin embargo,
se emplee para emjorar la eficacia de la disposicién Spti-
ca. Respecto a esto Wltimo, el reflector 7 estéd provisto
de un filtro de interferencia éptica de bande enche (tal
como el vendido por Barr and Stroud Limited), que transmi-
te la luz azul emitida por el tubo 2, pero que refleja la
luz amerillente emitida por el penel 8. El uso de un fil-
tro en este forme, influye claremente en la eleccidn del
tubo de rayos catédicos a utilizar como tubo 17, y a este
respecto, se utiliéa preferiblemente un tubo con caracte—
risticas de emigién azul-narenja. EL tubo 17 tiene, nece-
sariamente, una larga persistencia con el fin de que la
imageh de las posiciones en un plano permenezca Visible du
rante tode la rotacidén de la base de tiempos. El mismo re-
quiSitofde persistencia no se aplica, sin embargo, en rele
cién con el tubo 2, estendo previste toda la retencidén ne-
cesaria por el panel de retencidn de imdgenes 8 y, de aqui
que le eleccién del tubo 2 puede realizarse simplemente
con el fin de obtener une intensidad mdxima de salida lu-
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minose.

De la prdctice se desprende que hay suficiente
definicién en la presentacién proporcionada por el propio
penel 8, pare permitir que se distinga la posicidn actual
de los blancos de sus posiciones previas. En estas circuns
‘tancias, por tanto, proporcionando el tubo 17 le misme pre
sentacién de la informacién del blanco que el tubo 2, pue=-
de prescindirse de é1; la presentacidén de los enillos de
calibracidén y de rumbo de le linea de orientacién y tembién
de una linea de cursor ajustable, puede conseguirse utili-
zando simplemente una o mds pantallas montadas e iluminades

adecuadamente en la posicidén de la pantalla 16 mostrada en

la fig.l. E1 tubo 17 puede mentenerse y utilizarse, sin
embargo, pere presentar informacién alfa-nimerica que se
desee superponer sobre la presentacién del monitor. Ademds
1g disposicién de montaje del panel 8 puede realizarse en
%n montaje que sea giratorio en torno a un eje geonétrico

hormal al plano de las direcciones coordenadas X e Y, ¥

Luede accionarse entonces alrededor de este eje por el sis-
tems de compds de la nave con el fin de conseguir una pre-
gentacién cabeze arriba de la nave automdticamente sobre
el propio panel 8; esto evita la necesidad de hacer girar
le unidad monitora 19 o la cdmara 15 segin se dice en el

pdrrafo precedente. ,
Aunque en el sisteme descrito anteriormente con

referencie a la fig.l, la informacién del blanco se insoris
be gsobre el pansl 8 durante cade barrido completo de la

‘base de tiempos giratoria, esto no tiene por qué ser nece-—
sarismente asi,y puede encontrarse ventajoso, por ejemplo,
reducir las sefiales pardsitas de la presentacidn resulten-
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te, para suprimir de la pantalla 4 la informacién del blan

co que ocurre, por ejemplo, en barridos alternos.

El presente invento se ha descrito en lo que an-
tecede con relacidén a un sistems de radar y, aunque tiens
un mérito particular en este contazto, se comprenderd que
posee una aplicacién mds emplia que esta. Por ejemplo,
puede aplicarse para disposiciones de presentacidén de sis-
temas de sonar, y en dreas mds generales, cuando hays de
presentarse una informacidn.

Esta solicitud que corresponde & la presentada
en Gran Bretafia, con fecha 27 de febrero de 1970, bajo el
ne 9493/70 y 22 de mayo de 1970, bajo el N2 24862/70, se
acoge & los beneficios del articulo 51 del vigente Este-
tuto sobre Propledad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propie y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los si-
guientes:

l.- Un aparato para la presentacién de ecos,
por ejemplo ecos de radar, recibidos por un mévil desde
objetos que se encuentran dentro de una zona de vigilan-
cia, en el que un dispositivo de p:esentacidn proporciona,
de acuerdo con los ecos, una representacién que cambia cor

el tiempo, de las posiciones relativas de los objetos den-
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tro de la zona de vigilancia, caracterizedo porque un dig
positivo de retencién de imdgenes se expone al dispositi-
vo de presentacién para retener y proporcionar la presen—
tacién de imdgenes sucesivas de la.representacién, y por-
que los dispositivos de presentacidn y de retencién de
imdgenes estdn desplazados uno con relacidn al otro de
acuerdo con el movimiento del mévil de modo que haya un
desplazamiento corregpondiente en la superposicién de
unas sobre otras de las imdgenes sucesivas retenidas y
presentadas por el dispositivo de retencidn de imdgenes.

2+= Un aparato segin la reivindicacién 1, carac
terizado porque la presentacién dada por dicho dispositi-
vo de presentacidn en una presentacién de movimiento rela-
tivo.

3¢~ Un aparato segin la reivindicacién 1 o la
2, caracterizado porque el desplazamiento relativo entre
los dispositivos de presentacidén y de retencién de imdge-
nes se efectua moviendo solémente el dispositivo de reten-
cidén de imdgenes,

4.~ Un aparato segin cualquiera de les reivindi-
caciones 1 a 3, caracterizado porque la presentacién dada
por el dispositivo de retencién de imdgenes es explorada
por una cémara de televisidn para retransmisién a una uni-
dad de presentacidn de televisidn.

5.~ Un aparato segin cualquiera de las reivin-
dicaciones 1 a 4, caracterizado porque el dispositivo de
retencién de imdgenes comprende dos capas superpuestas de
esmalte vitreo con un material electroluminiscente empo-

trado en una capa.
6.~ Un aparato segin una cualquiers de lasg rei-

G
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hindicaoiones 1 & 6, caracterizado porque el dispositivo
e presentacién es un tubo de rayos catédicos, porque la
presentacién ofrecida por el tubo de rayos catédicos,es una
presentacién de posiciones en un plano, y porque el dispo-
5 sitivo de retencidén de imdgenes es movido con relacién al
tubo de rayos catédicos & lo largo de unos ejes de coorde-
nadas, de acuerdo con los movimientos del mévil a lo lar-
go de unos”ejes definidos por la tierra.

7.~ Un aparato para la presentacién de ecos,por
10 ejemplo ecos de radar.

Tel y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representado en losg dibujos que se acompafien ¥y
con los fines que se han especificado.

Fate Memoria consta de veinte hojas escritas a
mdquina por una sola carg.

MADRID 2 3 ABR 14T
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