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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de Invencién se refiere a una
mdquina destinada a efectuar el registro automdtico, impreso
sobre cartulinas, bandas de papel u otros elementos de sopor
te , de los datos numéricos de las pesadas efectuadas por una

5. bdscula de tipo industrial.

La mdquina serd aplicable a diferentes tipos de
bésculas, sin limitacidén de capacidad de las mismas, pudiendo
complementarse mediante accesorios que permiten efectuar el
contaje del nimero de pesadas efectuadas, marcar referencias

10, numéricas o alfabéticas, incorporar una cinta de control de
pesadas, marcado de fechas u otras indicaciones.

Esencialmente, la miquina objeto de la presente Pa
tente comporta medios sensibles a la posicidén de la aguja in-
dicadora de la bdscula, los cuales graduan la posicién de los

15. diferentes sectores portadores de los nimeros de marcado o im

presién del dato numérico de la pesada, de forma que sobre una
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generatriz de la guperficie cilindrica que deferminan dichos
sectores se reinen los numeros existentes en cade uno de los
gectores parciales para totalizar una cifra indiecativa del va
lor de la pesada. En estas condiciones la mdquina posee me-—
dios para efectuar el disparo en bageulacidn del conjunto por
tador de los caracteres numéricos incidiendo sobre el goporte
de cartulina, papel o similar que debe ser marcado, sl ocual
descansa sobre un rodillo eldstico amortiguedor,

El control de la miquina se efsctia principalmente
& base de un eje de levas portador de las diferentes levas de
control de los mandos mecénicos de enclavamiento y desenclava
miento que determinan los movimientos de las palancas portadg
ras de los diferentes mecanigmos, asi como las que corrsespon-
den al movimiento de los sgsctores portadores de laa diferentes
numeraciones, 7 .

El orden cronoldgico de trabajo de la mdquine es el
gsiguiente: 7

12,~ Punciona el sistema de arranque de la propia md
quina, inicidndose el funcionamiento de la misma,

29,- Actla ¢l sistema de blogqueo del diseo portador
de aberturas y topes, solidario de la aguja indicadora de la
pasade,

Jo-Actia el gistema de agujas de impulsidn de los di
ferentes sectores numsradoa, produciendo el giro de los nismos
hasta que en una generatriz determinada de la superficie cili&
drica resultante, queda constitufdo el numeral indicador de la
pesada, _

49,- Actda un sistema de blocaje rdpido para conge-
guir la alineacidn definitiva y el posicionado estable de los
diferentes sectores, de modo que los caracteres numéricos que

deben efectuar el marcado de la pesada, qusden debidamente ali
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50,- Actla un sistema de disparo del sistema bascu-

neados entre si,

lante impresor, para efectuar el marcado del soporte laminar,

62,- Retrocede el conjunto mdvil & su punto de par-
tida, gquedando la mgquina dispuesta para un nuevo ciclo de
funcionamiento,

Para su mejor comprensién, se adjuntan a titulo de
ajemplo, unos dibujos explicativos de una mdquina realizada de
acuerdo con la presente Patente.

Ia figura 1 es wna vista en perspectiva que mussira
el conjunto de mecanismos de impulsién, rodillo impresor, con
junto de discos portadores de los caracteres numéricos y pa-
lancas de accionamiento y seleccidn. _

Ie figura 2 es otra vista en perspectiva de la pro-

pia mdquine, aprecidndoge en ella los dispositivos de acciona

miento del rodillo impresor y palancas selectoras.

Ie figura 3 muestra el conjunto de mecanismos prin-
cipales pare el arranque de la mdquina, a partir de un elec—
troimén de maniobra,

Ies figuras 4, 5y 6 son sendas secciones que mues-—
tran detalles de accionamiento del mecanismo de arranque.

Ia figure 7 es una geccidn por el plano de corte A-A
de la figura 3, representando el conjunto de drgenos de trang-
misidén de movimiento,

Ia figura 8 es una vista en alzado del mecanismo de
bloqueo del disco solidario & la aguja indicadora de pesado,
aprecidndose lasg dos zapatas de sujecidn y el conjunto de va-
rillas de mando.

Le figure 9 representa una geceidn por el plano de
corte E~E de la figura 8,

La figura 10 representa el conjunto de mecanismos que
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relacionan los discos portadores de los caracteres numéricos
¥ los topes que funcionan de acuerdo con el disco solidario
con la aguja indicadora de la pesada,

La figura 11 muestra esquemdticamente el conjunto

5e de drganos interesados en el bloaueo de los discos portadores
de los caracteres numéricos, previamente a la actumcidn del
rodillo impressoxr,

Ia figura 12 es una vista en planta segin el plano
G-G de la figurs 11.

10, Las figuras 13 y 14, son sendas vistas en alzado
frontal y en seccidn del disco conectado a la aguja indicadora
de pesada,

ILaa figuras 15 y 16 son sendos detalles de la dispo-
gicidn de los topes solidarios a las regletas de mendo de loa

15, discos portadores de los caracteres numéricos,

Ies figuras 17 y 18 son sendas vistas lateral y en
planta segin el planc de corte I-I del conjunto de mecenismos
interegado en sl accionamisnto del rodillo impresor,

Tal como se aprecia en las figuras, el conjunto de

20, dispositivos para la puesta en marcha de la nmdquina comprende
los 8rgencs necesarios para la alimentacidn de corriente al mg
tor principal de la mdquina y asimismo el conjunto de maeniobras
necesarias para la pussta en giro del eje principal de levas y
posteriormente, despuds de efectuado wn ciclo de impresidn, Pa-

25, ra volver el conjunto de mecanismos & su origen, quedando en
disposicidn de efectuar un ciclo impresor subsiguiente.

El conjunto da elementos interesados y de maniobraa
es el sgiguiente:

Mediante el interruptor -1~ se posibilitae la alimen-

30. tacidn de corriente a la méquina al propio tiempo que un piloto

luminoso sefiala le disponibilidad de la misma para efectuar un



clelo.

A continuacidn y por medio de un pulsador eléctrico,
ge inicia 1a operacidn de trabajo por la accidn del electroimdn
-2-, cuyo ntecleo actia sobrs la palanca -3- de tipo acodado y

5. glratoria sobre w eje —-4~-, poseyendo en el extremo de su segun
do brazo -5- wna udle gsolidaria -6- la cual arrasira consigo ¥
agimismo en laz direccidn indicada por la correspondiente flecha,
la pieza libre -7-, quedando por lo tanto desbloqueada la palan=-
ca -8~ giratoria alrededor del eje inferior -9-, la cuel por ac-—

10, cién del resorte -10-, que actia sobre el segundo brazo de la
palanca acodada -8-, hace girar asimismo a esta sobre su eje -9-.

Despuéa de efectuado el conjunto de movimientos descri
40, la palanca =3~ retorna a su posicién original, por cesar la
accidn del electroimdn ~2- y por la actuacidn del resorte anta~-

15. gonista =11-.

Despuds de este conjunto de movimientos la palanca -g=
arragtra una pieza libre =12-, la cual es giratoria asimismo so-
bre el ejs ~9- y recibe la accidn de un resorte -13-, Dicha pie-~
za, articulada -12- establece contacto con el microrrupior -14-,

20, figura 6, el cual permite el paso de corriente hacia el motor
principal -15-, el cual se pone en marcha al mismo tiempo que
la pelanca -8- efectia el desbloqueo de una ufia -16- articulada
en ~33-1acual ea impulsade por medio de un vdstago deslizante
-17- que recibe la accidn de un resorte interno -18-, introdu-

25, ciéndose en los dientes o ranuras de una rueda dentada -19-, la
cual efectla el arrastre del conjunto —-20-, solidario del eje
de levas -21-, figura -6-, cuyo eje de levas ss el gque controla
la magnitud y sincronizacidn de los diferentes movimientos de
los gruposg mecdnicos de accionamiento que comprende la mdquina,

30, Dicho ejs de levas =-21- actua de modo que para un ciclo comple-

to de funcionamiento de la médquine, que da lugar a la impresidn
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de una pesada, da una vuelta completa,

En dicha vuelta completa del eje de levas y mediante
la excéntrica ~22-, figura 4, solidaria del conjunto =20=, la
palenca =-8- que desgliza sobre dicha excéntrica en contacto me-
diante wn pequefio cojinste de bolas =-23=-, hace que la palanca
regrese a su punto de partide, quedando de nusvo bloqueada por
la piesza libre =7- que pasd a ocupar su posicidn primitiva por
accidn de su muelle =-24-, siguiendo el giro del motor, puesto
que la pisze =12- todavia efectiia contacto con el microrruptor,
rozando por ancima de la rueda =26~ dotada de una ranurae, hagte
que llega & diche ranura. La pieza -12-, por accidn de su mue~
lle -25-, entra en el interior de diche ranura, soltando sl con
tacto o dejando en libertad al mierorruptor y cortando al mismo
tiempo la corriente del motor prineipal, el cual se para al mig
mo tiempo que la ufin -16- tropieze con la palanca -8-, quiténdo
la del interior de las ranuras de la rueda dentade =19~ y desenm
bragando el mecanismo, puesto que el eje de levas principal que
da desconectado del motor, el cual, & su vez, quedd @eaconecta-
do con respecto a la alimentacidn eldetrica.

El conjunto giratorio solidario del eje de levas prin
cipal queda bloqueado al final de un ciclo complsto de trabsjo,
por medio de la eXcéntrica -22- y del fiador ~16-, asi como wn
gatillo -27- giratorio sobre su eje =-28- y que recibe la accidn
de un corregspondients resorﬁe antagonigta -34-, de modo que 2l
llegar al final del giro de tna vuelta completa del eje de le~-
vas, el sistema giratorio queda blogqueado éntre el fiador =16~
y el gatillo -27-.

Aparte dél conjunto de mecanigmos descrito, que tiens
por misidn efectuar el desplazamiento motriz del eje prinoipg;
de levas, la mdquina dispone de un mecenismo apropiado para frg

nar wm disco solidario ds la aguja indicadora de la béscula, de
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modo que une vez efectuada la pesada, dicho disco, solidario a
la aguja o parte giratoria de la bdscula, es bloqueado en una
posicién fija pare permitir que una serie de agujas o regletas
gensoras de le posicidn de los discos portadores de las numera
ciones, pueden llegar a coincidencia con dicho disco, estable-
ciéndose la posicidn de dichas agujas de acuerdo con la posicidn
de giro del @isco mencionado, coincidiendo unos u otros orifi-
cios para qus las agujas o regletas sensoras pusdan coincidir en
aquéllos, dada su estructura escalonada, variando por lo tanto
su recorrido activo,

El dispositivo para sl bloqueo dsl disco debe solucig
nar ademis la fijacidn del propio disco durante el ciclo de tra
bajo, volviendo a quedar libre el disco una vez se ha efectuado
todo el ciclo de trabajo.

Tal como se aprecia en las figuras 8 y 9, el disposi-
tivo destinado a efectuar el bloqueo del disco solidario de la
aguja ds la bdgcula o similar, comprende de modo esencial un
disco giratorio -100- que en su periferia posee una escotadura
o rebaje localizado sobrs el cual pusde incidir un rodillo =35-
montado en el acodamiento existente entre el brazo -31- articu-
lado en =32~ y la varilla -36- portadora de wna de las mordazas
-3?—, giratoria asobre el eje ~38-, Por giro de la excéntrica
~29- gag congigue por lo tanto el accionamiento de la mordaza
-37-, la cugl se aproxima a la mordaze —43-,en forma de balan-
cin giratorio sobrs el eje =44-, permitiendo efectuar el blo-
queo del disco giratorio de control entre las zonas planas o
activas de ambag mordeazas.

Un segundo disco giratorio -30-, solidario asimismo
del disco ~29-, posee une zona plana o0 segmento periférico pla-
no, deslizando sobre su superficie exterior wm rodillo -40- aco

plado a una palanca -39- , giratoria sobre un eje intermedio
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-41- y articulade al tirente o varille -42-, qus a su vez estd
articulado al balancin -43-, qus actia como mordaza.

Dada la estructura dicha del conjunto de mecanismos
descrito, que se complementa con los resortesantagonistas -45-
y -46-, s posible conseguir el blogueo del disco de control,
continuando dicho bloquso hagta que ha terminado el ciclo ac-
tivo, gque comprends la impresidn de una pesada, volviendo lue-
go a la gituacidn original y quedando en disposicién de efec-
tuar un nuevo ciclo de trabajo..

Log discos =29- y =30- son solidarios del eje princi
pal de lavag del aparato, coincidiendo por lo tanto su ciclo
completo con un ciclo de 3602 de dicho eje.

La posicién de los gsactores portadorss de la numera-
¢idn, degtinados a efsctuar la impresidén de la pesada, se deter
mina, tal como se ha dicho, a partir del disgco solidario de la.
aguja indicadora de la bdscula o del eje de la migma. Dicho dig
co posee miltiples aberturas o salientes loa cuales se combinan
con los topas, rectos o escalonados, existentes en los exiremos
de las agujas o regletas sengoras, las cuales quedan en una po-
gicidn axial dependiente del giro del disco principal y condicig
nen por su posicidén de reposo, la de los discos portadores de
las numeraciones., Ello se consigue mediante un sistema de arrag-
tre de los discos portadored de las numeraciones a través de las
regletas mencionadas, condiciondndose la posicidn de dichos dis-
cos.

Tal como se rapresaenta en la figura 10, en la que ase
obgerva &l conjunto de mecanismos de conexidn entre un disco
portador de numeracidn y un tope extremo, la interconexidn se
realiza 8l engranar las regletas =52~ con las zonas dentadas
regpactivas de los sectores -53- portadores de la numeracidn y

que giran sobre ejes =54-, dependiendo la posicidn de las regle
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tag ~-52-, de la corraegpondients posicidn de otras rsgletas ac-
tivas -56-, las cualss gon portadoras en su extremo de los fo-
pes rectos ~64- o escalonados -65-, La interconexidn entre las
regletas =52- y =56~ ge efectim mediante una cartela -55- mon-
tada con posibilided de graduacidn sobre la regleta =-56- y que
abraze un vdstago fijo o tope -57- de dicha regleta -52-, le-
diants egta disposicién ge consigue qus al llegar sl tope -64-
¢ -65- a establecer contacto con el disco giratorio -100-, fi-
gurag 13 y 14, solidario de la aguje 0 eje de la migma, quedse
condicionada la posicidn del sector =53- y con ello, la de los
nUmeros que quedardn impresos al efectuarse el ciclo final de
la mdquina,

Ia regleta -56- eg impulsada por un resorte principal
-68~ gl cual se articula a un brazo bagculante -69- y agimismo,
por otro extremo, & un conjunto cinemdtico integrado por los
brazos articulados =60~y ~70~ ag{ como sl resorte -58~-, Dichos
brazos -60- y -70- giran sobre un eje intermedio comin -61-y
el brazo =70~ sstd acoplado ademis al eje extremo -59-, EL extre
mo ~62= del brazo =60« ge initroduce mediante un pasador en wa
cartela =63~ solidaria de la regleta -56-.

EL desplazamiento de la regleta =-52-, producido por
gl deaplazamiento de la regleta ~56-, me inicia por el acciona-
miento producido por una leva -67- acoplada al ejs principal de
levas -21-, actuando sobre una palance basculante -47-, girato-
ria sobre un eje extremo inferior -48- y dotada ds un rodillo in
termedio ~49~- que es el que recibe directamente la accidn de la
excdntrica -67-, La regleta =52- egtd conectada por su extremo
=-51= a1 brazo =47-, con intermedio de un tirante -50-,

Con la disposicidn de mecanismos dicha, se consigue
que los diferentes discos ~53- permenezcan inméviles durante el

giro del eje principal de levas -21-, hasita que el rodillo -49-
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de ceda uno de los brazos bagculantes -47- llega & estéblé;;f.
contacto con la parte rebajada de la leva, 10 cual libera los
brazos —-47- para qus la impulsién de los resortes activos pro
dugzoa la impulsidn de las regletas -56- y con ellas, de las
regletas -52-, y discos =53-.

Despuds de efectuada la seleccidn de las posiciones
de los diferentes discos portadores de la numeracién, entra
en funciones un dispositivo capaz de bloquear de modo fijo los
digtintos sectores, de modo que no se pueda producir desalinea
cidn de 1los mismos en el momento ds la impreaidn de la pesada.

Dieho mecanismo se puede apreciar en las figuras 11
y 12, en las quse queda representada la disposicién de las le~
vas ~66— sobre el eje principal -21-, actuando a través de un
gigtema articulado, sobre una cuchille -81- que se introduce
en loa sectores dentados de los diferentes discos portadores
de los carmcteres nundricos para la impresién de la pesada, 1o
grando asi que durante la actuzcidn del rodillo impresor, que
paercuts sobre una generatriz de los sectores portadores de nu~-
meracidn aprisionandc entrs los mismos ¥ el propio rodillo una
banda de papel de impresién, se pusda tener al conjunto de dig
cos inmovilizados en una posicidn determinade, sin dar luger a
degalineaciones.

El sistema articulado de conexidén comprende wn brazo
intermedio ~71- giratorio sobre el sje -73- y portador de un ro
dillo -72- sobre el cual actda la periferia del disco o excén~
trica -66-, conectdndose por medic de las bielas intermedias
~75- y =78-, mcoplada la primera al extremo ~T74=- del brazo =T1=-,
por medio del eje ~T6=-, mientras que la gsegunda ae articula por
medio del eje =77- con una segunda biela =78~y data, al brazo
-80- portador de la cuchilla -81-, siendo dicho brazo =80~ gi-
ratorio sobre el eje =T9~-, al igual que el brazo =78=.
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Después de efectuado el movimiento dicho de 1a cuchi-
lla -81-, el conjunto de discos queda inmovilizado y en posicidn
adecuads para recibir la accidn del rodillo impresor.

El mecanismo impulsor del rodillo que produce la impre
gidn material de los caracteres numéricos sobre la banda de pa-
pel, cartulina o similar, coﬁprende egencialmente un conjunto
bageulante portador del rodillo conectado por medio de un resor
te & un brazo bagculante por medio de una excéntrica montada en
el eje de levas principal, exisgtiendo un gatillo intermedio, de
modo que al producirse el giro del ejs de levag ge efectia el
tensado de dicho resorte, el cwal actia sobre el conjwito bas-
culente portador del rodillo, de modo que después de alcanzar
el resorte une tensidn determinada, es liberado el gatillo por
accidn de wna segunda excéntrica y el rodillo es proyectado ha-
cia la banda de papel o cartulina, obligdndola a apoyarse con
fuerza contra los sectores portadores de los caracteres nunéri-
cos de marcado,

Tal como se aprecia en la figura 17, el conjunto de
mecanismos se integra por una primera excénirica =101~ la cual
eg golidaria del eje principal de levas y actia sobre un brazo
basculante -102- giratorio sobre el eje -83-, con intermedio del
rodillo -82~ montado en su extremo. Dicho brazo bagculante -102-
eatd conectado por medio de un resorte -84-, fijado en el punto
-85-, a un conjunto de brazos basculantes ~87= giratorios sobre
un eje -88-, con intermedio de la pieza -86-~, giratoria aobre
el eje -90-, Al efectuarse el giro de levas principal, la excén
trica -101- fusrza al brazo -102- a levantarse, girando sobre el
eje =-83-, provocando asimismo la bagculacidn del conjunto de bra
208 -87- y rodillo -89- a través de wn resorte -84-, hasta qus
;a pieza =-91=- que actia de gatillo, y que pogse una escotadura

en forma de escaldn intermedio, interfisre con la pieza -92- ar
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ticuladae sobre el brazo -87- y reclamada por un resdrfe éoiidg
rio por un extremo al cuerpo ds la mdquina, Al llegar a este
posicién, 1og brazos -87- dejan de girar, giendo tengado el re
gorte -84-, hagta el momento en qﬁe una segunda excéntrica ~-93-,
golidaria igualmente del eje principel de levas, incide sobre
el gatillo -91- desbloguedndolo y permitiendo que los resortes
-84~ impulsen con fuerze 8l conjunto basculante -87-, de modo
que el rodillo -89~ se proyecta con fuerza contra los digscos
portadores de los caracteres de numaracidn, haciendo coinecidir
contra ellos la banda de pepsl, cartulina o gimilar, dispuesta
para recibir la impresidn de la pesada.

Este conjunto de dispositivos comporta tanbidn un me-
canismo limitador del desplazemiento de los brazos basculantes
-87-, que 2 la vez actia de amortiguador, integrdndose por wun
brezo -94-, giratorio sobre un eje -95- y que se apoya sobrerun
tops =96-, siendo requerido por un resorte -98- fijado al eitrg
mo -97- de dicho brazo basculante y a un punto £ijo =99-. Dicho
brazo recibe la accidn del gatillo =91~ una vez que se ha produ
cido el desplazamiento brusco por accidn del resorte -84-, amor
tiguando el choque de dicho conjunto basculante -87— y rodillo
-89~-,

El cénjunto de mecanismos descrito vuelve a la posi-
cidn original o posicidn cero despuds de haberse efectuado un
ciclo de impresién de pesada, quedando en disposicidn de ejecu~
tar un nusvo ciclo activo,

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique la
esencia de la mdquina descrita, serd variable & los efectos del
actual Patents.

NOTA,

Se reivindica como objeto de esta Patente de inven-

cidn:
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1.~ Una mdquina registradora automitica de la pe
sada de bdsculas, caracterizada por disponer de un conjunto
de sectores portadores en su periferia de los caracteres nu-
méricos susceptibles de efectuar impresidén de la pesada, gi-
Se ratorios sobre un eje comin y cuyas posiciones de giro son
dependientes de un sistema de varillaje condicionado a la po
sicién de la aguja indicadora de la bdscula que esté efec-
tuando la pesada, combindndose con un conjunto de mecanismos
para efectuar el accionamiento, con posibilidad de embrague
10. y desembrague, de un éje principal de levas susceptible de
accionar los diferentes mecanismos de la mdquina, incluyendo
el rodillo impresor, cuya percusidén sobre los caracteres nu-
méricos previamente seleccionados en los discos portadores da
lugar a la impresidn de pesada, poseyendo la miquina los me-
15. dios necesarios para efectuar automdticamente el retorno de
los diferentes mecanismos a la posicidn inicial de partida
después de cada ciclo de impresién.
2.~ Una mdquina registradora automdtica de 1la pe
sada de bdsculas, seglin la reivindicacién 1, caracterizada
20. porque el conjunto de accionamiento del eje de levas princi-
pal comprende un sistema motriz de palanca accionada por un
electroimdn, capacitada para desbloguear una segunda palanca
la cual a su vez permite que una tercera palanca articulada
pueda actuar sobre el microrruptor que controla la alimenta-
25. cidén de corriente al motor principal, al propio tiempo que
un fiador montado en una rueda intermedia queda asimismo li-
berado y se introduce, por accidén de vdstago y resorte impul
sor, en una rueda dentada montada sobre el eje de levas prin
cipal, actuando a modo de embrague y permitiendo la transmi-
30. sién de movimiento de la rueda intermedia a dicho eje princi

pal, con lo que se inicia el movimiento y giro de éste para
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conseguir un ciclo de trabajo completo.

3.- Una miquina registradora automitica de la pe-
sada de bdsculas, seglin la reivindicacién 2, caracterizada
por disponer una excéntrica sobre el propio eje de levas
principal, susceptible de actuar sobre la segunda palanca aco
dada del sistema motriz, por medio de un rodillo intermedio
del mismo, obligando a recuperar la posicidn inicial a dicha
palanca intermedia, con lo que al completarse el giro de la
rueda intermedia portadora del fiador de embrague, vuelve €3
te a quedar desengatillado, desembragéndose por lo tanto el
eje principal de levas, complementiandose éste desembrague
con la interrupcidén de la alimentacidn de corriente eléctri-
ca al motor, por introducirse la palanca de accionamiento
del microrruptor en una ranura de un disco solidario asimismo
del eje de levas principal, con lo que el conjunto de meca-
nismos queda reducido a su estado inicial, posibilitando un
nuevo ciclo de trabajo.

4,— Una mdquina registradora automdtica de la pesa
da de bdsculas, segin la reivindicacién 1, caracterizada por
comprender un dispositivo destinado a efectuar el bloqueo de
un disco solidario de la aguja indicadora de pesada o de su
eje, permitiendo que durante el ciclo de trabajo, dicho disco
gqueda inmovilizado permitiendo la entrada en posicidén de las
diferentes agujas sensoras, destinadas a introducirse en los
orificios que presenta el disco, determinando posiciones axia
les de las agujas, cuyas posiciones se transmiten a los dis-
cos portadores de las numeraciones, a efectos de que se pue-
da realizar la impresidén de la pesada sobre un soporte lami«
nar.

5.~ Una miquina registradora automdtica de la pesa

da de bisculas, segin la reivindicacidén 4, caracterizada por



10.

15.

20.

25.

30,

comprender un conjunto de dos mordazas destinadas a aprisio-
nar el disco indicador solidario de la aguja de la bdscula,
comportando cada una de ellas, un balancin giratorio sobre
un eJje intermedio y acoplados a sendos tirantes de acciona-
miento, uno de los cuales es solidario de un brazo basculan-
te alrededor de un eje intermedio, portador de un rodillo so
bre el que actda un disco circular montado en un eje princi-
pal de levas y dotado de una zona periférica plana, mientras
que el segundo tirante estd acoplado a un brazo basculante
sobre un eje extremo y portador en el extremo de articula-
cidén, de un rodillo sobre el cual actua un segundo disco acg
plado al eje principal de levas y dotado de un entrante peri
férico que determina la posicidén de reposo de la mordaza.

6.~ Una mdquina registradora automdtica de la pesa
da de bdsculas, segin la reivindicacidn 1 y 2, caracterizada
por comportar un sistema de sectores dentados giratorio sobre
un eje comin y portadores de los caracteres numéricos bdsicos
en una zona periférica, conectdndose dichas zonas dentadas a
sendas cremalleras cuya posicidn axial queda condicionada
por la correspondiente posicién de unas regletas portadoras
de topes que llegan a establecer contacto con el disco soli-
dario de la aguja indicadora de pesada.

7.- Una mdquina registradora automitica de la pesa
da de basculas, segin la reivindicacién 6, caracterizada por-
que las cremalleras engranadas con los sectores dentados de
los discos giratorios portadores de los caracteres numéricos
estdn conectados por un extremo, mediante un tirante , a sen
das palancas basculantes portadoras de un rodillo intermedio
sobre el cual actua una excéntrica del eje principal, conec-
tédndose ademds dichas cremalleras con intermedio de sendas

cartelas graduables, con las correspondientes regletas porta-
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doras de los topes extremos, destinados a establecer contac-
to con los topes y orificios del disco solidario de la aguja
indicadora.

8.- Una miquina registradora automdtica de la pesa
da de béisculas, segin las reivindicaciones 6 y 7, caracteri-
zada porque las regletas portadoras de los topes destinados
a establecer contacto con el disco solidario de la aguja in-
dicadora estdn conectadas por un extremo a un brazo basculan
te que reﬁibe el resorte principal, destinado a desplazar las
regletas en contacto con los topes del disco solidario de la
aguja indicadora cuando la excéntrica del eje principal libera
las cremalleras correspondientes, conectdndose ademds dicho re
sorte, a un conjunto basculante de dos brazos articulados, uno
de los cuales hace tope con una barra intermedia y el otro es-
t4 articulado a una segunda biela articulada a su vez en la
correspondiente regleta, interconecténdose con un segundo re-
sorﬁe dichos dos brazos.

9.~ Una miquina registradora automitica de la pesa
da de bdsculas, segin las reivindicaciones anteriores, carac-
terizada por la disposiciéﬁ de un mecanismo de bloqueo median
te cuchilla de los diferentes sectores dentados de los discos
portadores de los caracteres numéricos de impresidn, deStinado
a inmovilizar dichos sectores dentados cuando éstos se hallan
en la posicidn de giro definitiva paré su trabajo, comprendien
do una excéntrica circular con un escaldn recto acoplado al
eje principal de levas, accionando un brazo intermedio bascu-~
lantersobre un eje fijo y que por el otro extremo estd articu
lado a una bieleta intermedia, la cual se articula por su ex-~
tremo con un brazo basculante sobre un eje f£ijo, del cual es
solidario un segundo brazo portador de una cuchilla suscepti-

ble de situarse en un intérsticio entre dientes de los secto~-

res graduados, efectuando el bloqueo de los mismos.
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10.~ Una miquina registradora automdtica de la pesa
da de bdsculas, segin las reivindicaciones anteriores, carac-
terizada por comportar un sistema basculante alrededor de un
eje fijo portador de un rodillo extremo destinado a proyectar
se con fuerza contra los discos portadores de los caracteres
numéricos de marcado, aprisionando entre ambos al soporte la-
minar destinado a recibir el marcado, quedando accionado di-
cho sistema basculante por una leva acoplada al eje principal
de la mdquina, que actla sobre un brazo basculante portador
de un resorte conectado a los brazos portadores del rodillo
existiendo un sistema de engatillado intermedio para permitir
el tensado del resorte y el disparo brusco del sistema bascu-~
lante portador del rodillo.

1l.- Una mdquina registradora automdtica de la pe-
sada de bdsculas, segin la reivindicacién anterior, caracte-
rizada porque el brazo basculante portador del rodillo lleva
acoplada una pieza articulada por un extremo y dotada de un
escaldn lateral en una zona intermedia, recibiendo un resor-
te que estd acoplado por el otro extremo al brazo que recibe
la accidén de la excénirica montada en el eje de levas princi-
pal, siendo susceptible de incidir el escalén intermedio de
dicha pieza laminar, contra un gatillo acoplado al propioc bra
zo basculante portador del rodillo, permitiendo el bloqueo ‘
temporal del sistema basculante dicho, con lo que el giro de
la leva principal se traduce en el tensado del resorte.

12.~ Una miquina registradora automitica de la pe=-
sada de bdsculas, segin la reivindicacién anterior, caracte-
rizada por la disposicién de una excéntrica en el eje princi
pal destinada a incidir sobre el extremo de la pieza laminar
acoplada al sistema basculante portador del rodillo, efectuan

do el desengatillado de la misma y permitiendo que el resorte



previamente tensado proyecte al sistema basculante de forma
que el rodillo llegue a coincidencia con los caridcteres nu-
méricos de los discos impresores.
13.~ Una mdquina registradora automitica de la pe-
5. sada de bisculas, segln las reivindicaciones 1l y 12, caractg
rizada por la disposicidén de un tope amortiguador de la percu
sidén del sistema basculante, que comprende una palanca girato
ria alrededor de un eje extremo y que por el otro extremo es-
t4 conectado a un resorte antagonista, destindndose dicha pa-
10. lanca a recibir la accién de la pieza laminar conectada al re
sorte principal impulsor, limitando el recorrido del sistema
portador del rodillo principal y amortiguando la percusidn
del mismo.
Sean cuales fueren las circunstancias que concurran
15. en la esencialidad de la Patente de invencidn, definida en las
anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:
14.- "UNA MAQUINA REGISTRADORA AUTOMATICA DE LA PE-
SADA DE BASCULAS",
Consta la presente memoria de dieciocho hojas folia
20. das, mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos unidos
a la misma.
Barcelona, & de febrero de 1971,
P.A, de D. José DALMAU Tresénchez,

ALFONSO DWRAN
pu pl

vic Durén Benejam

JR/pc.im.
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