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La presente Invención se refiere  a un conmutador 
magnético giratorio, y principalmente a un conmutador mag­
nético giratorio de acción rápida.

Se conoce ya conmutadores giratorios constituidos 
por lam inillas elásticas g iratorias y que se ponen en con­
tacto sucesivamente con otras laminillas rígidas determinan 
do el cierre de contactos de los que dichas lam inillas for­
man parte, efectuándose la  apertura y el cierre de los con­
tactos a la  velocidad de avance, siempre muy lenta, de las 
lam inillas g irato rias.

Cuando se desea que la  apertura y e l cierre de los 
contactos se efectúen rápidamente, se recurre a los microin- 
terruptores, los cuales están equipados generalmente con s is ­
temas de resorte, denominados "de articulación" y mandados -  
por botones que efectúan la  apertura y e l oierre de los con­
tactos a gran velocidad; dichos micro-interruptores, son l i a  
mados igualmente "de disparo" dado que la  velocidad de aper­
tura y la  de cierre es siempre grande e independiente de la  
velocidad de avance de los botones de mando. No obstante, -  
es bien sabido que una serie de micro-interruptores de dis­
paro colooados alrededor de una leva provista de un eje y de 
un disparador mecánico constituye una realización complicada, 
de gran tamaño y costosa.

Se conoce Igualmente interruptores magnéticos, asi 
llamados "interruptores de proximidad", constituidos generáL 
mente por un imán permanente que, acercándose a dos contac— 
tos ferromagnéticos, provoca su apertura o su cierre, estan­
do alojados.generalmente dichos contactos en una caja cerra­
da herméticamente y teniendo lugar el accionamiento magnéti­
co a travtés de un tabique diamagnético. Los interruptores —
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magnéticos de proximidad del tipo conocido san realizados ba 
jo foxma de simples interruptores con un solo contacto móvil.

Un objeto de la  presente Invención es la  realización 
de un conmutador magnético giratorio de acción rápida, provis 
to de una pluralidad de desviadores equipados con oontactos -  
que pueden ser abiertos o cerrados por disparo,.es decir a — 
una velocidad independiente de la  velocidad de rotaolóh del -  
conmutador.

Otro objeto consiste en rea lizar un conmutador mag 
nético giratorio de disparo, que sea de una cdnstruoción sen 
c i lla  y de fác il realización, que sea económico y de tamaSo 
reducido.

Se consigue este y otros objetos mediante un conmuOtador giratorio magnético que comprende una pluralidad de deg 
viadores montados circunferendalmente sobre un cuerpo rígido ¡ 
y constituidos cada uno por dos contactos f ijo s  y un contacto 
móvil entre los dos contactos f ijo s , un imán permanente so li 
darlo de dicho contacto móvil y que tiene una de sus superfi 
cíes en forma de seotor circular magnetizado en uno por lo me 
nos de dos polos alineados con dichos contactos f ijo s , un p ri 
mer imán permanente que tiene forma anular solidario de dicho 
cuerpo, rígido y qjue tiene pares de polos de magnetización la  
te ra l de un número igual a l de los sectores, y un eje sobre el 
que está montado un segundo imán permanente en forma de anillo 
colocado entre dicho primer imán permanente y los imanes per­
manentes solidarios de dichos contactos móviles, estando ca­
racterizado dicho ooxmutador porque dicho segundo imán perma­
nente presenta, en su superficie opuesta a la  superficie adya 
cante del primer imán permanente, pares de polos de magnetiza­
ción la te ra l en un número, igual al número de desviadores,porque
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l a  superficie del segando imán permanente opuestos a los ima 
nes solidarios de dichos contactos móviles tiene un corte — 
transversal en foima de sector circular conjugado con la  — 
forma de sector circular de los imanes permanentes solida—  
ríos de los contactos móviles y que tienen por lo menos 
tre s  polos de magnetización la te ra l qjue presentan sensible­
mente la  forma de tre s  anillos de los qpe e l anillo interme­
diario es un polo y los dos anillos colocados al lado del mis 
mo son el otro polo fraccionado, estando interrumpido en por 
lo menos un lado uno de los polos en forma de anillo coloca­
dos lateralmente y estando deformados los otros polos en for 
ma de anillo haoia el punto de interrupción de dicho polo — 
formando un bucle sobre el que está presente un polo de mag­
netización la te ra l de signo opuesto al del polo en forma de 
anillo adyacente al mismo.

Con el f in  de hacer más clara la  comprensión de — 
la  estructura y las características del conmutador magnético 
giratorio de acción rápida, se va a describir a continuación 
dos formas de realización, dadas simplemente a titu lo  de — 
ejemplo no lim itativo, con referencia a los dibujos anexos, 
en los que:

La figura 18 muestra un corte axial de un primer -  
ejemplo de realización del conmutador magnético giratorio — 
de acción rápida.

La figura 28 es una v is ta  en planta de dicha por­
ción de conmutador seg&n la  figura 18 que soporta los des— 
viadores.

Las figuras 38, 48 y $6 gon un corte transversal 
y respectivamente una v is ta  de costado y del otro lado de -  
un imán permanente de forma anular qpe forma parte del con-30
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La figura 6a es un corte axial de una segunda rea 

lización del conmutador giratorio magnético de acción rápida.
Las figuras 7a, 8a y 9a muestran un corte transver 

5. sal y respectivamente una v is ta  la te ra l y frontal de un imán 
permanente que tiene una foima tubular c ilindrica que foima 
parte del conmutador segdn la  figura 6a.

Ahora, se va a hacer referencia sobre todo a las -  
figuras ia á 5a, donde se muestra una primera foima de rea— 

10. lización del conmutador magnético giratorio de disparo. Di­
cho conmutador comprende un cuerpo rígido 1 (figuras ia  y — 
2a) sobre el que están montados diez desviadores que están -  
distribuidos siguiendo una circunferencia y cada uño de ellos 
constituido por un contacto fijo  in te rio r 2, un contacto i l  

15. jo exterior 3 y un contacto 4 móvil entre los contactos 2 y 
3. El contacto móvil segdn la  realización mostrada en la  f i ­
gura is ,  está montado de manera basculante sobre un pequeño 
pivote 5 y es solidario del mismo un imán pennanente 6 cuya 
superficie lib re  tiene la  forma de un sector circular con su 

20. centro sobre el eje del pequeño pivote 5y estando magnetiza­
do el imán 6 en dos polos que están alineados con los oontao 
tos f ijo s  2 y 3 y que tienen todos los polos de un signo pró 
ximos al contacto 2 y el polo de signo opuesto próximo al —' 
contaoto 3.

25. En el conmutador del cuerpo rígido 1 está solida­
rizado un cuerpo rígido 7 (figura 1*) con el que está fijado 
un primer imán permanente 8 que tiene la  forma de un disco -  
anular y más principalmente de una arandela, cuya superficie 
vuelta hacia los desviadores está provista de diez pares de

30. polos de magnetización la te ra l, extendiéndose dichos polos -!
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radialmente sobra la  superficie del imán 8 de un modo compie 
tamento análogo a l representado en la  figura 48 y que será -  
descrito más adelante.

Sobre e l cuerpo 7 está montado un eje giratorio —
9 que puede g irar libremente alrededor de su propio eje y — 
en cuyo extremo 10 está solidarizado un imán permanente 11 -  
q]ue tiene la  forma de un disco anular y más particularmente 
de una arandela. El imán 11 está representado en corte trans 
versal y en planta de uno y otro lado en las figuras 38, 4* 
y 5*. El imán 11 presenta, sobre su superficie opuesta a la  
superficie adyacente al imán 8, diez pares de polos de magne­
tización la te ra l y que se extienden radialmente, como se ve 
claramente en la  figura 48. Dichos polos del imán 11 son — 
completamente iguales a los realizados sobre el imán 8, como 
se acaba de indicar más arriba.

La superficie del imán 11 opuesta a los imanes 6 
solidarios de los contactos móviles 4, presenta un corte — 
transversal en forma de sector circular conjugado con la  for 
ma de.sector circular de los imanes 6, como se ve claramente 
en la  figura 38 y en particu lar en la  figura 1!. En esta su 
perfioie del imán l l  se ha realizado tres  polos de magnetiza 
ción la te ra l que tienen sensiblemente la  forma de tres  anillos 
ooncántricos con diámetros diferentes (figura 58) de los que 
e l anillo intermediario es un polo y los dos anillos colocados 
al lado del mismo son el otro polo fraccionado. Igualmente 
seg&n se muestra en la  figura 58, en la  zona del imán 11 dis 
tlnguida por la  le tra  A, el polo en forma de anillo , que está 
colocado lateralmente al anillo , está interrumpido, mientras 
qúe los otros dos polos en forma de anillos están deformados

30, hacia e l punto de interrupción del otro polo formando un bu-
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ele en el que está presente un polo de magnetización la te— 
ra l de signo opuesto al del polo en forma de anillo adyacen 
te  al mismo, como se ve claramente en la  figura 5*, en la  -  
zona distinguida por la  le tra  A.

Los polos en abanico realizados sobre las superfi 
cíes opuestas en los imanes 8 y 11, tienen por función mante 
ner de manera segura en posición estable bien definida el eje 
9 con el imán 11 con relación a l cuerpo 7, con el imán 8 con 
relación a los imanes 6. Imprimiendo una rotación al eje 9, 
éste se detiene en una de las  diez diferentes posioiones an­
gulares en las que el punto A del imán 11 está colocado en -  
el emplazamiento de uno de los imanes 6.

Como se ve en las figuras, dado que los imanes 6 
de los contactos móviles 4 tienen su polaridad opuesta a la  
polaridad de los polos en forma de anillo de la  superficie 
adyacente del imán 11, resu lta  q]ue los imanes 6, a excepción 
del imán colocado en el emplazamiento del punto A del imán 
11, son atraídos hacia un lado, es decir, son anpnjados hacia 
los contactos 2, contra los que se apoyan los contactos 4. 
Solamente el imán 6 colocado en el emplazamiento del punto A 
del imán 11, es empujado en el sentido opuesto al de los otros 
imanes 6, es decir es empujado hacia el exterior de manera 
que el contacto relativo móvil 4 se apoye sobre el contacto 
3 próximo a é l.

Durante la  rotación del eje 9, los contactos 4 so­
lidarios de los imanes 6 están todos apoyados, salvo uno de 
ellos, sobre los contactos 2, mientras que e l punto A de los 
polos de anillo del imán 11 se acerca a los contactos sucesi 
vos 4 apoyados sobre los contactos sucesivos 2, siendo empu­
jados dichos contactos 4 con una fuerza siempre creciente so
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bre los contactos relativos 2 hasta qu.e, una vez alcanzado 
un punto máximo de presión, se inv ierta  el equilibrio mag­
nético y los imanes 6 con los contactos relativos 4 sean em 
pujados violentamente hacia el otro lado, es decir oontra los 
oontactos adyacentes 3, determinando de este modo la  desvia­
ción rápida del contacto. Se habrá observado que la  veloci­
dad de conmutación del contacto es independiente de la  veloci 
dad de rotación del eje 9 y del imán solidario del mismo.

Se hará referenoía a la s  figuras 68 á 98 relativas 
a una realización del conmutador magnético giratorio diferen 
te  del que acaba de ser descrito.

El conmutador segín la  figura 6a comprende un cuer­
po rígido 12 que soporta diez desviadores constituidos cada 
uno por un contacto f ijo  in te rio r 13, un contacto f ijo  exte­
r io r  14 y un contacto móvil intermediario 15 que soporta un 
imán permanente 16, con una estructura completamente igual a 
la  descrita con relación a la  figura 18.

El conmutador comprende igualmente un imán permanen 
te  17 que tiene forma de cuerpo tubular cilindrico y que está 
representado claramente en las figuras 78, 88 y 98. El 3mán 
17, solidario de dos discos 18 y 19 que giran sobre un eje -  
f ijo  20, es una parte constitutiva del ro tor de un motor pa 
so a paso provisto de un arrollamiento 21 y que tiene un — 
imán permanente 22 constituyendo una pieza del estator de -  
dicho motor paso a paso. El imán 22 presenta, sobre su super 
f ic ie  opuesta a l imán 17, diez pares de polos de magnetiza­
ción la te ra l y un nómero igual de pares de polos de magneti­
zación la te ra l está previsto sobre la  superficie in te rio r ci 
lindrica  del imán 17 como se ve en la  figura 78.

Sobre su superficie exterior el imán 17 presenta 
una boca que tiene un corte transversal en fonna de sector
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circular conjugado con la  forma de sector circular de los 
imanes 16, como se ve principalmente en la  figura 66 y la  
figura 88. El imán 17 presenta, en dicha ranura, tres pa­
res de polos de magnetización la te ra l, v isibles en la  figu 
ra  88 con detalle, los cuales tienen sensiblemente la  for­
ma de tres  anillos coaxiales entre s i y que tienen un diá­
metro sensiblemente igual uno de otro, siendo el anillo-in  
termediario un polo y los dos anillos colocados lateralmen 
te  al mismo son el otro polo fraccionado. De una manera -  
análoga a la  que se acaba de describir con referencia a la  
realización ya descrita del conmutador, en el punto B uno 
de los polos en forma de anillo colocado lateralmente está 
interrumpido y los otros dos polos que tienen forma de ani­
llo  están deformados hacia el punto de interrupción del otro 
polo formando un bucle en el que está presente un polo de -  
magnetización la te ra l de signo opuesto al del polo en forma 
de anillo adyacente a l mismo. El funcionamiento del conmu­
tador es por lo demás análogo al del conmutador de las figu­
ras 18 ¡á 58, dado que para cada avance de un paso del motor 
paso a paso, el punto B del imán 17 se coloca sucesivamente 
sobre un imán separado 16, que es desplazado por disparo de 
una posición en la  que está apoyado sobre un contacto 13 a 
una posición en la  que estará apoyado sobre un contacto 14 
adyacente. Incluso en este caso la  velocidad de desplaza­
miento del contacto móvil 15 de un contacto fijo  a otro con 
tacto f ijo  es independiente de la  velocidad de rotación del 
rotor 17 es decir de la  velocidad de rotación del motor pa­
so a paso.

De lo que precede se puede deducir fácilmente que
la  estructura del conmutador magnético giratorio es senci—30



l i a ,  que e l arrastre de los desviadores se realiza  muy fá— 
Gilmente por la  acción de un campo magnético, que no provo­
ca desgaste y que evita por consiguiente el riesgo de rotu­
ra  por desgaste y que se puede obtener un arrastre  rápido -  
de los sencillos desviadores que se mantienen bien en posi­
ción estable por medio de los campos magnéticos del imán — 
giratorio adyacente a los mismos.

N O T A
La Patente de Invención, que se so lic ita  por vein 

te  aKos para España, de acuerdo con la  vigente Legislación, 
deberá recaer sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION 
DE CONMUTADORES MAGNETICOS GIRATORIOS", con Prioridad: Solí 
c itad  Patente en I ta l ia  na 20.522 A/70 de fecha 12 de Febre 
ro de 1.970 a/n. de Aliprando Visconti Brebbia que ha cedi­
do sus derechos para España a favor de la  firma so lic itan te , 
segán la s  características esenciales de las siguientes: 

R E I V I N D I C A C I O N E S
ia . -  Perfeccionamientos en la  construcción de con 

mutadores magnéticos giratorios, que comprende una p lu ra li­
dad de desviadores montados circunferencialmente sobre un -  
duerpo rígido y constituidos cada uno por dos contactos f i ­
jos y un contacto móvil entre dos contactos f ijo s , un imán 
permanente solidario de dicho contacto móvil y que tiene — 
una de sus superficies en forma de sector circular magneti­
zado en por lo menos dos polos alineados con dichos contac­
tos f ijo s , un primer imán permanente de forma anular solida 
rio  de dicho cuerpo rígido y teniendo pares de polos de mag 
netización la te ra l en un námero igiai a l de los desviadores, 
y un eje sobre el que está montado un segundo imán permanen
te  giratorio de forma anular dispuesto entre dicho primer -
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imán permanente y los imanes permanentes solidarios de di­
chos contactos móviles, caracterizado porque dioho segando 
imán permanente presenta sobre su. superficie opuesta a la  
superficie adyacente del primer imán permanente, pares de -  
polos con magnetizacián la te ra l en un número igual a l núme­
ro de los desviadores, porque la  superficie del segando — 
imán permanente opuesto a los imanes permanentes solidarios 
de dichos contactos móviles tiene un corte transversal en -  
forma de seotor circular conjugada con la  forma de sector c ir  
cular & los imanes permanentes solidarios de los contactos 
móviles y por lo menos tre s  polos con magnetización la te ra l 
que tienen sensiblemente la  forma de tres  anillos de los que 
el anillo intermediario es un polo y los dos anillos coloca­
dos lateralmente son el otro polo fraccionado estando inte— 
rrumpido uno de los polos en por lo menos un punto, que t ie ­
nen forma de anillos colocados lateralmente y estando defor 
mados los otros polos en forma de anillo hacia el punto de 
interrupción de dicho polo formando un bucle en e l que está 
presente un polo de magnetización la te ra l de signo opuesto 
al del polo en forma de anillo adyacente a l mismo.

2%.- Perfeccionamientos en la  construcción de con 
mutadores magnéticos giratorios,según la  reivindicación ia , 
caracterizado porque dicho primer y segando imán permanente % 
de forma anular están constituidos por discos paralelos en­
tre  s i en los que dichos pares de polos están dispuestos en 
abanico y porque dichos polos en forma de anillos áoabóohoántri 
eos y tienen un diámetro diferente uno de otro.

3S.- Perfeccionamientos en la  construcción de con 
mutadores magnéticos giratorios, segín la  reivindicación IB, 
caracterizado porque dicho primer imán permanente constituye30.
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una parte de estator de un motor eléctrico pago a paso, por- 
que dicho imán permanente es un cuerpo tubular cilindrico — 
<3P-e es parte de construccién del ro tor de dicho motor paso a 
paso y porque dichos polos en foima de anillo son coaxiales 

5. y tienen &n diámetro sensiblemente igual uno de otro.
4&.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE CON 

UNTADORES MAGNETICOS GIRATORIOS".
Segtin queda sustancialmente descrito en la  presen­

te  Memoria, que consta de doce hojas, escritas a máquina por 
10* una sola cara y acompañada de dibujos.

Madrid,  ̂ 8 EEB, 1971
ELETTRONICA ASTER S .r .l .
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<4̂ cye/r/ê  **Q]fES'^^ẐF*r7*̂ <̂ /<?/4 jr, r./.
/=*. ^

*̂y€?€f/íy fcr/-/w//?

F- .,.ado: ^  Cobres Jo<*quera



<?¿F7*7V?<W/<?,4 ^ y 7-^/2 J T r . / .

388078
____ ¿4?v̂  ^

D  H H &

/tyveye A/* /=*.

Firmado: M * Dabraa Jorqww*



<y¿^7*7-<SííW/cr<4 ,4^7*<^<3 /

A A



F!B.  6

<P . /í
^ANC'.SCO CARP A  CASKHMZQ



<F¿p7"7*J&<?'WC*'4 ^ y 7*gr^ y.r.

¿ ^ y e r / s ?  </cr/-/ey^/{? /*./*. fRAMOSCO G/.RC!A CABUütZC

t̂ irm̂de: M.'̂  Piares


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



