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MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta invencién se refiere a sistemas eléctricos
de mando para hacer trabajar un par de electroimanes alter-

nativamente en respuesta a las variaciones de un pardmetro.

5e Un sistema segin la invencién comprende en combi~
nacién un par de conductores de suministro, una resistencia
conectada entre los conductores de suministro, teniendo la
resistencia un valor que varfa con dicho pardmetro, un pri-
mer electroimén que tiene un extremo conectado a uno de di-
10, chos conductores de suministro y su otro extremo conectado
al contacto mévil de un conmutador de varias posiciones que
tiene una pluralidad de contactos fijos operativos, una plu
ralidad de resistencias preajustadas que conectan dichos
contactos operativos al otro conductor de suministro, un se
15. gundo electroimin que tiene un extremo conectado a uno de
los conductores de suministro y su otro extremo conectado
al contacto mévil de un segundo conmutador de varias posi-
ciones que tiene una pluralidad de contactos fijos operati-
vos y una pluralidad de resistencias preajustadas que coneg
20. fan los contactos fijos operativos del segundo conmutador
al otro conductor de suministro, siendo tal la disposicién
de los electroimanes y de los commutadores que, en cualgquier

momento dado, la resistencia que tiene un valor que depende
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del pardmetro estd conectada entre los conductores en para~
lelo con una combinacién en serie que incluye una de las re
sistencias preajustadas y uno de los electroimanes, siendo
insuficiente la circulacién de corriente a través de una re
sistencia preajustada hacia un electroimdn pars activar el
electroimédn, e incluyendo ademis el sistema medios para ac-
tivar uno de los electroimanes siempre que el valor de la
resistencia asociada con el pardmetro variable alcanza un
valor predeterminado por la resistencia preajustada durante
el uso en dicho momento, teniendo cada uno de dichos conmu—
tadores una pluralidad de contactos fijos no operativos en-
tre los contactos fijos operativos y siendo tal la disposi-
cién que, cuando se activa cualquiera de los electroimanes,
ambos conmutadores se mueven hacia su contacto fijo siguien
te, abriéndose el circuito del electroimén activado y el
conmutador asociado com el otro electroimdn se mueve hacia
un contacto fijo operativo para conectar otra resistencia
preajustada en serie con dicho otro electroimén entre los

conductores de suninistro. = = = = = = = =@ - - - - - o - .

Los planos anexos son un esquema del circuito que

ilustra un ejemplo de la invencidn., = = = = = - - -———- -

Con referencia a los planos, la baterfa 10 de wn
vehfculo automévil tiene su terminal negativo conectado a
un conductor 12 de masa y su terminal positivo conectado a
través de wn interruptor 13, que estd cerrado sélo cuando
trabaja el regulador de tensién del vehiculo, y resisfenn

cias 11 y 14 en serie con el interruptor 13, a un conductor
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15 de suministro, siendo estabiligada la tensién entre los
conductores 15 y 12 por un diodo Zener 16, conectado entre
la conexién de las resistgncias 11y 14 y el conductor 12.
Ia disposicién incluye ademds un primer conmutador rotativo
0 de cualquier otro tipo y de varias pogiciones que tiene
un contacto mévil 17 que puede moverse, durante el uso, se=-
cuencialmente sobre contactos fijos 22, 21, 20, 19y 18 en
este orden. Los contactos 18, 20 y 22 son contactos fijos
operativos, estando conectados los contactos 18 y 20, res-
pectivamente, a un extremo de cada una de dos resistencias
preajustadas 23 y 24, estando conectados los otros extremos
de las resistencias, a través de un diodo 51, al conductor
15. El contacto 22 estd conectado a un conductor 25 de sumi
nistro conectado al terminal positivo de la baterfa a tra-
vés del interruptor 13 y los contactos 19 y 21 son contac-
tos fijos no operativos, EL contactd mévil 17 estd conecta-

do al conductor 12 a través de un electroimén 28, w = = = =

Otro conmutador rotativo o de cualquier otro tipo
y de varias posiciones estd también provisto con un contac-
to mévil 29 que puede moverse, durante el uso, secuencial-
mente sobre contactos fijos 34, 33, 32, 31 y 30 en este or-

den. Los contactos 30, 32 y 34 son no operativos pero los

~contactos 31 y 33 son operativos y estéin conectados a tra=-

vés de resistencias 35 y 36, respectivamente, al cdtodo del
diodo 51. El contacto mévil 29 estd conectado al conductor

12 a través de un segundo electroimdn 37, = = = = - = = ~

El conductor 15 estd conectado a través de una re
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gistencia 26 a la base de un tramsistor n-p-n 38 que tiene
su base conectada a través de una resistencia variable 39 y
un termistor 52 en paralelo al conductor 12, su emisor co-
nectado al conductor 12 y su colector conectado a través de
una resistencia 41 al conductor 25. El colector del transis
tor 38 estd conectado ademis, a través de un diodo 42, al
paso de un tiristor 43, cuyo dnodo estd conectado al conduc
tor 25, cuyo paso estd conectado a través de una resisten-
cia 53 al conductor 12 y cuyo cdtodo estéd conmectado a tra~-
vés de diodos 44, 45, 46 y 47, respectivamente, a los con-
tactos 18, 20, 31 y 33. Finalmente, una resistencia 27, que
tiene un valor determinado por algin pardmetro variable, es

t4 conectada entre los conductores 15 y 12¢ = = = = - = = =

Aunque, desde luego, la disposicién puede utili-
zarse para una gran variedad de fines, el ejemplo especffi-
co descrito sirve para utilizar en wn vehiculo que tiene un
control automdtico de la estrangulacién. La estrangulacidn
es movida manualmente hacia su posicién operativa pero es
devuelta a su posicién no operativa al aumentar la tempera~
tura del motor, gracias a los electroimanes 28 y 37 que de-
ben ser activados sucesivamente. Para los fines de la pre-
sente descripcidn, todo lo que se requiere saber es que los
electroimanes 28 y 37 han de ser activados alternativamente
y que la resistencia 27 es sensible a la temperatura del-mg
tor y tiene una resistividad que decrece bruscamente al au-
mentar la temperatura. T{picamente se utiliza una resisten-
cia gque tiene una resistividad de 2.300 ohmios a -52C, y

que baja a 175 ohmios a 552, = = = = = = ;= = = -~ - - -
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Durante el uso, cuando se tira del mando de la es

trangulacién, los contactos 29 y 17 son movidos para que to
quen los contactos 34 y 22, respectivamente. Cuando se pone
en marcha el motor, una vez que la velocidad del generador
alcanza un valor predeterminsdo, el regulador de tensién
trabaja y cierra el contacto 13. El electroimén 28 es enton
ces activado por medio de los contactos 22 y 17, sirviendo
la activacidn del electroimdn 28 para devolver el cable de
la estrangulacién hacia su posicién inoperativa pero movien
do ademds el contacto 17 hacia el contacto 21 y el contacto
29 hacia el contacto 33. Se abre entonces el circuito del
electroimin 28 y el electroimfn 37 no estard activado debi-
do a que la corriente que circula por el electroimidn 37 a
través de las resistencias 11 y 14, el diodo 51 y la resis-
tencia 36 es insuficiente para activar el electroimdn 37.
Sin embargo, cuando la temperatura percibida por la resis-—
tencia 27 asciende a un valor predeterminado, el valor de
la resistencia 27 bajard a un nivel en el cual el transis-
tor 38 se desactivard y la corriente circulard por la resis
tencia 41 y el diodo 42 para activar el tiristor 43. Enton-
ces la corriente puede circular a través del diodo 47 para
activar el electroimén 37, que desplaza adicionalmente el
cable de la estrangulacién hacia su posicidén inoperativa y
gue mueve ademds el contacto 29 hacia el contacto 32 y el
contacto 17 hacia el contacto 20, Se abre entonces el cir-
cuito del electroimén 37 y el electroimén 28 no es activado
debido a que hacia €L s6lo circula corriente a través del

trayecto 11, 14, 51 y 24. En esta etapa el tiristor 43 estd
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de nuevo desactivado debido a que su circuito se abrié al

separarse el contacto 29 del contacto 33 = = = = = = = = -

Cuando la temperstura del motor asciende adicio-
nalmente, el tiristor 43 es activado de nuevo y el electro-
imdn 28 es activado a través del diodo 45. Los contactos 17
¥ 29 pasan entonces sobre los contactos 19 y 31, respectiva
mente, y la secuencia prosigue con el electroimdn 37 activa
do a través del diodo 46 cuando la temperatura del motor se
ha elevado adicionalmente, después de 1o cual los contactos
17 ¥y 29 pasan a la posicién ilustrada. Finalmente, el elec-
troimdn 28 es activado a través del diodo 44, momento en el
cual el cable de la estrangulacién se halla en su posicién
inoperativa y los contactos 17 y 29 pasan a su posicidén fi-

nal de desconexibn, — = = = =~ = = = = =~ - =~ = - -~ - -~

Se observari que las temperaturas del mobtor a las
que el cable de la estrangulacidén es movido paso a paso ha—-
cia atrds estarin determinadas por la eleccién adecuada de

las resistencias 23, 24, 35 ¥ 360 = = o« = = = = - - - - -

El termistor 52 permite cambios de la temperatura
ambiente y se observard que el efecto general del circuito
es devolver gradualmente la estrangulacibén a su posicién

inoperativa a medida que aumenta la temperatura del motor.-

Se observard que el circuito puede utilizarse pa-
ra mandar otras disposiciones en respuesta a la variacién

de un pardmetro. = = = = = = = - « ~ - .- -----a - -
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Se declaran de novedad y propiedad para Espafia,

sus territorios y plazas de soberanfa, las siguientes: - -

REIVINDICACIONES

1+~ Perfeccionamientos en los sistemas eléctricos
de mando, para accionar un par de electroimanes alternativa
mente en respuesta a las variaciones de un pardmetro, carac
terizados porque el sistema comprende en combinacién un par
de conductores de suministro, una resistencia conectada en—-
tre los conductores de suministro, teniendo la resistencia
un valor que varfa con dicho pardmetro, un primer electro-
imén que tiene un extremo conectado a uno de dichos conduc-
tores de suministro y su otro extremo conectado al contacto
mévil de un conmutador de varias posiciones que tiene una
pluralidad de contactos fijos operativos, una pluralidad dé
resistencias preajustadas que conectan dichos contactos ope
rativos al otro conductor de suministro, un segundo electro
im4n que tiene un extremo conectado a uno de los conducto-
res de suministro y su otro extremo conectado al contacto
mévil de un segundo conmutador de varias posiciones que tig
ne una pluralidad de contactos fijos operativos y una plura
lidad de resistencias preajustadas que conectan los contac-
tos fijos operativos del segundo conmutador al otro conduc—-
tor de suministro, siendo tal la disposicién de los electro

imanes y de los conmutadores que, en cualquier momento da—
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do, la resistencia que tiene un valor que depende del pard-
metro estd conectada entre los conductores en paralelo con
una combinacién en serie que incluye una de las resisten-
cias preajustadas y uno de los electroimanes, siendo insufi
cliente la circulacidén de corriente a través de una resisten
cla preajustada hacia un electroimdn para activar el elec—
troimin, e incluyendo ademfs el sistema medios para activar
uno de los electroimanes siempre que el valor de la resis-
tencia asociada con el pardmetro variable alcanza un valor
predeterminado por la resistencia preajustada durante el
uso en dicho momento, teniendo céda uno de dichos conmutado
res una pluralidad de contactos fijos no operativos entre
los contactos fijos operativos y siendo tal la disposicién
que cuando se activa cualquiera de los electroimames, ambos
conmutadores se mueven hacia su contacto fijo siguiente,
abriéndose el circuito del electroimdn activado y el conmu~
tador asociado con el otro electroimdn se mueve hacia un
contacto fijo operativo para conectar otra resistencia prea
justada en serie con dicho otro electroimidn entre los con-

ductores de suministro. = = = =~ = @ = c - w w = - - - - - -~

2.— "PERFECCTONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS ELECTRI-
COS DE MANDO": = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = =

Todo ello conforme se describe y reivindica en

la presente memoria que consta de diez hojas, foliadas y me

e



canografiadas por una sola de sus caras, y de una ldmina de

dibujos que la ilustra.

BARCELONA, 12 ENE. 1971
P.A. M. CURELL SUNOL
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