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PATENTE DE INTRODUCCION
por 10 eafios
a favor de TALLER HISPANO ITALIANO DE MAQUINARIA, S.A.
de nacionalidad espafiola
residente en HOSPITALET DE LLOBREGAT (Barcelona), Independencia, 36
por:
"ELEVADOR DE TRASLACION AUTOMATICA®,
MEMORIA DESCRIPTIVA

Le presente invencidn tiene por objeto un aparabto eleva-—
dor del tipo de ménsola o sobre caballete, cuya caracteristica
fundamental consiste en estar dotado de un grupo mobtor gue permite
la treslacidn automdtica del Srgano elevador propiamente dicho a
lo largo de las pestafias de los carriles que lo sostienen,

Bata traslacidn, como es sabido, se ha efectuado siempre
8 mano, exponiendo al personal encargado no sd6lo a fatigas bastan-
te acusadas sino también a riesgos.

Bl elevador objeto de la presente patente constituje,
por ello, un progreso real en la téenica del sector, ya sea por-
que resulta de funcilonamiento mds fdcil y seguro gque los tipos

tradicionales, o bien porgue es de mayor rendimiento. Con el mis-
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mo, en efecto, se aceleran sensiblemente las operaciones de eleva-

cidn y de descarga, pudiendo estas Altimas realizarse con regulari
dad y vrecisidn.

De acuerdo con la invencidn, el elevador yu esté montado
sobre caballete o sobre ménsola sostenida por un muro comprende,
ademds del conjunto tradicional formado por el motor y por el or=-
gano suspendido de dos pares de ruedas dentadas de gula, también
un grupo motorreductor, de funclonamiento independiente del ante-
rior, al cual se confia la misidn de desplazer el drgano elevador
proplamente dicho, ya sea en vacio o bien cargado, hacia adelante
v hacia atréds a lo largo del carril que lo sostiene.

Este segundo grupo comprende dos anchas ruedas de goma,
las cuales se adhieren totalmente debajo de la superficie infe-
rior del carril de deslizamiento, y por tento, al exterior, mien-
tras que las més pequefias que soportan al elevador se deslizan
por el interior de los perfiles en ug" gue constituyen los aludi-
dos carriles, provocando tales ruedas, cuendo entran en rotacidn
por accién del motor al que va acoplado el arbol al gue se hallan
fijadas, la traslacidn, ya sea en un sentido como en el opuesto
de todo el conjunto.

Es evidente gque el segundo grupo wotorreductor que actia
sobre las ruedas de goma se halla conectado al primero y, por tTan-
to, a aquel elevador mediante una plancha intermedia que permite
1a unién de acuerdo con dos articuleciones pare hacer que las dos
ruedas mencionadas puedan ya sea regularse en su adherencia a los
carriles como disponerse seglin éngulos diversos para compensar
las torsiones eventuales de los propios carriles debidos a diver-
sas caundus,

Tos memdos de los dos grupos motorreductores estén reu-

nidos en umna botonera cuyos conductores eléctricos finslizan en
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wne Unica caja distribuidora.

Para hacer ver mejor las caracieristicas constructivas
y funcionales del elevador en cuestidn, se procede a la descrip-
cidn de una ejecucidn preferida del mismo, indicada, por otra
parte, a titulo de ejemplo y no limitativo e ilustrads en lag
adjuntas hojas de dibujos, en las que:

La FPig. 1 muestra el elevador en su conjunto;

La Fig. 2 es una vista lateral limitada a la parte pos-—
terior; y

La Fig. 3 es la vista posterior del conjunto.

EL grupo elevador (1) comprende el torno (2) ¥y el motor
con reductor oculto por el cdrter en el punto (3), funcionando
todo ello segim los tipos tradicionales, es decir que se desliza
en vaiven a lo largo de las pestafias internas de los dos perfi-
les en "C" (4), que constituyen los carriles de sostén, para la
suspensidn sobre dos pares de ruedas (5) con reborde de guia.

En el lado posterior de dicho grupo (1) ve fijado, =
través de una placa (6) que permite la wnidn = bisagra (7) y por
perno (8), el grupo traslador. Este estd compuesto por un motorre
ductor (9), cuyo eje en tornillo sin fin (10) ensgrena en el dr—
bol trensversal (1l(, al cual van fijadas las dos ruedas anchas
(12). Tales ruedas, al estar obligadas a adherirse de modo regu-
lable debajo del plano inferior de las dos pestalias perfiladas
de soporte (4) ultimemente citadas, provocan la traslacidén de to-
do el conjunto a lo largo de los propios perfiles. La citada re-
gulacidn de la adherencia de las ruedas ys por tanto, su levan- .
tamiento, puede efectuarse gracias a la place (6), a la cual se
halle fijade a bisagra (7) una segunda placa (13), portadora del
grupo traslador, placa que es variable en su angulado cenital

por medio de maniobra sobre el pequefio volante (14), con eje

E7£‘
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(15) y resorte (16).
Dado que a menudo conviene conseguir la uniformidad
de la adherencia de las dos ruedas a los perfiles de soporte,

en los casos en los gue se verifiquen torsiones por diversos

‘motivos, ello puede conseguirse gracias al perno (8) de la pla-

ca (6), el cual permite inclinar las dos ruedas incluso para
dngulos acusados.

Se entiende que la invencidn no se limita a la sola
forma de realizacidn arriba indicads y que pueden introducir.se
variantes y perfeccionamientos sin salirse por ello del ambito
de la misma,

N 0T A
REIVINDICACTIONES

Se reivindica como objeto de la presente Patente de
Introduccidn:

12, ,-Elevador de traslacidn automética, que se caracte-
riza por estar dotado de un grupo con motorreductor que permite
al propio elevador, tanto si estd cargado como descargado, bras-
ladarse hacia adelante y hacia atrds a lo largo de sus pestaflas
de sostén, evitdndose asi al personal peligros y fatigas fisicas.

28 ,~Blevador de traslacién asutomdtica, segin la reivin-
dicacidn anterior, que se caracterize por el hecho de que dicho
grupo, que realiza la traslacidn del conjunto elevador, compren—
de un motorreductor, cuyo eje en tornillo sin fin engrana con el
4rbol de un par de ruedas de goma o dotadas de otro material
adecuado, que sobresalen lateralmente a fin de poder colocarse,
con une presidn regulable, en contacto con el plano inferior de
los perfiles de sostén, determinéndose de esta manera la trasla-

cién de todo el conjunto.

t7f

32 ,-Elevador de traslacidn automdtica, segin las reivin-
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dicaciones anteriores, gue se caracteriza por el hecho de que el
conjunto trasladador se halla acoplado a aquel elevador e traves
de una placa intermedia unida por pernos, que permite la ineclina-
cidn de las dos ruedas, asi como figura una union a bisagra que
posibilita la elevacidn graduable de las dos propias ruedas,
halldndose en el mismo &rupo trasladador que estd fijado a la
mencionada placa, articulado e inferiormente separable mediente
la meniobra sobre un pequefio volante con resorte u otro disposi~
tivo equivalente.

48 .~Elevador de traslacidén automdtica, segin las reivin-
dicaciones anteriores, que se caracteriza por el hecho de que tan~
to el grupo de elevacidén como el de traslacidn son comandados ir—
dependientemente por medio de una botonera cuyos conductores elée
tricos finalizan en una sola caja distribuidora, siendo las tras-
laciones y las elevaciones de paro automdtico.

58 ,~ELEVADOR DE TRASTACION AUTOMATICA.

Sean cuales fueren las circunstancias gue concurran
con la esencialidad propia de la misma.

Consta la presente lemoria Gescriptiva de cinco pagi-
nas foliadas y mecanografiadas por una sola cara y va acompafia—
da de dos hojas de dibujos aclarativos.

Madrid, 27 Enero 1971
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