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El invento se refiere a un alimentador de hilo pa
ra méquinas textiles, especialmente para tricotosas circu-

1 .
lares de varios sistemas, con un elemento proveedor de hilo
impulsado, rotativo y rodeado varias veces por el hilo a su

5 ministrar, el cual elemento retira el hilo de una bobina.

El alimentador de hiloc al que se refiere el pre-

‘sente invento, ademas de servir para maquinas tricotosas cir
%culares de varios sistemas, puede emplearse de un modo muy
?general para méquinas textiles, a saber para telares de i
10 iapresadores, telares con incorporacion neumafica de la tng?
‘ma, maquinas tricotosas planas y otras maquinas bextiles
ique requieren un suministro desigual del hilo.
; Para telares mecanicos se conoce un alimentador:
:de hilo (patente suiza N® 374 345) que retira el hilo en
15 gforma continua de la bobing y que lleva una sola capa de hi
élo de trama arrollado que gvanza continuamente en direcciép
gaxial ¥ se descarga poy encima para la incorppracién del _
hilo de trama. Este alimentador de hilo necesita un meca-j
inismo de transmision regulable sin escalones, 1o que apar-

20 Ete de su complejidad resulta desfavorable porque con seme{

jantes mecanismos es casi imposile conseguir una velocldad

de giro abgolutamente congbante, por lo cual el suministrq

?del hilo resulte irregular. El transporte del suministro

del hilo se realiza con corrsas redondas impulsadas por rue

25 das helicoidales en forma complicada, con lo gue no queda

1
;asegurado un arrastre sin resghalamiento del hilo.
! El invento tiene el objeto de crear un alimenta~

‘dor de hilo del tipo arriba indicado, el cual, siendo de
restructura sencilla y de funcionamiento seguro se distin-

30 ‘gue por sus miltiples posibilidades de empleo y es anropla
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do también pera los hilos de mayor finura.

A este objeto el alimentador de hilo de acuerdo

con el invento se caracteriza porgue el elemento proveedor
es un cuerpo bifurcadb, apoyado en forma rotativa coaxial~
mente con referencia a un cuerpo roscado cilindrico estacio
%ario con filetes formados en su superficie periférica 8xX=-
?erior, teniendo el cuerpo bifurcado por lo menos dos pﬁas
gue pueden moverse alrsdedor de por lo menos una parte de
ia longitud del cusrpo roscado (vease figura 1), sobre el
cual cuerpo bifurcado las espiras de hilo, yuxtapuestas s0
bre las puds con separacion entre si y que entran en los

filetes del cuerpo roscado, pueden desplazarse axialmente

i . ‘ .
en colaboracion con el cuerpe roscado, y del que el hilo

Que forma las esplras puede ser descargado .por encima 0 la
% . . _ . i
teralmente por medio de un dispositivo guishilos estac1on§§
rio coordinado con dicho cuerpo.

1
i El nuevo alimentador Ge hilo permite tanto un su

;
hinistro impérativo del hilo como tambien un suministro con
%lmacenamiento del hilo. El transporte de las espiras del
?ilo por los filetes del cuerpo roscado se realiza de mang
}a forzosa, con lo que se obliene la ventaja de una seguri
%ad'méxima del funcionamiento. El acoplamiento posterior a;
ﬁna méquina ya completamente montada puede realizarse con
facilidad.
:

i

almecenamiento, es convenilente que el cuerpo bifurcado sea
i f

ﬁovible en sentido axigl, pudiendo ser acoplado a una fuen

S5i el alimentador de hilo trabaja con aceion de !

ﬁe de impulsién a través de un embrague regulable por su
@ovimientd axial. Bl movimiento axial del cuerpo bifurcado,

} !
puede provocarse entonces de un modo ventajoso por espiras
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ide hilo sostenidas en contacto de fricecion sobre los lomos
de las puas en colaboracion con log filetes del cLeYpPo 108
cado. Para conseguir que el hilo que se descarga por encié
ma se estabilice, es conveniente gque la punta del cuerpo
‘bifurcado tenga una forma esencialmente ojival con una zo-
na de abovedamiento aplanada en fbs sectores entre las pﬁas.
Para el mismo objeto la disposicién puede hacerse ventajo;
sameﬁte de tal manera que la punta ojival del cuerpo bifur

cado en la zona abovedada, atravesada por el hilo (ue se dqg

anrga tenga una seccidn ovelada formando uns transicion en
étre el contorno periférico de la envolvente de las pﬁas N
élas partes del cuerpo roscado que estan en contacto con las
‘espiras del hilo.

f Bl dispositivo guiahilos esta constituido venta-
éjosamente por una parte de brazo estaclonaria gque a disten
%cia del cuerpo bifurcado se extlende sobre la longitud de
Eeste cuerpo y que tiene una parte articulada en forma bas~
%oulable que lleva el ojal para la salida del hilo, la cual
éparte puede ser fijada seg&n se quiera en una posicién més
go menos paralela al eje del cuerpo roscado o en una posi—v
Ecién aproximadamente perpendicular con referencia sl mis-'
Emo.

El brazo porta-ojal permlte gue el alimentador de
hllo se emplee de un modo especmalmente gsencillo, para su-
imim.strar el hilo con efecto de almacenamiento o bien para
gel suministro directo imperativo del mismo. En este ulbimo
t

%caso puede prescindirses tambien de un embragus regulable

Een el camino de impulsién del cuerpo bifurcado.

- - -’ - . t’
¥n otra forma de realizacion la disposiclon pus

lde estar configurada tambien de tal manera gque las puas por
i’ .

i
i
!
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1o menos en una parte de su extension longitudinal esten
inclinadas en forma comica frente al eje de giro comun y
que log ojales de guia para la admision y descarga del hilo

. ’ -
gean regulables en direccion al eje de giro por lo menos

5 sobre lag longitud de las pués inclinadas.
j
Es ventajoso que las puas tengen en la zona de su
2superficie periférica arigtas longitudinales agudas que ga

5
£

‘vantlcen un arrastre sin resgbalamiento del hilo.

g Fl nuevo alimentador de hilo permite adjudicar
i

10 'al sitio de consumo en la maquina una cantidad de hilo que

corresponde exactamente al consumo del mismo,

Otras caracteristicas y cualidades ventajosas del

objeﬁo del invento se desgprenden de la descr1p01on, gue se

%hace a continuacion, de ejemplos de reallzaciongepresenta4

15 %dos en los dibujos, del alimentador de hilo de acuerdo con

fel invento. |
iEstos dibujos muestran;

la figura 1 un alimentador de hilo, de acuerdo

‘con el invento, en una primera forms de reallza01on, en visg

o) | ta lateral,

la figura 2 el alimentador de hilo, de acuerdo con
{
la figura 1, seccionado a lo largo de la 1fnes I - I, de la

| figura 1 visto desde arriba,
{

las figuras 3 a 5 el allmentador de hilo, de acueg
°,25; do con la figurs 1, en tres estados de funcionamiento dlstln

 tos, cada uno en vista lateral,
E A
|

lag figuras 6 y 7 un alimentador de hilo, de acuer
. !
do con el invento, en una segunda forma de realizacion, vis-

‘to en perspectiva y seccionado en parte,

30 las figuras 8, 9 y 10 el alimentador de hilo, de

2301071- * - 5"‘
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facnerdo con lag figuras 6 y 7 en tres estados de funclonamlen

to distinbtos, cada uno visto en perspectiva y a escala dlfe—

rente,
la figura 11 un alimentador de hilo de zscuerdo cbn
5 el invento en una btercera forms de realizacién, visto en |
%perspectiva,

i .
la figura 12 un alimentador de hilo de acuerdo con

iel invento en una cuarta forma de realizaciom, visto en pe?g
pectlva, seccionado en parte y a escala diferente, ‘
10 g la figura 13 el esquema de conexiones elecbrlcas
161 circuito de contador del alimentador de hilo de acuer-
%do con la figura 12,
’ § la figura 14 un alimentador de hilo en una quin-~
ta forma de realizaclon, visto en perspectiva y secciona-

15 do en parte,

la figura 15 un alimentador de hilo con horgui~:

Ellas regulables,

i la figura 16 en vista parcial, un dispositivo
A %para 1ls regulacién de los ojales para el hilo, ¥

20 : le figura 17 un alimentador de hilo combinable.
. En una viga 1 de la maquine (figura 1) esta fi-

H . caf .
‘jado un cuerpo roscado 2 alargado y esencialmente cilindri

H

fco, por el que transcurre un eje de impulsion 5 apoyado en

élos cojinetes 3, 4. Sobre el eje de impulsion 5 asienta 80

25 glidario en giro un cuerpo bifurcado 6 provisto de una pun—
» Eta 61 6jival, ¥ que tiene las puas 7, 8 que transcurren ra
ralelas al eje de 1mpuls1on 5. EL eje de impulsion 5 esta

fapoyado de tal manera que puede realizar ademas de un mo-

'v1m1ento rotativo también un leve movimiento axial en opo~
31clon a la fuerza de rep03101on de un resorte de pre51on

30 §9. El resorte de presion 9 se apoya por un lado contra elb

1

23,1071, . -6 -
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un cojinete axial 10 contra un disco de embrague 11 que QJ

2] Fep ek

' cuerpo roscado estaclonario 2 y por otro lado a traves «Mms

R SR

ta unido solidario en giro con el eje de impulsidn 5. De
un eje de impulsién, que puede estar formado por un motor
separado o también por una impulsién colectiva, estd dibu~
jado solamente el arbol 12 con el plato de embragus 13,
asentado sobre el. Si el disco de embrague 11 se acopla
con cierre de fuerza al plato de embrague 13, el cuerpo
bifurcado 6 es puesto en rotacion por medio del eje de im

pulsion 5. Bn la punta ojival 61 del cuerpo bifurcado 6,

] U4 . 4
1e8%a prevista una ranura anular de seccion rectangular, en

i

‘la que este colocado un anillo plano 15 con bordes redon~

‘deados y superficie pulida. Las superficies ds la ranura
‘anular 14 y sus bordes estan tambien perfectamente pulidas.
Bl anillo plano 15 tiene el cometido de estabilizar algo
al hilo saliente y de impedir que el hilo sea proyeciado

hacia fuera bajo el efecto de la fuerza centr{fuga.

i Para lé sujecion de un ojal de entrada 17 y un
%ojal de salida 18 para el hilo, esta previsto un brazo 551
%552 fijado en la viga 1 y que en su parte central tiene una
larbiculacion 56 que permite colocar la parte inferior 552

idel brazo con el ojal de salida 18 segﬁn se quilera en una

!
gposioién vertical u horizontal y fijarla en ella, lo que
{

. ’ 4
ise explicara todavia en sus detalles.
i Haciendo referencia a las figuras 1 a 5, el fun

iclonamiento se explica como sigue:
i

i Desde una bobina no dibujada corre el hilo 16
i

?(figura 1) por el ojal de entrada 17 del hilo, luego alre-

idedor del cuerpo bifurcedo 6 y a la altura de la ranura anu
i

i -

. I
lar 14 entre el anillo plano 15 y la superficie de la puntg

|
|



‘61 del cuerpo bifurcado, para pasar despues por el ogal;de
zsallda 18. Para enhebrar, primero se hace girar al cuerpo?
%bifurcado 6 una o dos veces a mano alrededor del eje de

impulsion 5, de modo que se formsn las espiras 19 del hilo.

Entonces el disco de embrague 11 puede arrastrar en giro

\S) ]

al platille de embrague 13 y al eje ds impulsion, por ejem
plo de un motor. Si despues ge conecita la 1m@u131on, se
lforman continuamente nueves espiras de hilo 19 gue gquedan
separadas una de otra por los filetes 22 que existen en la

10 superficie perlferlca delcnerpo roscado 2 que penstra a mo

|
i
:do de espiga entre las puas 7, 8, y cuyos filetes transpor
;tan lag espiras 19 del hilo hacia la punta 61 del cuerpo bi
?fureado 6. Para esto se supone que la parte 552 del brazo:
§se encuentra en la posicién vertical dibujada en la figura‘
15 |1 con trazos continuos.
E De la seccidn transversal del cuerpo bifurcado
6 con las puas 7, 8, dibujada en la figura 2, se desprende
ique las espiras 19 del hilo tensado 16 experimentan en la;
%zona de los cantos 21 de las puas T, 8 una Flexion fuertex
26 - eipor cuyo motivo el arrastre del hilo se rvealima practicamen
;té sin resbalamiento, es declir de manera imperativa.

¥

: Durante el giro del cuerpo bifurcado 6 alrededor
?el cuerpo rogcado 2 estaclionario a modo de espiga, las qg
}iras de hilo 19 que en sentido figurado forman una W tuer~
zoa" al penetrar en los pasos de rosca 22, son transportadas

2?-,; %obre los lomos de las pﬁas, gue glran en el sentido gera-~

C 1ado por la flecha 57, hacia la punta 61, (figura 3). Peroi

%l aumentar el numero de arrollamientos aumenta tambien la
kesistencia por friccion Ge los hilos fuertemente tensadoc-
'sobre los lomos de lag puas, de modo que se llega al estado

30 representado en la figura ¢.
|

24.2,71 ! -8 ~
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Los arcos de las espiras quedan rezagedos de un |
modo creciente en los lomos de las puas, que en su raiz
i tienen preferentemente una forma mas ancha, mientras las

partes de las espirag que entran en los filefes 22 se ade-

lanten. Debido a esto en los tramos de hilo situados entrq
los centos 21 de las puas (figura 2) y los sitios de entrg
da de las espiras en los filetes 22 se producen esfuerzos

u’ 0 1’ .
de traccion que ejercen una traccion axial sobre el cuerpo

;bifurcado 6. Esto tiene por comnsecuencia que por el eje de

gimpulsién 5 el disco de embrague 11 es separado del plato

%de embrague 13, con lo que el cuerpo bifurcado 6 llega a

ipararse (figura 4). Al ser descargado el hilo "por enciima",
guiere decir sobre la punta 61, que tiene forme ojival, p%r
debajo del anillo plano 15, que actia como freno, y por eﬁ

;0jal de salida 18, se restablece el estado inicial, quierg
' decir que la fuerza de reposicion Gel resorte 9 ejerce
por fin su efecto, el disco de embrague 11 vuelve a entrax
‘en contacto con el plato de embrague 13 que gira continvamen

i
§

i te, y ol proceso de arrollamiento empieza de nuevo (figura

i5)

t

Mientras las figuras 1 a 5 muestran un alimenta-

‘dor de hilo con la fuente de impulsién gituada fuera del

!cuerpo bifurcado 6, en las figuras 6 y 7 esta representadq
i
jun alimentador de hilo con un motor de impulsién organica-

‘mente incorporado. ;
5 ;
: Como medio de impulsion esta incorporado un mo-:

H
!

gtor eléctrico 24 en el cuerpo roscado hueco 25 configurado

‘como caja.Para la fijacion en una viga no dibujada de la
£

| -

I . . s .
imagquina sirve una brida 26 firmemente unida al cuerpo ros

‘cado 25 y por la que pasan los cables electricos 27 para
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el motor de impulsion 24. La superficie exterior del cuer

!po rogcado 25 lleva los filetes 22, mientras para la guis
idel hilo esta previsto un sujetador 28 con un ojal de en-
itrada 29 pemel hilo. En la parte del cuerpo roscado 25 di
‘rlglda hacia el eje de impulsion 30 del motor 24 esta dis=~
gpuesta ung caja con collar 31 con un manguito 32 dirigido
Een sentido axial. En esta zona se realiza la transmision
édel momento de giro al cuerpo bifurcado 6 por medio de un :
:embrague de resbalamiento aqui previsto. :
i El funcionamiento corresponde en principio al dg
ila forma de realizacionrepresentada en las figuras 1 a 5.

3 Sobre el eje 30 del motor se asienta solidario |
ien rotacion un plato de embrague 34 que gira continuamente
éy con el que esta combinado un disco de embrague 33, el cual
;por la presidn de vn resorte 35 a través de un cojinete de
%bolas 36 puede acoplarse con cierre de fuerza con el platd
%de embrague 34. Cuando el plato de embrague 34 y el disco
gde embrague 33 egtan en contacto, debldo a la friccion se
Epone en rotacion un eje de lmpulslon 37 epoyado en el co- i
jlnete de bolas 36 y un cojinete de deslizamiento 44, es-,
tanmo este eje por medio de una pieza moldeada 38 y de ua
3tuerca hexagonal 39 unido solidario en rotacion al cuerpo
%bifurcado 6, de modo que este gira junto con el eje de im-
ipulgion 37. Il embrague descrito esta colocado como grupov
iconstructivo Ge facil desmontaje en la caja con collar 31,
%dentro de la cual un casquillo intermedio 40 sujeta al aqi
%110 esterior del cojinete de bolas 36. El casquillo 40 es-

i
g'ba sujeto a prueba de torsion por una egpiga no dlbuaada,f

£
“pero como esta espiga encaja en una ranura longitudinal del.

i

tcasquillo, este puede realizar un pegquefio movimiento exial

]
1

+
H

§
; - 10 -
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que es necesarlio para el proceso de embrague. Para cilee*,rrl-cinci--i
tar el embrague, toda la caja con collar 31 puede ser ex—
traida, una vez soltado un tornillo sin cabeza 41 que en—;
caja en una muesca anular 42 de la caja con collar 31. En
5 una posicion del cuerpo bifurcado 6 el tornillo sin cabe-
Za 41 es accesible para un destornillador a traves de un
taladro 43. Por la vista exterior del alimentador de hilo,

tal como lo muestra la figura T, se comprende que log ele-

'mentos del motor y del embrague estan alojados en el inte-

+
4

10 Erior del alimentador protegidos contra el polvo, de modo

i

i . . . ’
. que su permenente .funcionamiento correcto esta asegurados
{ .

'En lo demds, el cuerpo bifurcado 6 tiene también en esta

i

%forma de realizacion un anillo plano 15 que se desliza en

Euna ranurs anular 14. Como en un cuerpo bifurcado con dos
15 épﬁas, debido a la seccion no redonda formada por estas (vég
%se figura 2) el hilo saldria un poco a sacudidas por el
Eanillo plano 15, la superficie 23 del remate del cuerpo
bifurcado (figuras 5, 7) que enira en contacto con el hilo,
esta configurada de tal maners que se compensan las irre~

20 ! gularidades producidas por dicha circunstancia en la mar—

cha del hilo.
Con ayuda de las figuras 1 a 5 se ha descritfo

el funcionamiento del nuevo alimentador de hilo en aque-

, i 1lag condiciones donde funciona el alimentador ejerciendo
. H

25 un efecto de almacenamiento. En este caso la parte 552 del

: brazo con el 0jal de salida del hilo 18 se encuentra en

; la posicion vertical dibujada en la figura 1, mientras el

s b et v o

: hilo 16 coxrre por sl anillo plano 15.

i
t ]

Pero el alimentador de hilo puede emplearse tam~

30 ' bien de modo que sirva exclusivamenbe para el suministro !

[3
i

24.3.71 - 11 -
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25

1mpera“51vo del hilo, quiere decir sin almscenamiento del !
-mlsmo. Fn este caso ge bascula la parie del brazo 552 (fl—%
%gura 1) en la articulacion 56 a una posicion esencialmentd
orizontal y se fija en la misma, de modo que la miswma ocgi
pa la posicion 553 dibujade en la figura 1 con trazos inte
%rrumpidos, mientras el ojal de salida 18 llega a situarse .
%en 181, E1 nilo 16, que procede de una bobina no dibujada,

Ecorre por el ojal de entrada de hilo 1?, rodea al cuerpof
%bifurcado 6 en la forma ya descrita realizando.varias es- °
%piras yuxtapuestas 19, y es conducido después g traves del
;ojal de salida del hilo situado en 187 al sitio de consumo
del hilo. El mimero de espiras 19 del hilo es menor que en
la modalidad de trabajo con almacenamiento representada en

:las Tiguras 3 a 5.

H

¢

8i en el trsbajo descrito del alimentador de hilo
‘sin almacenamiento se interrumpiera la retirada uniforme

gdel hilo, también el alimentador sera frenado por medios

de freno en si conocidos. El hilo que entonces se haya enﬁ

tregado tal vez en &xceso, sera compensado con losAmediosé

usuales, por ejemplo brazos elasticos o rodillos de aambié

lde direceidn del hilo. ‘

En las Tiguras 8 a 10 estd representada una for-

ma de realizacion del alimentador de hilo de acuerdo con

el invento, la cual se puede emplear tanto pamna el suminig

itro del hilo con almacenamiento como tembién para el swmi
§nistro exclusivamente imperativo del mismo y que tilene un
idispositivo adicional palpador del hilo para la regulaciom

i P .
tdel numero de revoluciones. El cuerpo roscado 46, que en

b . )
«“principio corresponde al cuerpo roscado 25 con motor de

i , , :
fimpulgion 24 incorporado (figura 6), esta acoplado firme-
; _

: - 12 -
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mente a una viga 45 de la maguina. EL brazo 28 tiene una
articulacidn 52 que permite colocar su parte inferior 49,
que lleva en su extremo libre el ojal de selida 48 del hi-
lo, segin se quiera en la posicidn vertical (figure 10) o

en la posicion horizontal (figuras 8, 9). En el brazo 49

esta dispuesto un potenciémetro 58, que es regulado por unﬁ
palanca palpadora 54 basculable entre dos topes terminaleé
59, 60, EL potenciometro 58 esta incorporado al circuito
de excitacion del motor de impulsion del cuerpo bifurcado
56 respectivo de tal manera que el numero de revoluciones

del motor puede modificarse por la modificacidn del valor

de registencia ‘tomado por el potenciémetro 58, Igualmente

’
el numero de revoluciones del motor puede modificarse se-
i

%gﬁn sea necesario por el hecho de que dentro de una caja
'parecida a la del potenciometro, estan dispuestas lenglie—

‘tag de contacto que son accionadas por una leva de mando

iacoplada a la palsnca palpadora. EL ntmero de revoluciones

i del motor esta en dependencia del numero de aplicaciones

i e contacto por unidad de tiempo. EL hilo 16 corre por el

H
i

ojal de entrada 29 y se arrolla en la forma ya descrita |

, |
'alrededor de las dos puas 7, 8, con lo que las espiras del

éhilo entran en log filetes 22 del cuerpo roscado 46. Al sg
i {
glir corre el hilo por el ojal de salida 48 y por la horqui

flla de la palanca palpadora 54, desde donde llega al sitig

?de formacion de mallas. Con esto se modifica la posicién :
gde la palanca palpadoras 54 en dependencia de la ‘tension dél
%hilo, v su gensgibilidad puede regularse por medio de un
%amortiguador incorporado en el potenciometro o en la caja
de lag lengletas de contacto y sobre el que puede influir

ge por un tornillo de regulacion 51.

_13..
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‘suninistrer el hilo con efecto almacenador, se coloes el

brazo 49 mediante la articulacion 52 en la posicién verti-

%cal representada en la figura 10. La articulacion 52 esta
éprovista en forma conocida de bolas de retencion cargadas
%por resortes que realizan 1lg fijacién Gel brazo 49 en su
éposicién terminal respectiva.

; El hilo 16 que forma las espiras 19 pasa en este
gcaso por el anillo plano 15, antes de ser conducido a tra-
:vés del ojal de salida 48 al consumidor del hilo, como es—
%to ya ha sido explicado en sus detalles con ayuda de las fi
?guras 1 & 5. EL potencidmetro 58 queda en este caso fusra
%de aceion.

z En la figurae 11 esta representado un alimentador
?de hilo construido de acuerdo con el invento, en el que
1a impulsion del cuerpo bifurcado 6 se realize mediante una
icorraa&entada 53 que es comumn a varios alimentadores dis-

gpuestos & lo largo de la periferia de la méquina. El ali~.
| :

%mentador esta suspendido en un brazo de sopoite 64 de la

!
!

méquina. Su forma constructiva corresponde en lo esencial .
za la de la forma de realizacion de acuerdo con las figuraé
i6 a 9, con la diferencia de que en lugar del motor elec-
gtrico 24 el plato de embrague 34 se asienta directamente

ien el eje pasante 62 de un piﬁén dentado 63 que engrans
{
| .
:1a marcha sincronica de los distintos alimentadores con la

con la correa dentada 53. La correa dentads 53 garantiza

%méquina.
% Otra forma de realizacion, que en lo fundamental
~zcorresponde a la de la figura 11, Puede estar estructurada
gde tal manera que dos alimentadores de hilo yuxtapuestos

H
!
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I'4 N ’ . .
en la maquina estan unidos por medio de engranajes para fog

mar un cuerpo gemelo con un mobor comun. Este gistema, que|
no ha sido dibujado expresamente con sus detalles, puede
ser venitgpso especialmente para el suminigtro de dos hiloes
5 a maquina tricotosas.

Puesto que con el alimentador de hilo de acuerdo
con el invento el suministro del hilo se resaliza sin resba

4
lamiento, es posible poner el numero de revoluciones del

gcuerpo bifurcado en relscion con la longirud del hilo su-
10 %ministrado, como asi lo muestra la figura 12.
: En el alimentador de hilo, cuya estructura funda
Emental corresponde a la figura 6, estan dispuestas en el
extremo inferior del cuerpo roscado 25 las laminas de con-

gtacto eléctrico 65 embutidas, a las que conducen los cables
15 '66 que estan conducidos en el interior del cuerpo roscado

‘hueco 25 hacia arriba, donde atraviesan por aberturas gde—

ouadas la brida :26. En el lado interior de la punta ojivell

61 del cuerpo blfurcado 6 esta dispuesta una lengueta de |
'contacto olastica 67, la cual para hacer posible su libre

20’ %movimiento elastico, se asienta sobre un peguello blogue
iintermedio 68. En cada revolucion del cuerpo bifurcado 6
gla lengﬁeta metalica de contacto 67 hace puente sobre una
%rendlja eléctricamente aislante 69 existente entre las la=
imlnas de contacto 65, de modo que embas laminas de contac

25 gto 65 quedan durante un momento unidas eléctricsmente. Con
Eesto se produce un impulso que se propaga al contador 70,
?conectado en serie con las laminas de contacto 65, y pro-

: 4 . .
ivoca la conmutacion progresiva del mismo.

H L
| Logicamente, en lugar de las laminas de contac—

30 ?to 65 pueden emplearse también otros medios pars producir

2402071 l - 15 -
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as

impulsos, por ejemplo una exploracion por fotocslula o in~;

. . ? N
ferruptores de aproxmmacién accionados magneticamente, que:

;ofrecen la ventaja de poder renunciar a un contacto de ro—
Szamientoo

5 : Lios impulsos contadores suministrados por los dig
Etlntos alimentadores de hilo en la forma indicada, puseden -

; imponerse a un nimero correspondiente de contadores dispues
‘tos en un pupltre comun, con lo que es posible vigilar en :
iforma visualmente clara el consumo de hilo de todos los
10 t91stema° de punto de la maqulna, ¥y si exigten desviaciones,
exectuar la regulaclon conveniente en las levas de trico-
atar respectivas. la regulaclon posterior de los elementos
desorendedores que determinan el consumo del hilo en las
=1evas de tricotar puede realizarse también en forma gutoma—
15 \tica, de modo que haya siempre unma uniformidad en todos 7
glos sigtemas de la méquina.
é Para impedir wn retroceso del cuerpo bifurcado 6,
ien las formas de realizacion de acuerdo con las figures 3,
;4, 5 esta previsto ademss un blogueo de retromarcha 71,
0. . que en este caso consta de una lamina que ataca elastice~

mente al disco de embrague 11 y gque con su canto frontal

libre pueds atascarse elasticamente en un sentido de giro
{

.a modo de tringuete contra la superficie periferica del
édisco de embragus 11.

5

25“» : En la forma de realizacidn de acuerdo con la fi-

T

‘gura 14, en un eje estacionario 81, que por medio de tuer—

?cas T3 esta atornillado a un anillo de goporte T2 comun ra
i

‘ra todas las unidades de alimeniadores de hilo de la mé-

i p - '
quina, esta montado un cubo 75 que corre sobre cojinstes .
i

30 ‘de bolas 74. En la brida superior del mismo se asienta una
: ' :

2402471 ¢ - 16 -
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%orquillas.

ien dependencia de la digtancia de los dos ojales 103. El

rueda dentada 76 que esta fijada con tornillos 77. En una
brlda inferior del cubo 75 esta fijado por medio de los tor

fnilloa 78 un cuerpo bifurcado 79 que tiene dos puas 80 dig

taladros 91. En la nrolongacion del eje estacionario 81 eg

ta dispuesta en su extremo inferior una rosca 101, sobre la

}oual estd atornillado un vastago axial 92 que se apoya en
una contratuerca 102. Sobre el vastago axial 92 se encueny
tra firmemente soldada una espiral de alambre 93, que sirve
?ara guiar el hilo, mientras un guishilos 95 dispuesto "lg-

gteralmente por medio de untornillo de regulacin 94 permit

w

5un ajuste de los ojales 103 correspondientes y con esto un

ldes_plazam:.ento del curso del hilo sobre las Uuas 80,

Las puas 80 tienen unas, p051clon inclinada que coO
rre hacia abajo en angulo. Debido a esto, mediante el ajus
te de los ojales 103, el hilo dibujado en 96 puede colocar

ge en cada momento sobre un ancho eficaz diferente de las
El paso de la espiral de slambre 93 esta elegido

hilo 96 puede ser arrollado una, G4o0s © mas veces alrededor

inulsa todag las unidades de alimentadores de hilo de la ma

ida dentada central.

i

!

!

‘de la horquilla, segﬁn la distancia de los ojales 103 y el
i

. |
:pago de la espiral 93. Una cadena de impulsion comin 97 im

| Puesto que las puas 80 esﬁén enfrentadas en for-

Id

qulna en forma sincrdnica. Esta cadena de impulsion puede

¥

i
sustltulrse tambien por correas dentadas o POr una gran rug

‘ma, conlca, la cantidad del hilo suminigtrado puede modifi-:

caree por el giro del tornillo de regula01on 94, acortando

-7 -
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25

s los bucles del hilo mientras mas ee aproximsn éstos a .
10s extremos inferiores de las puas 80.

Una regulacion fina puede realizarse de acuerdo
con la figura 15 por el ajuste de los ojales para el hilo,

La unidad del alimentador de hilo esta sostenida

%or un estribo de sujecion comun 98. Todas las unidades, cQ
ﬁo ocurre por ejemplo en la forma de realizacion de acuerdo
con la figura 14, pueden asentarse sobre unm anillo de soyor
te comun, estando previstos para su fljacion los aguaeros

roscados 104,
§ En la forma de realizacion de acuerdo con la fiw,
gura 15 el eje 99 esta apoyado con posibilidad de giro y
Pnldo al cuerpo bifurcado. Sobre dicho eje se asienta vna ‘
rueaa dentada 100, su apoyo se realiza por medio de un co-
jinete de bolas 105, cuyo anillo exterior esiacionario es-:
t8 empotrado en el estribo ée sujecion 98. Debajo estd fi-:
Eado en el eje 99 por medio de una rosca 106 y de una egpi-
%a 107 un blogue central 108, al que estan unidos fijamen—
%e dos carriles de guia 109, entre los que pueden deelizax,
Be para un lado y otro las puas 110 y 111 provistas arriba’
ae superficies de ajuste. Da regulacion uniforme de las pﬁés
;rente al eje 99 se realiza por medio de un husillo 112 que
;sta provigto de filetes con paso & la derecha y a la iz-
gulerda, mientras en la paa 110 esta previsto un filete con
?aso a la derecha y en la pﬁa 111 un filete con pasoc a la
3zquierda para el husillo 112. Puesto que debido o una es—

l ,
piga tangencial 114 que penetra en una ranura 113 el husgi--

'ilo 112 puede realizar en el blogue central 108 solamente :
i

bn movimiento de giro y no un desplazamiento longitudinal,

: , _
las puas se acercan al cenltro o gse alejan del mismo de un -

- 18 -
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to sirven las bridas 116 con los tornillos de sujecion 117%

De modo semejante a la forma Ge realizacion segﬁh
i
la figura 14 esta dispuesto en el eje longitudinal del cue&
[ ;

po bifurcado un tubo 118, sobre el que esta soldada firmemen
i

te la egpiral de alambre 120 que sirve para separar y guiar

los bucles 119 del hilo. El tubo 118 esta fijado por medio

‘de un perno roscado 121 en un estribo de sujecidn 122.
% Sobre el brazo inferior del estribo de sujecién
2122.86 aslenta ademds el dispositivo guiahilos, cuyos o0ja-
éles 133 estan dispuestos en un sujetador comin 134 que se
gpuede ajustar en sentido vertical sobre el husillo 135. E;
zajuste se realiza por medio de una tuerca moleteada 136,

fcon la que el sujetador 134 se mueve hacia arriba o hacia
gabajo en oposicién al efecto de un resorte 137. Una varil%a
ide guia 138 que encaja en una muesca 139 del sujetador 13£
zimpide gue la tuerca moleteada 136 participe en el giro.

!

En lugar del dispositivo guiahilos empleado en ILa

gfigura 15, puede acoplarse también el dispositivo guiahil%s

i
1]

:de acuerdo con la figura 16, la cual entonces tiene su si-

. . s ?
itio izualmente en el brazo inferior del estribo de sujecio

122, |

: !
Los ojales gulahilos correspondientes 140 se asien

; : |

%tan en los blogues 141 y su altura puede regularse con in%e—

!pendencia entre si sobre un perno roscado 142. EL perno 142

‘posee una ranura longitudinal 143, en la que engranan salien

, / !
‘tes 144 de los bloques 141, de modo que una torsion de los

- 19 -
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iblogues 141 no es posible. La posicion de los ojales dee
; B
: da en cada momento se fija por medioc de las tuercas mole-

?teadas 145.

3 ’ > ’ 1]
Una forma de realizaclion especialmente practica

: de un alimentador de hilo de acuerdo com el invento se ve

cen la figura 17, de la que se desprende gue el alimentador
ide acuerdo con la figura 14 puede combinarse con un alimen
%tador segﬁn figura 11. For lo tanto eg posible de la forms
fmés sencilla del alimentador segﬁn Tigura 14, que permitet
Zsolamenﬁe un suministro imperativo del hilo; hacer median-
%te la aplicacion de una zepata bifurcada ojival un alimen-
Etador con almacenamiento. Por la aplicacién.posterior, que

: ’ 13 >
5se puede hacer gegun necesidad, de zavatas bifurcadas so-

) " " . r'd .

, bre los cuerpog bifurcados existentes en la maguina y que
i :
;pueden trabajer con independencia, se consigue una sim—

: 3 3 o' L3 3 -’
jpllflca01on congtructiva y por lo tanto una fabricacion

‘con gastos aminorados.

En el lado inferior de una viga 150 se asienta

: firmemente atornillade a ella una caja 151, en la que me-’

§

diante el collar 152 se apoya la brida 153 del cuerpo bi~t

§furcado 154, Como continuacion de su parte tubulzr lg bri-
i :
; da de apoyo 153 se transforma en un plato 155, en cuyo la-
i

: do superior se encuentra una guarnicién de friccion 156.

H
iEn el lado inferior del plato 155 ge asients un anillo de.

édeslizamiento 159, el cual por medio de un saliente 157
Eesﬁé sujeto a prueba de torsion en una ramira 158 de la

{
icaja 151,

! Desde una coronas dentada no representada todas
?las unidades de alimentadores de la méquina gon impulsa- -

das continuamente a traves de las ruedas dentadas 160 du-

- 20 -
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rante la marcha de la maquina. Cada rueda dentada 160 esté ~‘gﬁ?f;a
equipada con un cubo de apoyo embridado 161, en cuyo extre!

mo inferior esta colocado un plato de embrague 162 con una

suarnicion de friccidn 163. El apoyo para le rueda dentads

5 160 esta formado por la caja 164 incorporada en la viga 150.

. "4 .
Un resorte de presion 165 efectua la conexion del embragusl
’ .
EL cuerpo roscado 166 esta suspendido con una va

rilla 167, que atraviesa sin contacto los elementos 160,

3161 ¥ 153, en forma estaclonaria en un brazo de sujeciodn
10 5168. La zapata bifurcada 169 con su punta 170 terminada en
?forma 0jival y con un snillo de freno 171 esta fijada por
?medio de un retén de bola 172 en el cuerpo bifurcado 154,
?pudiendo ger desacoplada segﬁn necesidades.
i El funcionamlento del alimentador de hilo de acuer
15 do con la figura 17 corresponde sl de log alimentadores des-

icritos al principio, por ejemplo segun la figura 1. Con la

zapata bifurcadaldesacoplada 169, su modo de trabajar co—i

Fd H
-rregponde al de los alimentadores de hilo segun las figuras
i

14 ¥ 15.
20" EL dispositivo guiahilos y la disposicién de los

Zojales que pertenece al alimentador de hilo de acuerdo con:
gla figura 17, son iguales a la Ffigurs 1.
j La presente solicitud, que corresponde a la pre-
, -sentada en Republica Pederal Alemans, el 28 de Enero de
f25 z1 970, bajo el N2 P 20 03 760.9 (parciel);reivindicaciones
;1 a 19, se acoge a los beneficios del Art{eulo 51 del vi-

‘gente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

REIVINDICACICHES

30 Los puntos de invencion propia y nueva, que se

2441:T1e ; - 21 -
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'presentan para gue sean objeto de esta solicitud de Fatezf'

gte de Invencidn en Egpaila, por VEINPE ailos son los smﬂulen'
ites: '
i 1)+~ Dispositivo alimentador de hilo para méqui—
%nas textiles, especlalnente para tricobogsas circulares con
isistemas mﬁltiples, con un elemento proveedor de hilo im~
ipulsac}o, rotutivo y rodeado varias veces por el hilo a su-
lmlnlotrar, el cual elemento retira el hilo de una bobina,
%caracterlzado porque el elemento proveedor es un cuerpo bi
;furca&o (6), apoyado con nosibilidad de giro coaxialmente

i

foon respecto a un cuerpo roscado cilindrico estacionario
3(2), con filetes (22) formados en su superficie periféri-
ca exterlor, teniendo el cuerpo bifurcado por lo menos dos
puas (7, 8) que se extlenden al menos sobre una parte de la
longltuu axial del cuerpo roscado y puedsn noverse en un
‘reoorrido circular alrededor del cuerpo roscado, sobre el .
oual las espiras de hilo, yuxtapuestas sobre las pua» (7, 8)
oon separaciones entre gi y que entran en los filetes (22)
del cuerpo rogcado (2), pueden desplazarse axialmenie en co
labor901on con el cuerpo roscado, y del cual el hilo que for
*ma las espires puede ser descargado por encima o 1ateralmen

E

‘te por medio de un dispositivo guiahilos (18) estacionario

H
i
H

,cooxrdinado.

j 2) .~ Digpositivo alimentador de hilo, de acuerdo
;con la reivindicacién 1, caracterizado porgue el cuerpo bi
%furcado (6) se puede mover en sentido axial y por.medio de
%un embrague regulado por su movimiento axial puede ser aqg

:plado a una fuente Ge impulsion (12).

3)

—————

o~ Digpogitivo alimentador de hilo, de acuer~ "

do con lg reivindicacion 2, caracterizado porque el movi-

, 7’ - 22 -




miento axial del cuerpo bifurcado (6) puede producirse por
las espiras de hilo (19) sostenidas smobre el lomo de las
phas (7, 8) con contacto de friccidn en colaboracidn con
los Ffiletes (22) del cuerpo roscado (2).

5 4) .- Dispositivo alimentador de hilo, de acuerdo
con la reivindicacion 3, caraeberizado porque el cuerpo bi
furcado (6) se encuentra bajo el efecto de un resorte (9)
éque‘le pretensa inicialmente en direccion axial hacia la

‘pogicion conectada del embrague.

10 5).~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuerdp
fcan la reivindicacion 1 o 2, caracterizado porgue la pun-
?ta del cuerpo bifurcado (6) tiene una forma (61) esencial-~

§mente ojival con una zona aplanada de abovedamiento (23)
'en las partes entre las puas (7, 8).

t

15 | 6).~ Dispositivo elimentador de hilo, de acuerdo

5an la reivindicacion 5, caracterizado porque la punta (61);

jconfiguredas de modo ojival, del cuerpo bifurcado (6) tiene
ien la zona de los abovedamientos (23), que recorre el hilo
?

al salir, una seccion ovalada que forma una transicidn entre
20 el contorno perlferlco de la envolvente de las puas (7, 8)
*y aquellas partes del cuerpo roscado (2) que egtan en coni
gtacto con las espiras (19) del hilo.
é 7).- Dispositivo alimentador de hilo, de acuerdo
fcon la reivindicacion 1 o 2, caracterizado porque las puas
25 - 2(7, 8) tienen cantos longitudinales agudos (figura 2) en

'la zona de su superficie periferica exterior. |
. !
i 8) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuer-

f
! . k3 3 . ’ . ’
:do con la reivindicacion 3, caracterizado porque las puas

: . . . !
. (7, 8) tienen una configuracion de su seccion que se ensan
t

30 _cha al aumentar la aproximacion a su raiz.

-_

24.2.71 v,/r - 23 -
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9).- Dispositivo alimentador de hilo, de acuerdo.
con la reivindicacidn 5, caracterizade porgque el cuerpo bi-
‘furcado (6) en la zona de la punta (61) configurado de mo=

do ojival tiene una ranura periférica (14) habierta hacia

el borde, en la que esta colocado un anillo plano (15) £lo
%tante que frena al hilo (16) a su paso y le sujeta contra
‘el ofecto centrifugo existentes

g 10) e~ Digvositivo alimentador de hilo, de acuer-
édo con la reivindicacion 1 o 2, caracterizado porque el dié
ipositivo guighilos consta de un brazo de soporte para losg .
iojales, el cual, anclado estacionariamente se extiende 2
idistancia del cuerpo bifurcado (6) sobre la longitud del
%cuerpo bifurcado (6) y que tiene un brazo (552) articulado
zen forma virable que lleva el ojal de salida (18) del hilo;
;el cual brazo puede fijarse segﬁn se quiere en una pOSiciéﬁ
Eque transcurre aproximadamente paralela al eje del cuerpo
groscado (2) o en una posicion mds o menos en angulo recto

i

;al mismo.
f 11).~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuerdo

icon la reivindicaclon 10, caracterizado porque el brazo
§

‘de soporte des los ojales tiene en su parte estacionaris

§ .
5(551) un ojal de entrada (17) para el hilo.

12) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuer-
édo con la reivindicacion 10, caracterizado porque en la |
fparte basculable del brazo esta dispuesto, combinado con el
onal de selida (48) un palpador (54) del hilo que esta co-
‘nectado con un wotenciometro (58) que modifica el numero de
‘revoluciones de la fuente de impulsion y con el que even-
%tualmente esta combinado un dispogitivo de ajuste (51) pa-
fra la tensidn del hilo.

l
"/*' - o1 -
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13) .= Digpositivo alimentador de hilo, de acuer-

do con la reivindicacion 2, caracterizado porque el cuerpo
bifurcado (6) esta dispuesto con solidaridad de giro en
wn eje de impuleion (5, 37) que corre por el cuerpo rosca-
5 do (2) v esta apoyado en forms girable dentro de sste, ¥
porque el eje de impulsion esta unido a la fuente de impul
sion (12, 24) por medio de un embrague.

14.) o~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuer-

Edo con la reivindicacion 13, caracterizado porque el embra
10 ggue es un embrague de friccion que consta de un disco de
:friccién (11) y de un plato de friccion (13) asociado coaxial
nente, estando el embrague tensado previameﬁte pPor un re-

sorte de presidn (9, 35) hacia la posicion embragada.

1

15) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuer-

e . L]
15 do con la reivindicacion 13, para su empleo en ung méqulna

E

con por lo menos dos unidades de alimentadores de hilo se-

|

- paradas, caracterizado porgue el eje de impulsion (5) ests

Eacoplado a un piﬁén dentado (63) que sngrana CON uUna correa

identada (53) que por su parte engrana, por lo menos con

20' fotra unidad de alimentador de hilo de la méquiné y esta
%impulsada sineronicamente con la impulsion de la maquina.

: 16) o= Dispositivo alimentador de hilo, de scuer-

;do con la reivindicacion 1 o 2, caracterizado porque la E

ffuente de impulsion es un motor eléctrico (24) incorpora~

- i
25 . do en el cuerpo roscado hueco (25) |
| ,
ido con la reivindicacion 14, caracterizgdo porque el em-

17) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuer

| brague de friccion con el resorte de presion (35) corres-

! .

‘pondiente esta dispuesto como unidad medianie un manguitoj
30 Econ collarin (31) dentro del cuerpo roscado (24) en forma.

)
¥
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18) o= Digpositivo alimentador de hilo, de acuer—

desacoplable.

tdo con la reivindicacion 1 o 2, caracterizado porgque en el

g
i

cuerpo roscado (25) estan dispuestos medios de comtacto (65,

567) accionebles en dependencia de la rotacion del cusrpo
blfurcado (6) y por log cuales se puede regular un conta-

-

’qor eléctrico (70).

! 19) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuerdo
‘con la reivindicacion 1 o 2, caracierizado porque el querQ
;po bifurcado (6) esta acoplado & un dispositivo de bloguso
iae la retromarcha (71). ‘
' 20) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuer-
édo con la reivindicacion 1, caracterizado porque las puas
§(80, 110, 111) por lo menos en una parte de su extension
%longiﬁudinal estan dispuestas con inclinacidn conica frente
%al eje de giro comun (81, 99), y porque los ojales de guié
%(103, 133) para la entrada y galida del hilo son ajusta-
;bles en la direceidn del eje de giro por lo menos ‘sobre la
glongitud de las »artes inclinadas de las puas.

g 21).~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuer-

.ido con la reivindicacion 1 o 2, caracterizado porque el

Ecuerpo bifurcado (79) se apoya sobre un eje de apoyo (81)
édispnesto en forms esiacionaria en la maguina y que forma
ial mismo tiempo el siltlio de apoyo para una rueda de impul-
%sién (76) coordinada con el cuerpo bifurcedo.

: 22) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuer-
gdo con la reivindicascion 1 o 2, caracterizado porque las
ipﬁas (110, 111) estan dispuesbas deslizables en angulo rec

ito con referencia al eje de giro.

23).~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuer-

- - 26 -
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8o con la reivindicacion 21, caracterizado porgue las puas|”

(& ]
[ =
~J
S
-
~5

5(110, 111) engranan con un husillo roscado (112) apoyado
%en forma no deslizable dentro del cuerpo bifurcedo (108)
gtranscurriendo enAéngulo recto con referencia al aje de gi;
r0, girable degde el exterior y que tiene filetes con paso

a la derecha y a la izquierds, cada uno de los cuales co-

b2

rresponde a una pﬁa, ¥y porque las pﬁas(110, 111) pueden sei

] - ¢ K]
vbloqueadas en su posicion respesctiva.

24) .~ Digpositivo alimentador de hilo, de acuerdo

con la reivindicacion 20, caracterizado porque 1os oaales

‘de guia, (140) para ls entrada y salida del hilo son regu-

zlables con independenciz entre si.

i
1
s

25) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuerdo

‘con una de las relvindicaciones anteriores, caracterizado g
§ . !
gporque el mismo es impulsado por un medio de impulsion qué
!
comun a log alimentadores de los demas sitios de formacion!

I

de mallas, como una cadena o una rueds dentada que esta co

clrcula a 1o largo de la circunferencia de la maqulna y es

:nectada con un dispositivo de 1mpulsion. _ g
; 26) ¢~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuerﬁ
Edo con la reivindicacion 10, caracterizado porque los ojai
i‘Il.es de guila pueden ser desplazados en comun o por separad&
‘por medio de un tornillo a lo largo de las puas que estan;
smtuadas conicamente o paralelamente con referencia al ea%
fcenﬁralo E
; -

: 27) += Dispositivo alimentador de hilo, de acuer-
%do con las reivindieacioneSFQO y 26, caracterizado pdrquef
%los ojales pare el hilo gon ajustables por medios subordiﬂg
gdos asoéiados como servomotores electricos o aispositivos§
%de regulacion neumsticos o hidrsulicos.

| .
f :
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28) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de ac;;ré
iao con la reivindicacion 15, caracterizado porgue calfa uni
idad de alimentacion de hilo esta acoplada a w motor 51n—

cronmco reguledo sincronicamente con la maqulna.

29) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de acumr—

s emremi, o s St

ido con la reivindicacion 1 o 2, para su empleo en una @
‘quina con por lo menos dos unidades de alimentacion separa
;aas para el hilo, caracterizado porque cada unidad de ali .

ment301on esta acoplade a un motor de movimiento paso & pa

:so regulado sincronicamente con la maquina.
30) .~ Dispositivo alimentador de hilo, de acuer-
. do con la reivindicacibn 12, caracterizado porque dentro

édel alcance de topes terminales (59, 60) correspondientes

festén dlspuestas lengletas de contacto accionadas por el

zpalpador (54) del hilé, con 1o -que la fuente de impulsidn’

%puede ponerse en accion y fuera de accidn.

é 31) .~ Dispositive alimentador de hilo, de acuer

do con la reivindicacion 1 o 2, caracterizado por una union

goltable del cuerpo bifurcado (154) con una zapata bifur-

gcada (169) que con elementos dirigidos hacia arriba a mo-

ido de pﬁas rodea con cierre de fuerza las pﬂas dirigidas

?hacia abajo del cuerpo bifurcado.

: 32).— Digpositivo alimentador de hilo, de acuer

: do con las reivindicaciones 5, 6 y 31, caracterizado por-
que la punta ojival (170) esta formada en la zapata blfur
- cada (169) que se puede aplicar sobre las puas y unir a es

: tas en forma soltable,

33).~ Dispositivo alimentador de hilo para me-

i quinas textiles.

Ial y como se ha descrito en la lemoria que an=

it -
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¢

:log fines que se han especificado.

4 .
a maquina por una sola cara.

i | Madrid, 27 FE&H-W
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Esta Memoria consta de ventinueve hojas escritas

387647 7 rea 5

tecede, representado en los dibujos que se acompafian y conj
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