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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

que se acompaña a la solicitud de una 

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

A favor de D. JOBN JOSE ARANGUREN TELLERIA, de na­

cionalidad Española, residente en San Sebastian (GUI 

PUZCOA), calle de Madrid n° 13, por :

"MECANISMO ELECTRICO ELEVADOR DE PERSIANAS"

El presente registro de Patnte dellnvencion 

concierne como indica su enunciado a un mecanismo eléc­

trico elevador de persianas, de acuerdo con la descrip­

ción detallada que del mismo se realiza, debiendo in- 

5 terpretarse siempre este concepto en su mas amplio sen­

tido y nunca en forma limitativa.

Este mecanismo presenta la particularidad



dos

de ser universal, ya que puede ser aplicado para la 

manipulación de persianas de longitudes dispares, pa- 

10 ra lo cual cuenta con dos mini-ruptores de parada

situados al final de la carrera tanto de subida como 

de bajada de la misma, los cuales van montados sobre 

una regleta taladrada, pudiéndose graduar su distan­

cia sobre la citada regleta en función de la medida 

15 de la persiana.

Para la mejor comprensión de este mecanismo 

se adjunta a la presente Memoria una hoja de dibujos, 

en la que a simple titulo de ejemplo, no limitativo, 

se representa una forma preferente de realización,

20 susceptible de todas aquellas variaciones de detalle

que no supongan alteración fundamental de las carac­

terísticas esenciales del mismo-

En el mismo, se representan todas y cada 

una de las partes que lo componen, asi como la re- 

25 lacion que guardan entre si.

En la cicada hoja de planos queda represen­

tado el siguiente conjunto operativo.

El mecanismo elevador consta de un motor 

reductor monofásico que puede utilizarse en las vi- 

30 viendas sin necesidad de efectuarse enganches especia­

les el cual va asentado sobre una brida de sujeccion 

-2- a través déla cual queda incorporado en su lugar 

de utilización.

El eje -4- del reductor se apoya sobre dos 

35 rodamientos de bolas entre los cuales va ensamblada

por mpdro de una chaveta, una corona de bronce, la 

cual engrana con el correspondiente sinfin tallado 

directamente sobre el eje del motor.
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El mencionado eje -4- presenta su extremo 

roscado, recibiendo en el mismo a un brazo deslizan­

te -3- el cual esta previsto para interrumpir auto­

máticamente la conexión de energía, pues el mismo se 

desliza al girar el eje a razón de 8 mm por vuelta 

del eje de la persiana y al llegar a su fin de ca­

rrera, tanto de subida como de bajada contacta con 

el mini-ruptor -6- desconectándose el mecanismo auto- 

mati camente.

Estos mini-ruptores van montados sobre unos 

soportes de chapa troquelados -5- y -9- por medio 

de tornillos, presentando estos forma de escuadra, 

llevando en la parte superior de la citada escuadra 

dos ranuras rasgadas, previstas para ser fijados so­

bre una regleta taladrada -7- sobre la cual se monta­

ran a una distancia preestablecida el uno del otro, 

distancia que vendrá determinada por la longitud de 

la persiana, de forma que según esta, los ruptores 

esten mas o menos cerca para procederse a la descone­

xión una vez la persiana haya sido subida o bajada.

La regleta -7- ira fijada por medio de 

tornillos en una de las caras de la caja reductora, 

estando provista de seis taladros roscados para la 

incorporación selectiva de los soportes -5- y -9- y 

los correspondientes ruptores -6-.

El mecanismo elevador presenta asimismo 

a la salida de su eje reductor un acoplamiento elás­

tico -8- previsto como medio de embrague con el eje 

de la persiana bien puede ser el ya instalado con la 

misma, o en su defecto caso de cambiarlo sustituirlo 

por otro de tubo metálico, apoyado en su extremo li-
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bre en una brida portadora de un rodamiento de bolas 

osci1 ante.

La maniobra eléctrica del elevador se com­

pone de dos pulsadores, uno de subida y otro de ba­

jada, pudiendo dejar la persiana en la posición que 

se desea en cada momento, bastando únicamente con de­

jar de pulsar el boton correspondiente. Si se quiere 

subir o bajar del todo, esta se parara automáticamente 

al llegar al final, aunque se siga pulsando, ya que 

hara tope el brazo deslizante -3- en el ruptor corres­

pondiente, evitando con ello toda posibilidad de ave­

rias .

La inversión de marchas del motor, se pro­

duce por mediación de contactores.

Descrita suficientemente la naturaleza y 

alcance de la Invención, se hace constar expresamente 

que cualquier modificación de detalle que se intro­

duzca en el mismo, se considerara incluida dentro de 

esta protección en tanto no altere, cambie o modifi­

que su esencialidad característica.

El peticionario se reserva el derecho de 

obtención de los Certificados de Adición complementa­

rios por las mejoras o modificaciones que en lo suce­

sivo pueda aconsejar la practica.

Por ultimo, se reivindican a titulo priva­

tivo las siguientes particularidades, sobre las cua­

les ha de recaer la CONCESION del privilegio de PATEN­

TE DE INVENCION que se solicita.

N O T A S

D E
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PRIMERA.- Por : MECANISMO ELECTRICO ELEVA­

DOR DE PERSIANAS", caracterizado porque comporta un 

motor reductor monofásico el cual presenta su eje de 

salida roscado, y apoyado sobre dos rodamientos con 

una corona de bronce intermedia que engrana directa­

mente con el sinfin correspondiente tallado sobre 

el geje del motor, llevando el mismo incorporado so­

bre su parte roscada un brazo deslizante que resbala 

sobre el mismo a razón de 8mm por vuelta del eje de 

la persiana, estando previsto que al llegar a su 

fin de carrera, esta se vea interrumpida automática­

mente al contactar este sobre unos mini-ruptores si­

tuados a principio y fin de carrera, los cuales van 

montados en unos soportes troquelados, solidarios 

estos a su vez de una regleta provista de seis tala­

dros roscados.

SEGUNDA.- Por "MECANISMO ELECTRICO ELEVADOR 

DE PERSIANAS", según anterior reivindicación carac­

terizado también porque los mini-ruptores pueden 

ser colocados sobre una regleta taladrada ya descri­

ta a diferentes distancias el uno del otro, con lo 

que el recorrido del brazo deslizante variara asi 

mismo con esta medida, la cual viene dada por la lon­

gitud de la persiana, por lo cual este elevadpr pue­

de ser utilizado con persianas de cualquier longitud 

bastando con solo variar la separación de los rupto­

res para que se produzcan los efectos deseados en el 

momento oportuno.
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130 TERCERA.- Por "MECANISMO ELECTRICO ELEVA­

DOR DE PERSIANAS", según precedentes reivindicacio­

nes caracterizado ademas porque a la salida del eje del 

reductor comporta un acoplamiento elástico con el co­

rrespondiente eje de la persiana para la transmisión 

135 del movimiento, siendo factible cambiar el citado eje

de la persiana por uno de tubo metálico que se apoya­

ra en su extremo libre en una brida portadora de un 

rodamiento de bolas oscilante.

CUARTA.- Por "MECANISMO ELECTRICO ELEVADOR 

140 DE PERSIANAS", según reivindicaciones anteriores, ca­

racterizado también porque para la maniobra eléctrica 

del mismo comporta sendos pulsadores de subida y baja­

da los cuales situaran la persiana a la altura desea­

da, contando para la inversión de marcha del motor 

145 con sendos contactores.

qmiNTA.- Por "MECANISMO ELECTRICO ELEVADOR 

DE PERSIANAS".

Todo ello, tal y como se describe en el 

cuerpo de la Memoria precedente que consta de seis 

150 hojas foliadas, mecanografiadas a dos espacios por

una sola de sus caras, acompañándose otra de planos 

para mejor comprensión del mecanismo descrito. 

Madrid, veinte de enero de ^.971 

P.A. de D. JUAN JOSE ARANGUREN TELLERIA.

CR/JR
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