R~2864~T7-IT

387439

N2.387.439

PATENTE DE INVENCION

—— o o S et s o it g i o S s

por VEINTE afios

cuyo privilegio se solicita para Espefia,
sus territorios y plazes de soberania, a

favor de:
D, JUAN ROVIRA T'ORS

de nacionalidad espafiols, domiciliado en
Canet de Mar (Barcelona), Riere del Pinar,

nGm. 20 bis, relativa a:

MMECANISMO PARA LA OBTENCION DE UN TEJIDO
DE GENERO DE PUNTO COMPUESTO"

= oS oSN I I X

Como desglose de la solicitud de Patente
de Invencibn ne 366.360 del 23 de abril de
1969.




Se

10.

15.

20,

387439

A___——-"M
sSECCION TECNICA
CLASIECACION |, 8. C

* Y ‘éﬁ‘ ~'" / E
CLASE 23 g v 1
qwewse_ B — |

MEMORIA DESCRIPTIVA

Le presente invencién se refiere a un mecenismo para la
obtencién de un tejido de gbnero de puﬁto compuesto, de apli-
cacibén en un telar rectilineo o circular, en que cada fontura
Posee unos pasadores anterlores y otros posteriores, montados
en peines o aros segin sea el telar rectilineo o circular,
los cuales efectdan un movimiento de vuelo normel a la caja
de agujas, y un movimiento de traslacién paralelo a dicha ca-

Ja, considerando esta dltima parte la del lado de los ganchos

de aguellas agujas. = = = = = = = - e e e o om o =

El mecanismo de referencia se caracteriza por el hecho
de que, en una realizacién particular, el movimiento ds wvuelo
de los peinss de pasadores, se¢ obtiene de manera ftal que el

peine posterior esth wnido a un eje que oscila slrededor de
otro ejJe y se relaciona con una excénirica de activacidn si-

tuada en el eje principal de excéniricas de la méquina, de

forma que a una vuelta entera de dicho eje principel corres-

ponde una paséda, con lo que en la misme los peines efectian
un movimiento de vuelo desde le parte anterior a la posterior

de la méguing, y 0tro 46 Yetorns, = = = = = « « = = = = = - =

En wna realizacién particular, un sumento de radio de la

excéntrica de aotivacibén determina un giro contrario al senti=
do del reloj en el eje del peine de pasadores posterior, ocon

lo que éste peine posterior realizs wn movimiento hacia la
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parte posterior de la mAquina, cruzendo los pasadores entre
las agujes segflin el movimiento de vuelo desde la parte ante~
rior a lg posterior, mientras que al disminuir el radio de
la citada excéntrica, el mismo eje dei peine describe un
glro segfn el sentido del reioj, lo oual comunice al peine

posterior el movimiento dg vuelo desde la parte posterior a

Segln otre remlizecifén partioular, el peine. enterior
es sollidario 8 un eje que se relaodoiona con el eje del peine
posterior, a travée de un juego de palencas deslizantes ene
tre sf, con auxilio de un rodillo y de un resorte, de modo
que cuende dicho segundo eje gira contra el sentido del re-
loj, aquel juego de palencas comunice al primer eje un giro
en el mismo sentido, con lo que el peine enterior efectfis
un movimiento de vuelo desde la perte enterior a la poste-~
rior de la mhguina, pasando los paaaﬂores entre las agujas,
mientras que cuandp dicho segundo eje gira en el éentiqo del
reloj, el juego de palancas comunica igusl giro al pr;l.-mer'
ejey, con 1o que el peine anterior efectds un moyiﬁiento dé"

vuelo desde la parte posterior & la anterior, = -« - -

También en una realizacibn particular, el movimiento
de traslacién tlene lugar cuando los peines han aloenzado la
posicibn limite de su vuelo, de. modo que dichos peines se
desplazen de uno o més pasoe de méquinq, el ougl movimiento
se trensmite a los eJes de los peines mediente sendas ce-
rrilles en contacto con los mallones de una cadena activada

por un juego de engranes acoplado el eje principal de excén=-
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tricas de la méquina, cuyo eje sincroniza el movimiento de
traslacién con el de vuelo, de menera que eumentendo o dismi-~
nuyendo le altura de los mallones se obtlene un movimiento

de traslacién hacia uno w otro lado, hebiendo tentas cadenas
como conjuntos de peines, obedeciendo los movimientos de des-
plazamiento de estos peines a un programa determinado por

cada dlbujo del tejido y contenido en las cadenas, — - - - -

Afn en otra reelizacibn particular, las agujas se mueven
e inclinan hacia la parte enterior de la méquina, en orden a
dejar espamcio libre entre ellas y la caja de platinas, para
los movimientos de vuelo de traslacibém de los pasadores,
mientras que cuando los bucles resbelan sobre las platinas,
las egujas se mantienen casi al mismo nivel para eviter un
aumento de la tensibn en el urdimbre, permitiendo obtenexr un

0tros objetos y ceracteristiocas de la invencibén se irén
dando a conocer en detalle a lo largo de la descripeibn que
sigue, haoiendo referencia a los dibujos ilustrativos que

la aconpefisn. En 108 AibUjoB: = = = w m w = = = = m - - - -

Figura 1, representa la parte del mecanismo que compren~-
de los peines y los juegos de palencas que se relacionan con

la excéntrica de activacCitn, — = = = = = = @ = = = = = = = -

Pigura 2, representa la parte del mecenismo que compren-
de los peines y los elementos que los relacionan con las ca-
denas que determinen los movimientos de traslacifén, con los

engraneés que animen diches cadenas, = = = = = = = =« w = « «
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De scuerdo con la invencién, el movimiento de los
peines, normal a la caja de agujas, desde la perte anterior
a la posterior de la méquina, se ha llamado de ﬁelo v sme

obtiene de la siguiente MANETE, = = = m = = = = = = = = - =

El peine posterior BB ocon los pasadores Py, figura 1,
es solidario con el eje A que puede osciler medisnte el jue=-
go de palences gy £, 8 y 4. Ia palenca 4 oscila alrededor
del eje ¢ por medio de la excéntrica E, contra la que se
encuentra aplicade por su rodillo d1 y resorte 6.2, situada
en el eje principal de excéntricas H de la méq,uing, de mane-
ra que un gumento de radio de diche excéntrica B hace. glirar
4 contra el sentido del reloj, ocurriendo lo miéxno a la pe-
lanca ¢ y entonces el eje libre K, de unibén entre f y g,
desciends y por lo tento el eje A gira contra el sentido del
reloj, con lo que el peine posterior- ZBG:B‘emp:I.eza su movimien-
t0 hacia la parte posterior de la méquina, cruzando 1os pa=
sadores entre las agujas, y obteniendo de esta forma el mo=
viniento de vuelo del peine posterior desde la parte ante-

rior a la posterior de la méQuing, = = = = = = w = = = = -

Disminuyendo el radio de la excéntrica E, la palanca a
gira en el sentido del reloj, con lo que el eje libre K su~
be y la palanca g gira en el sentido del reloj, .y 1o mismo
hace el eje A, dando al peine posterior BGB un movimiento de

vuelo desde la parte posterior a la anterior de la méquing,=

El peine anterior FGB, oon los pasadores b, 68 solide-
rio al eje B. El movimiento del eje A se {transmite el oje B
2 través de las palancas r y 8, fijadas respectivamente a los

ejes A y B. Ia palanca g lleva una carilla u pard resbalar
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sobre el plano de r, y el contacto entre estas palancas r y

8 es msegurado por medio del resorte F = = = = = = = = = -

Cuando el ejJe A gira oontra el sentido del reloj, s res-
bale sobre r girando de la misma manera, dando al eje B un
giro contra el sentido del reloj; por lo fanto, el peine
anterior PGB empieza su movimiento desde la parte anterior
a la posterior de la méguinm, pasando los pasadores p _ entre

las agujas. El contacto entre r y 8 se asegura mediante el

Cuando el eje A gira en el sentido del reloj, la palgn-
ca r empuja & la meanoca g, haciendo que el eje B gire como
el relp;], y el peine anterior FGB emplieza su movimiento de

vuelo desde la parte posterior & la anterior de la méquina,

oruzendo los pasadores p, entre las sgujas, — = = - = = - -

los ejes A y B pueden ademés desplazarse en la direccibn
normel al plano del dibujo, lo gue permitird efectuar el mo-

A una vuelta entera del eje prineipal de excémirica H,
y por tento del excéntrico E, corresponde une pasada; asi
que en una pasada 1os peines efectuerén un movimiento de vues
lo desde le parte anterior a la posterior, y otro de retorno

desde la parte posterior a la anterior de la méquing, ~ - =-

El movimiento de los peineé paralelamente o la caja de
agujes se ha llamado de traslacidn, la cual se efectla inme-

diatamente despuds de que los peines han slcenzado le posi-

cién limite de su vuelo, BEn esta traslacién los peines se

desplazan de uno o verios pasos de aguja, seglin sea la nues-




tra eacoglda,

El movimiento de traslacilén se trenamite a los peines
BGB y PGB, fijos vespectivamente a lo= ejes A y B, a»trawés
de las carrillas z1 Yy 52 que estén siempre en contacto con
los mallones 9 de la cadena 10. Aumentendo la albtura de los
mellones 9, se obtlenen un movimiento de traslacién hacia la
derecha, y disminuyendo dicha altura se obiiene un movimien=
to haoia la izqulerda. En el tambor cc de la cadens hay una

cadena 10 para cada conjunto de peines de pasadores BGB y

FGB.—w-hn-'-‘lﬂ-m-- ------ - an e G em M e

Pera sincronizer el movimiento de traslacién con el movi-
miento de vuelo, el tambor de la cadena 10 es aetuado tampién
por el eje principal de excéniricas H a través del twen de

engrenajes w1, Woy ws y wl, B T T N

Descritas convenientemente las caracterfsticas de la
invencién, se hace conster que en la misma podrén introducir-
se cuantas variantes de detalle pueda aconsejar la experien=
cia, siempre gue con ello no se modifique la esencialided de
le misma que es la que se resume y conoreta en las reivindi~-

CaciODGBunBiguen.------...--. uuuuu e aw W am e

N O T 4

Se declaran de novedad y propleded pera Espafia, sus

territorios y plazas de soberanfa, las siguientes: = = = =~ =

REIVINDICACIONES

1.~ Mecanismo para le obtencién de un tejido de género
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de punto compuesto, caracterizado por el hecho deque, en una
realizacién perticular, el movimiento de vuelo de los peines
de pasadores, se obtiene de memere tal que el peine posierior
estd unido a un eje que oscila a través de un juego de palan=-
cas que, a su vez, oscila alrededor de otro eje y se relacio-
na con una excénirica de activécién situadsa en el eje prine-

cipal de excéntricas de la miguina, de forma que & una vuelts
entera de dicho eje principal corresponde uns pasade, con lo
que en la misma los peines efectfian un movimiento de vuelo

desde la parte anterior a la posterior de la méquina, y otro

2= Necanismo para le obtencibn de un tejido de género
de punto compuesto seglin la reivindicacién anterior, carac-
terizedo por el hecho de que, en una reslizacién particuler,
un sumento de radio de la excéntrice de activacién determina
un giro contrario al sentido del reloj en el eje del peine
de paaadoi'es posterior, con lo que este peine posterior rea-
liza un movimiento hacia la parte posterior de la méquina,
oruzando los pasadores enire las sgujas segin el movimiento
de vuelo desde la parte enterior a la pqsterior, mientras
que el disminuir el radio de la citada excéntrica, el mismo
eje del peilne desoribe un giro seglin el sentido del reloj,
lo cual comunica 2l peine posterior al movimliento de vuelo

desde la parte posterior a la anierior, = = « m = w = v w =

Je= Mecenismo para la obtencién de un tejido de género

de punto compuesto, segin la reivindicacién 1, caracterizado

,por el hecho de que, en una reselizacilén particular, el peine



anterior es solidario a2 un eje gque se relaciona con el eje
del peine posterior, a través de un juego de palencas des=
lizantes entre si, con auxilio de umn rodillo y de wn resorte,
de modo que cuando dicho segundo eje gira contra el sentido
De del reloj, aquel juego de palances comunice al primer ejé un
giro en el mismo sentido, con lo que el peine enterior efec- -
tia un movimiento de vuelo desde la parie anterior a la pos-
terior de la miquina, pasando los pasadores entre las agujaa;
mientras que cuando dicho segundo eje gira en el sentido del .
10, reloj, el juego de palancas comunica igual giro al primer
eje, con 1o que el peine anterior efectia un movimiento de

vuelo desde la parte posterior a la anterior, = = « « = = =

4.- Mecanismo para la obtencién de un tejido de género
de punto compuesto, segin la reivindicacién 1, caracterizedo
15, por el hecht de que, en una redlizacién particular, el movie
niento de traslacién tiene luger cuando los peines han alcan-
zado la posicién limite de su vuelo, de modo que dichos peiw
nes se desplazan de uno méis pasos de mfauinas, el cual movie
niento se transmite a los ejes de los peines mediante sendas.
20. carrillas en contacto con los mallones de una cadena active-
da por un juego de engranes acoplado al eje principal de ex- f
céntricas de la mAguina, cuyo eje sincronize el movimiento de
traslacién con el de vuelo, de manera que aumentado O dismie
nuyendo la eltura de los mallones se obtlene un movimiento de
25, traslaci én hacia uno u otro 1lado, habiendo tantas cadenas
como conjuntos de peines, obedeciendo los movimientos de des=-.
plazamiento de estos peines a un programa determinado por ca-

'fffj’da dibujo del tejido y contenido en las cadengs, = = w = = =~
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5¢=~ Mecanismo paras le obtencién de un tejido de género
de punto compuesto, segin la reivindicacién 1, caracteriza-
do por el hecho de gque, en una realizacifn particular, lasg
agujes se mueven e inclinsn hacia la parte anterior de la
méquina, en orden a dejar espacio libre entre ellas y la caja
de pletinas, para los movimientos de vuelo de traslacibén de
los pasadores, mientras que cuando 1los bucles resbalan sobre
les platinas, leg agujas se mantienen casi el mismo nivel pa~
ra ovitar un aumento de la tensién en el urdimbre, permitiendo

obtener un tejido de graduscilén regular, = = = = = = = « - «

6.= "MECANISHO PARA LA OBTENCION DE UN TEJIDO DE GENERO DE
PUNTO COMPUESTOMs = = = = = = = = = = = = = = === o m oo

Todo ello conforme se describe y reilvindica en la presente
memoria que consta de diez hojas, foliadas y mecanogrefiadas

por una sola de sus caras, y de dog liminas de dibujos que la

ilustran,
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