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Este invento se re fiere  en general a máquinas de 

coser y más en particular al control eléctrico de una má­

quina de coser del tipo que tiene un dispositivo de coloca 

ción de la  aguja giratorio conectado al eje principal de 

la  máquina e l cual, cuando, se desembraga e l embrague prin­

cipal de la  máquina, controla una unidad electromagnética 

.de embrague y freno para mover e l eje de la  máquina, a trs 

ves de un engranaje reductor, a una velocidad reducida de 

colocación de la  aguja, y para detener el eje de la  máqui­

na, respectivamente. Cuando se empuja hacia a delante e l 

pedal de la  máquina, se aplica e l embrague principal con 

lo  que la  máquina es accionada a la  velocidad normal de 

funcionamiento. Al desaplicar subsiguientemente e l pedal, 

e l embrague electromagnético está o permanece activado haé- 

ta que la  aguja de la  máquina de coser ha sido movida a su 

posición más baja a dicha velocidad reducida, tras lo  cual 

e l dispositivo de colocación de la  aguja hace que la  máqui­

na se pare por actuación del freno electromagnético. Si 

entonces se empuja hacia atrás e l pedal, se acciona de 

nuevo e l embrague electromagnético con lo  cual se mueve lá  

aguja a su posición más alta a dicha velocidad reducida y 

se detiene entonces nuevamente por actuación del freno 

electromagnético. Durante e l movimiento hacia arriba de 

la  aguja desde su posioión más baja a su posioión más al­

ta, se acciona e l dispositivo para oortar e l h ilo .

En las máquinas de coser conocidas de este tipo 

s i se ha de cortar e l h ilo  debe primeramente moverse e l 

pedal desde su posición delantera a su posición de reposo 

de modo que se haga que la  máquina se pare con la  aguja 

en su posición más baja y luego debe empujarse el pedal
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haoia atrás para que la  aguja so desplace hacia arriba a ' 

su posición más alta y para acolonar el dispositivo de ! 

cortar el h ilo  tan pronto como la  aguja se haya movido 

fuera de la  placa de agujas de la  máquina. En las máquinas 

de coser conocidas e l dispositivo para cortar e l h ilo es ' 

controlado en general mecánica o eleotroneumáticamente a , 

través de una leva o un microinterruptor separado acciona­

do por pedal. En estas máquinas e l operario tiene por tan­

to que efeotuar dos movimientos separados con e l pie cuan­

do desea cortar e l h ilo , ya que primeramente debe hacer 

retornar el pedal a su posioión de reposo y esperar hasta 

que la  máquina se haya parado, y entonces debe empujar el 

pedal hacia atrás. Este procedimiento hace que disminuya 

la  velocidad de trabajo del operario. La velocidad de co­

locación de la  aguja de estas máquinas conocidas es, ade-' 

más, relativamente baja, es decir de aproximadamente 150- 

180 revoluciones por minuto, ya que los medios actuadoresi 

controlados por pedal para e l dispositivo de cortar el hi­

lo  no permiten en general velocidades más altas. ¡

El objeto principal del presente invento es pro-j- 

poroionar una máquina de ooser del tipo anterior, y más j 

en particular un sistema de control eléctrico para la  mis-j- 

ma, e l cual permite una mayor velocidad de posiciohamien-j

to de la  aguja y un oorte del h ilo más rápido, con lo  que¡
¡

puede aumentarse la  producción de la  máquina.

Otro objeto del invento es proporcionar una má­

quina de coser de la  clase indicada que permite que el 

operario, cuando desea cortar el h ilo , mueva el pedal de 

control desde su posición delantera a su posición trasera! 

en un solo movimiento continuo. ¡
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De acuerdo con e l invento, e l circuito de con­

tro l eléctrico de la  máquina de coser comprende un primer 

relé de control, e l cual es activado'a través de un contac­

to accionado por pedal en la  posición delantera del pedal 

y que cierra el circuito del embrague electromagnético, y 

un segundo relé de control que tiene su bobina de re lé  co­

nectada en serie con un segundo contacto accionado por pe­

dal, cerrado en la  posición trasera del pedal, y en que 

un contacto normalmente cerrado del primer relé de contro*, 

y un contacto del dispositivo de posicionamiento de la  aguja 

controlan la  posición superior de la  aguja, activando el 

segundo relé de control, al ser excitado, e l embrague elec­

tromagnético con lo  cual la  aguja, al llega r a su posición 

más baja y con la  consiguiente desexcitación del primer re- 

lá de control continua su desplazamiento a su posición máí¡ 

alta para ser detenida en ella , estando controlado e lé c tr i­

camente e l dispositivo para cortar e l h ilo  mediante un 

contacto adicional del dispositivo de colocación de la  agu­

ja para producir la  actuación de ese dispositivo de corte 

durante e l movimiento de la  aguja desde la  posición más 

baja a la  posición más alta de la  aguja.

De preferencia, e l dispositivo para cortar el 

h ilo es accionado ..neumáticamente a través de válvulas 

controladas electromagnéticamente.

Si se ha de cortar el h ilo , e l operario puede 

así mover e l pedal en un solo movimiento desáe su posición 

delantera a su posición trasera, puesto qjue en el momento 

en que la  aguja llega  a su posición más baja y es desactiva­

do e l primer relé de control, e l segundo re lé  de control 

entra inmediatamente en funciones y mantiene activado el

25.2.71
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embrague electromagnético hasta que en la  posición más al­

ta de la  aguja también este segundo relé de oontrol es des­

conectado y es aocionado el freno electromagnético..Esta 

posibilidad de mover e l pedal en un solo movimiento desde 

la  posición delantera a la  posición trasera, conduce a un 

aumento importante de la  velocidad de trabajo. El control' 

eléctrico, a través del dispositivo de colocación de la  

aguja, de la  actuación neumática del dispositivo para cor­

tar el h ilo , conduce a un funcionamiento más rápido de 

este último dispositivo, con lo  que es posible aumentar 

la  velocidad de posicionamiento de la  aguja de la  máquina 

a, por ejemplo, 220-300 revoluciones por minuto.

El presente invento se comprenderá mejor, y se 

pondrán más fácilmente de manifiesto los demás objetos y 

ventajas del mismo, s i se considera juntamente con los 

dibujos que se acompañan, en que se ilustra esquemática­

mente una realización del circuito de control eléctrico de 

la  máquina de coser de acuerdo oon e l invento. En los d i-;

bujos solamente se han ilustrado aquellas partes mecánica^
¡

de la  máquina de coser que son necesarias para la  correcta
¡

comprensión del invento. }

La máquina de ooser puede ser de tipo y de di- j 

seño usuales y comprende un motor 1 de accionamiento eléc-j' 

trico  que tiene un eje 2 de motor, un eje 3 principal de ; 

la  máquina para accionar los elementos móviles de la  má- ; 

quina, incluida la  aguja, en su movimiento hacia arriba y! 

^acia abajo (no ilustrada). El eje 2 del motor puede ser

acoplado al eje 3 de la  máquina por medio de un mecanismo ¡'
!

de embrague indicado en general en 4 y accionable por un i 

pedal 5, e l cual puede ser girado por el operario desde ;

25.2.71 -  5 -
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su posición media, ilustrada, a una posición delantera y 

a una posición trasera, respectivamente. El mecanismo de 

embrague puede ser de diseño conocido, y como se ha ilus­

trado comprende un disco de fr icc ión  6 montado de modo fi-*- 

jo sobre e l eje 2 del motor, un plato de fricc ión  7 suje­

tó-: a una cara de una corona heliooidal 8 montada para ro­

tación lib re  sobre un eje intermedio 9) y un disco 10 de 

acoplamiento montado con resortes, e l cual está montado de 

modo no giratorio pero deslizable en sentido axial sobre 

e l eje 9. Por medios conocidos no ilustrados, por un movi­

miento de giro en sentido a izquierdas del pedal desde su 

posición media a su posición delantera se mueve e l disco 

10 de acoplamiento hacia la  izquierda para aplicación con 

e l disco de fricc ión  6, de modo que se conecte e l eje 2 

del motor con e l eje 9 intermedio, mientras que en la  po­

sición media del pedal 5, y también cuando se gira e l pe­

dal en sentido a derechas a su posioión trasera, e l disco 

10 de acoplamiento se aplica al plato de fricción  7, aco­

plando así la  corona 8 al eje intermedio 9- El eje 9 está 

conectado al eje 3 de la  máquina por medio de acoplamiento 

adecuados, ta l como por una transmisión 11 de correa.

Una unidad de embrague y freno electromagnética 

indicada en general en 12 está montada sobre un eje 13 que 

lleva  un husillo sin f in  14 que engrana con la  corona 8 

La unidad 12 comprende un miembro 15 de acoplamiento mag­

nético montado para rotación lib re  sobre e l eje 13 y que 

lleva  un devanado 16 de acoplamiento para activar e l miem?' 

bro 15. La unidad 12 comprende además un miembro 17 de 

freno magnético montado de modo f i j o  sobre una parte esta­

cionaria de la  máquina y que lleva  un devanado 18 de freno
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para activar al miembro magnético 17. Un disco de acopla­

miento 19 está montado de modo no giratorio pero desliza-; 

ble en sentido axial sobre el eje 13, y esta hecho de ma­

te r ia l magnético, con lo  cual al ser excitado e l devanado 

16 de acoplamiento e l disco es movido para aplicarse a un 

plato de fricción  sobre e l miembro 15, acoplando con e llo  

ese miembro al eje 13, y al ser excitado el devanado 18 

del freno e l disco es movido para aplicarse a un plato de 

fricción  sobre e l miembro estacionario 17, reteniendo con 

e llo  al eje 13 contra rotación. El miembro 15 de acopla­

miento magnético lleva  además una polea 20 que está coy 

nectada por medio de una transmisión de correa adecuada, 

ta l como 21, a una polea 22 sujeta sobre e l eje 2 del mo­

tor. El miembro 15 de acoplamiento magnético es así accio­

nado directa y continuamente por e l motor 1.

Cuando se empuja el pedal 5 a su posición delan­

tera y se mueve con e llo  el disoo de acoplamiento 10 para; 

aplicarse al disco de fricción  6, e l eje 3 de la  máquina ! 

es accionado por el motor 1, a través del mecanismo de j 

acoplamiento 4,' a su plena velocidad de funcionamiento. 

Cuando, por otra parte, e l pedal 5 está en su posición

media o en su posición trasera, en la  cual e l disco de aco-
,  ¡

plamiento 10 se aplica a la  corona 8, el eje 3 de la  ma- ! 

quina está conectado al eje 13 a través del engranaje h e li- 

coidal 8, 14, con lo  cual, al ser excitado el devanado 16¡ 

de acoplamiento, e l eje 3 de la  máquina es accionado a una 

velocidad reducida, a la  velocidad de posicionamiento de ¡ 

la  aguja, y al ser excitado e l devanado 18 del freno es j 

parado inmediatamente y retenido contra nuevo movimiento - 

de rotación. El sistema de accionamiento descrito en lo  !

-  7 -25.2.71
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que antecede con e l mecanismo de embrague 4 y la  uniúaif"*

12 de embrague y freno electromagnética controlada eléc­

tricamente, que coopera con aquel, es como ta l, bien co­

nocido en la  técnica.

Un dispositivo de posicionamientó de la  aguja 

indicado en general en 23 comprende un tambor conmutador 

24 conectado al eje de la  máquina 3 para rotación con el 

mismo y que por tanto efectúa una revolución por cada mo­

vimiento de subida y de bajada de la  aguja de la  máquina 

de coser. El tambor conmutador 24 tiene un cuerpo de mate 

r ia l aislante y cuatro tiras de contacto circunferencia­

les 26 -  29 dispuestas sobre el mismo que cooperan con 

cuatro escobillas de contacto 30 -  33) respectivamente.

Las tiras de oontacto están interconectadas eléctricamente, 

extendiéndose la  t ira  27 por completo alrededor del tambor 

y sirviendo, juntamente con la  escobilla de contacto 31) 

para alimentar corriente a las otras tres tiras de contac 

to. Las últimas tiras 26, 28 y 29 se extienden solamente 

sobre parte de la  circunferencia del tambor, teniendo la  

separación circunferencial entre los extremos de las tira^t 

una posición angular diferente y una anchura angular d i­

ferente para cada t ira  de contacto.

Las,tiras de contacto y las escobillas de con­

tacto están dispuestas cada una mutuamente de ta l modo qué 

la  escobilla 33 se separa de la  t ira  29 en la  posición an­

gular del tambor 24 correspondiente a la  posición más ba­

ja  de la  aguja de la  máquina de coser, y de modo que la  

esoobilla 32 se separa de la  t ira  28 en la  posición angu­

la r del tambor 24 correspondiente a la  posición superior 

de aguja. La escobilla 30 hace contacto con la  t ira  corta

8 -
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26 durante la  última parte del movimiento de la  aguja des­

de la  posición in ferior a la  posición superior de la  mis-: 

ma.

El circuito de control* es alimentado desde una 

fuente de corriente adecuada 25, ta l como la  red normal, 

a través de un transformador reductor 34 que tiene un vol­

taje en el*secundario de 30 V, y de una disposición de rec­

tificador 35. El terminal positivo del rectificador está ¡ 

conectado directamente a la  esoobilla de contacto 31 del 

dispositivo 23 de posicionamiento.

Un primer relé de control 36 tiene su bobina 37' 

de relé conectada a los terminales del rectificador 35 en; 

serie con un contacto 38 de pedal, e l cual se cierra en ; 

la  posición delantera del pedal 5 y se abre en las posicio­

nes media y trasera del pedal. El relé tiene un contacto;

39 de conmutador normalmente abierto, un contacto 40 de ! 

conmutador normalmente cerrado y un contacto 41 de conmu-; 

tador de inversión. Cuando el contacto 38 del pedal está ' 

cerrado y la  bobina 37 del relé está activada, e l contac-í

to 39 cierra un circuito de retención para e l re lé  36 desL)
de e l terminal positivo del rectificador 35 a través de ; 

la  escobilla de contacto 31, e l tambor conmutador 24, la  i
i

escobilla de contacto 33, e l contacto de relé 39, la  bo- i

bina de relé 37, al terminal negativo del rectificador. }!
Un segundo relé de control 42 tiene una bobina !

¡
de re lé  43, la  cual tiene un extremo conectado al termi- ; 

nal negativo del rectificador 35* El otro extremo de la  ' 

bobina 43 del relé está conectado a través del contacto ¡

40 de interruptor normalmente cerrado del relé 36, un se-; 

gundo interruptor de pedal 44, e l cual esta cerrado en

25.2.71 -  9 -
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la  posición trasera del pedal 5) la  escobilla de contacto 

32, e l tambor conmutador 24 y la  escobilla de contacto 

31, al terminal positivo del rectificador 35.

Cuando ambas bobinas 43 y 37 de re lé  están desac­

tivadas, se cierra un circuito desde e l terminal positivo 

del rectificador 35, a través de un contacto de conmutador 

de inversión 45 del re lé  42, e l oontacto de conmutador de 

inversión 41 del relé 36 y e l devanado 18 del freno de 

la  unidad de embrague y freno 12, al terminal negativo del 

rectificador. Cuando se activa e l re lé  36, se cierra un 

circuito similar, pero ahora a través del* contacto de oon-L 

matador de inversión 41 al devanado 16 de acoplamiento 

de la  unidad 12. Cuando se activa e l re lé  42, se cierra 

un circuito desde e l terminal positivo del rectificador, 

a través del contacto de conmutador de inversión 45) di­

rectamente al devanado de acoplamiento 1'6.

El relé de control 42 tiene otro contacto 46 de 

interruptor normalmente abierto, e l cual está conectado 

a través del rectificador 35 en serie con una bobina de 

relé 48 de un teroer re lé  de control 47, y con la  escobi­

l la  30 de contacto cooperando oon la  t ira  de oontacto coy-' 

ta 26 del tambor 24. E l.re lé  de control 47 tiene un con­

tacto de conmutador 49 el cual, en su posición de reposo, 

como la  ilustrada, conecta al devanado 51 de excitación - 

de una.válvula 50 controlada electromagnéticamente, a tra ­

vés del rectificador 35, y e l cual, al ser activado el re- 

le  47, conecta e l devanado 53 de excitación de una válvu­

la  52 controlada electromagnéticamente sim ilar,a través 

del rectificador. Las válvulas 50 y 52 pueden ser de di­

seño conocido por ejemplo del tipo conocido por e l nombre

-  1o -
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comercial B lectrojet, y están conectadas por su lado de ! 

entrada a un tubo de entrada de aire común54) e l cual es-' 

tá conectado a una fuente de aire comprimido (no ilustrada).

Por sus lados de salida las válvulas 50 y 52 están conec-¡
1

tadas a través de tubos 55 y 56, respectivamente, a un i 

cilindro 57 oon el émbolo 58 y el vastago de émbolo 59, j 

que está conectado a una unidad de corte del h ilo. Hay uni­

dades para cortar e l h ilo  bien conocidas en la  técnica de;

* las máquina de coser, y la  unidad aquí empleada no se ha -
/WH7

ilustrado, por consiguiente, comoc formando parte, como ¡
i

ta l, del presente invento. Baste con decir que cuando se - 

activa e l devanado 51, como se ha ilustrado, se abre la  ¡

válvula 50, con lo  cual la  presión que hay en el lado de ! 

la  derecha del émbolo 58 mantiene a la  unidad de corte del 

h ilo  en su posición de reposo. Cuando se conmuta e l con- : 

tacto 49 para desexcitar el devanado 51 y excitar el devar 

nado 53, se cierra la  válvula 50 y se abre la  válvula 52,i 

con lo  cual e l émbolo 58 efectúa su carrera de trabajo y ¡
í

aociona e l corte del h ilo . Al invertir e l conmutador 49, ¡ 

el émbolo 58 es hecho retornar de nuevo a su posición de i 

reposo. i

El circuito de control antes mencionado de posi-r 

cionamiento de la  aguja y de corte del h ilo  funciona como;

sigue. !
!

Suponiendo que e l motor 1 está funcionando, al ¡
i

empujar el pedal 5 hacia a delante es movido el disco 10dé 

acoplamiento contra e l disco 6 de fricción , con lo  cual 

e l eje 3 de la  máquina es accionado a su velocidad normal: 

de funcionamiento de, por ejemplo, 5.000-6.000 revolucio­

nes por minuto. Mediante esta actuación del pedal 5 el 

t
-  11 -
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contacto 38 del pedal es cerrado, con lo  cnal es activa­

do e l re lé  36 de control, y e l contacto 41 de conmutador 

interrumpe e l circuito del devanado 18 del freno de la  únL- 

dad 12 de embrague y freno, y cierra e l circuito del deva­

nado 16 de acoplamiento de esta unidad. La excitación del 

devanado de acoplamiento 16 hace que e l disco de acopla­

miento 19 se aplique al miembro g iratorio  15 e l cual ac­

ciona así al eje 13 y, a través del to rn illo  sin f in  14, 

a la  corona 8. Esta, sin embargo, no produce efecto en 

este momento ya que esa corona puede girar libremente so­

bre e l eje intermedio 9. '

Cuando e l operario quita é l pie del pedal 5 y

este último retorna a su posición de reposo, e l re lé  36 

permanece activado a través de su contacto 39 de retención 

cerrado, y de las escobillas de contacto 31 y 33 del tam­

bor conmutador 24, en tanto que la  aguja de la  máquina de 

coser no haya llegado a su posición in ferior. Eí retorno 

del pedal 5 a su posición de reposo hace además que el 

disco de acoplamiento 10 se desaplique del disco de f r ic ­

ción 6 y se aplique al plato de fr icc ión  7 de la  corona 

8 acoplando con e llo  esa corona al eje intermedio 9. Ese 

sje, y por tanto e l eje 3 de la  máguiná,. es pues accionado 

a través del engranaje de helicoidal 14, 8 a una ve loc i­

dad reducida de posicionamiento de la  aguja de por ejemplo 

300 revoluciones por minuto. Al llega r la  aguja a su posi­

ción in ferior, la  escobilla de contacto 33 se separa de 

la  t ira  de contacto 29, con lo  cual se interrumpe e l circui­

to de retención del relé 36 y ese re lé  es desactivado. El 

contacto 41 de conmutador interrumpe con e llo  e l circuito 

del devanado 16 de acoplamiento y cierra e l circuito del

-  12 -
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devanado 18 del freno, con lo  cual se para inmediatamen- !

I
te la'máquina con la  aguja en dicha posición in ferior. j 

Si entonces el operario empuja el pedal 5 hacia} 

atras, se cierra e l contacto 44 del pedal. Con e llo  se 

cierra e l circuito del devanado 43 del relé de control 

42, a través de las escobillas de contacto 31 y 32 del 

tambor conmutador 24, y del contacto ahora cerrado 40 del 

relé desactivado 36, con lo  cual es excitado el relé 42 

conmutando su contacto 45 para interrumpir el circuito 

del devanado 18 del freno y para cerrar el circuito del }

devanado 16 de acoplamiento. El disco 19 de acoplamiento i
¡

es así desaplicado de nuevo del miembro 17 de freno, para}
t

aplicarse al miembro 15 de acoplamiento, con lo  cual el ' }
¡

eje 3 de la  máquina es accionado de nuevo a la  velocidad ¡
í

reducida de posioionamiento de aguja, moviendo la  aguja !

desde su posición in ferior a su posición superior. Tan ¡
- ' i

pronto como la  aguja llega  a esa posición superior, la  j
í

escobilla de contacto 32 se separa de la  t ira  de contacto} 

28 del tambor 24, interrumpiendo e l circuito del devanado} 

43 del re lé , de modo que e l contacto 45 del re lé  es de j

nuevo conmutado para abrir e l circuito del devanado de !

acoplamiento 16 y cerrar e l circuito del devanado de fre-: 

no 18..La máquina es con e llo  detenida inmediatamente con 

la  aguja en su posición superior.'

La excitación del re lé  de control 42 hace además 

que se cierre e l contacto 46, preparando e l circuito para: 

e l devanado 48 del relé 47. Durante e l movimiento de la  

aguja desde su posición in ferior a su posición superior, 

la  escobilla de contacto 30 se aplica a la  tira  de contac­

to 26 del tambor conmutador 24, haciendo que el relé 47 ;

- 13 -
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sea activado durante un breve intervalo de tiempo y que 

sea conmutado e l contacto 49 de conmutador. Con e llo  se in{- 

terrumpe e l oircuito anteriormente cerrado del devanado de 

control 51 de la  válvula electromagnética 50, y se cierra 

e l circuito del devanado de control 53 de la  válvula 52, 

produciéndose la  actuación del mecanismo de corte del h ilo  

de la  manera que se ha descrito en lo  que antecede. Cuando 

se desactiva de nuevo e l re lé  de control 47, e l contacto 

49 de conmutador hace que e l devanado 51 sea excitado de 

nuevo, de modo que se haga retornar e l mecanismo de corte 

del h ilo  a su posición de reposo.

El circuito de-, control descrito en lo  que ante­

cede hace posible que e l operario mueva e l pedal 5 en un 

solo movimiento continuo desde su posición delantera, pasan­

do por su posición media, a su posición trasera o de oorte 

del h ilo . En este caso se activa primero e l relé de control 

36 y, tan pronto como llega  la  aguja a su posición inferíop 

y se desactiva ese relé , se activa e l re lé  de control 42. 

Esto hace que e l devanado de acoplamiento 16 permanezca ex­

citado sin interrupción, con lo  cual se permite que la  agu{- 

ja se desplace en un movimiento continuo, pasando por su 

posición in ferior, hasta su posición superior, en la  cual 

se para la  máquina.

El control elóctrioo, por medio del dispositivo 

23 de posicionamiento de la  aguja, de las válvulas 50 y 52 

accionadas electromagnéticamente para la  actuación neumáti 

ca del mecanismo de corte del h ilo, permite un funcionamien­

to muy rápido y preciso de este mecanismo. Por esta razón 

es también posible e leg ir  una velocidad relativamente alta 

de posicionamiento de la  aguja para e l eje 3 de la  máquina

1425.2.71
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Aunque el invento se ha ilustrado y descrito con

referencia a una realización especifica del mismo, será evi-
!

dente que se puede recurrir a otras realizaciones oomprondi-
i

das dentro del" alcanoe de las reivindicaciones que se acornl
!

pañan. ¡

lo

15

2o

25

3o

N O T A

i'
Los puntos de invención propia no nueva, pero 

no presentada practicada ni divulgada en España, que se 

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten-! 

te de Introducción por DIEZ años, son los siguientes:

13.- Una máquina de coser que incluye un embragué 

principal controlado por pedal, actuado en la  posición de-!

lantera del pedal de control de la  máquina, un dispositivo!
i

para cortar e l h ilo, uy un dispositivo de posicionamiento ¡
!

de la  aguja que tiene unos medios giratorios conmutadores,; 

tales como un tambor conmutador, conectado con el eje prin­

cipal de la  máquina de coser para controlar eléctricamente! 

una unidad de embrague y.freno auxiliar electromagnética : 

para mover e l eje de la  máquina por medio de un.engranaje ' 

reductor a una velocidad reducida, y para detener el eje 

de la  máquina en la  posición requerida de la  aguja, respec­

tivamente, siendo la  disposición ta l que, al volver e l pedal 

de su posición operativa a su posición de parada, el embra­

gue electromagnético actúa para mover e l eje de la  máquina, 

a dicha velocidad reducida hasta que e l eje de la  máquina - 

sea parado por la.acción del freno electromagnético en la  ;

25.2.71 15 -
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posición in ferior de la  aguja y de la  máquina y qiie, en un 

iguiente movimiento del pedal en e l sentido opuesto a una 

posición trasera, e l embrague electromagnético es acciona­

do otra vez, por lo  que la  aguja, es movida todavía a di­

cha velocidad reducida para ser parada por la  acción de di-{- 

cho freno electromagnético en la  posición superior de la  

aguja, siendo accionado e l dispositivo para cortar e l h ilo 

durante dicho último movimiento de la  aguja de la  posición 

in ferior de la  aguja a la  superior, comprendiendo dicha má 

quina de coser, además, un c ircu ito 'e léctrico  de control 

que comprende un primer relé de control, adaptado para ser 

activado por medio de un primer contacto, operado por pedal 

en la  posición delantera del pedal y dispuesto para cerrar 

un primer circuito activador para e l embrague electromagné­

tico, y un segundo re lé  de control que tiene una bobina de 

relé conectada en serie con un segundo contacto operado 

por pedal, cerrado en la  posición trasera del pedal, con 

un contacto normalmente cerrado, del primer re lé  de con­

tro l, y con un contacto del dispositivo de posicionamiento 

de la  aguja que se abre en la  posición superior de la  agu- 

jay cerrando dicho segundo relé de control, al ser excita 

do, un segundo circuito activador para e l embrague eléctro 

magnético, por lo  que la  aguja, al llega r a su posición in ­

fe r io r , continua su avance a su posición superior para pa­

rarse en ella , siendo el dispositivo para cortar e l h ilo 

controlado eléctricamente por un contacto adicional sobre 

1 dispositivo de posicionamiento de *la aguja para provoca 

la  acción de este dispositivo cortante durante e l movimienL 

to de la  aguja de la  posición in ferior a la  superior.

2 S U n a  máquina de coser según la  reivindicación

25.2.71 16 -
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1, en la  que e l dispositivo para cortar e l h ilo es neumáti­

camente movido por unos medios de válvulas electromagnética­

mente accionados, controlados por ducho contacto adicionalj 

del dispositivo de posicionamiento de la  aguja.

3S.- Una máquina de coser, según las reivindica­

ciones 1 ó 2, en la  que dicho primer relé de control com­

prende un contacto de conmutador para cerrar alternativa­

mente los circuitos activadores para e l embrague electro­

magnético y e l freno electromagnético, respectivamente, es­

tando dicho contacto de conmutador conectado en serie con

un contacto de conmutador de dicho segundo relé de control;
!

cerrando dicho último contacto de conmutador, al ser exci-j 

tado dicho segundo re lé  de control, dicho segundo circuito!

antivador para dicho embrague electromagnético. ¡
¡

43.- Una máquina de coser según las reivindica- ! 

ciones 1, 2 o 3, en la  que dicho segundo relé de control, ¡ 

al ser excitado, cierra un contacto en e l circuito de un ¡
, - , t

tercer rele y comprendiendo dioho ultimo circuito el con- ¡ 

tacto adicional del dispositivo de posicionamiento de la  ¡ 

aguja, accionando dicho tercer re lé , al ser excitado a di-; 

cho dispositivo para cortar el h ilo . ;

53.- Una máquina de coser que incluye un embrague 

principal controlado por pedal. . ;

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que ante­

cede, representado en los dibujos que se acompañan y para ; 

los fines que se han especificado. !

¡

-  17 - !
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Esta Memoria consta de dieciocho hojas escritas

a máquina por una sola cara.

Madrid,

P. A.
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