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Bste invento se refiere'én:general 8 méquinas dJ
coser y mds en partiovlar al control eléctrico de una mé-
guina de coser del tipo que tiene un dispositivo de colocg
cién de la aguja giratorio conectado al eje principal de
la méquina el cual, cuando, se desembraga el embrague prin
cipal de la méquina, controle une unidad electromagnética
de embrague y freno pera mover el eje de la méquina, a tra-
vés de un engranaje reductor, & una velocidad reducida de
colocacidn de la agujm, y para detener el eje de la miqui-
na, respectivamente, Cuando se empuja hacié a delante el
pedal de la méquina, se aplica el embrague principal con
1o que la méquina es accionada a la velocidad normal de
funcionamiento. Al desaplicar subsiguientemente el ﬁedal,
el embrague electromagnético esta o permenece activado hes-
ta que la aguja de la mdquina de coser ha sido movida a sy
posicidn mds baja a dicha velocidad reducida, tras lo cual
el dispositivo de colocacidn de lé'aguja hace que la maqui-
na se pare por actuacidn del freno eléctrbmagnétieo. Si
entonces se empuja hacia atrés el pedal, se acciona de
nuevo el embrague electromagnetico con lo cual se muéve la
aguja & su posiciln més alta a dicha velocidad reducida y
se detiene entonces nuevamente por»aotugcién del freno
electromegnético. Durante el moVimieﬁto.haeia arriba de
la aguja desde su posiocidn més baje a su posicldn més el
ta, se acciona el dispositivo péra cortar el hilo,

En las mdquinas de coser conocidas de este tipo
si se ha de cortar el hilo debe primeramente moverse el
pedal desde su posicidn delantera a su posicidn de reposo
de modo que se haga que la méquina sespare con la aguja

en su posicidn més baja y luego‘debeAempujarse el pedel
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‘porcionar uns méqﬁina'de coser del tipo anterior, y més

| o de la aguja y wn corte del hilo més répido, con lo quel

hacia atrés pera que la aguja se desplacebhaoia arriba a

gu posicidn més alte y para acoionar el dispositivo de

.
.
i
'
]
s

cortar el hilo tan pronto como la asguja se haya movido
fuera de la placa de sgujas de la méquina. En las méquinas
de coser conocidas el dispositivo para cortar el hilo es
controlado en general mecénica o electroneundticamente a ;
través de una leva o un microinterruptor separedo accionaf
do por pedal. En estas maquinas el operario tiene por tanQ
to que efectuar dos movimientos separados con el pie cuan-
do desea cortar el hilo, ya que primeramente debe hacer
retornar el pedal a su posicidn de reposo y esperar haéta.
que la méquina se haya parado, y entonces debe empujar el‘
pedal hacisa atrds. Este procedimiento hace que disminuya
la velocidad de trabajo del operério. La velocidad de co-
loeacién de la aguja de estas méquinas'conocidas es, ade-
mads, relativamente baja, es decir de aproximadamente 150~
180 revoluciones por minuto, ya que los medios actuadoresé
controlados por pedal para el dispositivo de cortar el hi%
lo no perﬁiten en general velocidades més altas. |

Bl objeto principal del presente invento es pro-

en particular un sistema de control eléctrico pera la mis%

ma, el cual permite una meyor velocidad de posiciohamien~

puede eumentarse la produccidén de la méquina.

Otro-objéto del invento es proporcionar una mé-
quina de coser de la clase indicada que permite que el
operario, cuando‘deseé cortar el hilo, musve el pedal de
control désdé su.posieién delantera a su posicidn trasera

en un solo movimiento continuo.
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'dal,'cerrado en la posicién trasera del pedal, y en que

AR e,

De acuerdo con el invento, el circuito de con-

trol eléetrico de la mdquina de coser‘comprendé un primer
relé de contrdl, el cual es activado:a través,de un conta?*
to accionado por pedal en la posicidn delantéra del pedal
¥ que cierra el circuito del embragﬁe eléctfomagnetico, Vg
un segundo relé de comtrol que tiene su bobina de relé co=

nectada en serie con un segundo contacto accionado por pe-

un contacto normelmente cerrado del primer relé de conmtrol
y un contacto del dispositivo de posicionaﬁiento de la gguja
controlan la posicidn superior de la aguja, activando el
segundo relé de control, gl ser excitado, el embrague elec-

tromagnético con lo cual la aguja, el lleger a su posicidn

més baja y con la consiguiente desexcitééién'del‘primer re-
18 de control continue su desplazemiento & su posicidn még
alta para ser detenida en ella,'estapdo controlado eléctri-
cemente el dispositivo para corter el hilo mediante un
contacto adicional del dispositivo de colocacion de la agy-
je para producir la actuacidn de ese dispositivo de corte
durante el movimiento de la aguja desde la posicidn més

baja a la posicidn més slta de la aguje.

De preferencia, el dispositivo péra cortar el
hilo es accionado .neunéticamente a través de vélvulas
controladas elsotromegnéticamente.

Si se ha de cortar el hilo, el operario puede
esi mover el pedsl en un solo movimiento desde su posicidn
delantera a su posicidn trasera, puesto que en el momento
en que la aguja llega a su posigién més baje y es desactiva-
do el primer relé de control, el segundo relé de control

entra inmediatamente en funciones & mantiene activado el
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{trico que tiene un eje 2 de motor, un eje 3 principal de

s >

. ;‘? él 3“3‘77 ‘i él}!i ’ Zzﬁé f;

embrague electromegnético hasta que en la posicidn més al-
1

ta de la aguja tembidn esto segundo relé de control es des-

conectado y es accionado el freno eleotrpmagnétioo..Esta
posibilidad de mover el pedal en un solc movimiento desdej
la posicidn delantera a la posicidn trasera, conduce a un

aumento importente de la velocidad de trabajo. El control:
eléctrico, a través del dispositivo de colocacibn de la :

aguja, de la actuacidn neumdtica del dispositivo para cor-
tar el hilo, conduce a un funcionamiento més rdpido de
este Ultimo dispositivo, con lo que es posible aumentar
la velocidad de posicionamiento de la aguja de la mquina
a, por ejemplo, 220-300 revoluciones por minuto.

El presente invento se comprendera mejor, y se

pondrén més facilmente de manifiesto los demés objetos y
véntajas‘éel mismo, si se considera juntamente con los
dibﬁjos que se acompafian, en que se llustra esquematica-
mente una realizacidn del circuito de control eléetrico de
la miquina de coser de acuerdo oon el invento. En los di-z
bujos solaménte se han ilustrado aquellas partes mecénica%
de la méqﬁina de coser que son necesarias para la correct%'
comprensidn del inventb. E

La miquina de coser puede ser de tipo y de di-

E

sefio usunales y comprende un motor 1 de accionemiento eléc-

la méquine para esccionar los elementos moviles de la &~
quina, ineluida la aguja, en su movimiento hacia arribe v,

hacia abajo (no ilustrada). Bl eje 2 del motor puede ser

acoplado al eje 3 de la maquina pof medio de un mecanismo |

de embrague indicado en general en 4 y accionable por un
i
i

‘pedal 5, el oual puede ser girado por el operario desde

5




lo

15

2G

25

30

28.2.71

10 de acoplamiento hacia la izquierds para aplicacidn con

: ) ’/\;». AT T
su posicidn media, ilustrada, @ una posicidn delantera y
a una posicidn tresera, respectivements. El mecanismo de
embrague puede ser de disefio conocido, y como se ha ilus-

trado comprende un disco de friccidn 6 montado de modo fi.

jo sobre el eje 2 del motor, un plato de friceién T suje-

tou a una cara de una corona helicoidal 8 montada para ro-

tacidn libre sobre un eje intermedio 9, y un disco 10 de
acoplamiento montado con resortes, el cual estéd montado dé
modo no giratorio pero deslizable en sentido axial sobre
el eje 9., Por medios conocidos no ilustrados, por un movi-
miento de giro en sentido a izquierdes del pedal desde su

posicidn media a su posicidn delantera se mueve el disco

¢l disco de friceidn 6, de modo que se conécte el eje 2
del motor con el eje 9 intermedio, mientras que en la po-
sicidn media del pedal 5, y también cuando se gira el pe-
dal en sentido a derechas a su posi&ién trasera, el disco
10 de acoplamiento se aplioa &l plato de friceién 7, aco-
plando asi la corona 8 al eje intermedio 9. El eje 9 esté
conectado gl eje 3 de la méquina por medio de acoplamientod
adecuados, tel como por une transmisidn 51 dé corresa.,

Une unided de embrague y freno electromegnética
indicada en general en 12 esté montada sobre un eje 13 que
lleva un husillo sin fin 14 que engrana con la corona 8
La unidad 12 comprende un miembro 15 de acoplamiento mag-
nético montado para rotacidn libre sobre el eje 13 y que
lleva un devanado 16 de acoplamiento para activer el miemt
bro 15. La unidad 12 comprende ademés un miembro 17 de
freno magnético montado de modo fijo spbre,uﬁa parte este-

cionaria de la méquina y que lleva un devanado 18 de frenc

-6 -
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miento 19 estd montado de modo no giratorio pero desliza-’

ble en sentido axial sobre el eje 13, y esté hecho de ma-
terial magnético, con lo cual al ser excitado el devanado
16 de acoplemiento el disco es movido para aplicarse a un
plato de friccidn sobre el miembro 15, acoplando con ello
ese miembfo gl eje 13, ¥ ?l ger excitado el devanado 18
del freno el disco es movido para aplicarse a un plato de
friccidn sobre el miembro estacionario 17, reteniendo con
ello al eje 13 contra rotacidn. El miembro 15 de acopla-
niento magnético lleva ademds una polea 20 que esté co-
nectada por medio de una transmisidn de correa adecuada,

tal como 21, & una polea 22 sujeta sobre el eje 2 del mo-

tor. El miembro 15 de acoplemiento megnético es asi accio-

nado directa y continusmente por el motor 1.

Cuendo se empuja el pedal 5 a su posicidn delan-
tera y se mueve con ello el disoo de eacoplemiento 10 parai
aplicarse al disce de friccidn 6, el eje 3 de la méquina |
es accionado por el motor 1, & través del mecanismo de
acoplamiento 4, 'a su plena velocidad de funcionamiento.
Cuendo, por.otre parte, el pedal 5 estéd en su posicidn

media o en su posicidén trasera, en la oual el disco de aco-
' !

plamiento 10 se aplica a la coréﬁé 8, el eje 3 de la ma~ |
quina‘ésté conectado al eje 13 a través del engranaje heli—
coidal 8, 14, con lo cual, el ser excitado el devanado 16;

de aeoplaﬁiento, el eje 3 de la méquina eg accionado a un%
velocidad reduéida, a la velocidad de posicionamiento de E
la aguja, y al ser excitado el devanado 18 del freno es |

perado inmédiatamente y retenido comtra nuevo movimiento .

de rotacién. El sistema de accionamiento descrito en lo

-7 -
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| 24 conectado el eje de la maguina 3 para rotacidn con el

que antecede con el mecanismo de embrague 4 y la unidiad |

12 de embrague y freno electromagnética controlada eléo-
tricamente, que coopera con aguel, es como tal, bien co-
nocido en la técnica. 7 : )

| Un dispositivo de posicionemiento de la sguja

indicado en general en 23 comprende un tambor conmutador

mismo y que por tanto efectia una revolucidn por cada mo-
vimiento de subida y de bajada de la sguja de la mdquina

de coser. El tembor commitador 24 tiene un cuerpo de mate-

riel aislante y cuatro tiras de contacto circunferencia—
les 26 -~ 29 dispuestes sobre el mismo que cooperan con
cuatro escoblillas de contaoto_30 -‘33, respectivamente.
Las tires de contacto estén interéonectadasreléctrieamente,
extendiendose la tira 27 por eompletb glrededor del tambor
¥y sirviendo, juntamente con la escobilla de contacto 31,
para slimentar corriente a las otras tres tiras de contact
to. Les Ultimas tiras 26, 28 y 29 se extienden solamente
gsobre parte de la circunferencia del tambor, teniendo la
separacidn circunferencial entre los extremos de las tirag
una posicidn angular diferente y una anchura angular di-
ferente para cada tira de contacto.

Les, tiras de contacto y las escobillas de con-
tacto estan dispuestas cada una mutuamente de tal modo qu%
la escobilla 33 se separa de la tirﬁ 29 en la posieidn ant
gular del tawbor 24 correspondiente a la posicidn més ba~
ja de la aguja de la maguina de coser, y de modo que la
escobilla 32 se separa de la tira 28 en la posicidn angu-~
lar del tambor 24 correspondiente & la posicidn superior

de aguja. La escobilla 30 hace contacto con la tira corta

- 8 -
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Qe |
26 durente la Ultime parte del movimiento de la aéujé desg
de la posicidn inferior a la posicidn superior de la mis—
ma. '

El circuito de control es alimentado desde una
fuente de corriente adecuada 25, tal como la red normal,

a través de un transformador reductor 34 que tiene un vol~
taje en el secundario de 30 V, y de una d15posici6n de rec-
tifioador 35. El terminal positivo del rectificador esta ;

conectado directamente a la escobilla de contacto 31 del
dispositivo 23 de posicionamiento. ‘

Un primer relé de control 36 tiene su bobina 37
de relé conectade a los terminales del rectificador 35 en:
serie con un contacto 38 de pedal. el cugl se cierra en ?
la posicidn delentera del pedsl 5 y se sbre en las posicio-
nes media y trasera del pedal. EL relé tiene un contacto:
39 de conmutador normalmente ebierto, un contacto 40 de !
conmutador normalmente cerrado y un contacto 41 de conmu-

tador de ‘inversién. Cuando el conbacto 38 del pedal esté ’

cerrado y la bobina 37 del reld estd activada, el contac-|

t0 39 cierra un circuito de retencidn para el relé 36 dest

i

de el terminal positivo del rectificador 35 a través de

i

la escobilla de contacto 31, el tambor conmutador 24, la
escobilla de contacto 33, el contacto de relé 39, la bo- |
bina de relé 37, al terminal negativo del rectificador.
Un segundo relé de control 42 tiene una bobina
dg relé 43, la cual tiene un extremo conectado al termi- |
nal negativo'del rectificador 35. El otro extremo de la

bobina 43 del relé esta conectado a través del contacto

40 de interruptor normalmente cerrado del relé 36, un ao—;

gundo Tiﬁﬁerruptor de pedal 44, el cual esta cerrado en

-9 -
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32, el tambor commutador 24 y la escobilla de contacto
31, &l terminel positivo del rectificador 35.

Cuando ambas bobinas 43 y 37 de relé estin desap-
tivadas, se cilerra un circuito desde el tefminal positivo
del rectificador 35, a través de un contacto de conmutadol
de inversidn 45 del relé 42, el contacto de conmutador de

inversidn 41 del relé 36 y el devanado 18 del freno de

et

la unidad de embrague y freno 12, &l terminal negativo de:

rectificador. Cuandé se activa el reld 36, se cierra un

circuito similaer, pero shora a través ﬁel'eontacto de con
mitador de inversidn 41 al devanado 16 de acoplamiento
is la unided 12. Cuando se activa el reld 42, se cierfa
un circuito desde el terminal positivo del réctificador,
a través del contacto de conmutador de inversidn 45, di-
rectamente &l devanado de acopiémiénﬁo 16,

Bl relé de control 42 tiene otro contacto 46 de
interruptor normslmente abierto, el cual estd conectado
a través del rectificador 35 en serie con una bobina de
relé 48 de un tercer relé de comtrol 47, y con la escobi-
1la 30 de comtacto cooperando ocon la tire de contacto com
ta 26 del tambor 24. El relé de control 47 tiene un con-
tacto de conmubador 49 el cual, en su posiéién de reposo,|
como la ilustrada, conecta al devenado 51 de excitacidn -
de una. vélvula 50 controleda electromsgnéticemente, a trat
vés del rectificador 35, y el cual, al ser activado el rer
le 47, conecta el devanado 53 de exeitacidn de una valvu-
la 52 controlada electromagnéticamente similar,a través
del rectificador. Las vélvulas 50 y 52 pueden ser de di-

sefio conocido por ejemplo del tipo conocido ﬁor el nombre

- 10 -
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comercial Electrojet, y estén conectadas por su lado de
entrada a un tubo de entrada de aire comin5, el cual es
t4 conectado a una fuente de aire comprimido (no 1lustrada)
Por sus ledos de salida las vélvulas 50 y 52 estén corlec—-g
tadas a través de tubos 55 y 56, respectivemente, a un g
cilindro 57 con el émbolo 58 y el véstago de émbolo 59, 1
que estd conectado a una unidad de corte del hile. Hay uné—

dades para corter el hilo bien conocidas en la téenica de

las maqulna de coser, y la unidad aqui empleada no se ha f

mo :
ilustrado, por consiguiente, comor formando parte, como |

. _ i
tal, del presente invento. Baste con decir que cuando se :

activa el devanado 51, como se ha ilustrado, se abre la g

vélvula 50, con lo cual la presidn que hay en el lado de |

]
la derecha del émbolo 58 mantiene & la unidad de corte del

hilo en su posicidn de reposo. Cuando se conmta el con-

tacto 49 para desexcitar el devanado 51 y excitar el deva;

nado 53, se cierra la vélvula 50 y se abre la vélvula 52,

con lo cuel el émbolo 58 efectlhia su carrere de trabajo y

acciona el corte del hilo. Al invertir el conmubador 49,

el émbolo 58 es hecho retorner de nuevo a su posicidn de
repoéo; h _ 5

El'circuito de control antes mencionado de posi;
cionamieﬁto de la aguja y de corte del hilo funciona comoi
sigué. : i

Suponiendo que el motor 1 estd funecionendo, el %
empujar el pedal 5 hacie a delante es movido el disco 10d;
acoplamiento contra el disco 6 de friceidn, con lo cual i
el eje 3 dé la méquina es accionado a su velocidad normali

de funcioﬁamiento de, por ejemplo, 5.000-6.000 revolucio-

nes por minuto. Mediante esta actuacidn del pedal 5 el

\
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contacto 38 del pedal es cerrado, con lo cual es activa-

do el relé 36 de control, y el confacto'41’de conmutador
interrumpe el circuito del devenado 18 del freno de la unii-
dad 12 de embrague y freno, y cierra el circuito-deldeya—
nado 16 de acoplamiento de esta unidad. La excitacidn del
devanadoe de acoplamiento 16 hace qué el disco‘de acopla-
miento 19 se aplique &l m;embro glratorlo 15 el cuel ac~
ciona asi al eje 13y, a través del tornillo sin fin 14,
a la corona 8. Esta, sin embargo, no produce efecto en
este .momento ya que esa coronsa puede girar libremente so-
bre el eje intermedio 9. -

Cuarido el operario qulta el pie del pedal 5 y
este wltimo retorna a su posicidn de repogo, el relé 36
permensce activado a través de su contacto 39 de retencidn
cerrado, y de las escobillas de contacto 31 y 33 del tam-
bor conmitador 24, en tanto que la aguja de la méquiné de
coser no haya llegado a su posicidn inferior. EL reforno
del pedel 5 a su posicidn de reposo hace ademds que el
disco de acoplamiento 10 se deSapli@ue del disoco. de friec-
cidn 6 y se aplique &l plato de friceidn 7 de la corona
8 acoplando con ello esa corona al eje intermedio 9. Ese
eje, y por tanto el eje 3 de la méiﬁné, es pues accionado
a través del engrenaje de helicoidal 14, 8 & una veloci-
dad reducidg de posicilonamiento de la aguja de por ejemplo
300 revoluciones por minuto. Al llegarla gguja a su posi-
cidén inferior, la escobilla dercontacton33 ge sepeara de
la tira de contacto 29, con lo cual se interrumpe el circhi-
to de retencidn del relé 36 y ese relé es desactivado. El
contacto 41 de conmutador interrumpe eon ello el circuito

del devanado 16 de acoplamiento y cierra el circuito del

- 12 -
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devenado 18 del freno, con lo cual se para 1nmed1atamﬁn—
te la méquine con la aguje en dicha posicidén inferior.
Si entonces el operario empuja el pedal 5 hacia
atras;fse cierra el contacto 44 del pedal. Con ello se
cierra el circuito del devanado 43 del relé de control
42, a través de las escobillas de contacto 31 y 32 del
tambor conmutador 24, y del contacto ahora cerrado 40 del
rele desactlvado 36, con lo cuel es excitado el relé 42
conmutando su contacto 45 para interrumpir el circuito
dei,devanado 18 del freno y para cerrar el circuito del
devangdo 16 de acoplsmiento. El disco 19 de acoplamiento i
es asi_desaplicado de nuevo del miembro 17 de freno, par;
gplicarse al miembro 15 de acoplemiento, con 1o cual el
eje 3.ae’la méquina es accionado de nuevo a la velocidad
reducidavde'ﬁosieionamiento de égujg, moviendo la aguja

desde su posicidn inferior a su posicidn superior. Tan

pronto como la aguja llega a esa posicidn superior, la
’ f
escobilla de contacto 32 se separa de la tira de contacto,

28 del tambor 24, interrumpiendo el circuito del devanadd

43 del rele, de modo que el contacto 45 del relé es de ;

nuevo 00nmutado pera abrir el circuito del deveanado de

acoplamiento 16 y cerrar el circuito del devanado de fre-§

i
i

no 18.. La méquina es con ello detenida inmediatemente con'

{1 la aguja en su posicidn superior.’

La excitacion del relé de control 42 hace ademé%
que se oiefre el contacto 46, preparando el circuito para?
el devanado 48 del reld 47. Durante el movimiento de la .
agujé desde su posicibn inferior a su posicién superior,
la escsbilla de contacto 30 se aplica a la tira de contaci

to 26 del tambor conmutador 24, haciendo que el relé 47

- 13 -
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sea conmutado el contacto 49 ae conmutador. Con ello g6 in
terrumpe el circuito anteriormente cerrado del devanado de
control 51 de la valvula electromagnética 50; y se cierra
el cireuito del devanado de control 53 de la vélvula 52,
produciendose la actuacidén del mecanismo de corte del hilo
de la manera que se ha descrito en lo que antecede. Cuando
se desactiva de nuevo el relé dé controi 47, el contacto
49 de conmutador hace que el devanado 51 sea excitado de
nuevo, de modo que se haga .retornar élrmecénismo de corte

del hilo a su posicidn de reposo.

cede hace posible que el operario mueva el‘pédal 5 en un
solo movimiento continuo desde su posicién delanters, pasan-

do por su posicidn media, a su posicidn trasera o de corte

vy se desactiva ese reld, se activa el relé de control 42,

Esto hace que el devanado Qe aooplémiento 16 permanezca ex:

posicidn inferior, hasta su posioién superior, en la cual

se pera la maguina.

23 de posicionamiento de la aguja, de las valwvulas 50 y 52

accionadas electromagneticamente para la actuacidn neumdtit

to muy répido y preciso de este mecanismo. Por este razdn
es tambien posible elegir una velocidad relativamente alta

de posicionamiehto de la aguja para el eje 3 de la méquina.

sea activado Qurante un breve intervalo de tiempo.y qne“

El circuito de.. control descrito .en lo que ante-

del hilo. En este caso se activa primero el relé de contro

=2

36 y, tan pronto como llega la sguje a su pésieién inferior

citado sin interrupecidn, con lo cual se permite que la agu

ja se desplace en un movimiento contimumo, pasando por su

El control eldeclrico, por medio del dispositivo

ca del mecanismo de corte del hilo, permite un funcionamien-

- 14 -
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Aunque el invento se ha ilustrado y descrito con

referencia a una realizacidn especifica del mismo, serd evi-
f

dente que se puede recurrir a otras reslizaciones comprondi-
!

das dentro del alcance de las reivindicaciones que se acom-

pafian.

N o T 4

Los puntos de invencidn propia no nueva, pero
mo presentada practicada ni divulgada en Espafla, que se
presentan pera que sean objeto de esta solicitud de Paten-!|

tesde Introduccidn por DIEZ afios, son los siguientes:

19,- Una méiquina de coser que incluye un embrague
}

principel controlado por pedal, actuado en la posicidn de-!

Jlantera del pedal de control de la maquina, un dispositivog

para cortar el hilo, =y un dispositivo de posicionamiento §
de la aguja que tiene unos medios giratorios conmutadores,!
tales como un tambor conmutador, conectado con el eje prin}
oipai de la miquina de coser para controlar electricamente|
una unidad de embrague y freno auxiliar electromagnética
para mover el eje de la maquina por medio de un, engrenaje
reductor a una velocidad reducida, y para detener el eje

de la maquine en la posicidn requerida de la aguja, respec-
tlvamente, siendo la disposicidn tal que, al volver el pedal
de su p03101on operativa a su posicidn de parada, el embra—
gue electromagnetioo actua para mover el eje de la maqulna,
a dicha velocidad reducida hasta que el eje de la maquina i

sea parado por la.accién del freno electromagnético en la |

-515._
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91 dispositivo de posicionamiento de ‘la aguja pera provocar

posicidn inferior de la aguja y de la miquina y que,_éﬁ un
siguiente movimiento del pedal en el sentido opuesto a una
vosicidn trasera, el embrague electromagnético es aceiona-
do otra vez, por lo gue la aguja, es movida todavia a di-

cha velocidad reducida para ser parada por la accidn de did

cho freno elsctromagnetico en la posicién superior de la
agnja, siendo accionado el dispositivo péra cortar el hilo

durante dicho Wltimo movimiento de la aguja de la ppsicién

inferior de la aguja a la Superior, comprendiendo dicha méi
quina de coser, ademés, un circuito electrico de control

que comprende un primer relé de contro;: adaptado para ser
activado por medio de un primer contacto operado por pedal
en la posicién delantera del pedal y dispuesto pars cerrar

un primer cirouito activador pera el embrague eléctromagne.

tico, ¥ un segundo relé de control que tiene una bobina de
relé conectada en serie con un segundo contacto operado
por pedal, cerrado en la posicidn trasera del pedal, con
un contacto normaimente cerrado, del primer relé de con-
trol, y con un contacto del dispositivo de posicionamiento
de la aguja que se abre en la posicidn superior de la agu-

jay cerrando dicho segundo relé de control, el ser excita-

do, un segundo circuito activador para el embrague eléetro

magnetico, por lo que la aguja, al llegar a su posicidn in

ferior, continua su avance a su posicidn superior para pa-
rarge en ella, slendo el dispositivo para cortar el hilo

controlado electricamente por un contacto adicional sobre

la accidn de este dispositivo cortante durante el movimien

to de la aguja de la posicidn inferior a la superior.

. 3 - v s 7
29,- Una maquina de coser segun la reivindicacion

- 16 ~




1, en la que el dispositivo para cortar el hilo es neumdti

camente movido por unos medios de valvulas electromagnetice~
mente accionados, controlados por dicho contacto adicionel
del dispositivo de posicionamiento de la aguja.

5 32,- Una méquina de coser, segin las reivindica-
ciones 1 & 2, en la que dicho primer relé de control com-
prende un contacto de conmutador para cerrar alternativa-
- lmente los cireuitos activadores para el embrague electro-

|

magnetico y el freno electromegnetico, respectivamente, es-

10 |tando dicho contacto de commutador conectado en serie con |
un contacto de conmutador de dicho segundo relé de control)
cerrando dicho Ultimo contacto de conmutador, el ser exci-!
tﬁdo dicho segundo relé de control, dicho segundo cireuito

laativador pare dicho embrague electromagnético.

15 42,.- Una miquina de coser segin las reivindica-
ciones 1, 2 8§ 3, en la que dicho segundo relé de control,

al ser excitado, cierra un contacto en el circuito de un

tercer re;é y comprendiendo dicho ultimo circuito el con-

-+ |tacto adicional del dispositivo de posicionamiento de la

20 |aguja, accionando dicho tercer relé, gl ser excitado a di—§
cho dispositivo para cortar el hilo. :

5.~ Une méquina de cosef que incluye un embragué
principel controlado por pedal. ) é

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-

25 lcede, representado en los dibujos que se acompafian y para :

1os fines que se han especificado.

25.2.71 | -7 -




Esta Memoria consta de dieciocho hojas escritas

a maquina por una sola cara. ‘ o
waaria, ¢ MARST

P. A,

MER/




IE JONG & DR VLIEGER WACHINEHANDEL N.V.

387415




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



