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por: "UN DISPOSITIVO DE EMBRAGUE PARA TRANSMITIR MOVI-
MIENTO DE ROTACION DESDE UN VOLANTE A UN ARBOL IE
UNA PRENSA MECANICA® (Clase Internacional T16d)
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Esta invencidén de Bruce Albert Carpenter
¥ Joseph Richard Keller se refiere e dispositivos de
embrague que forman parte de conpuntos de transmisidn
para prensas mecédnicas y, en particular, a dispositivos
de embrague "de una sola vuelta" para aplicadores de
terminales eléctricos.

Los.terminales eléctricos son frecuente-~
mente recalcados a los extremos de conductores eléc-
tricos por un aplicador accionado por un motor eléectri-
co, Después de conectar el motor eléctrico, son hechas
juntarse matrices de recalcado relativamente movibles
que forman parte del aplicador, por ejemplo, por la ac-
tuacién de un pedal, para recalcar un terminal al extre-
mo de un conductor funcionalmente posicionado entre las
matrices. El pedal controla un dispositivo de embrague
"de una sola vuelta" que forma parte de la transmisidn
desde el motor eléctrico a las matrices de recalcado.

' Los embragues "de una sola vuelta® exis-
tentes tienen muchas partes y muchas superficies de
apoyo que estdn sometidas a desgaste. Consiguientemen-
te, los embragues existentes requieren ajuste frecuen-
te y sustitucién freocuente de partes gestadas. Ademés,
son caros la fabricacién y el montaje de estas partes.

Segin la presenté inveneidn, un disposi-
tivo de embrague para transmitir movimiento rotatorio
desde un volante a un 4rbol de la prensa mecénica, com-
prende un miembro de arrastre recibido pafa movimiento
deslizante a lo largo de la longitud de una ranura en
la superficie del drbol, una barra de tope montada para

movimiento entre una primera posicidén de bloqueo en la
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que la barra de tope se aplica al miembro de arrasire
para mentener el mismo en una posicidn retraida separa-
da del volante, y una segunda posicién liberada, en la
que el miembro de arrastre es empujado por medios elds-
ticos hacia una posicidn de trabajo, en cuya posicidn
de trabajo el miembro de arrastre se aplica al volante
para transmitir movimiento de giro del volente al 4r-
bol, medios para accionar la primera barra de tope,

une primera leve parae atacat el miembro de arrastre
durante une unica revolucidén del drbol, para hacer que
el miembro de arrastre se retraiga progresivemente des-—
de la posicidn de trabajo, y una segunda leva montada
para rotacién con el érbol para coger la barra de to-
pe durante la vnica revolucién del drbol para hacer que
la barra de tope se mueva desde la segunda a la primera
posicidn, estando dispuestas la primera y la segunda
levas de memera que & la terminacién de wna revolucidn
del drbol, la barra de tope esté en la primera posicidn
vy el miembro de arrasire es cogido por la barra de tope
en la posicidén retraida.

En una realizacién preferida, la barra de
tope esté pivotablemente montada en una placa fija,
teniendo la placa fija un orificio central con manguito
para soportar el drbol, incluyendo el disposifivo para
accionar la barra de tope un solenoide que tiene una
armadura conectada & la barra de tope.

Un collar de tope puede estar montado pa-
ra rotacién con el drbol, teniendo el collar de tope
de la segunda leva, aplicedndose la segunda leve & un

seguidor formado en un brazo de la barrae de tope, apli-
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céndose dicho brazo, en la primera posicidn de le barra
de tope, en un rebajo formado en el miembro de arrastre.

Ademds, un 1lébulo puede estar soportado
por el collar de tope, teniendo el lébulo una primera
superficie de tope y una segunda superficie de tope,
teniendo un segundo brazo de la barra de tope un extre-
mo para aplicarse a la primera superficie de tope para
eviter la rotacidén del érbol en un primer sentido. Un
fiador de retroceso movible puede estar previsto para
aplicarse a la segunda superficie de tope, para evitar
el movimiento del arbol en el sentido inverso. '

A continuvacién serd descrita una realiza-
cibén de la invencidn, a modo de ejemplo, haciéndose
referencia a los dibujos que se acompafilan, en los cua-
les:

La Pigura 1 es una vista en perspectiva
despiezada ordenada de un bastidor de una prensa mecd-
nica y del conjunto de trensmisién, volante y motor
eléotrico de la prensa mecdnica;

La Figura 2 es una vista en perspectiva
despiezada ordenada de un dispositivo de embrague de
acuerdo con la presente invencidn, no estando mostra-
das algunas piezas que formen parte del conjunto de
transmisidn de la Figura 1;

Ia Figura 3 es wn detalle en pérspeetiva
despiezada ordenada, que ilustre la relatidn entre com~
ponentes del dispositivo de embrague de la Figura 2; y

La Figura 4 es un detalle de una placa
de accionamiento provista para unidn el volente de la
prensa mecdnica,
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Como se muestra en le Figura 1, una pren-
sa mecénica en forma de aplicador 1 para recalcar termi-
nales eléctricos a los extremos de conductores incluye
un motor eléetrico 3 conectado por una correa 5 a un
volante, Un conjunto de transmisidén 9 transmite movi-
miento de rotacidén del volante y convierte el movimien-
to de rotacidn en un desplazamiento lineal de una matriz
de recalcado superior (no mostrada), conectada a un ex-
tremo de una corredera o empujador (no mostrada) para
abrir y cerrar la matriz la recalcado superior con res-
pecto a una matriz de rscalcado inferior estacionaria
(no mostrada).

El conjunto de trensmisidén incluye wn
dispositivo de embrague “de una sola vuelta" para tragg
mitir movimiento de rotacidén al drbol 11 del volante 7,
montado para movimiento de rotacién en un cojinete de
una placa fija 13. Como muestra la Figura 2, el drbol
11 estéd formado con una ranura slargada 15 en la que
estd recibido deslizablemente un miembro de arrastre
17. E1 miembro de arrastre 17 estd cargado por un mue~
1le 19 hacia el extremo dereého del drbol, como se ve
en la Figura 2, El miembro de arrastre 17 estd formado
con un rebajo 21, en el que puede ser recibido el ex~
$remo libre 23 de un brazo 25 de una barra de tope 27.
El rebajo 21 tiene una superficie inoclinade éo. La ba-
rra de tope 27 estéd pivotablemente montada en la placa
fija 13 y estd conectada por un brazo articulado 29 a
la armadura 31 de un soienoide 33. El1 solenoide 33 es-
t4 montaedo, por una ménsula 60, a la placa fija 13.

La barra de tope 27 tiene un brazo adicional paralelo
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al brazo 25 pero mids corto que €1, cuyo brazo 35 tiene
un extremo 36. Como se ve mds claramente en la Figura
3, uwn seguidor de leva 26 estéd formado en la superficie
interior del brazo 25 y un saliente 24 estd formado en
la superficie exterior opuesta del brazo 25,

El extremo derecho (segin se ve en las
Piguras 1 y 2) del 4rbol 1l soporbta libremente el vo-
lente 7 y se extiende a través de un orificio central
37 en un collar de tope 39, a travds de un espacio sus
tancialmente cerrado por miembros superior e inferior
49, 51 y a través de un orificio central 53 de una pla-
ca de soporte 55. Refiriéndonos shora en particuler a
la Figura 3, el collar de fope estd provisto en una
cara de un 1lébulo 41 que define una primera superficie
de topé 43 y una segunda superficie de tope 45.

Une leva 47 estd formada en la superficie
opuesta del coller de tope. El collar de tope 39 estéd
enchavetado para rotacién con el drbol 11.

Los miembros 49, 51 esténunidos a la pla-
ca de soporte 55 y el miembro superior 49 tiene unida
a é1 una leva 57. Un rebajo 56 estd formado en el miem-
bro superior 49.

La placa de soporte 55 estd unida a 1la
placa fija 13 por ménsulas 59.

El extremo derecho del drbol 11 se extien
de completemente separado de la placa de soporte 55, y
unida al lado del volante adyacente a la placa de sopor
te 55, hay una placa de accionamiento 63 (como se mues
tra en la Figura 4), en la cual estén formadas tres

renuras igualmente espaciadas 65 de una anchura sufi-
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ciente para recibir el extremo del miembro de arrastre
17.

Un fiador de retencidén 67 cargado por mue-
lle estda pivotablemente montado en la placa fija 13 pa-

ra aplicerse a la segundas superficie de tope 45 del 14-

bulo 41.

Una excéntrica 69 estd enchavetada al ex-
tremo izquierdo (segin se ve en las Figuras 1 y 2) del
édrbol 11, para movimiento de rotacidén con el drbol. La
excéntrica 69 forma parte del conjunto de transmisidén
y actia como un brazo acodado para convertir el movi-
miento de rotacidén del &rbol 11 en un movimiento alter-
nativo.

En la posicién inactiva del dispositivo
de embragus, la disposicidén de las partes es tal que
el extremo 23 del brazo 25 de la barra de tope 27 se
introduce en el rebajo 21 del miembro de arrastre 17.
Bn esta posicidén, la barra de tope 27 mantiene el miem-
bro de arrastre 17 en una posicién retraida separada
del volente 7. En la posicién inopersnte del dispositi-
vo de embrague, el extremo 36 del brazo 35 de la barra
de tope 27 se aplicard a la superficie de tope 43 del
1ébulo 41 y evitard el movimiento de rotacidn .del drbol
11 en un sentido levdgiro, segin se ve en la Figura 3.

En funcionamiento, el motor eléétrico 3
es hecho trabajar por actuacidén de un interruptor de
arranque (no mostrado). EL motor eléctrico 3 acciona
el vblante T por medio de una correa 5, cuyo volante 7
gira libremente en el extremo derecho del drbol 11, Pa~

ra hacer que la corredera o empujadnr sea accionada a
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travéds de una carrera de trabajo, es actuado un inte-
rruptor de pedal (no mostrado), el ciael hace que el so-
lenoide 33 sea excitado y elevada la armadura 31l. El
movimiento ascendente de la armadura hace que el brazo
articulado 29 pivote la barra de tope 27 en un sentido
levégiro, segin se ve en la Figura 3, para elevar el
extremo 23 del brazo 25, separéndolo del rebajo 21 del
miembro de arrastre 17. Al mismo tiempo, el extremo 36
del brazo 35 de la barra de tope 27 es elevado separdn-
dose de la superficie de tope 43 del lébulo 41. El miem
bro de arrastre 17 desliza entonces hacia delante en la
ranura 15, hacia el volante 7, bajo la influencia del
muelle 19, E1 extremo derecho del miembro de arrastre
17 entra entonces en una ranura 65 de la placa de accio-
nemiento en rotacién 63, La rotacidén de la placa de ac-
cionamiento 63 hace gue giren el miembro de arrastre 17,
el 4rbol 11 y el collar de tope 39.

Despuds de girar el 4rbol 11 aproximada-
mente 2700, la leva 57 ataca la superficie inelinada 20
del miembro de arrastre 17 vy hace que éste se retraiga
progresivamente hacia la izquierda contra la carga del
muelle 19, de manera que es completamente desaplicado
de la placa de accionamiento 63 a le terminacidén de una
revolucidén del drbol 11. Despuds, la leva 47 del collar
de tope 39 se aplica al seguidor 26 en el brazo 25 para
empujar la berra de tope 27 hacia abajo en un sentido
dextrégiro, segin se ve en la Figura 3, de manera que
el extremo 23 se introduce en el rebajo 21 del miembro
de arrastre 17 y lo mantiene en su posicidén retraida y

el saliente 24 se introduce en el rebajo 56. E1l sole-
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noide 33 habrd sido en este momento desexcitado. Al mis-
mo tiempo, el extremo 36 del brazo 35 se apoya contra la
superficie de tope 43 del 1lébulo 41 e impide més movi-
miento del drbol 1l en el sentido de accionamiento. Bl
fiador de retencidén 67 se aplicard o la superficie de
tope 45 para evitar cualquier rotacién del drbol 11 en
el sentido inverso.

Las posiciones de las leves 47, 57 son ta-
les que, a la terminacidn de una revolucién completa del
drbol 11, el miembro de arrastre 17 estd en una posicidn
retraida en el extremo izquierdo (segin se ve en la Fi-
gura 2) de la ranura 15, y la barra de tope se introdu-
ce en el rebajo 21 para mantener el miembro de arrastre

17 en su posicidn retraida,

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia, pero no
nveva, establecida, practicada ni divulgada en Bspatia,
que se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Introduccidén, por DIEZ afios, son los si-
guientesg:

1.~ Un dispositivo de embrague para trans-

mitir movimiento de rotacidén desde un volante & un drbol
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de una prensa mecénica, que comprende un miembro de arrag
tre recibido para movimiento deslizente a lo largo de
una ranura en la superficie del drbol, una barra de to-
pe montada para movimiento entre una primera posicidn
de bloqueo, en la que la barra de tope se aplica al miem
bro de arrastre para mentener el mismo en una posicidn
retraida separada del volante, y una segunda posicidn
liverada, en la que el miembro de arrasires es empujado
por medios eldsticos hasta una posicién = operante, en
cuya posicién operente el miembro de arrastre se aplica
al volante para transmitir movimiento de rotacidn del
volante al drbol, y medios para accionar la barra de
tope, caracterizado porque estd prevista una primera
leva para atacer el miembro de arrastre durante una re-
volucidn Unica del 4rbol para hacer que el miembro de
arrastre se retraiga progresivamente desde la posicién
operativa, y porque estd prevista una segunda leva,
montada para girer con el drbol, para aplicarse a la ba-
rra de tope durante una Unica revolucidn del 4rbol, pa~
ra hacer que la barra de tope se mueva desde la segunda
posicion a la primera posicién, estando dispuestas las
levas primera y segunda de manera que, a la terminacidn
de una revolucidén del drbol, la barra de tope esté en
la primera posicién y el miembro de arrastre sea atacado
por la barra de tope en la posicién retraida.

2.- Un dispositivo segin la reivindica-
cién 1, en el cual se incluye, para accionar la barra
de tope, un soienoide que tiene una armedura conectada
a la barra de tope, caracterizado porque la barra de

‘tope estd montada a pivotamiento en wna placa fija, te-
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tar el érbol.

3.- Un dispositivo seguin las reivindica-
ciones 1 § 2, caracterizado porque un collar de tope
estd montado para rotacién con el érbol, soportando el
collar de tope dicha segunda leva, aplicéndose la segun
da leva a un seguidor formedo en un brazo de la barra
de tope, aplicéndose dicho brazo en un rebajo formedo
en el miembro de arrastre, en la primera posicidn de la
barra de tope.

4.~ Un dispositivo segin la reivindicacidn
3, caracterizado porque un ldébulo estéd soportado por el
collar de tope, teniendo el lébulo una primera superfi-
cie de tope y una segunda superficie de tope, teniendo
un segundo brazo de la barra de tope un extremo para
aplicarse a la primera superficie de tope y un fiador
de respaldo movible, montado en la placa, para aplicer-
se a la segunda superficie de tope.

5.~ Un dispositivo segin cualquiera de
las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque la
primera leva estd montada en un miembro esﬁacionario.

6.~ Un dispositivo de embrague para trans—
nitir movimiento de rotacidén desde un volante a un ér-
bol de una prenss mecdnica.

Tal y como se ha descrito en 15 Memoria
que entecede, representado en los dibujos gque se acom-

pafian y con los fines que se han especificado.

13.2.71 - 11 -



387180

Esta Memoria consta de once hojas y la
presente, escritas a mdguina por una sola de sus ca-
ras. AR

48 FeB ait
Madrid,
P.AI
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