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E1 Estatuto vigente sobre Propiedad Industrial, de
26 de Julio de 1929, en su texto refundido publicado el 30
- de Abril de 1930, establece 1os caracteres de patenfabili-
%dad.de las invenciones de tipo industrial que tienenfpor -
objefo.obtener ventajas sobre 1o ya conocido, admitiendo -
por consiguliente como patentables, las nuevas mdquinas, a-
paratos, lostrumentos, procesos de fabricacibn, etc. ILa am
plitud de conceptos previstos como patentables, ha 1levado
al legislador a aclarar (Art2. 46) que 1a enumeracién con-
tenida en dicho cuerpo legal es puramente enunciativa*y no
limitativa, haciéndola extensiva incluso a loa descubrimien
tos de‘tipo clentifico (Arte. 47). _

~E1 Decreto de 26 de Diciembre de 1947, recogiendo
1a Orden de 18.de Noviembre de 1935, coufirma el criterio
legal de que tambien serdn patentables 1os inastrumeantos, ob
Jetos, o partes de los mismos, que aporten a la funcién a
que son destinados, un beneficio o efecto nuevo, y en defi
nitiva que constituyan una mejora sustancial sobre lo ante
riormente conocido. ' ’

| Pues bien, a tenor de 1o expuesto, y en base a1l ar-

ticulado que recoge los conceptos expresados, debe conside-
rarse, que la invencidén a que se refiere la prgeente MeMO=-
ria, constituye una novedad icdustrial, con caracteristizas
¥ ventajas queé la hacen merecedora del privilegio de explo-
tacién exclusiva que por ella ee solicita, premiendc as{ -
ios méritos de quien aporta a la industria del pafs una wme-
jora efectiva y pfecisamente comprendida eetre las enuncis-~
das por la Ley como patentables. (Arts. 46 y 47 en relacidn

con el 171, en su nueva redaccién afectada por 1la Crden de

18 de Noviembre de 1.935).
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herge y es levantada chapoteando en ella de manera progresi-
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Generaluente, las maquinas de lavar en cuerda es-

tén constituidas por una pluralidad de unidades dlspuestas
en bateria de modo que cada una de éstas unidédés reéliza
una fase concreta de lavado. ' - O

Cada una de estas unidades esta generalmente cbns—

tituida por un bombo soporte de las pilezas de tealdo, cuyo

bombo dotado de un mov1m1ento alternatlvo de avance y retro |

ceso, primero embebe un tramo de la pieza aAlavar en una -

cuba al efecto dispuesta y la saca despuésrdelrlugar'en don~{ -

de la ha embebido ejecutando una funcién generalmente 1la-

mada de reempape, es decir, elevando y sumergiendo alterna-

tivamente y continuadamente cada uno de 105:tfamos de la - |

pieza de tejido en una solucidn jabonosé, distinta en cada
una de las cubas gue constituyeﬁ la béferia. 7

En algunos casos, antes de :asar de una-unidad a
otra, el tejido, es decir, la pieza textil, pasa por dos -
0 tres fases distintas en cada unidad.rEstas fases, general
mente de aclarado, se producen merced a un desplazamlento -
helicoidal de la pieza de tejido sobre el bombo soporte, a
cuyo fin, la cuba que contiene el lquldO, en el cual se
produce la inmersidén del tejido, estd dividida en comparti-~

mentos en cada uno de los cuales la pieza de tejido se su=

va.
Las piezas de tejido, de manera contlnuada, van -
sasando de una unidad a otra hasta él total paso por la ba-
teria completa sufrlendo las dlstlntas oyeraclones prev1stas
<
El tejido en pieza se 1ntroduce por un frente de
la bateria de unidades, merced a un disjositivo de rgdlllos

Yy pasa de una unidad a otra hasta salir por el extremo opues
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tantes los rodillos extremos del rodillo central, estén mon~

B
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to a través de elementos escurridores. A fin de que el lavad
en pleza sea continuo unas piezas se empalman a obtras por -

medios convencionales para conseguir bobinas continuas.

' Los.érganos productores de movimiento en este tipo

de maquinas, deben estar cuidadosamente disshados ¥ sus

mo-
vimientos totaluente definidos a fin y efecto de evitar ten-
slones que puedan alterar las caructeristicas mecénicas del

tejido deformando éste.

‘Los perfeccionamientos objeto de este registro es-
tén_enfocados especialmente hacia'los drganos productoress de
movimiento, en este tipo de méquinas y su disposicidén da -
lugar'a una’ concepcidn de conjunﬁo de méAgquina, sino nuevo -
totalmente, si distinta a las restantes.

' En efecto, la maquina en donde.se aplican los per-
feccionamientos objeto del registro, esta constitulda jor -
unarpluralidad de cubas dispuestas una al lado de otras y
formando con sus paredes divisorias un paso de helicoide.

En estas cubas se realizan la totalidad de fases de
la&ado, de ménera que siendo gl tejido en piéza inmerso en
la primera de ellas, cuando surge por'lé opuesta ha sufrido
la totalidad del proceso.

l | Eljrodillo o rodillos soportes de la pieza bextil
van desde la primera cuba a la opuesta sopbrtando las distind
taé partes del tejido tratadas en mijuina, las cuales nartes
dé'tejidO'se'desplazén en avance homogéneo sobre el soporve,
mérdéd a la'generatriz,helicoidal provocada por las cubas y
con éI auxiiio de tres rodillos que complementan la accidn
de transﬁortery sustentacidn del rodillb soporte priucipal.

Estos tres rodillos auxiliares situados en linea, y equidis-
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cono més adelante veremos, es el que provoca 1os mov1m1en—

tos de reempape productores del lavado de 1a pieza.'
Evidentemente, la cuba con paso de helidoide*forma—‘
do por sus tabiques y el rodillo o rodillos soporteS'del -

tejido, son elementos complementarlos y condlclonados a los

jfrodillos auxiliares eaecutoras del- lavado, y los perfe001o-

namientos objeto de este registro consisten fundaméntal y -
concretamente en la disposicién de,eétos rodillos y en su -
organizacién mecénica ademds de los movimientos que en'ellos
se producen, | ' |

‘Tal y como hemos manifestado aﬁtéribrmenté,'ios tres
rodillos, de igual longitud al rodillo sdpqrﬁe déttejido -

y paralelos a €1, estén dispuestos sbbrerun baétidor Bas- '
culante, Este bastidor basculante sobre el eje del rodillo -
central, estid conectado a una blela accmonada por medios -
convencionales, cuya biela produce un movimiento alternati-‘
vo ascendente y deéscendente en el bastidor bascuiante, la
maéuina dispone de dos de estos bastidorés,fﬁno situado en
cada extremo, siendo ambos motrices. . ' |

El efecto derreempape lo consigue el movimiento alter

[pativo ascendente descendente del bastidor, el cual provoca

acercamientos y alejamientos alternativos de los rodilios -
extremos que soporta hacia el fondo de la cuba.

' Los tres rodillcs, el central y~ios dos extremés, dis-
ponen de guias que complementan a la acciéh generatriz de -
las paredes divisorias de la cuba, de manera gue el tejido
se desplace sobre los tres rodillos aux111ares N sobre el -
soporte principal a medida que progresa en las faSes de la-

vado.




""\4 -
.

L.
©
[

NS
o S

25

10

s

E1 rodillo o rodillos o soporte principal es para-
lelepipédico, ofreciendo distintas facetas en su superficie
de trabajo, facetas que forman una superficié poliédrica -
déstinada-a impedir que la pieza de tejido mojado se adhie-
ra & dicha superficie y por tanto se produzcan'tensiones en
el tejido.

~Los rodillos auxiliares estén dotados de movimientd
por .un medio producfor del mismo de caracteristicas conven-
cionéles. Este-movimiento que transforma al rodillo auxiliax
central en rodillo conductor es transmitido por medios con-
vgncionales al rodillo soporte principal, ¥y por un nuevo -
sistema, a los rodillos extremos.

Este sistema que constitﬁye el objeto principal =~
de ios perfecéionaﬁientos de la presente invencidén se centra
precisamenﬁe

a) En el bastidor soporte oscilante.

b) En el productor de movimiento alternativo de as+
censo y deséenso del bastidbr soporte oscilante.

' ¢)En la disposicién mecéﬁica transmisora y produc—
tora de giro én'los rodillos extremos dispuestos en el bas-
tidorrséporte oscilante. '

| Cbmo ya hemos dicho anteriormente, el rodillo au-
xiliar centrai sﬁstentado por el bastidor sopor%e oscllante
.se—cdnstituye en elemento conductor de los rodillos extremos
y dei-rodiiié soporte principal del tejido en pieza.

A tal fin este rodiilo auxiliar central recibe di-
rectaménte movimieﬁto de una fuente engrgética, movimiento -
transmiﬁidd posteriormente por medios convenciocnales al so-

porte principal, y movimiento éste transmitido por planeta-

rios a los rodillos extremos.
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cuanto al soporte comfin a los tres rodillos se balancea de

la velocidad del rodillo opuesto.

Estos planetarios, conectadqs al-rodlllo Centrél -
actGan como inversores, es decir, que'provocan'uﬁ'séntidor
de giro distinto en cada uno de los rodillos»extrémos,,seh-
tido de giro y fuerza de giro trénsmitido integramentg a'eéﬁ
tos rodillos extremos por medios convencionéies, produbiéndg

se efectos precisos en las velocidades de estos rodillos -

abajo—arriba y arriba-abajo alternativamentq, mapdado por
la biela. Efectivamente, este movimiento de bélancéo en un
caso suma velocidad a un rodillo extremd} mientras gque en 7
el otro resta en idéntica proporcidén velocidad al rodillo
opuesto. 7

Este resultado mecénico obedece al desplazamiento_
de los planetarios sobre el piﬁén de mando, deSp}azémiento
ajeno a la toma constante de fuerza entre piﬂén de mando -,
¥y planetarios, por tanto cuando un planetario 'se desplaza en
el mismo sentido que el giro del pifibn de méndo5 este plane-
tario ve aumentada su velocidad y en igual proporcidn éumeg
ta la velociﬁad del rodillo extremo, con 'el*Gue cdnecta, -
mientras que el plaﬁétarib opuesto recorre en sentido inver-
S0 y contrario al giro del pifién' de mando, un desplazamiento
igual al planetario anterior, pero con efecto contrario, es

decir, restando velocidades y viéndose por tanto disminuida

El efecto logrado con esta combinacién mecénica -
con51ste en igualar las tensiones de las partes de la pieza
de tejido en sus chapoteos de reempape, es decir, elevacidn
vy descenso programados con el fin de producir el Iavadorde
la pieza textil en cuestidu.

La igualacidn de tensiones se consigue manteniendo
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en equilibrio el arrastre de la pieza textil dispuesta en el
soporté'principal y pasante periféricamente en el rodillo -
central, produciéndose lentamente la inmersidén y con mayor
rapidez la émersién o levantamiento de la parte de la Lieza
textil sumergida en la cuba.

Descrita suficientementé la realizacidn exjuesta
Sse acompaifia una hoja de dibujos en la que esquemiticamente
v a,médo ilustrativo se ha representado un ejemplo del ob-
.jeto'de este registro en el que aparece un solo rodillo so-
porte, no obstante en la préctica puede aumentarse su, nlme-
ro e incluso suprimirse ejerciendo su funcidn el rodillo -~
auxiliar central mas dimensionédo, va que este rodillo siem-o
pre serd conductor del rodillo soporte nrincipal.

En la figura 1 aparece una pers; ectiva del conjunta
de la méqﬁina en donde  se aprecia la disposicidn de los ele-
nentos que 15 constituyen y su organizszcidn mecinica.

En esta perspectivé con linea de trazos se ha repre
sentado la &isPOSicién del paso de la pieza de tejido en su

pfoceso de lavado.

En la figura 2 aparece un detalle de la organizacidl

—

mecénica con referencias aplicables, como més adelante vere-
mos a lé descripcibn de este elemento fundamental en el -
rfunciéramiento del conjunto.

R Referidos a la figura 1, seialamos: -l- bateria de

cubas; -2~ formacién de paso de helicoides entre las beteria

[4]

de cubas;i—B— rodillo principal soporte del tejidoj; —~4- ro-
dillo auxiliar extremo; -5- rodillo auxiliar central; -6-

ggias que complementan la accidn de loé\tabiques -2~ provo-
cando el deslizamiento helicbidal de la pieza de tejido re-

presentada con linea de trazos; -7- brazo soporte basculante

- s
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-8~ biela; -9- reductor y &rbol de transmisién hacia,elvso-

guiré sobre los movimientos y resultantes de- mov1m1ento pro- /

porte basculante dispuesto en el extrémo'bpﬁeétb; -10- gehe-
rador de movimiento; -11- eje coﬁducﬁor coinéidegterdon;el
rodillo auxiliar central; -12- reducfor;,;iBQVQéneradsf_del :
movimiento del reductor; -l14- érgenos de transmisién al ro-
dillo soporte principal; -15- planetarios; -164 elementos -
de transmisién y, —17; pifiones conducto:eé—de 105 rodillos
extremos, | o
‘Referidos a la figura 2 y conlobjeto'de facili-

tar tal y como antes hemos anun01ado 1a descrlpclon que se-

ducidos en este sistema mecénico, utlllzaremos una numera— ,
cibén distinta y al margen de la antes utlllzada en la des-
cripcibén dela figura 1. Con el nimero -O- sefialamos al en—
granaje conductor; -1- planetario izQuiérdp; - ?lanetario.
derecho; -3- pifién extremo izquierdo, y ?4f pifidn extremo
derecho-. Las flechas Y,F y K sefialan los sentidos de éiro

que se producen en el conjunto.

R
GUAL!TY
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~ Hecha 1a descripcibu a que se refiere 1la memorié

que antecede, en preciso insistir en que 1os detalles de
realizacién de 1a idea expuesta, pueden variar, es decir,
que pueden sufrir peqﬁeﬁas altéraciones, basadas siempre
en los principios fundamentales de 1a idea, que son en esen
cia,los que quedan ref]ejados en los parrafos de la descrip

cién hecha. En efecto, el Articulo 4B del Estatuto vigente

' sobre Propiedad Industrial, establece como no patentables,

en su apartado tercero, "los cambios de forma, dimensiounes,
proporciones y materias de un objeto ya patentado” fisando
asi el criterio del legislador en el sentido de que paten-
tada una idea que pueda dar lugar a una realidad practica
e induétrializable, nadie podrd apoyarse en ella para, a
pretexto dé haber introdﬁcido ligeras modificaciones, pre-
sentarla como nueva y propia.

Este principio, en cuanto al alcance de la protec-

cidn del objeto patentado se refiere, se halla confirmado

por numerosas Sentencias del Tribunal Supremo, y entre -
ellas, como mis terminantes, en las de fechas 16 de Octubre
de 1954, 23 de Enero de 1959, 20 de Marzo de 1964 y otras.

Establecido e1 concepto expresado, en cuanto a la

| amplitud que debe darse a 1a proteccidén solicitada, se re-

dacta a continuacién 1a Nota de Reivindicaciones, de acuel
do con lo Qﬁe se éstablece en el Gltimo pArrafo del apar-
tado tercero del Articulo 100 de 1la iey; sintetizando asi
las novedades que se desean reivindicar:
NOTA DE REIVINDICACIONES
Eu resumet, el privilegio de explotacidn exclur.-
va qﬁe gse solicita, recaerd sobre las reivindicaciotes si-

- guientes:
L~

e
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‘plementados por tres rodillos auxiliares, uno central y dos

;;77

12.- "PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS DE LAVAR
EN CUERDA", de las convencionalmente constituidas:pog'una
bateria de cubas contencdoras del liquido en que se lava el
tejido, y un rodillo soporte de este tejido, cafacterizado
esencialmente porque el rodillo o rodillos soportes'del te-

Jido se mueven en giro continuo sobre su eje, y estén com-

extremos, todos ellos montados por sus extremos sobre sendod
brazos soporte basculantes mandados por un elemento exterio;
los cuales brazos dotados de un ciclo alternativo ascenden-
te descendente acercan y alejan ciclicamente los rodillos -
auxiliares extremos a las cubas cqntenedoraé del liquido, -
estando estos rodillos daetados de medios de gobierno y pro-
ductores de giro, de tal manera que cuand? un rodillo auxi-
liar extremo se acerca a la cuba, disminuye de velocidad -
mientras el rodillo auxiliar del extremo opuesto se aleja a
mayor velocidad.

28,- "PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS DE TAVAR
EN CUERDA", segin la reivindicacibn anterior, caracteriza-
dos esencialmente porque ventajosamente cada uno de los bra
z0sS soporte de los rodillos auxiliares estd conectado a un
elemento excéntrico solidario a un generador de movimiento,
mediante los cuales los brazos soporte éjecutan el desplaza
miento peribdico de basculacidn, y caracterizado ademés por
que los medios de gobierno dispuestos en cada uno de 1los -~
brazos basculantes, estin constituldos por un pifién conduc-
tor solidario al rodillo auxiliar central,rcuyo pifibn esté
conectado a una fuente de movimiento independiente, el cual
pifibn comporta diametralmente opuestos dos planetarios, ca-

da_uno de los cuales planetarios transmite movimiento a los
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dotado de mayor velocidad de giro.

'péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

rodillos auxiliares extremos, todo ello de manera tal que

cuando el brazo basculante estd parado, las velocidades de
los rodillos extremos_son idénti;as, ¥y cuando el brazo bas
culante se encuentra en movimiento al efecto de los plane-
tarios hace que uno de los rodillos exteriores disminuya -
velocidad; mientras que el opuesto aumenta velocidad de gi
ro en idéntica proporcidén a la restada al otro rodillo, coi
cidiendo la disminucidn de velocidad del rodilloc extremo, -
con el acercamiento de este rodillo hacia el fondo de la cu

ba mientras que el rodillo contrario es alejado de la cuba,

38,- Se reivindica por Gltimo como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita
"PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS DE IAVAR EN CUERDA".

' 7 Todo ello tal y como gueda descrito y reivindi~-

cado en la presente memoria descriptiva que consta de doce

Madrid, 28 de Diqiembre de 1.970

i
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