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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un aparato para establecler
- comunicacidn telefénica sin marcar‘el @ﬁmero en el disco del te-
léfono, y por tanto, sin tener que recordar dicho nfmero, bastan-
do sblo con puisar el botbén o clavija correspondiente, siempre que
5 dicho nimero esté preestablecido en el aparato.
Estés niimeros se preestablecen o forman en el aparato a vo-

luntad, y pueden cambiarse cuantas veces se dssée, por el proplo

'usuario, Y en cugnto a su cantidad, no existe limite ya que depen
de del tamafio del aparato.
10 El principio de su fuhcionamiento es el siguiente:
5i nos limitamos a un nfmero telef&hico'a via de ejemplo,
en un disco de 10 cm. de dilmetro ¥ de 5 mm. de altura, colocamos
en sg borde unos topes ortornillos'dérunos tres mm. de di&metro
. ¥ unos fres ﬁml &é altura (pueden séf:&oé mm} de diémetro y tres
15 _ de altura, etc., ya que las medldaa no se- citan a tiwlo limitatid -
vo) agrupados tal como se indica en la flg. 1. Un grupo de dos
.. topes separadosentre sf, a partlr de sus centros, aproximadamentq
unos 5 mm. un espacio vacio de 10 mm, - aprox;madamente° otro grupc
de dos topes separados entre si ugualmente 2 mm- ug grupo de seig
20 'topes, otro espacio, otro grupo dexguatro,topes, otro espacio, u
grupo de do;, otro espacio, un grupéiaeri%és fopes y otro espa~-
cio. Encima se colocan dos contacfos.bonééiados en sgrie con el
hilo que varai disco del teléfono.(;:lpg contactos que mueve éste)
¥y se’hﬁce girar él'diséo en su éirééciﬁn éorrespondiente, los to
25 ves éitédos actfian sobre una piezaxintefmedia (A) y harén abrir ¥
.cerrar el circuito dando los impmlsos necesarlos para que se est*-
blezca la comunicacibn (en el ejemplo descrlto, con el nlmero

226 k2 23)

A tal efecto, el aparato con61ste en un cilindro en cuye

‘30 suoerficie se han efectuado unos orlficlos separados entre gl a
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distancia conveni‘ente (unos 6 mm) tanto en sentido ciilgtﬂle\.h;x:mc‘;:mo
-en el sentida del eje del cilindro, destinados a alojar, bien a
rosca o bien a presién (como broches) para que se puedan ponér y
quitar conrfacilidad, unos pernos, como los ya descritos, qﬁe son
loa que sirven para producir los impulsos necesarios para estables
cer la comunicacidn coﬁ los nfineros de los abonados que se deséen
(fige2).

Para construir un nfimero hay que colocar los pernos en sus

alojamientos, teniendo en cuenta que:
a - Héy que poner tantos topes como impuléos necesita el nimero

para ser coleomdo, es decir, la suma de sus unidades.

b - Hay que colocarlos siguiendo la tra&ectoria de la circunferen

cia, dejando<eépacio libre, sin perho, entre 1o§ grupos de im
pulsos de cada gifra.
¢ - El.perno gue ha de dar el primer impulso para la primera oi-
" fra del nfmero, inmediato al extremo .de la pieza intermedia
(1) -fié. i~, & el resto, a coﬁtinuaci6n siguiendo la direc-
cibn Eontraria a la de giro dei disce o cilindro, debiendo,
por tanto, en estado de reposo, quedar el citado extremo .de la
citada pieza (A) en el especio compnendido entre el primer pivote
de la cifra y el filtimo de la (ltima cifra.

Résumiendo, éomo ejemplo s;_sgﬁala que para formar el nimerjo
antes citado de 226 42 23 serén necééarios 21 pernos y 8 espaciosg
contand§ el primero de comienzo y el filtimo de terminacién o'}epc-
éo, que en reali&ad‘sé unen. en uno sdlo.

La cantidad de abonados que se pueden incluir en este agé~
rato, es ilimitads, ya que depende del tamaflo o altufa del cilin-
dro (dimensidén horizontal, en el dibujo fig. 2) teniendo en cuen-
ta que cada nﬁmero ocuoa aproximad;meﬁte una'seccién de cirﬁulp
de 3 a>4 mm, aproximadamente, dependiendo'ésto del grosor de los

pernos, que ha de ir de acuerdo con la anchiira de la piieza intert
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,que consta el aparato.

"de los extremos (C) y el otro-extremo, al extremo (D) del cable

media y ésta, a su vez, con la de las léminas de contactos, de

En cuanto al didmetro del cilindro, depende del nfmeri de o

fras de los nﬁmeroé que se hayan de formar, variando segin sea pala

cinco, se:s, 51ete, etc,

A titulo de ejemolo se cita que para siete cifras, corrss-~
ponde con la separacion de 6 mm. entre 105 centros de los peronos,
un'diépefrb gpréiimédo de 16 cm. (supqnieddo fuesen los 7 ceros,
es decir, el mayor nfmero de siete cifpasié

El céntacto de apertura y cierre dé la linea se hace con fl¢
Jes templados (ver figs. 3 y 4) y contacto continuo de cierre, qus
sb6lo se abre a la accibn de la pieza intermedia (A) antes citada.

El nﬁhero’de contactos y piezas.intérmediaé es el mismo que
el de nimeros incididos en el aparato, y.cglocados cada uno encim
del. circulo que=f;;man sus tépes de'fﬁfulsp.

La conexiéh de los contactos sef@?e;tﬁa de manera que éstos
van en serie con la linea telefénica,'ﬁqr‘intermedio del hilo que
va al contacto propio del disco del apﬁrato telefSnico al que se
ha de adaptar. |

Seccionado este hilo, uno de sus extremos se lleva a uno

del ‘aparato, con 1o que queda hecha la'conéxi6p (fif.B}.

Eﬁ>§$éici6n de'reposo, los b&tbgés'pﬁlsaaqfes dejan cerrado
en'un punto, el (A) el circﬁitoidei'discé; ¥y pot tanto, se puede
usar 6ste normalmente, sin que la adaptaclon del disoositivo de
la invenc16n entorpezca en nada BU - func1onamiento.

Para hacer funcionar el aparato, se descuelga el micro au~
ricular, y se pusa unqﬂe 1as claV1aaa de que'consta el aparato de
1a invencidn (por egemplo, la 1, de la flg. 6) y la clavija, &l
desplazarse, abre por una cara de su platzna el orimer circuito
(el del dlsco telefonioo) en un punto, el (A) ¥ cierra el segun-

dd eircuito, eh del dmspositlvo de la invenciSn, en otro punto (3

~
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con lo cual qu;da incluido eﬂ este circﬁité lds contactos corres;
- 95 '=poﬁdien£;s de dicha clavija, y pot tanbo, en posici6n de dar los
vimpulsos parg'seleptar el nfmero a que correspoﬁde. »

Aunque éoh<e1 giro del disco se mueven a la vez todas las ple~
zas intermedias impulsadas por sus pernos, u ééritanto, todos los
. contactos instglados en’el aparato, sblo dé impulsos los corres-
100 pondientes a la ¢lavija que hay pulsada, ya que loé demés, por est
te sistema de conexidn, quedan fuera de 1iﬁea.

Al pulsar el botdn para establecer el circuito, debido a log
desplazamientos de los flejes de contacto, el segundo circuito se
cierra sntes de abrise el primero, con lo cual se evita dar un
105 impulso falso a la linea. o e

) Las plezas intermedias antes citadas, son de material plas-

tico o de cugjquoer otra materia aislante, de tamafio y forma’gﬁrof
- piada (ver fig, 3) y habrd tantas como contactés.
Para-éfgctﬁar el movimiento del cilindrio, sepueden aplicar
110 dos medios:’eiéétrico 0. mecénico por muelle o resoite.

En el primer caso se adapta al eje del cilindro un.mo§5;c1t<.

eléctrico de pitgncia adecuada parasél'peso yipésistencia de rozaf
miento (gue varia seghn el material en que se §onstruya) por medid
deun eistema de engranaje o pgleés (ber fig. 7) el cual se pone el
115 movimiento al pulsar la clavija de contacto que égtablece’el cir-
cuito con la 1fnea telefénica ya descrito (ver fig.é), para lo
cual las clévijaé llevan ademds una segunda plaquita aialada'del
resto, que hace que al pulsarla oierre al miemo tiembo que el oirw
cuito‘de contacto de 15 red telefénicé, el de lavred eléctrica de
1z alimentaci6n'de dicho motor. Estas clavijas llevan su resorte pa-
ra que, traé pulsarlas, vuelvan a su.posicién inicial de reposo.
Este sistema obliga a mantener pulsada la clavija durante
el giro éomplété del ciiindro, y soltarla en el momento en que

éste cesa, lo que quita automatismo y obliga a un esfuerzo de atep-

T Y R
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"o pasarse, no se verifica la seleccidn del nfmerc.

- colectpr circular seccionado (A), otto trozo de colector mis pe-

- mienza el glro délclllndro, que se mantlene en la posicibn que

cxllndro se detiene por haberse ablerto el: clrculto entre la esco-

.guelva el coleétor‘a su posicidn inicial»(esquemas ly2dela

cién pars verificar estos movimientos, ya que de quedarse corto

Para evitar este inconveniente se hace la conexidn de los
contactos de la red de alimentacidén del motor como se muestra en

la fig. 8, enla cual, como se ve, Vva intercalado en el circuito wj

quefio (B) y treé ;scobillas que estableéen'los coﬁtactos.
chhas escobillas van fijas y en su p051016n determinada,
1 .as bandas colectoras movibles, es declr, montadas sobre un discd
que gira s1hcron1zado con el clllndro,del aparato de la invencidn
Respecto al funcionamiento, y referido a la fig. 8, on el
esquema (1) se mugstra en estado de reposo. Al pulsar la cla#ijél
se cuerra el circuito en el punto (C)l& se abre otro (cuya miszién

-

luego se expllcaré) en otro punto (r) al cerrarse el circuito co-
mnestra el esquema de la flg. 2 de 1a fig. 8, en cuyo momento, el

b111a (E) y (D) en un plnto determ;nado (H), hahra, por tanto, das
do un giro completo el cllmndro,usenyabravgsta:lgcido_la coumnica-
éién, cuya sefial de llamada se pefcfbiré ﬁof el aurocular, y se
puede dejar ¥a de pulsar el boténAéin p;iiéro de quudarse corto
ni de pasarse, ni estropear la selecc;én. '

Si al soltar la clav13a el colector “queda en la posmclon it
tada, no se podrza hacer una nueva cqmumcag;én posterior por ‘con-
tinuar aﬁiérto éi punto antes citado (H),ry al pulsar de nuevo &s{
ta u otra clav13a, no se ¢erraria el clrculto de alimentacidn y

el cllindro no se moveria- por lo tanto -se precisa soltar la cla=-

vija, 0 més exactamente, ha de verse lavmanera de que al soltarla

Para ello se -dispone de otro contacto (M) que al moltar la
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clavija, es decir, al vo al estado de reposo, cirrra el cir-
cuito, este segundo circuito a ﬁravés de un contacto (K) (que comg
se ve en el dibujo es més largo que el "N") dé las escobillas an-
tes dicﬁas (F y E) con lo cug] a través del trozo de colector (B)
se establece también contacto entre las escobillas (E-D) esquema
2 de la Tigs 8 con lo que queda anulado el antes citado punto de
ruptura (H) que hizo parar el giro y éste comienza de nuevo hasta
que las escobillas recorran la longitud del colector (B) en ~euyo

-

'momento, al sallrse el extremo superlor de la escobllla (D) de la

superficie de este colector gueda (eSquema 3 de la figura) un nueq
vo punto de ruptura en el circuito (éunto ?) con lo que el eilin-
dro viielve a separarse (lfase pararse) y a quedar en la posicidn
primitiva de reposo y en disppsicidn de volver a séloocionar el
nifiero nuevo, que se desée, con s8lo volver a pulsar cualquier ¢lp-
vijae.

Para evitar tener que ﬁantener_pulsado a mano el botdén du=
rante el tiempo'dg séleccién del nﬁmefo, se intercala en el cir=
cuito dé alimentacidn primeramente citado (el que se establece
por el cierre en el punto C) un pééueﬁo,ele;troimén (EL) que, a
maﬁera de relé mantiene la claviga puldada, en esta posicibn, du-

rante el tiempo que dure el giro del cilindro, solténdola al parag

&ste por haber'dejado de pasar la corriente elbctrica por su bobi
nado, con lo que se ha conseguido la finalidad propuesta de ponex]’
en funcionagmiento el aparate con sblo puiaar el botén oorrespon;
diente al nﬁma:o que se desée. |

La veiocidad de giro se gradﬁa para éue el cilindro dé'die%
impilsos por ségundo, aproximadanente. | |

Para hacer la regulavifin de esta velocidad, se dispone del
mismo motor construido para que de eéfas revoiucioneS»- segundb,
sl se utilizgse por cualguier motivo uﬂ @oéor de més o menos red
volucionés, de la proporcidn del difmetro de las ruedas de polea

gue enlazan motor y cilindro, para corregirlo, y por fitimo y siew-
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resistencia~reostato de paso muy fifé con la que se hace la regu-

" la seleccidn.

'de’contaéﬁos, y otro, el del primer'giré.delvcilindrp‘(el segundd

pre, se intercalari en el circuito eléctrico . de alimentacibn, una

laci6ﬁ final de cada aparato para conseguir el ritmo de impulsos.

En el sistema mecénico, por muelle p resorte, va como fuerzy
motriz actuando sobre el eje del cilindro, un muelle tipo cuerda
de reloj (dg 9) al que va adaptado un regulador de velocidad de
masas por fuerza centrifuga, con sﬁ sisteﬁa multiplicador.

Al aplicar este sistema para funcionamiento del aparato hay
que tener en cuenta que, en confrapoéici&n_de lo que sucede con el
sistema elbBetrico, en el que el giro =e verifiéa siempre en un sdlo
sentido, en este sistema de muelle hay que verificar dos: en un
sentido se verifica a mano; N es el que tensa o enrolla el mu;ile,
¥ en el sentido contrario lo verifiga el muelle al, por su.elastiu
cidad, volver a sq-posiciﬁn normal de répéso. | )

Eh el primer giro o manual (fig;'l que en el dibujo seria a
derechas ep_ei sentido de ias agujas Qel éeldj) la pieza interme-
dia no'actﬁé'spbre'los contactos, yé qﬁe"}bs golfes'de los topes

los recibe en la parte curva, ¥ en el segundo giro, a izquierdas,

que 1o éfectﬁﬁvpor la accidén del rosortes si que actlia, dando los

impﬁlsos.hecesarios para seleccionar el nﬂmero. Con é&sto se consi
gue que estos impulsos sean ﬁniformes, al ﬁismo ritmo (el que im=
prime el feqorte, précticamente constante) pues si se diesen en
ek giro a méﬁo, el ritﬁo variaria ség&n la velocidad de cada uno

de #5tos que el usuario imprimese al disco, lo que entorpeceria

Para 1levér a la practica,por tantb,vel-sistema, hay que

efectuar dos movimientos, uno el de pulsar el botdn de conexién

lo efectlia el resorte, muelle o ouerds,'qomo se ha dicho). Para
ligér'yjfacilitér-estos mivimientosAse ié ideado el siguiente

sistemas
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- perforaciones ranuradas, de aproximadamente 3 cm de largo yn su
parte estrecha, y de 1 cm. aproximado de anchura, cuyas perdora-

ciones ranuradas tienen en un extremo un ensanchamiento que tiene
-eje, v los pulsadores son fijos sobre su chapa pared anterlor del

' madamente, de profuncidad, hecha en su superficie lateral, en la

‘terminal o extremo, que sirve para petener la clavija puldada, enl

Se dispone un disco (fig.10) en el que van practicédaé unas

aproximadamente un difmetro de 1,8 em., por donde asoman los boto

L3

nes pulsadores de contasctos. Bl disco es mdvil, guratorio sobre 81

1

aparato.

*

La cabeza de los pulsadores lleva una ranura de 1 cm, aproxj-

semicircunferencin més pr§xima al disco, al centro de éste, es depir,
mirando al ej; de giro y situada arla misma altura del borde cor=-
te 6 interior del orificio del disco (ver fig. 11), y sirve para
alojar a ésie’en el movimiento de giro; teniendo otra ranura iguaL
coliocada aprocimadamente a 1 cm. de 1a naterior, mas pr6xim; a su
esta posicidn, durante el giro del discos ’ _

Fl disco, & Bu vez, lleva en el borde de sus orificios (ver
figs. 12 y 13) unas ufietas en forma dé,media luna, que sirven de
apoyo al dedo paralfacilitar el desplazamiento.

L1 funcionamiento, en tédminos generales, es como sigueiPa-
ra poner en marcha el aparato, se pulsa el botdn correspondiente
al nfmero que se desée comunicar, para establecer asi el contactq
del eircuito, haciendo casi simulténeamepte un movimiento hacia
la derecha; resbaiando con el dedo éobre.la cabeza del botdn, ¥
y ayudéndose con la utieta que lleva el orﬁficio; se arrgétra el
disco eﬁ dicho sentido, haciéndole girar los aproximadamente 3 cnfw
de que se dispome, por la longitud del orificio. )

‘Con ello, ademés de estblecer el contacco, se hé introducido
el borde corto o interior del orificio, en la ranura segunda de

la cabeza del pulsador, con lo que la conexidn se mantiene, ya qye
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. 8¢ ha hecho el primer giro manual delAcilindro, ya que debido al
‘sistema de multiplicacidn por engranaje que se ve en la gigura,

poniendo en el eje del cilindro un pifidén (de aprpximadamenﬁe 3 om

‘su alojamiento, quedando efectuada la conexidn telefdnica con el

- de planta clrcular.

-10—.

éste queda pulsado y sujeto por el mlsmo dlsco (ver figs. 1% y 15]

de perimetro, ver"fig. 16) al desplazarse el disco los 3 em., ha-
bré dado el pifin y con &l todo el g;lindro, un giro-completo.
Tenemos, por tanto, ¢l botén puléaao, retenidoy y el muelle
tensado. -Entonces comienza el giro en_sentido contrario, efectua-
do ya por la‘tensién del muelle, y en este giro es en el que se
van priduciendo los impulsos de selecéi6ﬂ de nflmero hasta que el
disco quede en aufposici6n pfimitiva de reposo, en cuyo momentg,
impilsado por su resorte, saltara el botén pulsador, también a su

posicibén de reposo, al enfrentarse su cabeza con el orificio para

nlfiero deseado.

La otra ranura de la cabeza de los pulsadores, descrita en

T

primer término,'es para que se alojenzy‘deslicen los bordes de lo

orificios (parte estrechaz en los hotones en reposo y no pulsados

¥ no impidan el giro del disco pues de otro modo &éste quedaria in
mévil (ver fig. 15). L |

" Para Qeguléi en este'sist?ma mecénicd laé'pulsaciones, es
decir, la vglocidad de giro delicilindro,Aéste lleva, como ya se
dijo antes Yy se représenta_en l#,fig.'a, hn pifibn engranade al ejp
o mas éxactamente, un pifién engranado al del eae del cilindro,
que sirve a su vez de eje de giro de una rueda dentada de mayor
diametro. cuyo borde actha sobre un tornillo sznfinven cuyo eje
van méﬁt;dés dﬁs léminés elésticas sgjetas'porAun extremo a dicho
ejey, ¥y en él 6tro extremo libre vanlcolo§adas dos masas de peso
calculado, que giran, al hacerlo el eje, dentro de una carcasa

L

Esto .es un.regulador por fuerza centrifuga, pues al actuar

el muelle sobre el'eje del cilindro, gllmdvimiento se transmite
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,fln wl, cual, al girar, pone en mov1m1ento las masas, que por la

_fuerza clntrlfuga se separan, rodando sobre la pared de 1a carca=

muelle no se dispre y.ejerza una accifn continua y regdar.

. que lo que se dgeléra'propio ¥y nuevo del solicitante

por mediaciﬁn de la rueda dentada, multipiicado;’al tornillo sin

sa, frenando ¥ regulando asi el movzmiento, lo’ que hace que el

Con el ayarato seghn la invenéi6n'se pueden marcar cémoda—m
mente eéosAveinte; treinta, cuarenta, efc..nﬁmeios de uso diario
en la oficina,Vtéller, casa, comercio, étc., sin tener que reali-
ey el’esfuérzg éé'recOrdarlos, busééflps en el listin o pregyntay
a Informacién; ¥ con mayor coﬁididad en el movimiento para mar=
¢ar ya que basta Solo con pulsar un boton. |

~En la presente ‘inveneidn caben. cuantas variantes de realiza-

cibén como sean posibles, sin que,ae'altere'la esencia de la misma

an e . .

NOTA - Descrito suficientemente lo que antecede sdlo resta sefialaj

es lo conten

ﬁ_,_
-1

do en las sighientes:

REIVINDICACIONES

‘1l - Aéératp para establecer comﬁnicacién telefénica sin mar
car el'nﬁmerp'en eikdiéco, caraéterizédo'por el hecho de gue se
digpone de un.disco de diémetro y ahcho}a‘y altura'adecuados; en
cuyo borde se colocan wos topeclllos agrupados de manera que se
correspondan con un nfumero telef6nmco dado o con varios; y encima|
se colocan dos contactos en serie con el hile que vaval disco del
tel&fono, a los contactos gque mueve.éste,'y haciéndole girar en
su difecoiSn correspondiente, los citados topes acthan sobre una

pieza intermedia y hacen abrir y cerrar un circuito dando los im-
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-necesidad de hacer girar el marcador del teléfono.

constituldo por un cilindro en cuya superficie se han practicado

tre los grupos de impulsos de cada cifra; y el'perno que ha de

. dido entre el primer pivote de la cifra ¥ el Gltimo de la Gltima

~cifra.

e M

pulsos necesarios para que se establezca la comunlcac16n, sin
2 - Aparato, segln reivindicacidn 12 caracterizado por estar

unos orificios separados entre si a distancias convenimtes, tanto
en sentido biréular como en el sentido del eje del oitado cilin-
dro, los cuales estdi destinados a aiojar, bien a rosca o bien a
presién, de manera que se puedan poner y guitar con facilidad, ungs
pernos, como los antes citados, que son los que sirven para produt
cir los impulsos necesarios para estableéer la comunicacidn con

los nfineros de-los abonados que se deséen.

'3 - Aparato, seglin reivindicaciones 1 y 2 caracterizado por
que ﬁara formar un nfinero hay que colocar los pernos en sus correp-
pondientes aibjamientos, teniendo que colocar tantos de éstos co-
mo nfmeros tenga’él'nﬁmero del ébonado,reé‘decir, poner tantos
topes como impuisié necesite el nﬁméro péra ser colocado, siendo |
la suma de sus unidades; ¥y hay’que»situérlbs siguiendo la trayecH

toria’ de la cimunferencia, dejando espacioa librgs, sin perﬁo;eh~

dar el prlmer 1mpulso para la primera clfra del nfimero, inmedia-
to al extremo de la plexa mntermedia, antes cltadam ¥ el resto afcon
tlmuacl6n, sigulendo la dlrecc16n oontrarma a la del giro del cid
_llndro o dlsco, debiendo, por tanto, en’ estado de reposo, quedar

el citado extremo de dicha p;eza intermedia en el espacio compren-

It - Aparato, segin reivindicac@opes:de 1 a 3 caracterizado
porque la cantiéad de nfimeros de abonédos que pueden incluirse
en el mismo, es ilimitads, depéndiehdotsélo dei tamafio ¥ altura
del cilindro.f'

5 - Aparato, segin reivindicaciones de 1 a 4 caracterizado

porque el contacto de apertura y cierre de la linea se hace con

’




flejes templados, j contacto continuo de cierre, que 551; se abre
_por la accibn de la pieza intermedia antes citada.

6 - Aparatﬁ, segln reivindicaciones de 1 a 5 caracterizado
‘porque el nﬁmeroide contactos y de piezas intermediés es el mismo
345 que el de nﬁmerbé incluidos en el aparats, ¥ colocados cada wno ef-
cima del cirouloé que forman sus topes de impﬁlso.

7 - Aparato, segln reivindicaciones de 1 a 6 carécterizado
porque la conexibn de los contactos se efectfia de manera que vayéq
en serie con la linea telefSnica, pof intermedio del hilo que va
350 al contactovptopio del disco dél aparatq telefbnico al que se ha
de adaptar. | '

8- Aparéto, seghn reivindicacidon 7 caracterizado porque sed-
cionado diché hilo,‘uno de sus extremd; éerlleva a-uno de los ex-
tremos’dél cable‘del_aparatoé'con lo lo que queda hecha la copeii(n.
355 9 - Aparato, segfin réivindicacibneé de 1 a 8 caracterizado
por oonstar.de-uﬁOS'bétones pulsadorés qﬁe,-en posicibn de géﬁoso
dejan cerrado en un punto el circuit6>dél diéco, ¥ ﬁor tento pueds
ser &ste usado ﬁofﬁalménte sin que 1éradapta6i8n del mecanismo de
la invencidn entorpezca en nada su funcionamiénto. ‘

360 10 - Aparato, segin reivindicaciones de 1 a 9 caracterizado

porque para hacer funcionar el aparato]se descuelga el micro-auri
culab, ¥ se pulsa una de ias clavijas o‘botones'de que consté’el'
aparato; ylla'§lavija. al'désplazérse, abre pbr una cara de su pli-
tina el primer circuito (el del disco telefémico) en un pumbo, ¥y
365 cierra el seguﬁd§ circuiéo, el del pfoéio,aparato, en otro punto,
con lo cual queda inéluidos en este circuito los contactos corres-
poﬁdientes de dicha clavija, y por tanto, en posicidn de dar los
impuleos paiaiseleccionar ek nfmero que cdrrespohda.

11 - Aparato, segln reivindicacioneé:dé 1 a 10 caracterizadp
370 porque aunque con el giro del disco se mueven a la vez todas las
piezas intermedias puiéadas; o mejor dicho, impulsadas-por sus

pernos, y por lo tanto, todos los contactos instalados en el apa-




rato, sblo da impulsdslas correspondientes a la ¢lavija que haya
.pulsada, ya que los restantes, por este sistema de conexidn,quedan
375 fuera de la linea.
‘ 12 - Aparato, segin reivindicaciones de 1l é 11 caracterizado
porque al pulsar el botdn para estabiecer el circuito, dabido a
‘105 deqiazamientos de los flejes en contacto, el segundo circuito
de cierra antes de abrise el primero;'con 1o cual se evita dar un
380 falso impulso & la linea.
13 = Aparato, segln reivindicaciones de 1 u 12 caracterizadc

porque las plezas intermedias, a que antes_se hizo mencidn, son aqg
mgterial -aislante y se diépone tantas de &stas como de contactos.
1h- Aparato, segln reivindicaciones de 1 a 13 caracteriza-

. 385 ~do porque para dar movimiento &l cilindro del mismo, se dispone

de dos medios: uno eléctrico y otro mecénico.

15 - Aparato, segin reivindicacibn 15 y anteriores, caractef
rizado porqug en ‘el primer caso, se adapta al eje del cilindro mefi~
cionado,'un pequefio motéf eléctrico, de potengié adecuada para el
390  peso ¥ resiétencia dé rozamientp,-segﬁn ei,matefial, ¥ por medio
de un sistema de engranajes, poleas o similar, se pone en movimiejn-
to &ste, al ﬁulsar la clavija de ﬁontactd_que establece el circuil
to coﬁ 1; 1linea teiefénica, para lo cual, las clavijas llevan,adel
Amés, una segunda plaquita aislada del pesiq, gue hace que al pul-
395 sarla se cierre al mismo tiempo qué ei%cirguito de contacto de la
red telefbnica, el de la red elégfrica de!élimentaciﬁn del motor;
1levando esfaé.dlaéijas un resorte de recuperacidn.

16 - Aparato, segﬁn rezvlndlcaciones de 1 a 15 caracteriza-
do porque el sistema descrito obllgaria & mantener puldada la clavg
koo ja durante el giro completo del cll1ndro ¥y a soltarla en el momeﬂtb
en que 8ste cesa; y para evztarlo, y facilitar el accionamiento,de
ﬁace la conexi&n,de los contactos de la red de alimentacibn del
.motor 1ntercalando en el circuito un colector circular, secclonaﬁo;

‘otro trozo de colector més pequefio, y tres escobillas que establg-
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cen los contactose.

minada, unas bandas colectoras mbviles, montadas sobre un disco
que gira sihcronizado con el cilindro del épafato segpliin la in=-
vencibn.

18 = Aparato, segln reivindicaéioneé de 1 a 17 caracterizadg
porqué al pulsar la clavija correspoﬁdﬁente, sevcierra el circuitJ
en un punto y se abre en otroj y al cerrg%se gl cireuito comienza
el giro del cilindro, que se -mantiene en ﬁﬁa determinada posicidn
hasta qué se @et;ene por hsberse abierto el circuito entre 1asescﬁ
billas correspondientes, de un punto determinado; y por tanto, el
¢ilindro hébré»d;do un giro completo, &'sé habré-establecido la
comunicacibn, cuya sefial de llamada se percibe en el auricular,
¥ se puede ¥ya deaar de pulsar el boton sin peligro de quedarse

corto ni de pasarse, ni de estropear 1a seleccl6n.

terizado'porqug se dispone de otro contacto que al soltar la cla-
vija y volver a su estado de reposo, cierra este seguno circuito
a travé§:de:tn contacto apiopiado, de las escobillas antes cita~

das, con lo cual, a través del trozo de colector correspondieﬁte,

da anulado el antes citado punto de ruptura que hizo parar el gi-
ro, y éste &omiénza de nuevo hasta qﬁé iaé‘escobillas recorran la
longitud del coiéctor, en cuyo momentb, al salirse el extremo su-
perior de la escobilla de la superficie de este colector, queda

un nuevo punto de ruptlra en el clrcuito, con lo que el cilindro

disposicién de volver a seleccionar wn nuevo nlimero, con sdlo vol
ver a pulsar cualquier clavija.

20 ~ Aparato, segln reivindicaciones de 1 a 19 caracteriza-
do porgue yara no tener que mantener pulsado a mano el botédn du-

17 - Aparéto, segin reivindicaci@n 16 y anterioresm caractet

rizado porqﬁe dichas escobillas van fijas, y en su posicidn detert

19 «~ Aparato, segln reiv1ndicacione8 18 y anteriores, caract

se mstablece tambibn contacto entre las escobillas, con lo que qup-

vuelve a pararse y a quedar en la posicidn inicial de reposo y en
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rante el tiempo de seleccidn del nimero, se intercala en el circui

que, a manera de relé, mantiene la clavija pulsada en la posicibn

deseada durante el tiempo que dure eligiro del cilindro, solténdoka

al parar éste por haber dejado de pasaf la corriente eléctrica pox

21l - Aparato, segﬁn’ reivindicaciq’nes- de 1 a 20 caracterizaddg
porque para la pegulaci&n de la velogqﬁad de Biro (unos diez im--
éﬁlsos por segundo aproximadamente) se'dispohé)del mismo motor,
conatrufdo para que estas revoluoionea-por'aegundo sean las desea-
das, y 51 se dispone de otro motor de m&s.o menos reviluviones, se¢
tendri en cuenta la proporcidn del difmetro de las ruedas de poleg
que enlazan el motor y ei cilindro, pﬁra corregirlo, ¥ siempre se
intercalard en el circuito eléctrico de alimentaciln wna resisten-
ciavreostatofde’paso muy f£ino con la_que se!hace la regulacibh £i-
nal de cada ayaraté para conseguii ei'fitﬁ§ de impulsos necesario

22 - Aparatd, éegﬁn reivindicapi&h 1k caracterizado porque
en el sistema mecénico va comohfuer2a>mo£riz; actuando sobre el
eje del oiiiﬁdro,vun muélle.o resorte,'pfeférentemente de tipo het
licoidal, al que va adaptado wun regﬁhador de masas por fuerza cent
trifuga, con un sistega multiplic#dor.'

23 - Aparéto; segin reivindicacione§ anteriores, caracteriza
do po?quejalhéplicar este sistema mecénico para funcionamiento del
aparato hay que tener en_buénta'que, eanQntraposici6n'de lo que &
cede com el sistema eléctrﬁco,'en el que el giro se efectﬁa siempy
en un migmq septido, en este otro, de res&rte, hay que verificﬁr

fos sentidos de giro: uno de ellos ee realiza a mano Y es el de

carga del muelle o resorte, y en el sentido contrario, lo verifica

dicho mﬁelle o resorte al volver, por su elasticidad, a la posi--

cién nommal de reposo.

™

‘23 ~ Aparato, segin reivindicaciones 1%, 22 y 23, en el gir
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manual, la pleza 1ntermed1a no actﬁa sobre los contactos, ya que

gundo giro, a direccibn contraria, lo efectlia por la accibn de re}
sorte, dando los impulsos necesarios para seleccionar el nimero,
consiguiéndose asi que los impulsos sean uniformes.

Y R
2k - Aparato, segln reivindicaciones anteriores caracteri-

zado porgue para facilitar este medio de mando, se dispone un dis

co en el que van practicadas unas perforaciones ranuradas, con un

extremo algo més ensanchado, por donde asoﬁan los botones pulsado
res de contactos, Bieﬁdo este disco mévil y giratorio sobre su ejp
y;los pﬁlsadores son fijos, sobre la chapa de la pared antegior apl
aparato. i ~

25 - Aparato, segln reivindicaciones de 1 a 2h caracterizan
porque la cabeza de dichos pulsadores lleva una tanura practicads
en su superficie lateral, el la semicircunferencia h&s proxima al

dlsco, al centro de éste, 51rv1endo para aloaarle en su mov1mien-

to de ger' dlsponlendose otra ranura 51m11ar por encima de la an
terior y a escasa distancia de éstg, que sirve para retener la
clavi ja puléada, en esta posfci&n; durante el g;ib del disco.
26 - Aparéto, segln r;ivinﬁicaciones dgVi a 25 caracterizadp
porgue, el'disco, a su vez, lleva en el btorde de sus orificios un&s
uiletas en forma de media luna, que sirven para apoyo del dedo pa~

ra facllltar el desplazamlento,

27 = Aparato, segln reivindicaciones de 1 & 26 caracterizad

[=]

porque para poner en marcha el aparato se pulaa el botdén corres--
pondiente al nﬁmero que se desée comunicar, para establecer el
contacto dek circuito, haciendo casi ‘simultineamente un mov1m1e;-
to a la derecha, resbalando con el dedo la cabeza del botdn, ¥
ayudénddse con la ufieta que lleva el o:ifico, se arrastra el dis-

conen dicho sentido, hacisndole girar un breve espacio por la

longitud del orificio y con ello, ademfis de establecer el contacH

ti, se habré introducido mm el borde inferior del otificio en la

hgeiad



500 ranura segunda de la cabeza del pulsador, con lo que se mantiene
la conexi6nt ya que éste queda sujeto y pulsadeo por el mismo
disco, hacibndose el primer giro manual del cilindro, ya que debit

.do al sistema de multiplicacién por engranaje, acoplando al eje
del cilindro un pifidn, al desplazarsevel disco el espacio suficiep-

505 te, habrd dado el piiién, y con &L todo el cilindro, un giro com=-

pleto.

28 - Aparato, seglin reivindicacidén 27 caracterizado porque
esta agi retenido el boton pulsado; y el,@uelle tensado ¥ entgnce&
comienza ei giro en sentido copuestoy efectuado ya por la accidn
510 “del muelle, ¥y en este giro es eh el que sé var produciendo los im-
pulsos de seleccidén del nfmero hasta quo el disco quede en su.po~
sicidn prim@ti?a de reposo, en cuyo momento, impulsado por su re-
sorte, salféré el botdn pulsador a su pbsicién de reposo, al en-
frentarse>sy Fabeéa éon‘;l orificio_pﬁré su alojamiento, quedan-

515. do efectuada’la'conexién telefénica ébn ei nlmero deseado.

28 ~ Aparato, segin reivindicééiéniéBIy anterioresm caracte
rizado porque>1a‘otra ranurs de laré%bez# de ios pulsadores, ya
descrita, es para que se alojen.y désiiceﬂ los bordes de los pri-
£&din§s(par£éxésgfécha7 enAlés botdnésfen réposo y no pulsados,
520 ¥ no impidan el gifo del discoJa

29 = Aparato, segin reivindicaciones 28 y precedentesy ca~
racterizado porgue para regular la velocidad de giro del cilindrd
se dispone un pifibn engranado al.piﬁén dél eje del cilindro, que
sirve a su fezwae eje de giro a una rueda dentada mayor en dié-
525 metro, cuyo borde act@ia sobre un tofﬁillo sinfin en cuyo eje van
montadas qos 1&minas g}ésticasAéujetas por unfextremo a dicho ejé
¥y en el otro extremo livre van cplocadaé dos masas de peso cal~
culado que giran, al hacerlo el eje, dentro de una carcasa de
planta cireular.

sg0 | - 30 - Aparato, segln reivindicaciones 29 y anteriores caract

erizado porque esta disposicidn equivale a un regulador de fuerka
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centrifula, ya que al actuar el muelle sobre el eje del e¢ilindro

.
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Ifel movimieqﬁofég transmite por médiaci&n de 1é rueda éentada, mul

_tipliéado,zél tbrnillo'sinfin, el cual,alfirar, pone en movimien=-

535 to las masas, que por la fuerza centrifuge se separan, rodando so+
o ,

bre la pareéidé la carcasa; frenahdo y rgsulando as! el movimientd

do que hace'quq el mﬁelle no ée diépére j ejerza una acoidn con-

tinua.

»

31 - APARATO PARA ESTABLECER COMUNICACION TELEFONICA SIE

540 MARCAR EL NUMERO EN EL DISCO.

L R N

Todo segfin se describe en esta memoria que consta de diez y
nueve hojas foliadas y escritas por una cara con quinientas cuareh-

ta y cuatro lineas y dibujos anexos.
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