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IEMORIA DESCRIPIIVA

Ta presente invencidn se refiere a las peinadoras

rectilineas.

Bn particular, la presente invencibn se refiere a
las peinadoras rectilineas del tipo que comprende un pei-
ne circular y una pinza apta para alimentar la extremidad
de una cinta de fibras a elaborar a un manguito de arran-
que sometido por wn primer y un segundo 4rbol y apto para
cooperar exbernamente, en correspondencia del primer 4rbol,
con wn cilindro de arranque y un cilindro de presién,

alimentdndose la cinta de fibras mediante la pinza entre
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el manguito y el cilindro de arranque. |

Bn les peinadoras rectilineas del tipo arriba des—
erito, la cinta de fibras a elaborar es alimentada a un
dispositivo alimentador superiormente al peine circular,

5. ocuyos dientes cooperan con la extremidad libre de la ci-
tada cinta. Bsta d1tima, una vez peinads por el peine cir-
cular, es llevads por la pinza al manguito de arranque.
Bste fltimo, movidndose en su parte superior en el mismo
sentido del movimiento de alimentacién, pero més velozmen—

10, te que este ltimo, arranca, cooperando con el eilindro
de arranque, la extremidad peinada de la cinta la cual
permanece apoyada &l propio manguito. Unz vez terminada
la accidn de arranque, el manguito de arranque invierte
el movimiento por un breve tiempo de modo gue vuelve &

15. 1llevar hacia atrds el mechdén arrancado con el fin de su-
perponer, = la extremidad posterior de &ste dltimo duran~
te una accidn sucesiva de arranque, la extremidad ante-
rior de un nuevo mechén arrancado con el fin de consti-
tuir, a través de la accién del cilindro de presibn, una

20, cinta continua de fibras peinadas.

Con el objeto de conferir sl manguito de arranque
wn movimiento alierno en que la carrera de retorno resul-
te inferior a la carrera de avance, las peinadoras cono-
cidas del ‘tipo arriba descrito comprenden en gsneral un

25,  balanein, enfulerado sobre el bastidor de la peinadora,
el cual soports enlazando sdlidemente & una extremided, un

sector dentado, cuyo eje colncide con ol eje de rotacllén
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de propio balancin. Bl citado sector dentado engresna con
una rueda dentads montada, a travds de la interposicidn

de una rueda libre, sobre el primer 4rbol de soporte del
manguito de arrangue. El balancin estd enlazado, en corres—
pondencia de la extremldad opuesta a aquella que soporta

el oltado sector dentado, a la blela de une transmisidn
por manivelas acclonada por el motor de la propla peing-

dora.

Bl sector dentado, que engrana con la citads ruee
de dentada, montada sobre el primer 4rbol de soporte del
manguito de arranque, confiere a dste ltimo un movimiento
de apoyo de avance du#éﬁte el cual se verifica la fase de
arranque del mechén peinado de la cinta a elaborar. Dads
la presencia de la rueda libre, la carrera de retorno del
sector dentado no influye en lo mfs minimo sobre el movi-
miento del mangulito de arranque. Bl movimiento de retorno
del manguito se realiza a través de un segundo sector
dentado solidario al primero y de paso igual al de éste
#ltimo, el cual engrana con una segunda rueda dentada ca-
lada sobre el primer 4rbol de soporte del manguito de
arranque., Bl segundo sector dentado presenta unz exten—
sibn mucho menor de la del primer semtor dentadé de modo
que la carrera de retorno del manguito de arranque resuk-
te inferior a la carrers de avance para realizar uns su~
perposicidn justa de las extremidades contiguas de dos me-

chones sucesivos.,
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Tas peinadoras rectilfneas del +ipo arriba des—
erito si bien eficientes, presentan algunos inconvenientes,
el principsl de los cuales consiste en el hecho de que al
final de la carrers de avance, dada la presencia de la rue-
da libre de soporte de la rueda dentada que coopera con
el primer sector dentado, el manguito de arrangue conti-
nfia su carrera de avance por inercia de modo que, a veces,
puede verificarse una superposicidn incorrecta de dos me-

chones sucesivos.

Al objeto de eliminar el citado inconveniente,
se han reslizado diferentes dispositivos de mando del movi-
miento del manguvito de arranque.

Uno de estos dispositivos consiste en caler gsobre
el primer 4rbol de soporte del manguito de arranque, una
rueda dentada que engrana con un tornillo sin fin. Este
dltimo estd enlazado, en una extremidad, a la exfremidad
libre de la biela de una transmisidn de'maniVelas apta pa-
ra conferir al tornillo sin £fn un movimiento de avance ¥
de retorno., De esta forma, al movimiento girétofio cons-
tante del tornillo sin fin, apto para conferir, en el aco-
plamiento tornillo sin fin rueda dentada, wna, velooidad de
rotacién constante a la rueda dentada, se juxiapone un aco-
plamiento de rueds y crvemsllera en el que la cremallera,
constituida en este caso por un tornillo sin fin, se mue-
ve con movimiento rectilineo alterno. EL citado movimlento
alterno se traduce en un movimiento giratorio, alterno a la

rueda dentada que se sume algebrdicamente al movimiento gi;
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ratorio constante de esta Wltima que se deriva del movi-

miento giratorio constante del tornillo sin fin.

Bn el dispositivo arriba descrito, durante el mo-
vimiento de avance del manguito de arranques los dos movi-
mientos giratorios arriba descritos se suman, mientras que
en lg carrera de retorno se sustraen, de modo que la ca~

rrera de retorno resulte inferlor a lg carrera de avanoce.

En el caso del dispositivo arriba descrito, el
manguito de arranque es guliado siempre durante la carrers
de avance y la carrers de retorno de modo que no es posible

cualquier resbalamiento por inercia del propio menguito.

Siempre con el objeto de resolver log problemas
inherentes al deslizamiento del manguito de arranque, es
conocido un segundo dispositivo, en el cual el primer 4rbol
de soporte del mangulto de arranque es mandado, a través de
una correa dentada, por una rueda dentada accionada por el
motor de la peinadora 2 travéds de un tren de engranajes in-
tercambiables aptos pars permitir una variacién de la ve-
locidad del manguito de arrangue citado. Lia correa denta-
da se arrolla superiormente sea al primer 4rbol de soporte
del manguito de arranque sea a la rueda dentada de mando,
en cuanto la citada correa se grrollas inferiormente, por
ambas dos partes de la rueda dentada de mando, a dog rue-—
das dentadas soportadas giratorias por un juego -de balan-
cin enfulerado sobre el drbol de soporte de la propia rue-
da dentada de mando. Bl juego oscila en torno al propio

fulero mandado por una transmisién por manivelas de modo
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que la correa dentada se mueve con movimiento constante
bajo la aceién de la rueda dentada de mando y de movimien-
0 alterno bajo la accidn del juego. Bl citado movimiento
glterno se suma al movimiento constante durante el movi-
miento de svance del manguito de arranque mientras que se
sustrae el movimiento constante durante la carrera dd re-
torno, realizando la superposicién justa de la extremidad
de dos mechones sucesivos y ecitando cualquier deslizamien—

10 del propio menguito de arranque.

Asimismo, el dispositivo arriba descrito, si bien
eficiente, presente inconvenientes debidos sobre todo al pre;
cio de construceibén y a su complejidad, as{ como a su di-
ficultad de regulacidn.

Los dispositivos arriba descritos gparte de ser
complicados y costosos, presentan el inconveniente de que su
aplicacidn a una mdquina peinadora rectilinea presupone la
abolicidn del sector dentado ubtilizado comunmente y a una
variacidn total de todos los dispositivog de mando de la
propie miquina. Por consiguiente, resulta imposible, a tra-
vés de los dispositivos arriba descritos, modificar miqui-
nas ya existentes y que utilizan, como sucede en general,
un sector dentado para el mando del movimiento del mangui;

to de arranque.

Al objeto de eliminar los citados inconvenientes,
la peinadora rectilinea objeto de le presente invencidn com-
prende un conjunto de ruedas del tipo diferencial enlazam

do al primer 4rbol,de soporte del manguito y accionado
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por un primer dispositivo, dotado en la salida de un mo-
vimiento giratorio a velocidad angular alterna, y por un
segundo dispositivo dotado a la salida de un movimiento a

velocidad angular constante,

Segin una forms preferida de realizacibn de la
peinadora rectilinea objeto de la presente invencién, el
conjunto de ruedas de tipo diferencial estd constituido por
un conjunto de ruedas eplcicloidal que comprende un prime-
ro y un segundo planetarios coaxiales que engranan respec-—
tivamente con un primer y un segundo satélites, solidarios
y coaxiales entre sf, y una caja externa porta-satélites;
estando el segundo planetario enlazado sblidamente al pri-
mer #rbol de soporte del manguito de arranque, estando el
primer planetario accionado por el dispositivo a velocidad
angular alternada y siendo la caja accionada por el dispo;

sitivo a velocidad angular congtante.

Segtin wna caracteristica ulterior de la peinadora
rectilinea objeto de la presente invencibn, el dispositi-
vo a velocidad angular glternads comprende, en forms conow
oida, un balenein, enfulerade sobre el bastidor de la pro-
pia peinadora, un sector dentados enlazado sélidamente a
ung extremidad del balancin y cuyo eje coincide'con el eje
de rotacidn del propio belanein, y una transmisién por ma-
nivelas, la extremidad libre de cuya biela estd abisagrada
a la extremidad del balancin opuesta a aguella portadora
del sector dentado; engranando este Wltimo con una rueda
dentada coaxial y solidaria a2l primer planetario.
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Segln una dltima caracteristica de la peinadora
rectilinea objeto de la presente inveneidn, el dispositivo
a velocidad sngular constante deriva el movimiento de un
4rbol de salida de un motor a velocidad constante de accio-
namicnto de la propia peinadora y se enlaza a la caja porta;
sdtélites del conjunto de ruedas epicicloidal a través de
ung transmisidén flexible; comprendiendo ademds el dispogi-
tivo a velocidad constante un variador conbinuo de veloci-~

dad a correa regulable manuvalmente desde el exterior.

De cuanto se ha diche resulta, que en la peinadora
rectilinea objeto de la presente invencidn, el mando del
movimiento del manguito de arranque se realiza en forms
sencilia, a través de piezas fdiciles de montar, econbmi-

cas y ficilmente adquiribles en el mercado.

Ademds es necesario hacer patente que la peinadora
rectilinea objeto de la presente invencidén es derivable
de uns peinsdora rectilinea conocida, que utiliza dos sec-
tores dentados de diferente extensiln para el accionamien%o

del manguito de arrangue, a través de pequefias modifica=
ciones,

Bn efecto, en una peinadore rectilines oconocide
del tipo arriba citado, es suficliente eliminar el segundo
sector dentado y sustituir a la rueda dentada, montada a L
vés de un dispositivo a rueda libre sobre el primer drbol
de soporte del manguito de arrangue, por un conjunto de
ruedas diferencial y adicionar el dispositivo a velocidad

angular congtente provisto de variador continuo, pars obte-
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ner le peinadora rectilinea objeto de la presente invencidn.

Ulteriores caracteristicas y ventejas de la presente
invencidn resultan de la descripcidn que sigue con referen-
cia a los dibujos anexos, que ilustran un ejemplo de reali-

zacién no limitativo, en el ques:

Las figuras 1 y 2 ilustran esquemdticamente los dig-
positivos de accionamiento del menguito de arranque de la
ndquina peinadora objeto de la presente invencidn en dos

fases distintas de funcionamiento.

La figura 3 ilustra esquemdticamente y en seccidn
axial el conjunto de ruedas diferencial de mando del man-
guito de arranque de la peinadora rectilinea objeto de la

presente invencién.

La figura 4 ilustra esquemdticemente al variador
continuo de velocidad inserto en el dispositivo a velocidad
angular constante enlazado al conjunto de ruedas diferen-

eial ilustrado en la figura ‘3.

En las figuras 1 y 2, se indica con 1 en su conjun~
t0 una peinatora rectilines que comprende un bastidor 2, que
sgoporta Superiormente un dispositivo alimentador{ no ilug-
trado,; el cual alimenta superlormente a una mordaza inte-
rior 3 de una pinza 4, dispuesta en posicidn sustancial-
mente horizontal, a una cinta 5 de fibras texbtiles a ela-

borar,

Superiormente a la mordaza 3, el bastidor 2 so-
porta une mordazs superior 6 de ls pinza 4, la cual se dispone

verticalmente y es mévil respecto a la mordaza 3 en sen-
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+ido vertical.

Inferiormente a la mordaza 3, el bastidor 2 80p0r4
ta un Srbol 7 transversal y horizontal sobre el cual se cala
w peine circular 8, Los dientes del peine circular 8 son ‘
aptos para cooperar con la exbtremidad libre de la cinta
5 saliente de la cinta 4-cuando, segin cuanto se ha ilus-
trado en la figura 2, las mordazas 3 y 6 de ests Hltima
cooperan entre si,

Bn posicidn adyacente a la pinza 4, el bastidor 2
soporte dos drboles 9 y 10, dispuestos paralelamente al 4rbol
7y los cuales sostisnen un manguito 11 flexible.

Bl manguito 1l coopera, en correspondencia de la
propia superficie externa y superiormente al 4rbol 9, con un

cilindro de arrangue 12, y con un cilindro de presién 13.

Entre el manguito 11 y la pinza 4 se dispone un
peina 14 soportado por el bastidor 2, dispuesto en posicién
sustancialmente vertical y mévil verticalmente de modo que
coopere con la extremidad de la cinta 5 cuando esta Gltima,
segln ocuanto se ilustra en la figura 1, penetra en el inter-
egpacio comprendido entre el manguito 11 y el cilindro de
arrangue 12.

Sobre una de las extremidades del drbol 9 saliente
del menguito 11 se monta un conjunto de ruedas epicicloi;
dal indicado en su conjunto con 15 e ilustrado en particué
lar en la figura 3. h

El conjunto de ruedas epicicloidal 15 comprende un

primer y un segundo planetario, indicados respectivamente
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con 16 y 17, dispuestos coaxisles al drbol 9. El planeta-
rio 16 engrana con un satélite 18 mientras que con el pla-
netario 17 engrana un satélite 19. Los satélites 18 y 19
estén dispuestos coaxiales, son solidarios entre si y se
montan sobre un &rbol 20 soportados por una caja porta-
satélites 21. Esta dltima soports en forme giretoria, a
través de la interposicién de cojinetes 22 y 23, los pla=-
netarios 16 y 17. Bstos (ltimos son de forma tubular y aco-
gen en su interior la extremidad libre del 4rbol 9. El drbol
9 estd enlazado al planeterio 17 a través de una claveta 24,
mientras que gira libremente en el interior del planetario
16 a travds de la interposicidn de dos coronzs de rodillos

25.

Bl cuerpo tubular del planetario 16 sobressle de

Jle caja 2L y soports celada externesmente a esta dltima, a

través de una chaveta 26, una rueds dentada 27.

Por la parte opuestae & aguella enfrentada a la

rueda dentada 27, la caja 21 soporta solidario un disco 28,

. cogxial al 4rbol 9, el cusl soporta externamente una polea

dentade 29 enlazada en forma desmontable a la ceja 21 a través

de una pluralidad de tornillos 30,

La rueda dentada 27 engrana con un sector dentado
31 dispuesto inferiormente a ésta y e nlazado solidariamente
a2 la extremidad de un balancin 32 montado giratorio sobre
un.drbol 33 paralelo al drbol 7 y sdportado por el basti-

- dor 2 Bl .4rbol de oscilacibn del balancin 32 coincide con

el eje del sector dentado 31,
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Bl balancin 32 oscila en torno al eje del 4rbol 33
accionado por una transmisidn por manivela indicado en su
conjunto cohr 34, La transmisién por manivela 34 comprende
un disco 35 montado sobre un drbol 36, soportado por el
bastidor 2 y paralelo al drbol 7. Bl disco 35 presenta,
en correspondencia de la propia periferis externs, una
hendedura 37 de forma circular dentro de la cual se mon-
ta un perno 38 fijable en uns determinada posicidn al in-
torior de la hendedura 37. Sobre el perno 38 estid arﬁiQu;
lada la extremidad de una biela 39, cuya otra extremidad
estd articulada sobre un perno 40, Bste dltimo se monta
en el interior de una hendedura 4l sustancialmenxe’hori;lb
zontal practicada sobre la extremidad inferior del balan-
cin 32, Bl perno 40 es fijable en una determinada posicién
en el interior de la hendedura 41.

Sobre la polea dentada 29 se arrolla una correa
dentada 42 apta para enlazor la citada polea 29 a una poles
43 soportada por un 4rbol 44 paralelo sl érbol 7. La polea
43 esté enlazada, o travds de un variador continuo de velo-
cidad por corres, indicado en su conjunto con 45, a una rue-
da dentada 46 soportada por un drbol 47 paralelb al 4drbol
44, Lo rueda dentads 46 es accionade, a travéds de la inter-
posicidn de una rueda dentada 48 loca, por una rueda den=
tada 49 calada sobre un 4rbol 50 paralelo al drbol 47 y de
salida de un motor que acciona la propia peinadora y que
gira a velocidad angular constante.
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Bl variador 45, ilustrado en particular en la figura
4, comprende dos poleas 5l y 52 caladas respectivamente
gsobre los 4rboles 44 y 47, los cuales sostienen una correa
trapezoidal 53.

Tias poleas 51 y 52 son expandibles y estdn consti-
tuidas cada una por dos discos 54 y 55 desplazables axialemn-
te uno respecto al otro, las superficies enfrentadas de logs
discos 54 y 55 son en forma de tronco de cono de modo que
delimiten une gerganta sustancialmente trapezoidal de aber-

tura variable.

Bn la polea 51, el disco 54 eg fijo, mientras que
el disco 55 es desplazable axialmente sobre el 4rbol 44 con-

tra la accidn de un resorte 56 coaxial.

Bl disco 55 de la polea 52 se mantiene axialmen-
te en contacto, externsmente, con uwna de las extremidades
de un drbol 57 calade desplazable, & través de una chaveta
58, en el interior de un orificio practicado en un soporte

57a solidario al bastidor 2 de la peinadora 1.

Bl 4rbol. 57, en correspondencia de la propia ex-
tremidad opuesta a agquella que coopera con el disco 55 de
1z polea 52, presenta un orificio 59 fileteado y coaxial,
dentro del cual se monta la extremidad fileteada.de un torni-
1lo 60 enlazado en la otra extremidad a una rueda dentada
61 que engrana con un tornillo sin FIin 62,

Bl tornillo sin f£in 62 se cala sobre un drbol 63
inoclinado hacia lo alto. Bl 4rbol 63 soporta, en correspon-

dencia de la propia exiremidad opuesta a aquella enlazada
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al tornillo sin fin 62, uns manecills 64 acbidnable ﬁanuai;

mente por un operario.

La peinadora 1 shora descrita‘fuhciona del modo
siguiente:

Seglin cuanto se ha ilustredo en la figura 1, la
mordaza inferior 3 de la pinzs 4 2limenta la extremidad li-
bre peinada de la cinta 5 sobre el manguito de arranque.
11 entre este ¥ltimo y el cilindro de arranque 12. Cuando
la cinta 5 es aferrada entre e1>manguito 11 y el eilindro
de arranque 12, la pinza 4 se aleja del manguito de arran-
gque 11 el cual, moviéndose bago le accidn del érbol 9, a—

rranca el mechén peinado del peine clrcular 8.

Bl movimiento del drbol 9 se deriva del conjunto
de ruedas epicicloidal 15. Bste Ultimo es alimentado contem-
pordneamente sea por el sector 31 del balancin 32, ééa'por
la rueda dentada 49 a través de las ruedas dentadas 38 y
46, el variador 45 y la correa 42. -

Durante la fase de arranque, los dos movimlentos,
el primero del cual tiene velocidad angular variable 51nulsoi;
dalmente y. el segundo tiene velocidad angular constante,
ge suman mediante el conjunto de ruedas ep1010101dales 15
de modo gue el manguito 1l se mueve velozmente en la di-

reccidn de arrangue recorriendo un espacio determinado; -

Seglin ocuanto se ilustra en la>figura 2, una vez
realizada la accidén de arranque, el manguito 1l debe girar
en direccidn inversa a la de arrangue. Bn éfecto, el man-

gulto 11 debe llevar hacia atrds un clerto trecho ol mé-
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chén arrancado de modo para que se disponga en posicién
para uns nueva accibén de arranque en la cual la extremi-
dad. libre del nuevo mechén a arrancar debe superponerse a
la extremidad posterior del mechén precedentemente srran-

¢ado.

Durante el movimiento de retorno del mangulto 11,
se invierte el sentido de rotacibn del sector dentado 31, en
cuento se invierte la rotacién del balancin 32 mandado por

la transmisidén por manivela 34.

Al propio tiempo, la correa 42 gira siempre en el
mismo sentido de modo que, si durante la accibén de arran-
que el conjunto de ruedas epicicloidal 15 suma los dos mo-
vimientos debidos el primero a la correa 42 y el segundo
al sector dentado 31, durente la faze de retorno, el con-
junto de ruedas epicicloidal 15 sustrae al movimiento cons-
tante debido a la correa 42, el movimiento variable debi-
do al sector dentado 31l. Por consiguiente, el recorrido del
manguito 1l resulta, en la fase de retorno, inferior res-~
pegto al recorrido realizado en la f;se de arranque y tal
para generar una justa superposicidn de dos mechones conse-
cutivos arrancados por el manguito 11l y por el cilindro de

arranque 12,

Al objeto de regular con exactitud el valor de la
superposicidn de dos mechones sucesivos, es necesarioc poder
regular la entrada a velocidad angular constante del con-
junto'de ruedas epicicloidal 15. Bl variador 45 satisface

esta condicidn en cuanto permite una regulacién cuidadosa
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de la velocidad de rotacién de la caja 21 del conjunbo de
ruedas epicicloidal 15 a través de las dos poleas expansi-
bles 51 y 52.

Bs de relevar el hecho de que las dos citadas po-
leas son regulables desde el exterior a través de la maneci-

1ls 64 sin que por ello sea necesario parar la peinadora 1.

Naturalmente, quedando firme el principio del in-
vento, podrdn variarse empliamente las particularidades de
ejecucidn respecto a cuanto se ha ilustrado y descrito a
puroc titulo de ejemplo no limitativo, sin por ello salir del

dnbito de la presente invencidn.
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REIVINDICACIONES

Degerito el objeto del presente invento, se declao-
ran nuevas y de propia invencidn las siguientes reivindica~
ciones con prioridad de la solicitud de patente italiana n?®
69.561 A/70 del 24 de Julio de 1.970.

1l.- Perfeccionamientos en las peinadoras rectilineas
del tipo que comprenden un peine cirecular y una pinza apia pa-
ra alimentar la extremidad de una cinta de fibras a elaborar
a un manguito de arrangue sostenido por un primer y un segundo
érbol y apto para cooperar externamente, en correspondencis
del primer drbol, con un cilindro de arranque y un cilindro
de presidn, alimentdndose la cinta de fibra por la pinza en~
tre el manguito y el cilindro de arranque, caracterizados por
el hecho de comprender un conjunto de ruedas del tipo diferen~
cial enlazado al primer drbol de soporie del manguito y accio-
nado por un primer dispositivo, dotado en la salids de un mo-
vimiento giratorio a velocidad angular alternada,‘y por un se-

do dispositivo dotado en la salida de un movimiento girato-

rio a velocidad angular constante,

2,- Perfeccionamientos, segln la reivindicacién 1,

caracterizados por el hecho de gue el conjunto de ruedas de



tipo diferencial estd constituido por un conjunto de ruedas
epicicloidal que comprende un primer y un segundo planeta-
rios coaxigles que engranan respectivamente con un primer y
un segundo satélites, solidarios y coaxiales entre si, y una
5, caja exberna porta-satélites; estando el segundo planetario
enlagado sélidamente al primer 4rbol de soporte del manguito
de arranque, siendo accionado el primer planétario bor el
dispositivo a velocidad anguler alternada y 31endo acc1onada

ls caja por el dispositivo a velocidad angular constante.

10 3.= Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones
1y 2, caracterizados por el hecho de que el primer dispositi—
vo comprende en forma conocida un bélanoin, enfulerado sobre
el bastidor de la propia peinadora, un secior dentado,’enlaé
zado sblidemente 2 una extremidad del balanein y cuyo ege

coincide con el eje de rotaclén del propio balancin, v una

15.
transmisién por manivelas, 1a extremldad libre de cuwa blela
estd articulada & la extremidad del balanefn opuesta a aguella
portadora del sector dentado; engranando egte ﬁltlmo con una
rueda dentada coaxial y solidaris al primer planetario.

20, 4.~ Perfeccionamientos, segln las. reivindicaciones

1y 2, caracterizados por el hecho de gue el segundo dispo-
sl ivo estd congtituido por un tren de engranajes que deriva
?/movimionto de un drbol de salida de un motor a velocldad
/éonstante de accionamiento de la propis peinadora y enlazados
5 Ia la caja porta-satélites del conjunto de ruedas:epiciciﬁidal
/2 /? a través de una transmisidn flexivle; compréndiendo ademds el

g | |
¥

j;j



5.

i}

19

386506

digpositivo a velocidad constante, un variador continuo

~de velocidad .a correa regulable manualmente desde el ex-

terior.

5.~ Perfeccionamientos en las peinadoras recti-

lineas.

Segin se describe y reivindica en la presente
memorin descriptiva que congta de 19 pédginas foliadas y

escritas a miquina por ugd\sola de sus caras y acompaila-

das de log dibujos reglamenfarios.

Madrid, = 16 DIC.[1970
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