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I N V E N C I O N

por "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS PEINADORAS RECTILINEAS", a 

favor de la  firma ita lian a SANT'ANDREA NOVARA OFFICINB 

MECCANICHE E FONDSRIE S .p .A ., residente en Via L. Da Vinci, 
18 -  NOVARA (Ita lia ) .

La presente invención se refiere  a las peinadoras 

rectilín eas.

En particular, la  presente invención se refiere a

ne circular y una pinza apta para alimentar la  extremidad 

de una cinta de fibras a elaborar a un manguito de arran­

que sometido por un primer y un segundo árbol y apto para 

cooperar externamente, en correspondencia del primer árbol, 
con un cilindro de arranque y un cilindro de presión, 

alimentándose la  cinta de fibras mediante la  pinza entre

MEMORIA DESCRIPTIVA

las peinadoras rectilín eas del tipo que comprende un pei



¡386506
e l manguito y e l cilindro de arranque.

En las peinadoras rectilín eas del tipo arriba des­

crito^ la  cinta de fibras a elaborar es alimentada a un 

dispositivo alimentador superiormente a l peine circular; 

cuyos dientes cooperan con la  extremidad libre de la  c i­

tada cinta. Esta dltima, una vez peinada por e l  peine c ir ­

cular; es llevada por la  pinza a l manguito de arranque.
Este óltimo, moviéndose en su parte superior en e l mismo 

sentido del movimiento de alimentación; pero más velozmen­

te que este óltimo, arranca; cooperando con e l cilindro 

de arranque; la  extremidad peinada de la  cinta la  cual 

permanece apoyada a l propio manguito. Una vez terminada 
la  acción de arranque; e l manguito de arranque invierte 
e l movimiento por un breve tiempo de modo que vuelve a 

lle v a r hacia atrás e l mechón arrancado con e l f in  de su­

perponer; a la  extremidad posterior de éste óltimo duran­

te una acción sucesiva de arranque; la  extremidad ante­

rio r de un nuevo mechón arrancado con e l fin  de consti­

tu ir; a través de la  acción del cilindro de presión; una 

cinta continua de fibras peinadas.

Con e l objeto de conferir a l manguito de arranque 

un movimiento alterno en que la  carrera de retorno resul­

te in ferior a la  carrera de avance; las  peinadoras cono­

cidas del tipo arriba descrito comprenden en general un 

balancín; enfulcrado sobre e l bastidor de la  peinadora; 

e l cual soporta enlazado sólidamente a una extremidad; un 
sector dentado, cuyo eje coincide con e l eje de rotaoión



Ae propio balancín. E l citado sector dentado engrana con 

una rueda dentada montada, a travós de la  interposición 

de una rueda lib re , sobre e l primer árbol de soporte del 

manguito de arranque. E l balancín está enlazado, en corres 

pondencia de la  extremidad opuesta a aquella que soporta 

e l citado sector dentado, a la  biela de una transmisión 

por manivelas accionada por e l motor de la  propia peina­

dora.

E l sector dentado, que engrana con la  citada rué 

da dentada, montada sobre e l primer árbol de soporte del 

manguito de arranque, confiere a áste último un movimiento 

de apoyo de avance durante e l cual se verifica  la  fase de 
arranque del mechón peinado de la  cinta a elaborar. Dada 

la  presencia de la  rueda lib re , la  carrera de retorno del 

sector dentado no influye en lo  más mínimo sobre e l movi­

miento del manguitb de arranque. E l movimiento de retorno 

del manguito se realiza  a travás de un segundo sector 

dentado solidario al primero y de paso igual al de áste 

último, e l oual engrana con una segunda rueda dentada ca­

lada sobre e l primer árbol de soporte del manguito de 

arranque. E l segundo sector dentado presenta una exten­

sión mucho menor de la  del primer sector dentado de modo 

que la  carrera de retorno del manguito de arranque resul­

te in ferior a la  carrera de avance para realizar una su­

perposición justa de las extremidades contiguas de dos me­

chones sucesivos.
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Las peinadoras rectilín eas del tipo arriba des­

crito  s i  bien eficientes? presentan algunos inconvenientes? 

e l principal de los cuales consiste en e l hecho de que a l 

f in a l de la  carrera de avance? dada la  presencia de la  rue- 

5. da lib re  de soporte de la  rueda dentada que coopera con 

e l primer sector dentado? e l  manguito de arranque conti­

núa su carrera de avance por inercia de modo que? a veces? 

puede verificarse una superposición incorrecta de dos me­

chones sucesivos.

10. Al objeto de eliminar e l citado inconveniente?

se han realizado diferentes dispositivos de mando del movi­

miento del manguito de arranque.

Uno de estos dispositivos consiste en calar sobre 

e l primer árbol de soporte del manguito de arranque? una 

15. rueda dentada que engrana con un torn illo  sin  fin . Este 

último está enlazado? en una extremidad? a la  extremidad 

libre de la  b iela de una transmisión de manivelas apta pa­

ra conferir al torn illo  sin fin  un movimiento de avance y 

de retorno. De esta forma? al movimiento giratorio cons- 

20. tante del torn illo  sin fin? apto para oonferir? en e l aco­

plamiento torn illo  sin fin  rueda dentada? una velocidad de 

rotación constante a la  rueda dentada? se yuxtapone un aco­

plamiento de rueda y cremallera en e l  que la  cremallera? 

constituida en este caso por un to rn illo  sin  fin? se mue- 

ve con movimiento rectilín eo  alterno. E l citado movimiento
o

alterno se traduce en un movimiento giratorio? alterno a la  

rueda dentada que se suma algebráicamente a l movimiento g i-
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ratorio constante de esta última que se deriva del movi­

miento giratorio constante del tornillo  sin fin .

Bn e l dispositivo arriba descrito, durante e l mo­

vimiento de avance del manguito de arranquen los dos movi- 

5. mientos giratorios arriba descritos se suman, mientras que 
en la  carrera de retorno se sustraen, de modo que la  ca­

rrera de retorno resulte in ferior a la  oarrera de avanoe.

Bn e l caso del dispositivo arriba descrito, el 

manguito de arranque es guiado siempre durante la  carrera 

10. de avance y la  carrera de retorno de modo que no es posible 

cualquier resbalamiento por inercia del propio manguito.

Siempre con e l objeto de resolver los problemas 
inherentes a l deslizamiento del manguito de arranque, es 

conocido un segundo dispositivo, en e l cual e l  primer árbol 

15. de soporte del manguito de arranque es mandado, a través de 

una correa dentada, por una rueda dentada accionada por e l 

motor de la  peinadora a través dé un tren de engranajes in­

tercambiables aptos para permitir una variación de la  ve­
locidad del manguito de arranque citado. La correa denta- 

20- da se arrolla  superiormente sea a l primer árbol de soporte 

del manguito de arranque sea a la  rueda dentada de mando, 

en cuanto la  citada correa se arrolla  inferiormente, por 

ambas dos partes de la  rueda dentada de mando, a dos rue­

das dentadas soportadas giratorias por un juego -de balan- 

25. cin enfulcrado sobre e l árbol de soporte de la  propia rue­
da dentada de mando. E l juego oscila  en torno al propio 

fulcro mandado por una transmisión por manivelas de modo



que la  correa dentada se mueve con movimiento constante 
bajo la  acción de la  rueda dentada de mando y de movimien­

to alterno bajo la  acción del juego. E l citado movimiento 

alterno se suma a l movimiento constante durante e l  movi- 

5. miento de avance del manguito de arranque mientras que se 

sustrae a l movimiento constante durante la  carrera dd re­

torno, realizando la  superposición justa de la  extremidad 

de dos mechones sucesivos y ecitando cualquier deslizamien­

to del propio manguito de arranque.

10. Asimismo, e l  dispositivo arriba descrito, s i  bien

eficien te, presenta inconvenientes debidos sobre todo a l pre­

cio de construcción y a su complejidad, así como a su di­

ficultad  de regulación.

Los dispositivos arriba descritos aparte de ser 

***5* complicados y costosos, presentan e l inconveniente de que su 

aplicación a una máquina peinadora rectilín ea  presupone la  

abolición del sector dentado utilizado comunmente y a una 

variación tota l de todos los dispositivos de mando de la  
propia máquina. Por consiguiente, resulta imposible, a tra- 

20. ves de los dispositivos arriba descritos, modificar máqui­

nas ya existentes y que u tilizan , como sucede en general, 

un sector dentado para e l mando del movimiento del mangui­

to de arranque.

Al objeto de eliminar los citados inconvenientes, 

25. la  peinadora rectilín ea  objeto de la  presente invención com­

prende un conjunto de ruedas del tipo diferencial enlaza­
do a l primer árbol,de soporte del manguito y aooionado
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por un primer dispositivo, dotado en la  salida de un mo­

vimiento giratorio a velocidad angular alterna, y por un 

segundo dispositivo dotado a la  salida de un movimiento a 

velocidad angular constante.

5, Según una forma preferida de realización de la

peinadora rectilín ea  objeto de la  presente invención, el 

conjunto de ruedas de tipo diferencial está constituido por 

un conjunto de ruedas epicicloidal que comprende un prime­

ro y un segundo planetarios coaxiales que engranan respec- 

10. tivamente con un primer y un segundo sa té lite s , solidarios 

y coaxiales entre s í ,  y una caja externa porta-satélites; 

estando e l segundo planetario enlazado sólidamente al pri­

mer árbol de soporte del manguito de arranque, estando el 

primer planetario accionado por e l dispositivo a velocidad

angular alternada y siendo la  caja accionada por e l dispo- 
15*

sitlvo  a velocidad angular constante.

Según una característica u lterior de la  peinadora 

rectilín ea  objeto de la  presente invención, e l d ispositi­

vo a velocidad angular alternada comprende, en forma oono- 

20. oida, un balancín, enfulcrado sobre e l bastidor de la  pro­

pia peinadora, un sector dentado, enlazado sólidamente a 

una extremidad del balancín y cuyo eje coincide con e l eje 

de rotación del propio balancín, y una transmisión por ma­

nivelas, la  extremidad libre de cuya biela está abisagrada 

25. a la  extremidad del balancín opuesta a aquella portadora 

del sector dentado; engranando este último con una rueda 

dentada coaxial y solidaria a l primer planetario.
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Según una última característica  de la  peinadora 

rectilín ea  objeto de la  presente invención, e l dispositivo 

a velocidad angular constante deriva e l movimiento de un 

árbol de salida de un motor a velocidad constante de accio- 

5. namiento de la  propia peinadora y se enlaza a la  oaja porta- 

sa té lites  del conjunto de ruedas epiciclo idal a través de 
una transmisión flex ib le; comprendiendo además e l disposi­

tivo a velocidad constante un variador continuo de veloci­

dad a correa regulable manualmente desde e l exterior.

10. De cuanto se ha dicho resulta, que en la  peinadora
rectilín ea  objeto de la  presente invención, e l  mando del 

movimiento del manguito de arranque se rea liza  en forma 

sen cilla , a través de piezas fá c ile s  de montar, económi­

cas y fácilmente adquiribles en e l  mercado.

1$. Además es necesario hacer patente que la  peinadora
rectilín ea  objeto de la  presente invención es derivable 

de una peinadora rectilín ea  conocida, que u t il iz a  dos sec­

tores dentados de diferente extensión para e l accionamiento 

del manguito de arranque, a través de pequeñas modifica- 

20. ciones.

En efecto, en una peinadora rectilín ea  oonocida
del tipo arriba citado, es suficiente eliminar e l segundo 

sector dentado y su stitu ir a la  rueda dentada, montada a tra­

vés de un dispositivo a rueda libre sobre e l primer árbol 
25. de soporte del manguito de arranque, por un conjunto de

ruedas diferencial y adicionar e l dispositivo a velocidad 
angular constante provisto de variador continuo, para obte-



ner la  peinadora rectilín ea  objeto de la  presente invención.

Ulteriores características y ventajas de la  presente 

invención resultan de la  descripción que sigue con referen­
cia a los dibujos anexos, que ilustran un ejemplo de re a li­

zación no lim itativo, en e l que:

Las figuras 1 y 2 ilustran esquemáticamente los dis­

positivos de accionamiento del manguito de arranque de la  

máquina peinadora objeto de la  presente invención en dos 

fases distintas de funcionamiento.

La figura 3 ilu stra  esquemáticamente y en sección 

axial e l conjunto de ruedas diferencial de mando del man­
guito de arranque de la  peinadora rectilín ea  objeto de la  

presente invención.

La figura 4 ilu stra  esquemáticamente al variador 

continuo de velocidad inserto en e l dispositivo a velocidad 
angular constante enlazado al conjunto de ruedas diferen­

c ia l ilustrado en la  figura 3.

En las figuras 1 y 2, se indica con 1 en su conjun­
to una peinadora rectilín ea  que comprende un bastidor 2, que 

soporta superiormente un dispositivo alimentador, no ilu s­

trado, e l  cual alimenta superiormente a una mordaza inte­

rio r 3 de una pinza 4, dispuesta en posición sustancial­

mente horizontal, a una cinta 5 de fibras textiles  a ela­

borar.

Superiormente a la  mordaza 3 , e l bastidor 2 so­

porta una mordaza superior 6 de la  pinza 4) la  cual se dispone 

verticalmente y es móvil respecto a la  mordaza 3 en sen-
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tido v ertica l.

Inferíormente a la  mordaza 3 } e l  bastidor 2 sopor­

ta un árbol 7 transversal y horizontal sobre e l cual se cala 

un peine circular 8. Los dientes del peine circular 8 son 

5. aptos para cooperar con la  extremidad lib re  de la  cinta 

5 saliente de la  cinta 4 -cuando, según cuanto se ha ilu s­

trado en la  figura 2, las mordazas 3 y  6 de esta última 

cooperan entre s i ,

Un posición adyacente a la  pinza 4, e l  bastidor 2 
10. soporta dos árboles 9 y 10, dispuestos paralelamente a l árbol 

7, los cuales sostienen un manguito 11 fle x ib le .

E l manguito 11 coopera, en correspondencia de la  
propia superficie externa y superiormente a l árbol 9, con un 

cilindro de arranque 12, y con un cilindro de presión 13.

1$. Entre e l manguito 11 y la  pinza 4 se dispone un

peina 14 soportado por e l bastidor 2, dispuesto en posición 

sustancialmente ve rtica l y móvil verticalmente de modo que 

coopere con la  extremidad de la  cinta 5 cuando esta última, 

según cuanto se ilu stra  en la  figura 1 , penetra en e l in ter- 

20. espacio comprendido entre e l manguito 11 y e l cilindro de 

arranque 12.

Sobre una de las extremidades del árbol 9 saliente 

del manguito 11 se monta un conjunto de ruedas ep ic ic lo i-  
dal indicado en su conjunto con 15 e ilustrado en particu- 

25« la r  en la  figura 3.

E l conjunto de ruedas epiciclo idal 15 comprende un 

primer y un segundo planetario, indicados respectivamente
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con 16 y 17 , dispuestos coaxiales al árbol 9. E l planeta­

rio  16 engrana con un sa té lite  18 mientras que con e l pla­

netario 17 engrana un sa té lite  19. Los saté lites  18 y 19 

están dispuestos coaxiales, son solidarios entre s i  y se 

9. montan sobre un árbol 20 Soportados por una'caja porta- 

sa té lites  21. Esta última soporta en forma giratoria, a 

través de la  interposición de cojinetes 22 y 23, los pla­

netarios 16 y 17. Estos últimos son de forma tubular y aco­

gen en su interior la  extremidad libre del árbol 9° E l árbol 

10. 9 está enlazado a l planetario 17 a través de una chaveta 24,
mientras que gira libremente en e l interior del planetario 

16 a través de la  interposición de dos coronas de rodillos 

25.

E l cuerpo tubular del planetario 16 sobresale de 

15. la  caja 21 y soporta calada externamente a esta última, a 

través de una chaveta 26, una rueda dentada 27.

Por la  parte opuesta a aquella enfrentada a la  

rueda dentada 27, la  caja 21 soporta solidario un disco 28, 

coaxial al árbol 9, e l cual soporta externamente una polea 

20. dentada 29 enlazada en forma desmontable a la  caja 21 a través 

de una pluralidad de tornillos 30.

La rueda dentada 27 engrana con un sector dentado 

31 dispuesto inferíormente a ésta y e nlazado solidariamente 

a la  extremidad de un balancín 32 montado giratorio sobre 

25. un.árbol 33 paralelo a l árbol 7 y soportado por e l basti­

dor 2. E l.árbol de oscilación del balancín 32 coincide con 

e l eje del sector dentado 31.
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E l balancín 32 oscila  en torno a l eje del árbol 33 

accionado por una transmisión por manivela indicado en su. 

conjunto coh 34. La transmisión por manivela 34 comprende 

un disco 35 montado sobre un árbol 36, soportado por e l  

5. bastidor 2 y paralelo a l árbol 7. E l disco 35 presenta, 

en correspondencia de la  propia p eriferia  externa, una 
hendedura 37 de forma circular dentro de la  cual se mon­

ta un perno 38 f ija b le  en una determinada posición a l in­

terior de la  hendedura 37. Sobre e l perno 38 está articu­

lo . lada la  extremidad de una biela 39* cuya otra extremidad 

está articulada sobre un perno 40. Este áltimo se monta 

en e l in terior de una hendedura'41 sustancialmente hori­
zontal practicada sobre la  extremidad in ferior del balan­

cín 32. E l perno 40 es fija b le  en una determinada posición 

15. en e l in terior de la  hendedura 41.

Sobre la  polea dentada 29 se arrolla  una correa 

dentada 42 apta para enlazar la  citada polea 29 a una polea 

43 soportada por un árbol 44 paralelo a l árbol 7 . La polea 

43 está enlazada, a travás de un variador continuo de velo- 
20. cidad por correa, indicado en su conjunto con 45, a una rue­

da dentada 46 soportada por un árbol 47 paralelo a l árbol 

44. La rueda dentada 46 es accionada, a travás de la  inter­

posición de una rueda dentada 48 loca, por una rueda den­

tada 49 calada sobre un árbol 50 paralelo a l árbol 47 y de 

25. salida de un motor que acciona la  propia peinadora y que 

gira a velocidad angular constante.
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E l variador 45; ilustrado en particular en la  figura 

4; comprende dos poleas 51 y 52 caladas respectivamente 

sobre los árboles 44 y 47; los cuales sostienen una correa 

trapezoidal 53.

5. Las poleas 51 y 52 son expandibles y están consti­

tuidas cada una por dos discos 54 y 55 desplazables axialemn- 

te uno respecto al otro, las superficies enfrentadas de los 

discos 54 y 55 son en forma de tronco de cono de modo que 

delimiten una garganta sustancialmente trapezoidal de aber- 

10. tura variable.

En la  polea 51; e l disco 54 es f i jo ,  mientras que 

e l disco 55 es desplazable axialmente sobre e l árbol 44 con­

tra la  acción de un resorte 56 coaxial.

E l disco 55 de la  polea 52 se mantiene axialmen- 

15. te en contacto, externamente, con una de las extremidades 

de un árbol 57 calada desplazable, a travás de una chaveta 
58, en e l interior de un o rific io  practicado en un soporte 

57a solidario a l bastidor 2 de la  peinadora 1.

E l árbol.57, en correspondencia de la  propia ex- 
20. tremidad opuesta a aquella que coopera con e l disco 55 de 

la  polea 52, presenta un o rific io  59 fileteado y coaxial, 

dentro del cual se monta la  extremidad fileteada de un torni­

l lo  60 enlazado en la  otra extremidad a una rueda dentada 
61 que engrana con un tornillo  sin f in .62.

25. E l torn illo  sin fin  62 se cala sobre un árbol 63

inclinado hacia lo  alto . E l árbol 63 soporta, en correspon­

dencia de la  propia extremidad opuesta a aquella enlazada



al torn illo  sin fin  62, una manecilla 64 accionable manual­
mente por un operario.

La peinadora 1 ahora descrita funciona del modo

siguiente:

Según cuanto se ha ilustrado en la  figura 1 , la  

mordaza in ferior 3 de la  pinza 4 alimenta la  extremidad l i ­

bre peinada de la  cinta 5 sobre e l manguito de arranque 

11 entre este último y e l cilindro de arranque 12. Cuando 

la  cinta 5 es aferrada entre e l  manguito 11 y e l  cilindro 

de arranque 12, la  pinza 4 se a le ja  del manguito de arran­

que 11 e l  cual, moviéndose bajo la  acción del árbol 9; a- 

rranca e l mechón peinado del peine circular 8.

E l movimiento del árbol 9 se deriva del conjunto 
de ruedas epiciclo id al 15. Este último es alimentado contem­

poráneamente sea por e l sector 31 del balancín 32, sea por 

la  rueda dentada 49 a- través de las ruedas dentadas 38 y 

46, e l variador 45 y la  correa 42.

Durante la  fase de arranque, los dos movimientos, 

e l primero del cual tiene velocidad angular variable sinuisoi 

dalmente y !e l segundo tiene velocidad angular constante, 

se suman mediante e l conjunto de ruedas epicicloidales 15 

de modo que e l manguito 11 se mueve velozmente en la  di­

rección de arranque recorriendo un espacio determinado.

Según ouanto se ilu stra  en la  figura 2, una vez 

realizada la  acción de arranque, e l manguito 11 debe girar 

en dirección inversa a la  de arranque. En efecto, e l  man­

guito 11 debe llevar hacia atrás un cierto treoho al má-
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chÓn arrancado de modo para que se disponga en posición 

para una nueva acción de arranque en la  cual la  extremi­

dad. libre del nuevo mechón a arrancar dehe superponerse a 

la  extremidad posterior del mechón precedentemente arran- 
5* cado.

Durante e l  movimiento de retorno del manguito 11, 

se invierte e l  sentido de rotación del sector dentado 31, en 

cuanto se invierte la  rotación del balancín 32 mandado por 

la  transmisión por manivela 34*

-10. Al propio tiempo, la  correa 42 gira siempre en e l
mismo sentido de modo que, s i  durante la  acción de arran­

que e l conjunto de ruedas epiciclo idal 15 suma los dos mo­

vimientos debidos a l primero a la  correa 42 y e l segundo 

al sector dentado 33-! durante la  fase de retorno, e l con- 

1$. junto de ruedas epiciclo idal 15 sustrae al movimiento cons­

tante debido a la  correa 42, e l movimiento variable debi­

do al sector dentado 31* Por consiguiente, e l recorrido del 
manguito 11 resulta, en la  fase de retorno, inferior res­

pecto a l recorrido realizado en la  fase de arranque y ta l 

20. para generar una justa superposición de dos mechones conse­

cutivos arrancados por e l manguito 11 y por e l cilindro de 

arranque 12.

Al objeto de regular con exactitud e l valor de la  

superposición de dos mechones sucesivos, es necesario poder 

25. regular la  entrada a velocidad angular constante del con­

junto de ruedas epiciclo idal 15. E l variador 45 satisface 
esta condición en cuanto permite una regulación cuidadosa



= 16 =

386506

de la  velocidad de rotación de la  caja 21 del conjunto de 

ruedas eplcicloidal 15 a través de las dos poleas expansi- 

bles 51 y 52.

Es de relevar e l hecho de que las dos citadas po- 

5. leas son regulables desde e l exterior a través de la  maneci­

l l a  64 sin  que por e llo  sea necesario parar la  peinadora 1.

Naturalmente, quedando firme e l principio del in­

vento, podrán variarse ampliamente las particularidades de 

ejecución respecto a cuanto se ha ilustrado y descrito a 

puro títu lo  de ejemplo no lim itativo, sin  por e llo  s a lir  del 
ámbito de la  presente invención.
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REIVINDICACIONES

Descrito e l  objeto del presente invento, se decla­

ran nuevas y de propia invención las siguientes reivindica­

ciones con prioridad de la  solicitud  de patente ita lian a na 
69.561 A/70  del 24 de Julio de 1. 970.

5. 1 . -  Perfeccionamientos en las peinadoras rectilíneas

del tipo que comprenden un peine circular y una pinsa apta pa­

ra alimentar la  extremidad de una cinta de fibras a elaborar 

a un manguito de arranque sostenido por un primer y un segundo 

árbol y apto para cooperar externamente, en correspondencia 

10. del primer árbol, con un cilindro de arranque y un cilindro 

de presión, alimentándose la  cinta de fibra por la  pinza en­

tre e l manguito y e l cilindro de arranque, caracterizados por 

e l  hecho de comprender un conjunto de ruedas del tipo diferen­

c ia l enlazado al primer árbol de soporte del manguito y accio- 
15. nado por un primer dispositivo, dotado en la  salida "de un mo­

vimiento giratorio a velocidad angular alternada, y por un se­

gundo dispositivo dotado en la  salida de un movimiento girato- 

// rio  a velocidad angular constante.

2. -  Perfeccionamientos, según la  reivindicación 1 , 

caracterizados por e l hecho de que e l conjunto de ruedas de
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tipo diferencial está constituido por un conjunto de ruedas 

epiciclo idal que comprende un primer y un segundo planeta­

rios coaxiales que engranan respectivamente con un primer y 

un segundo sa té lite s , solidarios y coaxiales entre s í ,  y una 

caja externa porta-satélites; estando e l  segundo planetario 

enlazado sólidamente a l primer árbol de soporte del manguito 
de arranque, siendo accionado e l primer planetario por e l 

dispositivo a velocidad angular alternada y siendo' accionada 

la  caja por e l  dispositivo a velocidad angular constante.

3. -  Perfeccionamientos, según las reivindicaciones 
1 y 2 , caracterizados por e l  hecho de que e l primer d ispositi­
vo comprende en forma conocida un balancín, enfulcrado sobre 

e l bastidor de la  propia peinadora, un sector dentado, enla­

zado sólidamente a una extremidad del balancín y cuyo eje 

coincide con e l eje de rotación del propio balancín, y una 

transmisión por manivelas, la  extremidad libre de cuya biela 

está articulada a la  extremidad del balancín opuesta a aquella 

portadora del sector dentado; engranando este último con una 

rueda dentada coaxial y solidaria a l primer planetario.

4.- Perfeccionamientos, según las.reivindicaciones 
1 y 2, caracterizado. ,c r  .1  hecho de .no .1  segundo di.po- 

si%ívo está constituido por un tren de engranajes que deriva 

e'í¡/movimiento de un árbol de salida de un motor a velocidad 

/Constante de accionamiento de la  propia peinadora y enlazados 

,#a la  caja porta-satélites del conjunto de ruedas epicioloidal 

/ a travós de una transmisión flex ib le ; comprendiendo además e l
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dispositivo a velocidad constante, un variador continuo 

de velocidad.a correa regulable manualmente desde e l ex­

terior.

5a*- Perfeccionamientos en las peinadoras recti

5. lineas.

Según se describe y reivindica en la  presente 

memoria descriptiva que consta de 19 páginas foliadas y
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