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PERFECCIUNAMIENTOS-ENVLA CONSTRUCCIGN DE MA-
QUINAS PARA CALIBRAR FRUTDS}Y HORTALIZAS.
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é9252ﬂbndw Raymond DURAND, de nacionalided francesa, residen-

te en 28, rue du Pre des Joxea, 84~CAVAILLGN Fran
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El dispositivo segdn el invento se destina a colo-
car an posicidn las frutas y hnrtaliias de Férma alarga=-
da, teles-comp zanahorias, sobre una calibradora de co-
rreas o cordones leergentes mult*ples

S, £n tales mdquinas, los pruductos susceptlbles de
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ftras haberse deslizadc a lo largo del plano inclinad
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ser soleccidnados se derraman a granel sobre upa banda ro-
dante que los deposita en la parte superior de un plano

inclinado. En la parte 'inferior de este planc inclinado

" son recogidos por correas transportadeoras de seccidn cir-

cular y de rotacidn sin fin para ser calibradeos, El1 ma-

dio de-calibrado puede realizarse por ejemplo disponiendo

la: capa de correas o cordones de forma no paralela; yen-

"do en aumento en este caso la separacidn entre dos correas

la clasificacidn se efectua automdticamente, siendo trans-

pnrtados los productos mds gruesos entre las correas mds

'j:leJos que los productus menos grueses que caen los prime-
" LDS. - )

[N

'g En las mdguinas cla31f1cadnras conpcidas sugedﬂ

‘que los obJetos susceptibles de ser salecc1onados, cuande

una de sus. dlmen81ones es netamente superior a las otias

 (caso de 1as zanahorlas por BJBmplD) llegan a la cadena

lJ,

- en ‘una pOSlCiOﬂ perpendlcular a las correas, Estos ophje~
) “.:tos son’ entonces tranSportados por las corrsas hasta el
Zﬁgr';  extremo de estas, Yy no efectuéndnse la oparaclﬂn de cla-
SR ﬁ,31f1cacion, deben: ser recuperados manualmente para ser

- reciclados.

“El disp031t1uo ObJEtD del invento tlena por fln

'-remedlar este inconvenisnte. grac1as a la previsidn de rme-
‘dios ‘que permlten desplazar los elementos susceptiblaes de

. ser cla31flcados que no ocuparian una 0031cion faverable

a su llegada sobre las correas, para orientarlos convenien—
tementes. ’

A tal efecto, 8l invento se relaciona con unz mé-

qu1na callbnadora, més partlcularmente de obJetos alarga-
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dos, que comprends montadous sobre un chasls, un plano de

llegada de los objetos sobre una cadena de clasificacidn
de rotacidn sin fin, movml horl?ontalmente y const:tu1n
da por varias correas entre las cuaJes se dlspone al me-
nas un ihtervalo, ‘creciente, del plano de llegada en el
exiremo de la cadena, caracterizado por el hecho de que
estas correas se mantienenisensiblemehtg paralelas entre

siipor-el lado del plano de llegada, mohténdose’mediou

. de guia de dichos objetos movales sntra Jdas correas .an

lanos longltudlnales y vertlcales para orlentar la ma~
yor dimensidn de los objetos alargados en el sentldo de
avance de la cadena, o

Otra caracterlstlca del 1nuento es que dlChDS
medlos de guia estdn const1tu1dos por un conJunto de 1&-
minas fijadas por su canto a dcs rodlllos dispuestcs ba~

‘ :

Una tercersa caracterlstlca del 1nvento es gue’
los dos rodlllos se hallan 01nemdt1camente Unldos Y. mon-
tados en disposicidn giratoria por ‘sus extremos excén-
tricos schre el chasis, siendo. .uno de entre ellos accio-
nado en rotacién en torno al BJB de sus prUtBS extremos
por medios motores, , - .

El invanto serd ééjnf compfendidoAdon referencia
a los planos anexos facilitados e t{tulo de ejemplo no
limitativo de raallza01on, en los cuales:

"La Pig. 1 es una vista'en perspectlva de’ la RES
quina que muestra el emplazamlento del dlSpOSlthD segLn
el invento; , _ ,

La figura 2 es una v1sta en_planta a mayor gsca=

la de la parte anterlor de la cadena da clasifloaClon'
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Lavfigura 3 es una vista en seccidn transversal
segln la llnea IT1/111 de la figura‘2, halldndose al 1o~
dillo en posicidn alta;

- La figura 4 es una vista semejante a la.de lz
- 8, figura 3, halldndose elrodillo en posicidn baja;
' - . -La figura 5 representa una vista en seceidn se-
'gﬁn,la linea V/V de la figura 2,

" Refiridndonos a la figufa 1, la méquinz ‘de cali-
"L';'_: brar se compone principalmente de una banda zodante 1
10. - que barxducé _lo's productos susceptibles de ser clasifice-
‘dos en direccidn a un plano inclinado 2, En la parte in-
: feribr dé eéte planc inclinado los prd&uctos son recogi- *
'dos- por correas transportadoras 3 tras haber sido con-
',Auenientemente orlentadas por el dlspoSlthO segun el in-
‘15,1 '.';t ;uento 4. .»g,' . ) L
- . >, Nos reFerlmos a la flgura 2, que muestra entze
[ las banﬂas 3 de la callbradora, las barras netdllcas 4’
:g;ﬁqo]ocadas de canuo, y sopldadas sobre dos rodillos trana~
. }”:_versales 5a y 5b. En los extremos de estbs'ﬁodillos sg
204 t;;f_ 7;hallan montadas tres ruedas dentadas 6a,'6bb 6c. Los en~
: - ulfflgranaJes 6b 'y Gc se hallan unldos clnematlcanente entre
igf si por .la cedena 7, en tanto que el engranaje B6a va uni~
 do por una .cadema 8 a un angranaJe ¢ montado schre el

. "'lege 14 de las poleas de retorno, de las bandas transp oTte-

25, ‘i>: ; doras.f"~‘ . )

’ ' ' + - E) mOV1mlento que anlma el dispositivo estd crea-

o do por el movimiento de’ rotacidn del drbol de las poleas
o ~.de la. banda, siendo transmitido dichao movimiento al ro-

, _‘j;dlllo 5a. pox la cadena § y al rodlllo Sb por la cadana

CBOL T e ‘ S
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La fiqura 3 nuestra las dos alturas diferentes
utilizadas por las barras 4y el‘montaje altefnativo de
estas barras para construir una fejilla que se desplaza
entre las bandas de la clasifiéadora cuya utilidad se

verd posteriormente, Las barras 4.van soldadas de canto

sobre el rodillo 52, que presenta en sus extremos dos ro-

dillos 1Ca y 10K unidos a dos excédtricas Ila y lib so-

bre las cuales van montadas las rﬁédas.dentédas 6a y 6b.
Estas excéntricas.son mantenidas en su extremo por dos
palieres 12a y 12b fijados a los largueros 13a y 13b del

_chasis 15 de la clasificadora., El rodillo fijo 2l otro
'extrémo de las barras 4 va muntédb como el rodillo'Sd sg-

“bre rodamientes unidos a las excénnrlcas FlJadas a los

largueros ‘de la calibradora por 1ntermed10 de otlus pal:e-
res, ‘

El movimientc de- rota01cn del eje 14 portacor de

_las poleas 15 de transmisidn de las bandas transportado»

ras es transformado por las manlvelas formadas .por las
excentricas y los rodillos en un movimiento de traslacidn
en pldnos longltudlnales uertlcales que anima-el dispaosi-
tive segdin el invento, o o

La utilizacién de barres de alturas diferentes,
as{ como la posicidn de estas barras con relacidn a 1as
bandas y ‘la amplitud vertical de su mdﬁimiento eatdn de-
terminadas para ohtener la mayor eflcac¢a 9031ble del dis- .
positivo cuyo fin es orientar los productos ﬂlargadoo Sy~
ceptibles de ser clasificados segin la mayor dimensign en

el sentido de avance de las correas para que diches ppg-

ductos descansen entre las bandas y cazigan en los envases

. " o £
previstos para recogerlos cuando la separacion de las hap-
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- das se hace superior a la dimensifn transversal de los

p:odUctbs qué han de clasificarse.

i tal efecto, se calcula la posicién del dispo=-

-s;tlvo para que en posicidn alta las ldminas sobrepasen

el nivel de las bandas as{ como pueds verse en la figy-

raj, mientras que en posicidn baja solo la parte supepi-

-or de las ldminas mds altas sobrepase sl nivel de las ban-

das (figura 4) y que en el extremo de los medios de guia,

préximos al rodillo 5b, todos los objetos sean carrecta-

mente orientados, come se ha indicado, entre dos correas
contiguas—-en los intervalos 16.

' ‘La forma de las ldminas se representa en la flgura
5, yAestS estudiada para que en el curso de la desapari-
ci6n de. 1la 1lémina, el producto transportado que habia Sim )
do elevado _por encima de las bandas por el dispositivp
taome de nuevo contactu con las bandas lo’ mao suavemente
posible para evitar cualquier deterioro. L;s_lamlnas com—

prenden por tanto una parte en forma de plano inclinado

17, y esta parte es mds acentuada en las liminas altas
. que en las lédminas bajas,

Los rodamlentos que constltuyen los aAtrewos de

= las sxcantrlcas se hallan montadgs sobre oreJetas que

.. van FiJadas sobre gl largusro 13a; lo mluﬂD @s aplicable

al rodamlanto que constituys el extrasmo del eje de las

;pnlaas:de”transmlslon de las bandas,

El dlspositivo segin 8l invento pusde hacerse de
acero o de alumlnlo. Puede utlllzarse en cualqu1er maquU i=
na callbradora que comprenda bandeas t;ansportadovas noa uni-

"dasy en particular cordones divergentes multlples.

La proteccidn confarida por la presente patents
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no se limita @ la realizacidn déscrita para una mejor com-

-7 -

prensidn del lnvento sino gue se: extlende a p051bles varia-~

ciones de reallzuclon del dlSpﬂSltlvo, por sejemplo modifi-

' cando el montaje y accionamiento. del o© de los soportes de

-las ldminas. - : : “l; ,”f J

NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza dsl inven-
to as{ como la manera de realizarse en larprédctica, dehe
hacerse constar que las dlspUQicxones anteriormente JndJ-
cadas son SUuCBPtlbleS de modlflca01ones de detalle, en

cuanto no alteren su pr1n01p10 Fundamental También se ha-

~ce.constar que el invento correspmnde a una solicitud de

’patente presentada sn Francia con el numero y. fecha siquien-

tes: n? 6%,43281 de-12 de dlclembre de 1. 969‘ acoglendose

‘por lo tanto a los beneficics que’ concedenAlos Convenics

Internacionales en vigor, siends lo gue constituye la esen-
cia del,réferido invente y por lo.qus se solicita'dna Pa~

_tente de Invencidn sobre: PERFECCIUﬁANICNTOS EN LA CONS~
TRUCCION DE WA&UINAS PARA CALIBRRR FRUTDS Y HURTALIZAS°

.’

caracterizéndose por lo 81gu1ente.
l.~ Perfeccionamientos en la construccion de md~
quinas para calibrar frutos y hortallzas, particularmente

objetos alargados, que comprende, montados sobre un cha-

sis, un piéno de llegada de los objetos sobre una .cadena

de clasificacidn de rotacidn 31n fin mdvil horizontalmen-
te, y constltulda por varias correas entre las cuales se
dispeone al menos un intervalo, qug va en aumento del plano
inclinado al extremo de la‘cadena} cafac£érizédo porgue
dichas correas se mantienen sensiblemente paralelas entre
si en el lado del planc de llegada, estando montados medios

de gufa de dichos objetos mdviles entre las correas en pla-
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‘quinas para calibrar frutos y hortalizas, tal y comc g

u
da sustancialmente descrito en la presente memorja ¢ ilus-

nos longitudinales ¥ verticales, para orientar la maycr
dimensidn de los ObJBLDS alargados en el sentido de avan-
ce de la cadena.

2.~ Perfeccionamientos seqfn la reivindicacidn 1,
caract erizados porque dichos movimientos de guia sc ceons-
tituyen por un conjunto de 1dminas Fijadas por su canteo

a8 dos rodillos dispuestos -bajo la cadena.

3.~ Perfeccionamientos seydn las reivindicacidnes

% y 2, caracterizados porque los dos rodillos se unen

3 4 . :
cinematicamente y se montan en posicidn giratoria por sus

extremos excéntricos sobre el chasis, sisndo uno-'de lgs

'4rodlllns accionado en rotacidn en torno al sjs de sus pi-.
. votes extremos por medics motores.,

4,~ Perfeccionamisntos segdn la reivindicacidn E,

+ caracterizados porque dichos medios motores se constitu

" yen por un enlace cinemdticc con el arbal de las polezs

de rotacidn sin fin de la cadena,

"8.= Perfeccionamientos segln.las reivindicaciones

o

l y 2, caracterizados porque dichos medios de guia se ccnsg

i

" tituyen por un conjunto de l&minas que penetran en los
" intervalos entre las correas en altyras diferentes, dis-
- puestas alternatlvamente.

6.— PerFeccaonamlentos segin- la r81V1nd1cacwun

'7hi;fééracterlzados porque los medios de gufa se constitu-

yen por un encastre en su extremo gpuesto al plang de¢ lle~

«

. . o— g
7.~ Perfeccionamientos en la construccidn de mé~

..trad& en los dibujos adjuntos,
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