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El presente invento se refiere a una maquina
para la recoleccidén de frutos, tales como uvas.

En el dibujo, la figura 1 es una vista en -
planta superior de una maquina cosechadora de uvas.

La figura 2 es un alzado lateral de la mé-
quina~

- La figura 3 es un alzado del extremo frontal
de la méquina mirando hacia atrés con respecto a su direc-
cién de recorrido. ' \

La figura 4 es una vista en'planta superior
del recogedor de las uvas. o

La figura 5 es una vista de extremo deixrecg
gedor de las uvas. - 4.:_

La figura 6 es una vista lateral de una hile
ra de vides. B
La figura 7 es una vista superior de la hlle
ra de vides.

La méquina recolectora de las uvas puede ser
arrastrada convenientemente por un tractor (1) con una ba-
rra de traccidén (2) que tirade la mlquina y un eje de toma .
de fuerza (3) que suministra la fuerza a la miquina.

. Ia maquina tiene un bastidor que se tiende

a horcajadas sobre la hilera de vides a ser cosechadas.

El bastidor comprende unos puntales (4) longitudinalmente

espaciados sobre un lado de la hilera soportados por unas

ruedas de roldana (5) y un puntal (&) sobre el lado opues-
to de la hilera soportado por una rueda de roldana (7). -

Para su operacidn sobre laderas las roldanas pueden tener

dispositivos nivelacién. En los extremos superiores, los

puntales (4 y 6) soportan un bastidor generalmente rectan-
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gular que comprende unos miembros longitudinales (8) y unos
miembros transversales (9). Se facilitan unos enlaces adi-
cionales pero se omiten a efectos de claridad de la ilus-
tracién. Los puntales (4 y 6) se montan a horcajadas sobre
la hilera de vides que estan siendo cosechadas Yy el basti-
dor superior consistente en los miembros longitudinales y
transversales (8 y 9) circula sobre la parte superior de -

la hilera.

La recoleccidn de las uvas se basa sobféfel

. principio del sacudimiento, siendo derivada la potencia pg

ra el sacudimiento de un cigiiefial (10) que se extieﬁdé lon
gitudinalmente debidamente enmufionado en los puntaies 4 5
que tiene unas cigliefias (11, 12 y 13) espaciadas entre si
en 1202, En el extremo frontal del cigliedal (10) hay una -
paiea (14) que tiene una transmisidn de correa (15) desde
el eje (3) de toma de fuerza. 4 modo de ejemplo, y no como
limitacibén, la velocidad del cigliefial puede ser del Srden
de las 250 a las 400 revoluciones por minuto, y el recorri
do puede ser del drden de dos a tres pulgadas (50,8 a 76,2
am).

Seglin la méquina cosechadora es arrastrada -
lo largo de la hilera de uvas, las vides quedan de hecho
encerradas eantre los sacudidores que sacuden las vides con
una intensidad progresivemente creciente de forma que cuan-
do los sacudidores hayan acabado su trabajo no queden uvas
sobre las vides. Los sacudidores empujan las vides hacia
el centro de la hilera y realizan el sacudimiento con un -
dafio imperceptible de las vides.

En el extremo frontal o de entrada de la mé-

quina hay unas placas verticales (16) suspendidas por una
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‘lera y teniendo cada una de ellas los extremos libres (29)

S

armadura que tliene unas correderas (17) soportadas sobre
unos travesafios (18) que se extienden entre los miembros -
jongitudinales (8) del bastidor. Las correderas estin coneg
tadas por un tirante transversal (19) y tienen fijos a las
mismas unos miembros pendientes (20) de armadufa vertical
fijos a las placas 16, Entre los miembros verticales 20
hay un miembro transversal (21) comectado por una biela =
(22) a la cigiiefia 11. Segln se muestra en la figura-1, las
placas 16 estén més ampliamente separadas en el extTemo de
entrada o delantero y convergen hacia el extremo de salida
o de cola. Fijas al extremo de cola de las placas 16.hay -
una pluralidad de varillas flexibles horizontales (23) ver
ticalmente espaciadas que convergen em un Adngulo agudo ha~
cig el centro de la hilera y que preferiblemente estan li-
geramente superpuestas en sus extremos libres o siﬁ'§6p0r~
tar (24). Las varillas (23) estén preferiblemente en una -
relacién alternada entre sf{. La finalidad de las varillas
flexibles (23) es la de transmitir una accibén de sacudidas
a las vides sin dafiar a las uvas. Las varillas sacudidoras
(23)sacuden las partes de las vides hacia el centro de la
hilera. Los extremos libres de las'vaxillas (23) se proyec
tan bien entre las placas (25) similarmente suspendidas --
desde las correderas (26):sobre los travesaefios (27) que se

extienden entre los membros longitudinales (8) del bastidor|

Las placas 25 estén igualmente més ampliamente separadas -
en los extremos delanteros y mas estrechamente separadas

en los extremos de cola., Fijas a los lados interiores
de las placas 25 adyacentes a los bordes delanteros hay una
pluralidad de varillas (28) que convergen agudamente haciegn

do cada una de ellas un dngulo agudo con el centro de la hi

S —— L yewee—opees Y 0 kb
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25, Las varillas 28 son flexibles y preferiblemente estén

(0,91 m.) en el extremo de entrada o delantero hasta un es

U 386371

en una relacién de superposicidn en el centro de las placa?

en una relaci6n alternada entre si y con las varillas 23 -
cuando se mira hacia el extremé‘derla hilera, Adyacentes a
los bordes de cola de las placas 25 hay una plﬁralidad de
largas varillas sacudidoras fijas (30) que tienen extre--
mos libres o sin soportar (31) que se alternan y proyectan
més alld del extremo de cola de la miquina. Las varillas
sacudidoras (30) se extienden en un 4ngulo agudo al centro
de la hilera entre las placas 32 fijas a las correderas
3% sobre los travesafios 34 que se extienden entre los miem
bros longitudinales (8) del bastidor y tienen un movimien~-
to reciproco mediente la biela 35 conectada a la cigileia -
l3f Las placas (32) estén lo nés estrechamente espaciadas
Las placas (32) soportsn unas varillas sacudidoras flexi-
bles (36) fijas a los bordes delanteros de las placas y en
&dngulo agudo con el centro de la hilera convergienéo hacia
los bordes de cola de las placas 32. Las varillas sacudi-
doras (36) preferiblemente estéﬁ en una relacidn alternada
unas con otras y con las varillas 30 de forma que cada va-
rilla actﬁq\independientemente sobre una parte diferente
de la vid, Preferiblemente, los extremos libres (36a) se -1
superponen dé_igual forma gque los extremos libres de las -
varillas 23, 28 y 30.

Como ﬁn ejemplo en cuanto a dimensiones, ¥y
en modo alguno como limitacidén, las placas (16) pueden ser
de cuatro pies por cuatro pies (1,22 por 1,22 metros) con-

vergiendo desde un espaciamiento lateral de tres pies -

pacianiento de dos y medio pies (0,76 m.) en el extremo de
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cola. Las placas 25 pueden ser de dos y medio piles de an~-

cho (0,76 m.) y de cuatro pies (1,22 m.) de altura conver~
giendo desde un eépaciamiento de aproximademente uno y tre
cuartos de pié (0,53 m.) en el extremo de entrada hasta -
un espaciamiento de uno y un cuarto de pié (6,38 m.) en -
el extremo de cola. Las placas 32 pueden ser de dos y me-
dio piés (0,76 m.) de ancho convergiendo desde un espacia
miento de uno y medio piés (0,45 m.) en el extremé‘délan—
tero hasta un espaciamiento de tres cuartos de pié (0,22
m.) en el extremo de cola. Convenientemente todas las pla=-
cas pueden estar hechas de madera contrachapada., lLas vari-
llas sacudidoras (23, 28 y 36) pueden tener una lohéitud
didoras 30 pueden tener una longitud de sustancialmente -
cineo piéds (1,52 m.). Ias varillas sacudidoras pueden es-
tar formadas’de madera adecuadamente fijas por un extremo
a las placas.

Se observard asi que la méquina incluye un -
bastidor gque tiene medios sacudidores scbre el mismo dis-
puestos en una alineacidén generalmente transversal en los
lados opuestos de la hilera a lo largo de la cual la mé~
quina es continuamente movible, teniendo los medios sacu-
didores partes que penetran simultaneamente en el folla-
Jje de las plantas desde los lados opuestos para producir
un acoplamiento de agarre con las plantas en tanto se des-
lizan a lo largo de ia hilera.

La operacidn puede explicarse mejor con refe
rencia a las figuras 6 y 7 que muestran una hilera tipica
de racimos de uvas que tiene unos puntales (37), por ejem-

plo en veinticuatro Pié? entre centros (7,31 m.), que so-
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portan los cables de soporte de las vides (38 y 39) respec

tivamente a tres y seis pies (0.91 y 1,82 m.) por encima
del terreno, Sobre un espaciamiento adecuado entre los pun
tales estan las vides (40) teniendo los frutos o produccidn
nueva principalmente entre los cables (38 y 39) y, desde -
luego, protuberantes en los lados opuestos de la linea cen
tral de la hilera. La anchura media de la vid en el momen-
to de la cosecha es aproximadamente de cuatro pies (1,21 m,
Las vides crecen en hileras normales de forma que lps:bra-
vesafios (9) se separan de los extremos superiores deiibs.-
puntales y la maquina recolectora de las uvas puede,éer -
arrastrada a lo largo de la hilera sin interferencia algu-
na. Sustancialmente todo el fruto se encuentra en la zona
enﬁre los cables (38 y 39). Sééﬁn la méquina cosechadora
es.arrastrada a 1o largo de la hilera, las vides son ence-
rradas primeramente entre la maquina y después somefidas

a un sacudimiento progresivamente vigoroso, separindose
los racimos sin daflar a las vides. Las vides son agarra-
das entre los extremos 24, 29, 31 y 36a de las varillas -
2%, 28, 30 y 36 que transmiten la accién del sacudimiento,
El contacto deslizante entre los extremos de las varillas
7 las vides cuando la méquina es arrastrada a.lo largo de
1g bilera cambia continuamente el agarre sin dafiar a las -
vides, El espariamiento de las plécas es tal que los pun=~
tales (37) pasan libremente entre las plantas bajo cuales-
quiera condiciones. La flexibilidad de las varillas sacudi
dores (23, 28, 30 y 36) permite sin dafios el contacto oca-
sional con los puntales (37). A causa del dispositivo.des-
fasado de las cigliefias (11, 12 y 13) no existe disipacién

de la fuerza de sacudimiento debido a la oscilacidm de las
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rras longitudinales (46, y 47) y unos travesafios (48). El

vides. El sacudimiento a alta velocidad es ventajoso. Las

uvas que son sacudidas de las vides caen libremente entre

las placas @elaqte de‘las varillas sacudidoras y son toma-
das en unos recogedores que se describirin después que --

igualmente estén disefiados para pasar 1ibremen£e a lo lago
de la hilera sin interfrencias. Las varillas no golpean -

los racimos individuales de uvas de las vides. Las placas

16, 25'y 32 interceptan las uvas lanzadas lateralmente de.
la f£ila de forma que todas las uvas caen sobre los reuSge-
dores,

Los recogedores de la uva estan soporfadoa
por un bastidor que tiene unos puntales (42 y 42 a)rpiio-‘
tados en 43 y 43a sobre los travesafios 9 y atados mediante
una articulacidén transversal (44) de forma que los extTo-
mos inferiores del recogedor pueden moverse lateralmente -
con independencia unos de otros en la direccidn de la fle-
cha (45) a fin de seéuir la hilera. Pueden utilizarse otrog
procedimieﬁtos para soportar los recogedores bara un novi-
miento lateral independiente con respecto a la hilera, ta-
les como por ejemplo unas deslizaderas utilizadas para so-
portar las placas. Los extremos inferiores de los puntales

(42) estén conectados a un bastidor que comprende unas ba-

bastidor (46-48) es soportado ligemmente por encima de 1la
superficie del terreno y soporta un piso adecuado horizontgl
o superficle goportadora (49) para recibir las uvas., La -
superficie de soporte (49) puede estar fija al bastidor -
(46~48) o puede ser una cinta transportadora adecuadamen-
te accionada para entregar las uvas a un extremo del base

tidor,
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Los miembros longitudinales (47) del bas-
tidor soportan una estructura flexible puntiaguda (50) -
sobre la que permanece inicialmente la mayor parte de las
uvas. La finalidad de ésta estructura es la de desviar lag
uvas sobre las superficies inmediatas (49) donde las uvas
pueden ser entragedas a reciplentes adecuados. Una estruc-
tura conveniente comprende unos dientes flexibles de acero
(51) fijos por un extremo al miembro longitudinal 4773500n
extremos libres (52) que se encuentran sustancialmeéféjo -

que se superponen ligeramente en el centro. Seglin se¢ mues-

tra en la figura 5, los dientes (51) se inclinan asaeﬁdentémeg

te para formar una punta que desprende las ufas laterulmen
te. Segin se muestra en la figura &4, los dientes se incli~
nan hacia atrds con respecto a 1la dirgccién del recorrido
de la méguina cosechadora de forma que al tropezar c¢on una
vid o puntal de vida (37), los dientes quedan libres ce de
formarse y volverédn a su posicidén elédsticamente. También -
sl la elasticidad de los dientes (51) fuese insuficiente,
cada bastidor (42-49) puede girar lateralmente para impe-
dir dafios en las vides. El peso de cada bastidor (42-49) -
ordinariamente lo desvia hacia el centro de la hilera, perg
si es necesario pueden faciliterse unos medios suplementa-~
rios de desviacidn. La elasticidad de los dientes y de los’
bastidores recogedores evitan dafios en las vides y tambien
impide dafios en la estructura de recogida de la uva.

Cada Juego de dientes segin se muestra enla
figura 5a esta cubierto con una ldmina flexible (53) de
una Yela adecuada o de otro material flexible que se ex-
tiende en Toda la longitud de cada lado de la estructura
puntiaguda (50) y-que facilita una superficie inclinada -
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“con respecto a otros sin interferir la integridad de la -

_inclinadas de soporte 53, estd sustancialmente bajo el ca=~

mente sobre las superficies inclinadas (53) y son desvia-

continua sobre la que inicialmente permanecen las uvas,
El recubrimiento (53) solamente necesita ser unido por -
sus bordes (54 y 55) a los miembros longitudinales (47)
del bastidor y guedar sueltamente enganchado sobre los die?
tes flexibles 51 segin se muestra en la figura'Ba. Esto -

permite el movimiento individual de los dientes (51) unos

superficie receptora de la uva facilitada por la cubigita
53. La cubierta 5% se mueve hacia arriba y hacia fuofqa-
segin se'reqﬁiera por el movimiento de los dientes (51) -
que se extienden por debajo. -

La punta (56) formada por las superfiéies

ble 38, de forma que el mismo no experimenta inwrferencia
de las vides, Las superficies de recubrimiento (53)150# -
tembien lo bastante bajas para impedir que sean golpeadas
por las placas 16, 25, ¥y 32, -
Seglin la méquina~-se mueve a' lo largo de la

hilera, las uvas sacudidas desde las vides caen principal=-

das lateralmente hacia las superficies horizontales recep~
toras (49). La mala alineacién de la méquina con respecto
& las vides es ajustada por el movimiento independiente
verdadero de los bastidores 42 y 48 lateralmente con re-
lacién a los travesafios 9, de forma que el recogedor de

la uva quede sustancialmente centrado con respecto a las
vides. Una obstruccién local tal como las cepas de las
vides ¥y los puntales de soporte es ajustada mediante la
flexién de los dientes (51) y por el movimiento indepen~

diente de los bastidores (42-48).

P
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En resumen, la Patente de Introduccién

que se solicita deberéd recaer sobre las sigulentes:

REIVINDICACIONES

1. Una méquina para la recolecgién de fru-
tog tales como uvas crecidas sobre plantas dispuestas en
una hilera y que tiene un bastidor movible a lo largo de
dicha hilera, caracterizada porgque comprende unos.medios
sacudidores sobre dicho bastidor en allneacién genereimen
te transversal sobre los lados opuestos de dicha hiiqra
teniendo unes primeras partes en los lados exteriores de
las plantas en dicha hilera y otras partes que penetran
simultaneamente el follajé de las plantas para produzir
entre tales otras partes un acoplamiento de agarre con -
;as plantas en el ceﬁtro de la hilera, y un medio para
mover los medios sacudidores para separar el fruto de
las plantas. ' ‘

2. La méquina segin la reivindicacién 1,
en que los medios sacudidores tienen unas varillas sacu-
didoras verticalmente espacladas con los extremos delan- |
teros en los costa&os exteriores de la‘vid ¥ con los ex~
tremos de cola gue penetran en el follaje de las plantas
para producir entre dichas otras pértes un écoPlamiento
de agarre con las plantas en el centro de la hilera y li-
bre para desviar lateralmente de la hilera.

3,- La méquina segin la reivindicacién 2,
en que 1os extremos de cola de las varillas sacudidoras
estan en una relacion mitua verticalmente alternadas.

4, La méquina segin la reivindicacién 2,
en gque los extremos de cola de laswarillas sacudidoras en

susencla de plantas que intervengan quedan superpuestos.

B e R A




10

18

20

25

30

[ .. Nl
’(ééég;?z’/ rior de la hilera para reciprocar los paneles transversales

5. Una maquina para la recoleccidn de uvas

o similares, comprendiendo un bastidor rectangular que se

medios de soporte para el bastidor incluyendo unas ruedas -
en-los lados opuestos de la hilera, unas deslizaderas sobre
el bastidor reciprocables en sentido transversal de la hile-
ra, un par de placas pendientes de las deslizaderas y reci-
precables con las mismas, estando mituamente opuestas_baies
placas y presentadas respectivamente a los lados opuestos
de las vides y espaciadas entre si para soplar los costqdos
exteriores de las vides, unas varillas sacudidoras qﬁa{tie-
nen los extremos delanteros fijos a dichas placas y que tien
los extremosde cola libres y acoplando a las vides en el -
centro de la hilera, convergiendo dichas varillas acudido-
ras hacié el centro de la hilera, y unos medios para mover
reciprocablementé las deslizaderas para sacudir el fruto
de las vides.

6. Una miquina §ar§ la recoleccién de uvas
o similares, comprendiendo un bastidor movible a lo largo dé
una hilera de vides, un par de paneles sacudidores vertica-
les opuesto uno a otro y extendiéndose longitudinalmente a
1o largo de la hilera y’respectivanpté presentados a los
costados opuestos de la hilera ¥y espaciados para acoplar =-
los costados exteriores de las vides de la hilera, unas va-

rillas sacudidoras que tienen los extremos delanteros fi-

Y acopléndose a las vides en el centro de la hilera, conver
do dichas varillas sacudidoras hacia el centro de la hilera,

’g;unos medios que se extienden a través de la parte supe--

extiende sobre la parte superior de las vides de una hilera,

en

Jos alos mencionados paneles y con los extremosde cola 1ibr3:
en

!'.:(
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de la hilera para sacudir el fruto de las vides.

7. La mdquina segin la reivindicacién 5,
con una pluralidad de pares de placas dispuestas a lo lar-
go de la longitud de la maquina, soportando cada par sus -
varillas sacudidoras, con el par del extremo delantero de
la miquina més ampliamente separado que el par del extremo
de cola, con lo que cumdo la méquina atraviesa la hilera
las vides son sometidas al sacudimiento que es mayoran}el
extremo de cola de la miquina gque en el extremo delaﬁ?é@o
de la maquina. .

8. Una maquina para la recoleccién de -
uvas o similares, soportada para movimiento a lo largo de
una hilera de vides y comprendi?ndo un par de paneles sacu-
didores verticales que se extienden longitudinalmente & lo
largode las hileras y se presentan a los cmstados opuestos
de las vides de la hilera y espaciados para acoplar los cosg
tados exteriores de las vides de la hilera, unos brazos fi-
jos por un extremo a cada panel y con los otros extremos -
extendiéndose desde el panel hacia el centro de la hilera ~
e inclinados desde los paneles hacia el extremo de cola de
la mdquina con respecto a su direccidn de recorrido, y unos
medios que se extienden a través de la parte superior de
la hilera para reciprocar los paneles transversalmente de
la hilera para sacudir el fruto de las vides.

9, Una mééuina para la recoleccidén de uvas
o similares soportada para movimiento a lo largo de una hi-
lera de vides y comprendiendo un bastidor, unos medios sa-
cudidores sobre el bastidor movibles horizontalménte hacia
atrds y hacia delante alternativemente en el sentido trans-

versal de la hilera, extendiéndose dichos medios sacudidores

/
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desde los costados de laé vides a un acoplamiento de aga~

rre con las vides en el centro de la hilera, medios para
mover reciprocamente los mediés sacudidores a través de la
hilefa para sacudir el fruto de las vides, otro bastidor
adyacenfe al terreno a cada lado de la hilera i movible con]
la maquina a lo largo de'la hilera, un juego de una plura-
lided de brazos de cuerpo flexible extendiéndose hacia
dent;o ¥y hacia arriba desde cada bastidor y con puntéé aue
se encuentran en el centro de la hilera para formar dﬁé?--
cresta qué empuje el fruto hacia los costados opuestoside
la hilera, inclinéndose dichos brazos flexibles hacie atras|
con respecto a la direccién del recorrido de la miquina, y
una cubierta flexible sobre cada juego de una pluralidad de
brazos para facilitar una superf;cie continua flexible re~
ceptora del fruto que sé extiende sobre los braws y éﬁé.peg
mite el movimiento individual de los brazos sin interfefir
con la integridad de la. superficie continua receptoré’&él
fruto, teniendo dicho recubrimiento flexible los bordés asg
gurados al otro mencionado bastidor y enlazado sobre su -
Juego de brazos.

. 10, Una méquina para la recoleccidn de -
uvas o similaies, que incluye un recogedor que comprende
un bastidor adyacente al terreno gobre cada lado de una =
hilera de vides y movible a lo largo de la hilera, un Jjue-
go de una pluralidad de brazos flexibles que se extienden
hacia dentro y hacia arriba desde cada bastidor y que tie-
nen unas puntas que se encuentran en el centro de la hile-
ra para formar una cresta para empujar el fruto hacia los

lados opuestos de la hilera, inclinidndose dichos brazos -

Tlexibles hacia atrés con respecto a la direccidén del reco-
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cada juego de una pluralidad de brazos facilitando una su-
vperficie continua eléstica receptora del fruto que se ex-
tiende sobre los brazos y que permite el movimiento indi-
vidual de los brazos sin interferir con la inﬁegridad de
la superficie continua reéeptora del fruto, teniendo dicho
recubrimiento flexible los bordes asegurados a dicho besti
dor y enlazado sobre su juego de brazos. .

11. Una méquina para_la recoleccién"ﬁéJ
uvas o Bimilares,'adaptada para moverse a lo largo de?ﬁna
hileia de vides, comﬁrgndiendo un bastidor movible érld .

largo de las vides, una pluralidad de juegos de medivs sa

cudidores montades sobre dicho bastidor, monténdose a hor

. cajadas cada Juego sobre la hilers y espaciadog para aco-~

plarse a las vides, ¥ cbn unas varillas flexibl: : con lqs
extremos delanteros adyascentes a los costados exterisres
de las vides y con los extremos de cola acopléndose a las
vides en el centro de la hilera y libres de desviarse la-
teralmente de ia hilera, y unos medios para mover 1los jue-
gos de medios sacudidores horizontalmente hacia atris y -
hacia delante alternati?amenteAen sentido transversal de .
la hilera para sacudir el fruto de las vides, estando los
medios para mover los juegos de medios sacudidores matua~
mente defasado;° -

12. La méquina recolectora de uvas segia
la reivindicacién 11,-en que el espaclamiento de los jue~
gos medido tfansversalmente de la hilera disminuye desde
6l extremo delantero hacia el extremo de cola de la maqui~-
na con respecto a su_direccién de movimiento, con 1o que

e

las vides quedan'énderradas entre los medios sacudidores y

e
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1 sometidas a un sacudimiento progresivamente vigoroso.

13, Una mdquina para la recoleccidn de -
uvas o similares adaptada para moverse a lo largo de una -~
hilera de vides, comprendiendo un bastidor movible a lo =~
largo de las vides, una pluralidad de Jjuegos dé miembros

sacudidores montados sobre dicho bastidor, cada juego mon~

tado a horcajadas sobre la hiiera, teniendo cada Juega‘upa
varillas sacudidoras con los extremos libres de las vdrill]s
inclinados hacia el centro de la hilera y adaptados pa@é -
10 ! acoplar y_égérrar las vides en el centro de la hilera e in-
clinadas hacia atrds con respecto a la direccién del ﬁéﬁi-
miento de la méquina y unos medios para reciproear ldé‘jug
gos de miembros sacudidores transversalmente de la ﬁiiéra
para sacudir el fruto de las vides. | -

18 14, La méquina segin la reivindicacién 13,
‘en que uno da dichos Juegos de miembros sacudidores aSCé.
descentrado conrespecto al otro de dichos Jjuegos de miem=
bros sacudidores longitudinalmente de la méquina, y las -
varillas sacudidoras de dicho otro juego estén en uaa ré;
20 lacién verticalmente alternadas con respecto a 1 3 vapi-—
, Ilas del otrdo indicado Jjuego.

15. Una maquina para la recoleccién.de -
uvas o similares, comprendiendo unos paneléa sacudidores
verticales que se extienden longitudinalmente a lo largo dq
2 la hilera y se presentan a los costados opuestos de la hi-
lera ¥ espﬁciados para-acoplar las vides de la hilera, unag
varillas flexibles sopoftadas por los paneles y que conver=-
gen hacia el extremo de cola de la méquina Yy al centro de

IjZ;a/hilera, ¥ unos medios que se extienden a través de la

30 .
‘ﬁééééﬁég parte superior de la hilera para reciprocar los paneles =
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Aelihdluyendo un grupo de varillas flexibles generalmente

- goportados por dicho bastidor para sacudix dichos grupos

»dngarillas.

7 18. Una méquina segin la reivindicacién
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transversalmente de la hilera para sacudir el rrufo de
las vides;
16, La méquina segdn la reivindicacién

13, en que los extremos libres de las varillas_rlexibles
de un juego de miembros sacudidores se proyectan entre
un Juego de miembdros sgcudidqrea més cercano al extremo
de cola de la méquiné— '

| 17, Una mdquina para la recoleccién de
uvas o similares crecidas sobre plantas dispuestas em -
une hilera j que tiene un bastidor movible a lo largo de
dicha hilera, caracterizada porque comprende unos médiOé
sacudidores Bopbrtados por dicho bastidor dispuestos péra

circular a lo largo de los lados opuestos de dicha hilera

horizontales dispuestas para'acoplar las plaﬁta& sobre -
cada lado de dicha hilers y extendiéndose.constantamente eT
sentido longitudinal de la misma, incluyendo ¢ada grupo por
lo menos una varilla flexible superior dispuesta para aco
plar solamente la parte superior del lado adyacente de la
hilera, por 1o menos una varilla flexible inferior dispues
ta para acoplar solamente la parte inferior del lado adya-
cente de la hilera y bor lo menos una vari]a’flexible in-
termedia dispuesta para acoplar solamente la parte central
del lado adyacente de la hilera, convergiendo las varillas
flexibles de un grupo con refirencia a las varillas fle=~
xibles del otro grupo pacia el extremo de cola de la méqui*a

para sgarrar las plantas entre las mismas, Yy unos medios
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los lados opuestos de la hilera e inclinados unos hacia -

;;;%z; el otro juego de medios de agarre seglin el bastidor -

17, en que los extremos de cola de dichas varillas flexi-
bles del indicado grupo estan dispuestos cerca de los ex-
tremos de cola de las correspondientes varillas flexibles
del otro grubpo mencionado, con lo que se agarran las,pian~
tas en el centro de la hilera, |

19, Una maquina para la recoleccidn de
uvas o similares de vides guiadas en hileras, comprendien-
do un bastidor movible a lo largo de la hilera a ser*cgée-
chada, unos medios sacudidores a horcajadas de la hilé?a
y movibles altermativamente hacia atras y hacia delaqu,

teniendo dichos m#lios unas partes que se extienden déé&e

otros para la pensetracién en el follaje y el acoplam;gnto
de agarre con las vides en el centro de la hilera,:§'ﬁnos
medios para mover los medios sacudidores alternatiiaménte
hacla atrés y ﬁacia delante segin el bastidor Bé mucve a
lo largo de la hilera para sacudir el fruto de las vides-
20, Una méquina para la recoleccidn de
uvas o similares de vides guladas en hileras, comprendien-
do un bastidor movible a lo largo de la hilera de vides, a
ser consedadas, por lo menos dos juegos de medios agarra-
dores de las vides espaciados entre sl a lo largo de la
hilera, estando montado cada Jjuego sobre el bastidor y -
a horcajadas de la hilera y teniendo cada juego unos me-
dios que se extienden desde los lados opuestos de la hile
ra a un acoplamiento de agarre con las vides en el dentro
de la hilera, y unos medios en el bastidor para mover un
Jjuego de los medios de agarrelacia atréds y hacia delante

transversalmente de la hilera alternativamente en relacidn
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se mueve a 1o largo de la hilera para sacudir el fruto
de las vides.

21, Una miquina para la recoleccién de
frutos tales como uvas crecidas sobre plantas dispuestas
en una hilera y que tiene un bastidor movible a lo largo
de dicha hilera, en que comprende unos medios sacudidores
sobre dicho bastidor que tienen partes que permanecen -
constantemente como partes delanteras en los costados ex=
teriores de las plantas de dicha hilera y otras pates gue
permanecen_constantemente como partes de cola y penetran
en el follaje de las plantas para producir un acoplarien-
to de agarre con las plantas, y unos medios para mover los
medios sacudidores para sacudir el fruto de las piantac.

22, Se reivin&ica por dltimo como objeto
sobre el que ha de recaer la Patente de Introduccidn que
se solicita: UNA MAQUINA fARA LA RECOLEOCION- DE FRUTOS,

Todo conforme queda descrito y reivindi—
cado en la presente memoria descriptiva que conéta de die
cinueve péginas mecanografiadas y dibujos que se acompafian,

Madrid, 11 Diciembre 1.970
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