P. - 46 04_§3_
586/70

SECCION TECNICA

CLASIFICACION L. P, C.
MEMORIA DESCRIPTIVA crase. . .b.60.  _Fo)

SUBCLASE,..*.../ih . ﬁ

para solicitar PATENTE DE INVENCION por 20 afios’
a nombre de REGIE NATIONALE DES USINES RENAULT

entidad francesa

con domicilio en 8/10, Avenue Emile Zola, Billancourt
(Altos del Sena), Francia

por: "DISFOSITIVO DE MANDO MANUAL DE UN ARBOL GIRATORIO
PARA CONTROL DEL ESFUERZO EN TRACTORES AGRICOLAS™
(Clase Internacionsl AOlb, B6Ok)
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El presente invento, se refiere a un disposi- °
tivo de mando manual destinado a ajustar el sistema de
regulacidén del esfuerzo de traccidn de un mecanismo de
elevacidn de aperos, en particular de un tractor agrico-
la.

Las miquinas de traccidn y de transporte tie-
nen en general un mecenismo de elevacidn hidrdulica de
los aperos, provisto de un sistema de regulacibn del es-
fuerzo de traccidn. Este sistema responde a las variacio-
nes de la reaccidén del suelo sobre el instrumento remol-
cado, de manera que se levante o se baje el instrumento
con vistas a mantener un esfuerzo de traceidn constante.

Se conocen mecanismos de elevacidn en los que
la carrers angular de un arbol giratorio es utilizada pa~

ra accionar el sistems de regulacidn de la intensidad del

esfuerzo de traccidén. Se comprueba frecuentemente que el

mando directo de este Arbol por una palanca es muy impre-

‘ciso, pues no permite obtener un ajuste riguroso de la

profundidad de trabajo del apero.

Parg remediar este inconveniente, se han uti-
lizado ye palancas particularmente largas para obtener
grandes desplazamientos lineales en el extremo de la palan-
ca. Se comprueba aln en este caso que la posicidn correc—
ta de la palance se obtiene por tanteo, pues la precisidn
de la regulacidén resulta influenciads desfavorablemente
durante el desplazamiento de la mdquine y cuando el opera-
rio estd sometido a movimientos violentos.

El invento tiene por objeto realizar un mando
manual de un Arbol giratorio y posicionar angularmente és-

te con dos palancas de maniobra que no son sgolidarias de
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este arbol.

Tal dispositivo de mando manual, que comprende
dos Organos de maniobra que tienen articulaciones unidas
entre si por una palanca, estd esencialmente caracteriza~
do por el hecho de que esta palanca, que une lag articu-
laciones solidarias cada wa de wno de los dos drganos de
meniobra frenados, posee tres puntos de articulacidn ali-
neados, siendo solidarios los dos puntos extremos, respec-
tivamente, de una biela articulada sobre cada uno de los
dos Organos de maniobra, mientras que el punto central ar—
ticula un brazo de maniobra solidario del érbol giratorio
3 posicionar.

El mando asi realizado permite desplazar el
drbol de mando con ayuda de dos drgenos, uno de los cua~-
lés es una palanca de aproximacidn que el conductor puede
posicionar rdpidsmente en la zona que estime favorable, y
el otro es una palanca de regulacidn cuya carrera estd
desmultiplicada y que puede ser accionado a partir de la
posicidén ocupada por la palanca de aproximacidn.

El invento se comprenderd mejor por la lectura
de la-descripcidn detalladé gigulente de un modo de rea-
lizacibn del'diSPOSitivo de mando dado a titulo de ejemplo,
con referencia al dibujo adjunto, en el cual:

- la fig. 1 es una vista de frente del dispo-
sitivos

-~ la fig. 2 es una vista de costado del dispo-
sitivo, con un corte parcial segin II-II de la fig. 1, es-
tando el &rbol suprimido en parte;

- la fig. 3 es un esquema correspondiente del

mecanismo de la fig. 1;
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- la fig. 4 es el esquema modificado del me- .

canismo, obtenido a partir de la fig. 3 después de ha~
ber accionado la palanca de aproximacidn; ,

- la fig. 5 es el esquema modificado del me~z
canismo, obtenido a partir de la fig. 3 después de ha- !
ber accionado la pelanca de regulacidn.

Con referencia a las figs. 1y 2, se ve que
el &rbol giratorio 1, que se desea posiclonar, lleva en
su extremidad entallada un brazo acodado 2 solidario de
este drbol, con ayuda de un tornillo 3 que reune dos ra—;
mas entalladas 4, 4a de dicho brazo, y provoca su agarre
gobre la superficle entallada correspondlente del drbol '
1.

El brazo 2 lleva en su extremidad un punto
de articulacidn, tal como un eje 5, alrededor del cual
puede girar una palanca 6 provista en cadg una de sus
extremidades de‘rétulas, inferior 7 y superior 8, que
representan otros Gos puntos de articulacidn.

Una biela 9, solidaria en una extremidad de
la rétula inferior 7, une ésta a un brgano demaniobra,
llamado palanca de regulacibn 10, que tiene una rétula
11 encajada en la otra extremidad de la biela Y.

De manera similar, la rdétulg superior 8 de la
palanca 6 es solidaria de una biela 12 unida por medio
de una articulacidén 13 a otro brgano de maniobra 14, lla-
nado palanca de aproximacidn.

Dos espdrragos 15 fijados al carter 16 llevan
dos grupos de bridas de aprieto 17, separadas unas de
otras por dos discos de friccidn 18 entre log que estan

dispuestas las partes centrales de los Organos de manio~

bra 10, 14. Dos resortes 19 gque trabajan a compresidn
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estén colocados sobre los espdrragos 15 y separan los
dos grupos de bridas 17. Estos resortes permiten frenar
las palancas 10 y 14 por medio de los discos de fric—
cién 18. La cara 20 del carter y la primera brida 17 son
superficies de reaccidn que permiten el aprieto simulté;
neo de las palancas 10 y 14 con ayuda de los dos resor—
tes 19,

Las bridas 17 estén encajadas sobre casqgui-
1llos 21 centrados sobre un tubo protector 22 del arbol
16

El funcionamiento del dispositivo es el gi-
guiente:

Cuando el conductor gquiere regular la sensi-
bilidad de control de esfuerzo para obtener en un suelo
dado unag profundidad de trabajo:determinada, proceds
como sigue, suponiendo que las pelancas se encuentren
en la posicidn inicial de la fig. 3.

12, Desplaza en primer lugar la palanca de
aproximacién 14 para llevarla de la posicidn de la fig.
3 a la zona que corresponde en 14' aproximadamente a la
regulacidn deseada.

Se ve en la fig. 4 que, por este desplazamien-
to, la palanca 14 arrastra la planca 6, por medio de la
rétula 13, de la bielal2ydela rétula 8. El punto de ar-
ticulacidén 11 sobre la palanca 10 permanece fijo y méntie-
ne la rétula 7 por medio de la biela 9. La palanca 6,
gue se gpoya sobre este punto fijo 7, es arrastrada por
su rdétula 8 y desplaza ¢l brazo de maniobra 2 al que es-
t4 unida por el eje.5, Las nuevas posiciones obienidas

para los diversos constituyentes del dispositivo estén
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designadas en la fig. 4 por referencias con el signo de
prima,

22, Para obtener con precisibn la regulaciln
de profundidad, el conductor desplaza a continuaci&n,

conforme a la fig. 5, en un sentido o en el otro, la

palanca de regulacibniO. El arrastre del brazo de manio-

bra 2 se produce como se ha deserito més arriba, con la
diferencia de que es el punto de artioulacidn 13! el
que sirve de punto fijo y que es la rdtula 7 la que
arrastre la palanca 6.

En esta ltima operacidn, el desplazamiento

[pPyr—

de los puntos de articulacidén en 5", 7% y 8" de las biew

las 9, 12 y de la palanca 6 es talhque’el movimiento

{

anguler del brazo de maniobra de 2 hacia 2" resulta muy -

desmultiplicado con relecidén al movimiento de la palan— :

ca de regulacidn 10, Esto es debido al hecho de que las |

articulaciones 11, 13 no estin equidistantes del eje de |

rotacidn del &rbol 1 y de que la articulacidn 11 estd

sensiblemente mis préxima a este eje que la articulacidn’

13. Las nuevas posiciones obtenidas pare los diversos
constituyentes del dispositivo estdn designadas en la

fig. 5 por referencias con doble signo de prima.

La desmultiplicacidn permite por consiguien- _

te regular con mucha més precisidn y facilidad la pro-

fundidad del trabajo deseada.

Esta solicitud que corresponde a la presenta-

ds en Francia, con fecha 18 de Diclembre de 1969, bajo
el N¢ 69/43 919, se acoge a los beneficios del articulo
51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta soiigitud de
Patente de Invencidén en Espafia, por VEINTElaﬁoé, son
los siguientes:

1.- Dispositivo de mando manual de un &rbol
giratorio para control del esfuerzo en tractores agrico-
las por medio de palancas de mando independieﬁﬁe que no
son solidarias de dicho érbol; que comprende dos brgenos
de meniobra, uno de aproximacién y el otro_de'regglaci6n,
que tienen articulaciones unidas entre si por una bélanca,
caracterizado por el hecho de que esta palanca, dﬁé'ﬁ#e
las articulaciones solidarias cada una de uno de 108 dos
brganos de maniohra frenados, posee tres puntos de articu-
lacién alineados, cuyos dos puntos extremos estén respecti-
vamente articulados sobre cada uno de los dos drganos de
maniobra, por medio de una biela, mientras que el punto cen
tral articula un brazo de maniobra solidario del &rbol gira-

torio.
2.~ Dispositivo de mando manual segin la reivin-

Hdicacién 1, caracterizado por el hecho de que los brgenocs

de maniobra estén interpuestos entre discos de friccién apre

tados contra los érganos de meniobra por un 4rgano eléstico.
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3,~ Dispositivo de mando manual segin las
reivindicaciones 1 y 2, caracterizado por el hecho de
que el érgano eléstico es un resorte digpuesto entre
dos grupos de discos de friceién que corresponden a
los dos 6rganos de maniobra.

4,- Dispositivo de mando mahual seghin la rei-
vindicacién 1, caracterizado por el hecho de que las
articulaciones de los érganos de maniobra no estén equi-
distantes del eje de rotacién del Arbol y porque la ar-
ticulacién del érgeno de maniobra de regulacién eété
sensiblemente més prdxima a dicho ede que la articulaci6n
del érgano de aproximecién. R 7

5.~ Dispositivo de mando manual de unfirbol gira-
torio para oontrol del esfuerzo en tractores agrico*as.

- Tal y como se ha descrito en 1a Memoria que- ente-
céde, representado en los dibujos que se acompefian, y con
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de ocho hojas eecritas a miqui-

na por une sola cara, . 11 ABR. 1973
Madrid, '
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