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El invento que aqui se describe se roficre
a un aparato sujelbador adaptado para utilizarlo en opera
ciones de soldar uno con otro dos tramos de tubo y, més

particularmente, a un dispositivo sujetador que puede uti

~ lizarse, sin modificacidn, con tubos de tamafio en zran

- manera discrepante.

En la soldadura de tramos conbtiguos de tu—

" bo es esencial que los ejes de los dos tramos queden ali-
" neados. Si log ejes no esbtan alineados, la junta entre
“los dos tramos de tubo es, forzosamente, irregular e ina-
_ ceptable. La necesidad de mantener el alineamiento axial

de los tramos contiguos de tubo se ha reconocido, natu-

ralmente, antes de ashora, y se han wropuesto diversas

V especies de dispositivos que faciliten el manejo de 1los

~tramos de tubos antes de que se les suelde y durante la

operacidn de unirlos, Sin embargo, no todos los Gisposi-

- tivos anteriormente conocidos han resultado totalmente

satisfactorios, debido a cierto nimero de razones. Por
ejemplo, los dispositivos anteriormente conocidos han
sido incapaces de servir para que se les utilice con tu~
bos diferentes cuyos didmetros discrepen en mAs de unas
pocas pulgadas. Por consiguiente, antcs de ahora sc¢ ha-
cla necesario proporcionar a los soldadores una plurali-
dad de sujetadores para tubo, de distintas medidas, pa-
ra que a los soldadores les fuese posible trabajar inin-
terrumpidamente con tubos de distintos tamafios.

Otro inconveniente de los sujebtadores co-
nocidos es que han exigido accesorios de uwnibdn diferen-
tes para utilizarlos en tubos de diferentes clases. Por

ejemplo, los accesorios de unidn destinados a juntar dos
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tramos de tubo cilindrico no han podido utilizarse cuahéo:
ge ha tratado de juntar un tubo en forma de codo a un tu~:
ho cilindrico y viceversa. Ademés, algunos de los acceso-
rios pueden utilizarse cuando se unen itramos de tubo for-
mando Angulo recto uno con otro, pero no se les ha podido;
wtilizar cuando el Angulo ha sido distinto a un Angulo
recto.

Otro inconveniente méds de algunos de los
sujetadores para tubos es que excluyen ajustes relativos,
tales como la rotacidn de los tubos contiguos despuds que.
se les ha posicionado extremo contra extremo. Sin embar~
20, a menudo se hace necesgario que el tramo de tubo que
se ha de afiadir a una tuberia pueda ajustarse con preci-
sidn después de su posicionamiento inicial. Si el apara-
to sujetador esborba este ajuste exacto, se pierde un
tiempo apreciable procediendo al posicionamiento adecua-
do de los tubos.

Un objeto de este invenlo es que proporcio-
na un aparato sujetador y de sostén para tubos que ahorre’
los inconvenientes de las anteriores construccilones del
arte y que se le pueda utilizar, sin modificacidén algu~
na, en conjuncidn con tubos de difmetro en gran manera
discrepantea.

Ctro objeto del presente invento es que
proporcione un aparato de sujecidn del caricter arriba
degerito, que permita el ajuste sustanciglmente univer-
sal de tramos de tubo, en relacibdn uno con otro, y sin
estorbo alguno por parte del gparato de sujecidn.

Otros objetos y ventajas del presente in-

vento apareceran especificamente sefialados 0 se pondrén

186314
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~de manifiesto por la descripoidn que sizue, al examinarla
~conjuntamente con las reivindicaciones de esta golicitud

-y log dibujos que la acompafian, eun los gue:

La figura 1 og una vista en alzado do un

extremo del aparato construido de acuerdo con el presente
invento y aplicado a un tubo, viéndose éste (ltimo en

y #
geccion transversal;

la figura 2 es una vista en planta del apa-—

: rato;

la figura 3 es una vista en corte sizulendo

la linea 3-3 de la figura 2, pero omitiendo determinadas

- partes en bien de la claridad;

la figura 4 es una vista fragmentaria en

“alzado de uno de los miembros ajustables de soporte del

tubo;

la figura 5 es una vista en corte, siguien-

~do la linea 5-5 de la figura 4, habiéndose omitodo la

cadena y viéndose el retén de fijacidn en posicidn ajus-

" tadaj

la figura 6 es una vigta lateral, en alza-

© do, del aparato representado en la figura 1; ¥

la figura 7 es una vista similar a la de
la figura 6, pero que ilustra el aparato en un wedio di-
ferente.

El aparato construido de acuerdo con la
forma de realizacidn que aqul describimos del presente
invento comprende un cuerpo o miembro portador 1 que tie-
ne un par de placas paralelas 2 y 3 unidas, en su exbremo
superior, por una placa transversal 4 y, en su extremo

inferior, por una placa transversal de fondo 5, general-
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mente de forma angular, que estad’ adaptada para si asen-

tamiento encima de la cara superior de un tubo cilfindri-

co 6. Encima de la placa 4 hay una placa de refusrzo 7,
estando las placas 4 y 7 taladradas, como se ve en 8,

para que admitan un perno de anclaje 9 al que va atorni=-

1lladz una tuerca 10. Unida a la tuerca 10 hay un asa ac~ '

tuante 11 por medio de la cual puede hacerse girar la

tuerca 10 de modo que se lleve a cabo el ajuste longitu-~

dinal del perno de anclaje 9.
Unida al perno 9, por medio de un acopla-
miento conocido 9a, se enouentra el exiremo de un miem=-

bro sujetador alargado y flexible 12 que, preferiblemen-

te, comprende una triple hilera de cadena de hojas o lé-

ninas 13, que tiene pasadores paralelos 14, separados
unos de otros. Bl extremo opuesto de la cadena 13 esta
suelto y adapbado para que se le pase a través de una
abertura 15 hecha en la pared 5 del fondo del cuerpo 1,
¥y que se prolonga en torno de un mandril 16 que abarca

la digtancia entre las paredes 2 y 3 del cuerpo. Un re-~

tén dentado de fijacidn 17 estd unido a un eje basculan-

te 18 montado en el cuerpo 1, y que por medio de un ro-
gorte 19 va empujado hacia el mandril 16, de modo que,
normalmente, esta pretado en relacidn de cierre con la
cadena. Al retén 17 puede hacérsele girar o sacarlo de
suposicidn sujetadora por medio de una palanca 20 unida
al eje 18,
La cadena 13 puede ser de cualquier longi-

tud que se desee., Por ejemplo, la Llongitud de la cadena
puede ser tal que, cuando se encuentre en el estado in-

dicado en las figuras 1 y 3, la parte intermedia 21 de

5 [386314
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la cadena situada entre las zcnas definidas por elperno

de anclaje 9 y el retén de fijacidn 17 tenga una longi-

. tud suficiente para que permita que la cadena forme, jun

to con la pared 5 del cuerpo, una gaza L de un tamailo

tal que rodee un tubo de 16 pulgadas (40.64 cm) de did-

- metro.

El aparato incluye una pluralidad de miem-

bros de gostén 22 portados por la parte de la cadena 13

 formadora de la gaza 21. Cada uno de los miembros 22 es

idéntico a los otros, y estd constituido por un par de
barras paralelas 23 separadas una de otra y unidas ftam-
bién una a otra por medio de barras transversales 24.
Cada una de las barras 23 esta provista de una ranura 25
a través de la cual puede insertarse la cadena 13, de
modo que permita el ajuste del miembro de soporte en el
sentido longitudinal de la cadena. Un retén o palanca

de fijacidn 26 egtd articulado en pivote, tal como se

~ve en 27, entre las barras 23, retén que estd provisto

 de una pluralidad de dientes 28 que estin adaptados pa-

ra que sobresalgan a través de los espacios entre los

. pasadores 14 de la cadena, de modo que retengan cada

miembro de sostén 22 en cualquier posicidn escogida de

ajuste en el sentido longitudinal de la cadena. Unido a

cada retén 26 hay un anillo actuante 29 para que Ffacili-

- te el desplazamiento oscilante del retén de fijacibn, y
" cada uno de estos retenes esta empujado por un resorte
. 30 hacia suposicidn de rebencidén de la cadena. Cada una

. de las barras 23 incluye una prolongacidn 31 en la que

va sujeta una envoltura tubular 32 con anima roscada, en

- la que va acomodado un tornillo roscado 33. En un extre-
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mo de cada uno de los tornillos 33 ha-y una parte enwféézw?
na de ublia 34, y en el extremo opuesto de cada uno de los '
tornillos hay una uila 35 que entra en contacto con la _
pieza a trabajar, y que puede ajustarse hacia atrds y ha-é
cia adelante en el sentido longltudinal del tornillo 33, ;
cuando se hace girar éste (ltimo. Las uflas 35 definen un !

plano gque eg paralelo al plano de la gaza L pero que esta

. separado del mismo.

El cuerpo 1 incluye preferiblements, un
gancho de anclaje 36, unido a la pared 2 y que es%éadap-
tado para que se le ubtilice conjuntamente con un miembro
auxiliar de sostén 37 que comprende una cadena 38, en unof
de cuyos extremos va sujeto un tornillo ajustador 39 que :
pasa a través de un acoplamiento 40 que puede estar uni-
do en charnela a una grapa 41 que sujeta una de las pie-
zas a trabajar. DLa lonzitud efectiva de la cadena 39 pue-
de ajustarse por medio de una tuerca de mariposa 42 pues—;
ta al tornillo 39, y la grapa 41 incluye, preferiblemen~
te, un tornillo de ajuste 43 de modo que permita que la
grapa pueda sujotarse a un tramo de tubo y desprenderls
del mismo.

Al cuerpo 1 va unida, preferiblemente, un
asa 44 de modo que facilite la manipulacidn de dicho cuer
po 1. |

En la figura 6 aparece ilustrado un tramo
de tubo cilindrico 6 uno de cuyos extremos ha de unirse,
por ejemplo, con soldadura, a otro tramo de tubo cilin-
drico 45, que, en este caso, es del mismo didmetro que

el tramo de tubo 6. Tal como es corriente hacerlo, se

biselan los extremos de low tubom 4 y 45 que quedan uno
]

- 386314
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frente a otro, para que proporcionen un surco 45a, €n

forma de V, para que reciba el materigl soldador.

Para posicionar los tubos 6 y 45 en el lu-
gar adecuado para que se les suelde, log dostramos de
tubo deben ger coaxiales, de modo que, cuando los tubos
queden unidos, la superficle interna de la junta sea lisa
en todo su perimetro.

Para poner el aparato en egbado de funcio-
namiento, el retén de fijacidn 17 se aparta de su pogi-
cidn de fijacidn en contacto con la cadena 13, de nodo
que permite que la parte intermedia 271 de 1la misma forme
una gaza L de un tamafio tal que pase libremente en torno
del extremo del tubo 6. A continuacidn puede tirarse del

extremo suelto de la cadena 13 de modo que disminuya el

tamafio de la gaza L para que ésta rodee mis ajustadamen-—

te, aunque flojamente, el tubo 6. EL posicionamiento del

" aparato sujetador en el tubo 6 es tal que el cuerpo 1
. egtd totalmente sostenido por el tubo 6, pero las prolon-
- gaciones 31 del miembro de sostén 22 sobresalen was alld

del plano de la gaza y mas allj del extremo del tubo 6.

Cuando el cuerpo 1 estd debidamente situa-

. do contiguo al extremo del tubo 6, los miembros de sos-

tén 22 pueden ajustarse independientemente uno de otro

en el gentldo longitudinal de la cadena 13, de modo gue

. proporecionen una pluralidad de puntos de sogtén, circun-
* ferencialmente espaciados, para el tubo 45. Cuando log
" miembros de sostén 22 estan situados a satisfaceidn del

- operario, la cadena sujetadora 12 puede acomodarge apre-

tadamonte on torno del tubo 6 haciendo girar la tuonca

- ajustadora 10 en el sentido en que disminuya el tanmafio

- 1386314
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de la gaza L. En esta posgicidn de lag piezas, puede in- -
troducirse el tubo 45 entre las ufias de sostén 35 y éstas§
Gltimas se ajustan de modo que entren en comtacto con el {
tubo 45. Cuando el tubo 45 esta ya acomodado entre las

piezas 35 que entran en contacto con la pieza a trabajar,

&ésta Gltima puede ajustarse hacia adentro y hacia afuera

roépecto a la gaza de la cadena 13, de modo que el tubo

45 se alinee con el tubo 6. Aunque las ufias 45 entran en

contacto con el tubo 46, es necesario que no impidan la
rotacibn de bste Gltimo en relacidn con el “tubo 6. Por
consiguiente, es posible la rotacibn relativa de los tu~
bog de modo que se pueda llevar a cabo la orientaciodn
adecuada de log mismos.

51 el tubo 45 eg relativamente corto, tal
como aparece indicado en la figura 6, puede ubilizarse
el medio auxiliar de sostén 37 encajando la grapa 41 al
extremo remoto del tubo 45 y ajustando la longitud efec- :
tiva de la cadena 38, de modo que ésta Gltima se manten-
&a tirante, con lo que ayudard a sostener el tramo de
tubo 45. 5i el tramo de tubo 45 fuese demasiado largo
para que permita el uso del aparato 37, el extremo re~ .
moto del tubo podria sostenerse por medio de un gato u
otro aparato adecuado, tal como ge hace corrientemente,

La figura 7 muestra el aparato que se hti—
liza para unir un tubo en forma de codo 46 al tubo 6.
£l montaje del aparato sujetador junto con el tubo 6 es
el mismo gue hemos descrito mig arriba, y el ajuste del
tubo 46 al extremo libre dol tubo G es el mismo que se
ha descrito en relacidn con el fubo 45. Por lo tanto,

tal como se ve en la figura 7, el aparato sujetador puede

- (386314
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utilizarse, sin modificacidn alguna, para unir tramos de
tubo de formas en grammmanera disorepantes. La capacidad
para que pueda girar el tramo de tubo sostenido por las

ullas 35 resgulta particularmente ventajoso cuando el tubo
es un codo o tiene alzuna obra configuracidn que no sea

cilindrica.

Si la longitud de la cadena 13 es suficien-

“te para que forme una gaza L capaz de rodear un tubo de

dieciséis pulzadas (40.64 cm) de didmetro, la gaza nodrd
asimismo acomodar un tubo cuyo didmetro sea wmenor. En la
préactica una cadena de esba longitud podrd utilizarse con

tubos que tengzan didmetros que varien de dos a diccisdis

. pulgadas (5.08 a 40.64 cm).

La presente solicitud, que corresponde a

la presentada en los Estados Unidos de América, el 11 de
: Diciembre de 1.969, bajo el N2 884.140, se acoge a los

" beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto sobre

Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva qug

se presentan para que sean objeto de esta solicitud de

' Patente de Invencidén en Espafia, por VELVIE afios, son log

o- | 386314
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giguientes:
1e~ Aparato sujetador que ge caracteriza
porque comprende: un cuerpo, un medio sujetador alargado
vy flexible; un medio para anclar dicho cuerpo, zonas de
dicho medio sujetador, separadas una de otra, con lo que
dicho cuerpo y la parte de dicho medio sujetador situada

entre dichas zonas formen una gaza; y un medio de soghén, -

~del que es portadora dicha parte de dicho medio sujeta-

dor.

2.~ El aparato, de acuerdo con la reivindi~f
cacidén 1, que se caracteriza porque dicho medio de sostén;
es ajustable en el sentido longitudinal de dicha parte
de dicho medio sujetador, y porque incluye medios desen~
zanchables de fijacibdn para que fijen, desprendiblemente,
dicho medio de sostén en cualquier posicion de ajuste quei
36 haya escogldo en el‘senﬁido longitudinal de dicho me-
dio sujetador.

3e~ El aparasto, de acuerdo con la reivindi-
cacién 1, que se caracteriza porgue dicho medio de sostén
comprende una pluralidad de wmiembros distintos, longitu-
dinalmente espaciados en el gsentido longitudinal de dicha
parte de dicho medio sujetador.

4.~ EL aparato, de acuerdo con la reivindi-
cacidén 3, que se caracteriza porque incluye tres miembros
dizbintos de dicho medio de sostén.

5.~ El aparato, de acuerdo con la reivindi-

cacidn 1, que se caracteriza porque dicho medio de ancla-
je es aflojable para que permita que se varien la longi-
tud de dicha parte de dicho medio sujetador y el tamafio

de dicha gaza.

- [386314
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‘cacibn 1, que se carachteriza porque la gaza formada por

:dicho cuerpo y dicha parte de dicho medio sujetador de-

.finen un plano, y porgue dicho medio de sostén sobresale

§

a un lado de dicho plano.

7.~ EL aparato, de acuerdo con la relvindi-

cacidén 6, que se caracteriza porque dicho miembro de sos-

‘tén esté compuesto por una pluralidad de miembros distin-

" “t0s espaciados en el sentido longitudinal de dicha por-

cibn de dicho medio sujebador, y porque dichos distintos

-miembros tienen sendas partes, que entran en contacto con

;la pleza a trabajar, que juntas definen un plano susban-

reolalmente paralelo al plano de dicha gaza, pero seprado

‘de la misma.

K
!
!
t
s
H

H
H
'
1

8.~ El aparato, de acuerdo con la reivindi-
cacidn T, que se caracteriza porque cada una de estas
partes que entran en contacto con la pieza a trabajar es
ajustable hacia dentro y hacia fuera en relacidn con di-
cha gaza.

9.~ El aparato, de acuerdo con la reivindi-
cacidén 1, que se caracteriza porque dicho medio de sostén
comprende un miembro que se prolonga transversalmente a
dicha parte de dicho miembro sujetador, y que termina en
un extremo distanciado de dicha gaza e incluye una parte
entra en contacto con la pieza a trabajar y que estd
ontigua a dicho extremo de dicho miembro.

10.~ El aparato, de acuerdo con la reivindi-

;
§ca016n 9, que se caracteriza porque dicha parte es ajus-

%table hacia dentro y hacia afuera respecto a dicha gaza.

11¢~ Un aparato sujebador para utilizarlo

- 386314
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~modo que la parte de dicho miembro sujetador, entre dicho

_auxiliar de sostén y medio queunen dicho medio auxiliar

con el fin de unir juntos dos tramos de tubo o materiales|
afines, que se caracteriza porque dicho aparato comprende§
un miembro portador adaptado para que sirva de asiento a

uno de dichos tubos, situado contiguamente a uno de los

extremos del mismo; un miembro sujetador alargado; medio
para anclar dicho miembro sujetador a dicho medio porta-

dor, en una zona separada de dicho extremo del mismo, de

medio de anclaje y dicho medio de fijacidn, forme una ga-

za de un tamatio tal que rodee uno de dichos tramos de

tubo; y un medio de sostén, portado por dicha parte de
dicho miembro sujetador y que se extiende lateralmente

respecto a dicha gaza, de modo gue sobresale més alld de

dicho primer extremo del primero de dichos tramos de tu-
bo y proporciona un sostén para el segundo de dichos tra-:
mnosg de tubo. ‘

12.— El aparato, de acuerdo con la reivin-

diecacidén 11, que se caracteriza porgue incluye un medio

de sostén a dicho medio portador.

13.- El1 aparato, de acuerdo con la reivin-
dicacidn 11, que se caracteriza porque dicho medio de
sostén comprende, cuando menos, un miembro del cuerpo,
ajustable en el gentido longitudinal de dicho miembro :
jetador y que incluye medio de fijacidn desenganchablesA
ara que fijen desprendiblemente dicho medio de sostén en;
cualquier posicibén de ajuste en el sentido Llongitudinal |
de dicho miembro sujetador.

14.—~ E1 aparato, de acuerdo con la reiving-!

“dicacidn 11, que se caracteriza porque dicho medio de sos~

- 386314 -
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' rados uno de otro en el sentido longitudinal de dicha par

. $¢ de dicho medio sujetador.

15~ El aparato, de acuerdo con la reivin-

 dicacibn 14, que se caracferiza porque comprende tres de

" dichos miemwbros distintos.

16.~ El aparato, de acuerdo con la reivin-

dicacidn 11, que se caracteriza porque dicho medio de an-

* claje es aflojable para que permita .gque se varien la lon-

; gitud de dicha parte de dicho medio sujetador y el tamaiio

. de dicha gaza.

17.— El aparato, de acuerdo con la reivin-
dicacidén 11, que se caracteriza porque la gaza formada
por dicho cuerpo y dicha parte de dicho medio sujetador
definen un plano, y porgue dicho medio de sostén sobre-
gale a un lado de dicho plano.

18.~ El aparato, de acuerdo con la reivin-
dicacidn 1%, que se caracteriza porque dicho medio de
sostén estd compuesto por una pluralidad de miembros
distintos espaciados en el sentido longitudinal de dicho
medio sujetador, y porque estos miembros distintos tie-
nen sendas partes que entran en contacto con la pleza
a trabajar y que juntas definen un plano sustancialmente

paralelo al plano de dicha gaza, pero separado de éste

19.~ El aparato, de acusrdo con la reivin-
dicacidn 18, que se caracterizaAporque cada una de di-
chas partes que entran en contacto con la pieza a traba-

jar es ajustable hacia dentro y hacia fuera de dicha ga-

Z8.
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20+.~ Un aparato sujetador para unir dos t éx

mos de tubo o materiales afines.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que !
antecede, representado en los dibujos Qﬁe se acompaflan y -

5 con log fines que se han esgpecificado.
Esta Memoria consta de quince hojas escri- |

tas a mAgquina por una sola cara.
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