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“en los mecenismos de articulscifn pera verillas, especialmente

ideados pera.su aplicacién en antenss pars sutoméviles u otros
vehiculos, con la particularidad de permitir un ampiio campo

pera orientacién de la varilla en funciones de antena, con fa-
gultad.de retencién de la misme en 1la posicién slegida en cads
caso, aaeguragdo“al,propio tiempo. la continuided del polo con-

ductor activo, con aislamiento respecto al exterior.

Los expresados perfeccionsmientos se caracterizan por el
hecho de que la relacibn de artlculacién tiene lugar segtin dos
tipos de movimientos en los que perticipan tres cuerpos, en
que siendo inmévil un cuerpo base por sujecién en un elemento
estable de una estructura, el mismo se acopla a un cuerpo inter
medio apto para libre giro aslrededor del eje ideal de la grti-
oculacién, mientras gque un cuerpo exterior se acopla al interme-
dio para describir un movimiento de giro.en un cempo cénico
delimitaddvpor el cltado eje y una lines perpendicular al mismo
de modo que el cuerpo base, de naturaleza aislante, posee me~
dios pars sujecién por atornilledo, en tento gue el cuerpo in-
termedio consta de uns parte axial gue se acopla & la citada
ﬁase; y de una perte semiesférice con planc ecumstorial en obli-
cuided, estando adosada dicha parte enterior a otra pleza se=-
miesférica igusl y complementarie que integra el cuerpo exte-

rior, estando relacionadas entre sl las citadas partes semies=-
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£éricas por un tornillo diametral perpendicular & los planos
de sdosamiento mutuo, hallédndose unido a la parte semiesfé-
rica. exterior un véstago de libre orientacién, todo ello de
manersa que el,menoiongdo_véetago es apto para describir los
movimientos en campo cénico y, por combinasoién con el movi~
miento de giro del cuerpo intermedio, para optar por cual-

quier posicién en un espacio hemiesférico. = = = = = = - -

El cuerpo base consta de dos plezas discoidales en mutuo
adosamiento y atravesadas por unos tornillos pera fijacién
nutua y del mecanismo, presentando en su centro. un orificio
para_acoplamiento del. cuerpo intermedio por su piezs axial,
asi.como.unaﬂcavidad_interior,para una. tuerca de presionado

de aquella pieza“axialmroscadai?-u-,-.- - - -

El ouerpo intermedio posee, en su parte axial, un zbcalo
de apoyo sobre el cuerpo base,.mientraa que su farte gemi~-
esférion. posee, perpendicularmente al.ocentro de su plano
ecustorial, un orifig;o clego rosecado pare acoplemiento con

E1l cuerpo exterior posee_én su parte semiesférice, wn
orificio pasante, perpandiculg; el centro de su plano ecua-
torial, para el tornillo de acoplamiento con el cuerpo in-
termedio, més otro orifiecio ciego roscado para el véstago
de.la varille. objeto de orientacidén, en relacién engular
de. 452 reapecto al anterior orificio, hablendo en el contor=-
no.dei citado .planc. ecuatorial una pestefia anular pars enca=-

Je alrededor de igual .plano del cuerpo intermedio, = = = - =

Otros objetos y caracteristicas de la invencidén se irfm
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darido a conocer en detelle a 1o larzo dé la deseripeién que

gsigue, heciendo referencie a los dibujos ilustrativos que la

acompafian, En 108 AibujoS: = = = = = = = = = = 7

Figura 1, es una representacién. esquemitica del presente

mecanismo, con indiczecidn de los movimientos que desarrolla.=-

Figura. 2, representa. en planta,.. poxr. la parte superior, el

con;iunto formado por los cuerpos base e intermedio del meca-

nist._—u---—--------—-----.—------

Pigura 3 ,. corresponde & una Seccibn de la figura anterior

Pigurs 4, represén'f;a, vieté en alzedo frdiiféi, el misnmo

con;mluntp de lax figuras 2 ¥ 3o = = = = = - - -

Figure 5, representa en alzzdo frontal, el cuerpo therior-

Flgure 6, corresponde a une. secoidn del cuerpo e xterior

por.'u.ng.l:[nea V-V:. de la figure ENLErioT, = = = = = = = = = =

Figure 7, representa en seccién diametrsl, el mecanismo de
referencia. seglin una posicidén de perpendicularidad entre su

eje ¥y el véstag orientable, = = = = = m = - - .- o - --

. El Lmeganismo. obje£$ de esta invencién, >cbnaAte}, esencialmen=
te de un cuerpo bb.sg Tforma@.o por dos piézas discoidalea 2
¥y 3, con tornillos de fijscién 4; de un cuerpo intermedio 5
compussto de una parte axial 6 y de una parte semiesférica T,

y de un. cuerpo exterior 8 con parte semiesférica 9 y véstago
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orientable 10, con tornillo 11 para acoplamiento con el

CUeYpo intermedio G, = w = = = = @ o = . .- - -—---

ElL cuerpo base 1, tiene su disco inferlior 2 en materia
aislante y presentande un orificio central para el cuerpo 5,
nés tres orifioclos equidistantes para los tornillos 4, un
reborde superior 12 para contornear el disco superior 3,
una. depresién. inferiozl 14, une pi'olbngacidn tubular axiel

inferior 15 y una cavidad central superior lbe = = = = - =

Bl disco superior 3, tambiéﬁ:eﬁ naterial aislante, posee
iguaimente un orificio central paré.. acoplamiento del cuerpo
intermedlo. 5 y tres orificios equidistantes para los torni-
1llos 4 y un alojamiento centrgl inferior en la que encajs
uns.pleza circular 17, dotada a su vez de orificio central.
LTos. citados tornillos 4 que unen. los discos 2 y 3, ¥ fijen
é_l mecaniemo a8 un. elemento de estructura estable, poseen

arendelas 18 y tuercas 19, =~ = =~ = = ®w = = = = = = o - -«

Elwcue;'po, intermedio 5 es meté4lico y tiene su parte
axial, de contorno cilindrico, doteda de un zécelo 20
paere..apoyo sobre el disco 3, ¥ con espiga axial roscada
21 que atraviese el cuerpo base 1 y permite efectuar la

conexién de antena. para el correspondiente aparatc. = = = =

En la espiga axial 21 se hallan una arsndela 22 y una
tuerca. 23,. albergadas en. la eavidad 16 del dieco 2, para
apretado del cuez{:o 5. Ademés, la propia espiga 21 poses
una zona hexagonsl.24 lnmediata.al.zbcelo 20 que encaja en
une. cavidad al efecto de la pieza circular interior 17 del
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Le perte semiesférica 7 del cuerpo intermedio 5, presente
su plano_ecuatorisl 25 en una oblicuidad de 458 respecto al
eje del mecenismo, y posee wn orificio central, ciego y ros=-

cado 26, perpendicular al citado Plno 25, - = = = = = = = =

El ouerpo exterior 8 consta de la pieza semiesférica 9
con plano ecuatorial 26 en oblicuidad de 452 respecto al eje
del mecanismo, parea adosamieﬁtq gqn.igual piano 25 del cuer-
po 5, presentando un orificio centrel pasante 27 para el
tornillo 11, con ensenchemiento 28 para le cebeza 29 del
mismo tornillo; dicha cabeza 29 tiene grafilado exterior y
oqueded hexagonal 30 para accionamiento con llave. Dicha
parte semiesférica 9 tiene una pestafia enular 31 que rebasa
el contorno de su.plano 26, en la que encaja le parte semi-
esférioca T del cuerpo 5, pera mejorar el ensamble de ambas

piezas y bcultar‘la fisurs de separacibn, = = « = = = = = =

El vﬁstago 10 se une al_cuerpo 8 por aplicacién en un
orificio roscado del mismo, dispuesto en la orientacién
gxial del mecaniemo. Este véstago 10 sé relaciona con uns
varillazen funciones-de antena, directamente o0 a través de

un dispositivo flexibilizente, o0 se prolongs para constitulir

El presente mecenismo se hallé facultedo para éjercérun
movimiento de giro alrededor de su eje ideal, materializado
por la espiga 21, permitiendo orientar el conjunto segén su
propio perimetro, y un movimiento .de giro del véstago 10

conjuntemente. con le parte semiesférica 9, pars movimientos
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de tipo cénico, de modo que el cono ideal se halla delimibado
por el eje ideal del aperato y por una linea perpendiculer
al mismo. Asi, la combinacién de los dos movimientos expre-
sados, permite la orientacién voluntaria del véstago 10 en
cualquier sentido radial dentro del espacio hemiesférico su~
perior del mecanismo. Ia posicién eleglda en cada caso, es
susceptible de fijecibén por apretado de la tusrca 23 por

una parte, y del tornillo 1l por la otra, = = = = = = - -

Le. continuided conductora desde el véstago 10, como parte
de una antena, tiene lugar a través de las partes semiesfé-
ricas 9 y 7 en mutuo contacto”pof sus plenos ecuatorisles,
¥ por la . espiga 21, y de modo que se alisla los anteriores

elementos réSpecté e los elemeéentos externos, por la base 1,

Desgritas convenientemente las ceracteristices de la in-
vanciég,‘dgbe hacerse. constar. que en la misme podrém intro-
ducirse ouantaa“varianteé,de defaile_pueda aconsejar la ex-
periencia, siemprs qﬁe con ello no se modifique la esencia-
lidad de la misma que es la gue.se resume y oonocrete en

las reivindicaciones que siguele = = = = = = = = = = « = -

K 0T A

Se declaran de novedad y propiedad pera Espefia, sus

territorios y plagas de soberania, las siguientes: - - - -

REIVINDICACIONES

—— —

1.~ pPerfeccionamientos en los mecanismos de artioculacién
pare varilles, caracterizados porque la relacién de artiou-

lacidn entre las partes componentes tiene lugar seglin dos
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$ipos de movimientos  en los que participan tres cuerpos, en
que siendo inmévil un cuerpo base por sujecién en una estruc-

ture estable,. el.mismo se.acopla a un cusrpo. intermedio apto

. para libre giro a]rqdedor del eje ideal del mecanismo, mien-

tras que un cuerpo exterior ge acopla el intermedio para A
deseribir un movimiento de libre giro en un campo cénico de-
limitado por el citado eje y por una linea perpendiocular al
mismo, de modo qQue el cuerpc base, de naturaleza aislante,
posee medioé.para. suj_ecién a_presién, en tanto que el cuerpo
intermedio consta de una parte ‘axial. que se acopla a la cite-
da base, y de una parte semigsférica,, coﬁ plano. ecuatorial en
obliouided, de 452 rgspecto al;'ejer ideal, estando adosade
dichs parte a otré. pié za. semiesférica igual .y complementaria
que integra el cuerpo exterior, estando relacionadas entre

sl lag citadas partes semiesféricas. por un tornillo dismetral
perpendicular. e los plaenos dd mutuo adosemiento, halléndose
unido. a.le parte semlesférica exterior un véstago exial para
libre orienfaeién,. todo ello de maners q_ﬁe el niéneionado vhs=-
tago. es apto para describir los movimienftos del campo cbénico
¥y por combinecidn cbn el movimiento de giro del cuerpo in-
termedio, adopter cualguier posieién radisl dentro de un es-

paclo. heiniesférico, con facultad de fijecidn, = = = = = = =

2.~ Perfeccionemientos en los mecanismos de articulacién
pere varilles, segin le reivindicecién anterior, caracterize=
dos porque el cuerpo base consta de dos piezas discoidsles
en mutuo adosamiento y encaje, atravesadas por unos tornillos
paras fijacibn mutua y con la estructura estable, presentendo
en. su centro un orificio para acoplemiento del cuerpo inter-

medio, as{ como una cavidad interior pera una tuerca de pre-
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sionado y sujecifén del citado cuerpos = = = = = = = « « = =

3+- Perfeccionamientos en los mecenismos de erticulacién
para. varillas, segﬁﬁ.la reivindicecién primera, caracteriza=-
dos porque el cuerpo intermedio posee un zécalo_de apoyo en
el euerpb base; con espiga roscada que atraviesa el cuerpo
base, con fijacién mediante tuerca, mientras que su parte
semiesférica posee, perpendicularmente al centro de su pleno
ecuatorial, un orificio ciego roscado para acoplamiento con

el cuerpo exterior por atornillado, = = = = = @ = v = - « =

4.~ Porfeccionasmientos en los mecanismos de articulacién
pare varillas, segin la. reivindicacidén primera, ceracterize-
dos porque el cuerpo. exterior posee en su parte semiesférica,
un orificio pasanté'perpendicular.glﬂcentro de su plano ecua~
torial, para el tornillo de ecoplamiento Con el cuerpo inter-
medio; més otro orificio ciegqﬁyoscado para el véstago objeto
de orientacién, en relecifn angular de 452 respecto al torni-
lio de aQOplamienxo} habiendoqen'el contoino del mencionado
plano ecuamorialwupa_pgétgﬁa.anulaiﬂpara gncaje,alrededor de

igual planoc del cuerpo intermedio, = = = m = w = = « = = =« =

5.~ WPERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS IE ARDICULACION
PARA.VARiLm.S.HJ,"'"-'—--—-.‘;-—-A---'--—-----

Todo ello .conforme se describe y reivindica en la presen~

te memoria. que consta de nueve hojas, foliadas y,mecanografia—

figuras que la ilus-

das por une. sola de sus caras, y de siste

tran. 9
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