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La presente invencién se relaciona con un
procedimiento y un aparato para la distribucidn auto-
matice de articulos que requieren una suvave manipu¢a~
¢ién, a estaciones de una insbtulacidén de envasado, pa

‘ra facilitar y scelerar el embalaje adecuudo de los
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articulos en cajus, debidamente clasilicados por tamafio:s,

Aﬂnqﬁe aplicable a ung gran variedad de diteren-
tes tipos de artficulos, la invencié: evtd particulariente
adaptade para su empleo en locales e eﬁvasado de frutoa,
talesg como melocotones, meiocotones nectarinos y todo iipo
de fruta citrica. La posibilidad de la invencidén de lle-
var la fruta a la estacidén de lu envasgdora;coq g;aq‘guayg
dad es particularmente Util en el envasado de melocobore:,
para evitur su magullamiento. ’ ‘ -

Un aspecto bdsico de la invencién es la disposi-
cién de un par de cintas tran3portadorés'sin fin de ﬁgiimg
ners que se inclinen leteralmente de maners perid@icé-y er
momentos predeterminados, de modo que la fruta trancpors.
da por ellas gea obligada a rodar suavemente fuera. e lar
misimas hacia las estaciones de la envasadora, permiticndc
as! le distribucién de La frute-a lo largo de la mesa Jo
eavasado en la Lorma deseada!

Otro aspecto de la invencidén es su posibilidad
de empleo junio con instaluciones exigtentes en L0s loca~
leg de envasado convencional para mejorar y'acelerar el enm
balaje en ellos.

Los objetos, aspectos y ventajas de la presente
invencién resultardn evidehtes mediante la sigulente deo—
cripeibn de los dibujos adjuntos, en lés cuales:

Le Ligure 1, es una vista lateral de un dispon:
tivo que incorpora la presente invencidn, tomads a Lo lui.
o de Lla linew 11 de la Iigura 2, con omisidn de ita mass
para La fruta,

La figura 2, es una visté en bianﬁa_tomaéa a do

largo de la linea 2-2 de lu figure 1, con omisién de los
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canales gue contienen a las cintas.

La figura 3,.es una seccidn efectiads a Lo Larwo
de la linea 3-3 de lz rigura 1.: - 'i 1

La tigura 4, es une se0016n'erectﬁada é Lo largo
de La linea 4-4 de Llua ligury 1, '

ia igura 5, ey ung secelidn erectuada a lo large
de la Ltinea 5-5 de La liguba 1. BETTER

Ia kigura 6, es una vista posterior tomada 4 L0

largo de la LInea b-b de la tigura 1.

-

La figura (, es una viyta lrugmentaria simiiar a

B -

La Ligura 6, que muestra so¢£ 1a mitad del mecanismo en po

slcidn de vértido.
La figura 8, es wna vista en planta superior .del
extremo accionudor del necanismo, tomada & Lo largo ﬁéﬁia
linea 8-8 de la ligura 9. ' 7
' La figura Y, ey una vista tomada & Lo {argb'&e
ta lines 9-9 de la figura 8.
La IMgura 10, eu una seceldn electuads. a fravés
de unu de Llup cuntas, Jue ilustra sus ajustes angulares.
. La iigura 11, ey une visla tomada & Lo largo de
iu_Liueu 11-11 de la igara 10, ’>
La lgure 12, es una viste similar a la gurae
11, que muestra o la cinta Qnguiurmente inclinada, .
Lu figura 13, es unu vista tomads a4 Lo Largo oa
la ldnea 13-13 de La Ligurs 103 ¥y
Lu {igure 14, ey unw vista ded extremo rontul
de La maquiha, gue liwslra el mecuaniumo bensador ce iaa
cintas, ‘
Con relerencim wds debulluda ahors & 1os dibujoz,

ge llustra el mecanismo inutaludo en un Loecal de envasado




~en el que la frute a envasar se lleva, adeendaiéndoLa por
log acarreadores inclinados 20, convenoiona+e§3 alL aisppsi—
tivo ae esta invencién. Desde los acarreadbreé 20 se .lleva
Le frutae a une 4 otra de Lag ciptas transportadoras sin iin
2L, 22 6 23, montadas ¥ aeslizables en los canules'24, 25 ¥
206, |

Los canales 24 y 26 tienen unas porciongs 10 do-
bledus hacia dentro, que se inclinan ligeramente haciéfabg
Jo, ¥y vnus porciones verticumente extendidas ‘7l entfefléa
cuulens nay montada una serie &é rodillos (2 sustentadcres
de lag ciutap. Como los cangles 24 y 26 se extienden en
tody La Longitud de la mdquina, puede monéhrse un rodilio
geparado donde ges necegario pary soafener adecuadamsiite
lag cintas., Bn los dibujou se muestra una serie de tales
rodiilos /2, '

Como las cintas 21 a 23 son sin fin, cada una
incluye un trumo de relorno 21a, 22a y 23a respeotivéﬁenﬁe,
que se desplazan por Low cenales 24 a 26 por debajo de .lou
rodilios 12,

Junto & cada lado de la cinta 22 hay una gula
parua lu fruta, sostenida sobre Llos piés ‘(b apoyuauos én el
canal 2%, incluyendo el canal 24 olra gula (6 sostenida
sobre los pies /[ y el canul 26 otra gula 78 apoyada en Lo
pies '1Y. - '
Aproiimadamenté en la parte media del dispositi-
VO vé montaao, sobre el canal 25, un detlector 80 que se
encuentra en la trayectoria de la_binta'223y determina la
desviacidn de todu la lruta dispuesta eﬁélma de elly haciu
la cainta 21 6 la 22. Un miembro angulaf 81, cuya parte su
perior estd doblada hacia abajo como se muestira, estd Uija

]
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do 8 cada Laao del canal 25 formundo un puente degae La cin-

td 22 a la Zf 6 23. A través de la parte superior del de-
i;ector 80 s¢ extiende un brazo de soporte 82 gque sostiene
un par de miembros tubulares 83 longitudinaimente extendi—

dos en Los que van montados unos escudos de caucho 84 que

' impiden ia cafda de la fruta desviaia por el deilector 80

de lag clntas 21 6 23,

Inmecistamente untes ael dellector 80 hay uno0s

L
“
,

derlectores 8 y ¥6 uituados reupectivamente en Las cﬁa&eg;

.

torias de las cintas 27 y 23 y que caﬁsan la desviscidn de
toda la fruta diupuesta sobre dulas hacia las mesas é¢i§ ’
BY, en el causo en que quede alguna Llruta sovre lag ciﬁtas
después de JLa inclinacién de éstbug. Can e

Los canales 24 y 20 estdn sostéﬁiéos:pof u@:ﬁés-
tidor que incluye a los miembros 28, 29, 30, 31y 32,‘95da
wio de Los cugles es sostenido sobre unos pies nivelado?es
ajustabley 3Y, 40, 44, 42 y 43, mediante los cuales ﬁﬁéae
nivelarse debldumente el mecanismo, )

Se dispone un par de tubos 38, uno de ellos U800~
ciado al canul 24 y el olro al canal 26. Unos brazos 33,
34, 35, 36y 371 estdn soldados al tuvo "38 y cada uno de
eLlos al fondo de cada canul 24 ¢ 26, estando ademds pro-
vigto de una ranurs alargada 48, un perno 46 y una tuerca
41, una placa de perno 45 y un éngulo 44, junto con una cu
nexidn articukada. Otros pernoa 49 y tuercea 50 aseguran
la cabeza cllindrica 54a de unw barra 51 al én~ulo 44 y la
pluca .45, extendiéndose el perno 49 a través de la runura
48, Un goporte 52 eutd soldado al brazo 33-3(.y Lla barra
51 se extiende a través de una abertura (no mostradu) de

ayuél, manteniénaose en su posiclon medirante una tuerca Hj3
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¥ una tuerca de retencidén 54. .

Con referenciu a las figuras 10 a 13, eu eviden-

te que cada canal 24 6 26 y por consiguienté i asooiada

cinta 23 6 21 puedsn orientarse .desde una diqusicidn hori

gomtal, como se muestra en la Lligura 10, a una.inciinada;:
tal como se ilustra en la figura 12, mediante un ajdste de
la barre 51 por medio de las tuercas 53 y %4. Ordinaria~
menbe es deseable inclinar ligeramente los canaiés,_gpﬁo se
muestra en la'rigura 12, para ovbligur a la fruta a fﬁ&ér
contra las gulas ‘(6 6 78. -

El bautidor se sostiene mediante rijacién;3é¥cuuu
miembro 28 a 32 del mismo, de un canal 63, wun miembro-de
bastidor superior 90 y un miembro de.bastidor-inferiovr 90a.
EL miembro superior 90 del bastidor, asociado al miémpro
32, sostiene un bastidor 59 en iorma de U, formado por g
1oy engularewy, »

Un cupo 55 estd éoiﬁado & cada canal 24 y 26 ¢
incluye un pasador de articulacidn 56-que estd articuluda~
mente montado en un apoyo articu;ad@ 58 medignte una tapa
5'( @e’ dicho apoyo, asegurindose entre si la tepa y el apoyo
por adecusdos pernos ¢ tornillios prisioneros y atornilidn-
doge 4 wi ramal vertical el bagtidor 59 en torma de U, c2
mo se muestra. Tal construccidn articulada para la susten
tacidn de lows canales 24 y 26 e répite por cada‘canal Jun
to al comienzo y Llinal cel mecanismo, como se‘muestra'en
66 y 61,

, Un soporté 62 estd soldado al canal 63 y una ba-
rra lileteads 64 se extiende & través de wn orivicio de
ayuéd , aue&ur&ndése mediente una tuerca 65. Il extremo de

la parra 64 presgenta Jlz forme ae un ojal en el que ue el
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“tremo se engsnche en un miembro 68 articuladamente fijado

'

jﬁnto al extremo del brazo 35. Se comprenderd que el meca

niamo que se acaba de describir se repite en el otro lado

del mecunismo 85002800 4l canal 26.

?

Un cilinaro de aire 60 estd articuladamente rija

n~a s

do & un soporte 69 sostenido por el miembro de armazén 32,

egtando el otro extremo de dicho cilindro articuiaaapente~

aze Madind

fijudo, por medio de un miembro 89, en una pogicién inter-

media sobre el brazo 3b, como de indica.: Se comprenderd '

gue enersizando el cilindro de aire para que se extienda

" su barra Y0, el canal 24, por ejemplo, oscilard glrededor

de las articulaciones 66 y b/ para inclinarse desue L& po-

& on

giclén mostradu en la figura 5 a la ilustrada en la Figura

7 (la powicidén de vertidao). - - ‘ : '
' Con'referencia ahora mds detaliada a las figuras‘
8 y9Y, se ilustra en ellas ei eitremo'dei mecanismo Gue
coutiene Las transmisiones para Las cintus 21 y 23. ILa
cinta 22 es accionada deude el otro extremo de la mdquina
por meaios de transmigidn o accionamiento no mostrudoy.
Zoldadas wl canal 24 a Lo largo de Bus lédos, hay un par.
de placas YL y Y2 y un éhguib Y3 se extiende lateralmente
destie la pluca Yl, sosbeniéndose sobre éL un motor 94.
Un gegundo 4angulo 95 se extiende también lateralmente des-
de la placa Y.L, al igual que su éngulo compatiero 96. Los
dngpuloy YH y Yo eutsn wnidos entre ul y sirven para soste-
ner un cubo ‘A7 sobre e{ mobor Y4, Un drbol Y8 ve esbrende
enlre Llus plucuy YL y Y2 y unu polea YY, ucclonadu por Unuw
rueda deptada 100, ey acclonadu u au vey por unu cadena 101

gue se scopla 4 una rueda dentuda accionadora 102 gituada
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en el drbol de salida del motor 94. Se dispone un rodillo
de recogida 103. Se comprenderd que la cinta 21 pasa s0-
bre la polea 99 y luego sobre el roditio 103. Andlogamen—

te, el canal 26 incluye un par de piaeas 104 ¥y 105 que mon

“tan de modo similar un motor 106 que acciona & una polea

10 que; a su ves, mueve a la cinta 23 que pasa desde la
poles 10/ al rodilio 108. -Se obuervard que todos los con-
juntos que se acaban de describir, es decir, el motdf; 19
polea, el rodiilo y el mecanismo asociado, &stén fiﬁai&enw
te sugtentados sovbre los canales 24 y 20 y por consiguien-
te se inclinan con ellos cuando girun alrededor de ¢a§_ar~
ticulaciones b/. |

En La parte frontal ce la médquina se diqune,un
mecanismo tensador de lag cintas (Véase.figura 14),; Para
elto, cada canal 24 g 2v incluye wi par qé bLlacag 109'des-
lizavlemente montadas por Llos miembros 110 contre Los la-
dos de los respectivos canalés; Las plzcas 109 éostiéﬁen
entre si al drbol 111 sobre el que véd montada la poléa.112
que sostlene a una correapondiente ciuta 21-23. Un dngule
113 ‘estd soldado a una de Ltasy piacas 109 y -otro dngulo 114
& la pluaca inlterior de un canal, pasando un tornilio de
ajuste 115 & través de una abertura déi'énguio 114 y apoysan
dose contra el dngulo 113 para aplicar tensién a las cin-
tas. EL tornillo 1l5 se rija en posiﬁién mediante una tuer
cu Ll6.

Como se ilustra, lLas mesas 8Y y.8Y, gque reciven
Iinalmente la fruta a envasdr, egtdn erticuladas, en 117,
junto a las partes superiores de 1os miembros de armezdén
28~32, presentando unes topes ajustabies-iLﬁ gostenidos

por las ménsulas 119 que penden de las mesas, para situar
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udustabiemente dgtes a alturas convenientes para ei trabaJo
de los envasadores. Sin embargo, ésto es'convenclonal ¥y no
forme parte de la presente invencida.. ’
Por devajo de las mesaé 81 y 88, ge'rija aiAdanél
63, medilante el pivote 120, una mesa sobre la que vé monte-
da un soporte de cajas 122, un transportador 123 paﬁa.éajés
lienas y un transportador 124 pare la iruta .rechazada. Es-
touy elementos tampoco formen parte de la presente 1nvenclén.
EL luncionamiento dei‘disp031tivo enteriorménte
descrito es .como sigue: la fruta situada sobre los acafrea—
dores 20 ha sido ya clasiricada por Lamanos y Las piezas de
deticiente calidad han sido rechazadas, de manera que:la-
fruta de primera calidad pasa a la cinta 22 y la Iruta nti-
lizavle, perco de diferentes tamanos, pasa & lag cintas 21 y -
23. A tooo Lo largo de las mesas 8¢ y 88 se encontrafén es
técion&dos operurios envasadores que seleccionardn gﬁmaéo
la fruta a megida que rueda por las mesas, colocéndolé‘én
cajas de envase., La fruta gque permanece en las cintas 21 y
23 es desviada, a pesar de lé inclinacidn de équéliés, a
las mesas 8/ y 88 mediante los deflectores 85 y 86, de man.

ra que las cintus que pasan oajo .estog dellectores estdn ve-

.clag, Sin embargo, la iruta‘'situada sobre la cinta 22 es

deusviada por el deflector 80 a las cintas 21 6 23, de mene-
ra gue éstas presentan ahora un nuevo suminiatro de fruta
de prlmera calidad. .

El probleme consiste en distriouir de tal manera

1la fruta que cada uno de los envasadores tenga un suminig-

"tru adecuado, pero no excesivo, de fruta al alcance de la

mano., Bste suministro variarsd de acuerdo con la cantidad

de truta enviada, pero la distribucidn de la misma s lo lur-
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#0 de lus meuas 87 y 88 ue controla mediante inclinscidn

perifddica de lus cilntuw 21 y 23 al objefp de verter ia Iru
ta deude tales cintay 4 las mesasd (véase Tigura 7). Msto

se renliza energizando Llos cilindros de aire 60. Mediante
un adecuuado mecanismo cronohetra&or asociado al suminiztro

de aire (no moslrado), los cilindros 60 pueden ponerse en

Funcionamiento con cualquier intervalo de tiempo detesrming

do, vertiendo aul la Cruta desde la cinta de acuerdo'Uch

la cantidad que pase a través de ellag., Se comprendééﬁ que,
debido al hecho de que los canales 24 y 20 son ;nciinddos
también y que sostienen todos los mecanismos de acciomamien
t0 y tensudo, la operacidn dg inolinacién no interrumge el
accionamiento de las cintas 21 y 23.

Aungue se ha desorito.lo gue ac¢tualmente sg;conu;
dera como una version preferida de la presente invenqién,
se comprenderd por los expertos en la materia'que puedén
elfectuarse varias modificaciones 'y Cmeios en la misia sin
apurtarde del dmbito de la invencién, tel como se define
en lags adjuntas redvindicaciones. '

N O T A

+

Descrita sulicientemente la naturaleza del inven-
to, asl como Lla manera de realizarlo en la préctica, debe
hacerse conostar que las disposiciones anteriormente indica-
duys son gusceptivles de modificaciones de detalle en cuenie
no alteren su principio fundamentéi; también se hace conu-
tur que el invénto se refiere a'uné sbiicitud de patente
presentuda en Norteamériea, oonvfeéha 24 de febréro‘de 1970,
bujo ed némero Ser. Ne. 13.707, acogiéndose por Lo tanto,

a loy beneficios que conceden los Convenios Internacionalex
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en vigor, siendo lo que constituye la esencié del referido
invento y por lo que se golicita Patente de.l;véncién por
20 afios en Espafia, sobre PROCEDIMIENTO Y APARATO PARA DISTRif
RUIR ARTTC 108 DE WANEJO DETTCADO A, UNA NESA DE EMPAQUETADO,
carécterizandose por lo giguiente: 4 : '

1.- Procedimiento ¥y aparatd paré distribuir
articulos de manejo delicado a una mesa de empaquetado, bdft
gedio de una correa transportzdora, cuyo procedimiento sé}i}
caracteriza pordue las fases de transportar los articuiosS*
que deben embhalarse @ una correa intérior y a una correaigﬁﬁe—
rior dispuestas amhas parslelamente, transportar los artﬁfx
culos de dichas correas hasta una fase &nterﬁedia, hacer pasar
los articulos desde la correa interior a lwm correas extericres

N oaacs

en dicha fase intermedia y hascular peridédicamente dichag -
correas exteriores para volcar los articulos de las corraésf
exteriores, a la mesa, “

2.- Aparatomra la aplicaciénu del procedimiento

seglin la reivindicecién 1, caracterizedo porque incluye un

" trensportador para log articulos ¥y un transportador de correa

que comprende una serie de correas transportadoras interiores
y exteriores, dispuestas para recihir los articulos del trans-
portador primero, un deflector dispuesto en el recorrido de la
corres interior y sdaptado para hacer pasar los articulos

de la corrs interior a l=us correas exteriores citadas, yuﬁn

dispositivo bascul~dor para hacer bascular lss citadas correas

- exteriores en las mencionadas meras e intervalos previamente

determinados,
. . . - . . &
3.- Aparato segin la reivindicacién 2, carac-
terizado porque dicho dispositivo de hasculsmiento comprende:

unos cunales que alojan las correasg exteriores y unos rodillos
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de soporte de la correa, bisagras que estdn montadas de forma
giratorias para uniy los mencionados canales a un bastidor y

unos cilfndros de accionamiento para bascular los mencionados
cangles alrededor:del eje de las menciongdas bisagras.

4.- Lparato segdn la réivindicacidén 3, caracterizado
porque presenta unos motores de accionamiento montados en dichos
canales para mccionar las citadas correas exteriores.

5.— Aparato segin las ieivindiéaciones 3 6 4, carsc~
terizado porque presenta un mecanismo de tensado de correa wo-
portado por cada uno de dichos canalbs para tensar la correa
exterior asociada.

6.~ Aparato segin las reivindicaciones 2, 3, 4 ¢ 5,
caracterizado porque presenta un ajustador para hacer bascular
dichos canales hasta una inclinacidén transversal inicial ﬁre-
viamente determinada para disponer los articulps que estdn en
la correa cérrespondiente en un lado de las citadas correas.

7.~ Aparato segin las reivindicaciones 3; 4, 5 6 6, ca
racterizado porque los mencionados cilindros de accionamiernto
estdn movidos neumdticamente.

8.~ Aparato segUn la reivindicacidn 6, caracterizado
porque dispone de una serie de brazos de soporte para cadg uno
de dichos canales, un tirante que se extiende longitudinalmente
a lo largo de dicho aparato y va soldado a cada uno e los men-
cionados brazos de soporte, estando unido activamente dicho ci-
lindro a uno de dichos bragogs de sopbrte ¥ adaptado para bascu-
lar el brazo, el tirante ¥y el canal asociado, alrededor del
eje de la bisagra correspondiente.

9.~ Aparato segun ls reiyindicaeidn 8, caractérizadc
porgue unos muelles estdn constantemente desviando dichos bra-

zos de soporte hacia la posicidén a nivel, teniendo dicho mielle
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y dichos cilfndros cada uno un extremo de los mismos unido al
bastidor mencionado.

© 10,~ Aparato segin cualquiera de las reivindioaciones
precedentes, 2 a 9, oaracterlzado porque presenta una guia de arti
culos que estd junto a cada lado de la correa interior mencionada
pars impedir que los artfculos se salgan de dicha correa hasta
que sean desviados de la misma,

1l.~ Procedimiento y aparato para distribuir articulos

de manejo delicado a una mesa de empaquetado, tal y como queda

sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado en

los dibujos adjuntos.
Esta Memoria consta de 13 hojas escritas a.méquina'por

une sola cara.

Q
. Madrid, UE'UI 1973

AARON JAMES WARKENTIN,

1, GUEMEZ ABEDS Y UODER
, ufFlcmados L. Gasla Ferolindea
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