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El invento se refiere a un dispositivo eléEErico
para la formacion del dibujo pars tricotosas circulares de
varios sistemas con cilindro de agujas rotativo y, en los
diversos gistemas, 6rganos de pos;cionamienxo accionados

W] = 7 o~ - L . -
electromagneticamente en funcion del dibujo, los cuales

.actuan sobre las szujas o sobre empujadores de las agujas,

cuyos ftalones de dibujo estan dispuestos escalonados sobre
la periferia del cilindro de agujas; con un portador de
programa que contiene informaciones que corresponden a un
dibujo a %tricotar, un dispositivo lector para generar seilg
les de dibujo que corresponden a las informeciones del por
tador del programa, y con circuitos de puerta, elementos
de circuito biestables, memorias y pasos amplificadores, a
través de los cuales las seriales de dibujo determinen el
estado de excitacidn de los electroimanes de los 6rganos de
posicionamiento en sincronismo con el movimiento de giro
del eilindro de agujase

Por la Memoria de la patente britenicg N2 1.091.547
se ha dado a conoccer un dispositivo eléctrico de Formascion
del dibujo de la clase mencionada. En este conocido dis-
positivo de formmcion del dibujo se toman seiiales de dibu
jo de una cinta pelicular en forma analégica y se transmi-
ten a traveés de un cambiador de analogico a digital. Se
rezliza la sincronizacion de las sefiales de dibujo con el
giro del cilindro de agujas de la maguina por medio de un
disco perforado que gira junto con el cilindro de agujas ¥y
que es iluminado en un lugar de lectura fijo por un solo ma
nantial de luz cintiforme cuyos rayos de, luz que airavie
san los agujeros del disco inciden sobre fotocelulas y ge

- - - 3 > 4
neran en ellas serdales de sincronizacion.
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El mencionado dispositivo de sincronizacion de

este conocido dispositive electrico de formacion del dibujo
adolece del inconveniente de que, practicamente, sélo entre
ga une unice seflal binarie para el gobierno de la desvia-
cidn del rayo de exploracidn de un tubo de rayos catodicos
que efectia la lectura del portador del programs Gel dispo-—
gitivo de formacion del dibujo.

El invento se ha propuesto resolver el problema
de crear, pars un digpositivo electrico de formacion del di
bujo, un mecanismo de asociacion en combinacion con un por
tador de programs apropiado y circuitos electronicos asocig
dos que subordina las seflales de dibujo lefdas desde un por
tador del programa de dibujo & los Organos de posicionamien
t0 de las agujas de los distintos sistemas de tricotar o a
une memoria intermedia, con cierre de forma y que, en fun-
cion del movimiento de gird del cilindro de agujas, puede
entregar varias sefiales binarias que ppeden alimentarse di
rectamente a diferentes pasos de la parte electronica del
dispositivo de formacion del dibujo. Este problema no pue-
de resolverse con un solo disco perforado que gira con el
cilindro de agujas o solo puede serlo con ayuda de pasos de
circuito electronicos adicionales conectados a continuacion
que encarecerian el dispositivo de formacion de dibujo.
Por ejemplo, en el caso de una repeticién muy ancha del di
bujo debe influirse simultaneamente sobre varios sistemas
de tricotar en la periferia de la maquina, lo cual no pue
de hacerse bajo el mando, solamente, de un solo disco psr-
forado que, con el numero de revoluciones del cilindro de
agujas y segun la Memoris de la patente britanica Nos 1091.547,

pasa ante un solo punto de exploracion. EL presente inven-
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to, sin embargo, se propone resolver el problemg de crear

- ' - 4 > .

un mecanismo de asociacion que garantice una gran seguridad
- . 3 3 3 > 4

de funcionamiento, permita una disminucion de log costes

de los componentes electronicos de los circuitos en el dig

positivo de formacion del dibujo y pueda hacer frente a to

~dos los protlemas de formacion del dibujo en toda su diver

gidade.

El problema planteado es resuelto, de acuerdo con
el invento, con un dispositivo eléctrico de formacion del
dibujo en el cual, como portador del programa, se ha pre-
visto una memorie de dibujos fijos codificada en binario,
desde la cual puede tomarse por lectura la informacion pa-
ra la repeticién del dibujo o la proporoién de la repeti-
cidn del dibujo de los distintos sistemas de tricotar por
medio de un dispositivo de lectura, temiendo en cuenta la
separacién en agujas de un gistema de tricotar a otro, su
cesivamente, para cada gistema de tricotar en el senivido
de giro del cilindro de agujas, bajo el control de un me~
canismo de asociacidn siendo entregada, por cada vuelta del
cilindro de agujas, a una memoria de repeticién asociada
al sigtema de tricotar correspondiente o, en el caso de
une snchura de repeticion con un numero de columnas de mg
llas igual al numero de electroimanes por sistema, siendo
alimentada a los electroimsnes a traves de pasos interme-
dios, sin ser almacenada en memoria,

El mecanismo de asociacion tiene, de acuerdo con
el invento, al menos un primer poriador de programe de g0
bierno giratorio, con preferencia de forma de disco, cuyo
arbol esta acoplado a traves de un mecanismo exento de reg

balamiento con el cilindro de agujas, de tal modo que una
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vuelta del portador_del programa de gobierno corresponda a

un movimiento periférico del cilindro de agujas en la dis-
tancia normal de dos sigtemas de tricotar, y el portador
del programe de gobiermo eata provigsto de un eédigo bing-
rio en un paso de su pista de progama correspondiente al nﬁ
mero de agujas por separacién normal entre sistemas de tri-
cotar, sobre una zona de paso que corresponde a la anchura
de repeticién del dibujo (segﬁn el numero de las colwmnas
de mallas). La pista de programe es leida por medio de orga
nos en si conocidos que suministran las gefiales de gobler—
no que determinan la correcta asociacidn de la informacion
del programe de dibujo a las distintas columnas de mallas
del tejido tricotado. Con el arbol del primer portador del
programa de gobiexmo, de acuerdo con el invento, eata uni-
do éara accionamiento el arbol de un segundo portador de
programa de gobierno, con preferencia de forma de disco, a
traves de un mecanismo exento de resbalamiento, cu&a rela-
cidn de mnltiplicacién depende del numero de los gistemas
de tricotar de la méquina, y este segundo portador del pro
gramg de gobiermo esta provigsto de un cédigo binario en un
paso de su pista de progams sobre una zona de paso que Co-
rresponde al numero de los sistemas de tricotar, gque depen
de de la relacidn de multiplicacién. La pista de programa
de este segundo portador del programa de gobierno suminis-
tra seflales de lecturs que garantizan una asociacion de la
informacion del programa de dibujo a los 6rgenos de pogi-
clonamiento de log distintos sistemas de tricotar o a las
memorias de repeticion asociadas a los sistemas de trico-
tar, en la secuencla correcta.

A causa de las denominadas puertas de agujas,
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lares, en un punto, entre dos gisgemas de tricotar sucesivos

y sus partes de dispositivo de dibujo asociadas, una distan
cia que se aparta de la separacién reciproca uniforme de los
demas sistemas de tricotar. Por esta razén, entre el arbol
del cilindro de agujas y el érbo; del primer portador del
programa e gobierno, puede aparecer una relacion de multi
plicacién impar. Esta relacidn de multiplicaoién impar y,
con ello, indirectamente, la separacién desigual_de log sis
temas de tricotar en un lugar de la periferia de la tricoto
sa, pusde tenerse en cuenta en un mecanismo de agsociacidn
realigado de acuerdo con el invento por el hecho de que en
tre el arbol del primer portador de programa de goblerno y
el cilindro de agujas se prevé un engranaje sumador, cuyas
rusdas sumadoras, por ejemplo, estan unidas con un mecanig
mo de cruz de Malta eficaz durante una fraccion de una re-
volucién, mecanismo de cruz de Malta que, una vez por vuel
ta del cilindro de agujas puede ser conectado por medio dse
un 6rgano de mando unido con el arbol del segundo portador
de programa de gobierno.

El empleo de una memoria de dibujos fijos codifi
cada en binario en combinacidén con un mecanismo de asociacion
de acuerdo con el inventc garantiza, por la derivacion de
varias seilales de mando diferentes por el mecanismo de asQ
ciacién, a causa de la agsocismecion con clerre de forma de las
agujas en ls periferia del cilindro a una seidal inequivoca
en el mecanismo de asociacién, wa gran seguridad de fun-
cionamiento. Por ello, ¥ ‘tambien por el hecho de que la me
moria de dibujos fijos empleada como poriador del programa

¥y también los portadores de programs del mecanismo de ago-
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ciacion, entregan sefiales codificadas en binario, gse evitan

varios circuitos electronicos, por ejemplo, registros de
degplazamiento que, en el caso de la presencia exclusiva de
une peilal de sincronizacidn asociada a las distintas agujas,
eran necesarios para generar una sefial de mando que garanti
zars la asociacidn con los diversos sistemas de formacion
del punto en la gecuencia correcta. Ademés, el mecanismo de
asociacidn de mcuerdo con el invento tiene la ventaja de que
puede hacerse relativamente pequefio y, por tanto, puede mon
tarse facilmente y de por si como grupo constructivo, en una
tricotosa. Asimismo, puede ampliarse de acuerdo con el prin
cipio de la caje de construccidnes, lo que aporta la gran
venteja de que puede adaptarse a diferentes formas de memo
rias de dibujos fijos en calidad de portador del programa
de dibujo.

Asi, de acuerdo con el invento, el mecanismo de
asociacién, en el caso de una anchura de repeticién del
dibujo cuyo nimero de columas de mallas rebasa al.nﬁmero
de las agujas en la separacién entre dos sistemas de tri-
cotar, sers, provisto, ademas del primer portador de progra
ma, con al menos otro poritador de programa de goblermo de
ejeeucién semejante, siguiendo el primer punto de progra-
ma del portaedor de programa adicional, en un paso de divi
sion comﬁn, directamente 2l ultimo punto de progroma des—
crito del primer portador de prégrama. Este primer portador
de programs de gobierno adicional puede formar, junto con
un segundo portador de programa de goblerno adicional, un
mecanismo de asociacién independiente que, eventualmente,
tiene fambien un mecenismo compensador o diferencial sepa

-, 3 + t'
rado, caso de que la relacion de multiplicacion entre el
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primer portudor Ge programa de gobisrmo y el cilindro de -t

agujes sea impar. A este respecio, los arboles de los dos
primerog portadores de programa de gobierno pueden estar

acoplados entre sl pare marcha en igual sentido. Un meca-
pismo de asociacion de tal construccion permite el gobier-

» ’ 3
no de una exploracién gimultanea de lag pistas de programa

‘de sistemas sucesivos en la memoria de dibujos fijos.

Como portador de programa de dibujo y como memo-
ria de dibujos fijos puede preverse ya una cinta codifica-
da en binario, que gira en sincronismo con el cilindro de
agujas, ya, también, una matriz de clavijas estacionaria,
sobre la cual pueden componerse los dibujos deseados, por
ejemplo, por medio de clavijas distintas para colores dis-
tintos. Las diferentes memorias de dibujos fijos también
determinan un mando diferente. Mientras que en el caso de
una memoria de dibujos fijos que gira gincronicamente con
el cilindro de agujas, por ejemplo, en forme de una cinta
de programa de dibujo, la altura de repeticicn de un dibujo
puede ser determinsda por le memorie de dibujos fijos, en
gl cago de una memoria de dibujos f£ijos estaclonaria debe
generarse por separado una seilal de mando correspondiente
& ella y entregarse al cireuito electronico del dispogiti-
vo de dibujo. En este ceso, el mecenismao de asoclacidn de
acuerdo con el invento permite también la generacidn de ta
les seilales de mando adicionales, ya que se le provee de
al menos un tercer portador de progrems de goblerno acoplg
do con el arbol del segundo portador de programs de gobier
no por un mecanismo exento de resbalamiento, lo que puede

- ’ »
hacerse a eleccion. Tal mecanismo puede tener uua relacidn

de multiplicacion par, igual & un numero entero que depen-—
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agujas por vuelta o filg de mallas en el cago de tricotar
con varios colores y/o de la alturs de repeticion del di~
bujo en ntmero de vueltas de mellas. Los portadores de pro
grama de gobierno del mecanismo de asociacion pueden hacer
se, por ejemplo, como discos perforados con un cédigo bing
rio inequ{voco.

Otros detalles y caracteristicas del invento re—
sultaran de la giguiente descripcién lefda conjuntamente
con el dibujo, en el cual se han representado muy eSquemé
ticamente ejemploé de realizacion de las partes, interesan
tes para el invento, de un dispogitivo eléctrico de forma-
cion del dibujo, mostrando:

La figura 1, una representacién esquemética del
digpositivo eléctrico de formacidn del dibujo con un meca-
nismo de asociacion y una memoria movida para dibujos fi-
joss

La figura 2, una representacion esquematica corres
pondiente a la figurs 1, de un dispositivo electrico de for
macidn del dibujo con un mecanismo de asocizcion ¥ una me~
moria estacionaria para dibujos fijos como portador de pro
grama;

La figura 3, una representacion esquematica de
un brimer ejemplo de realizacion de un mecanismo de asocia
cién;

La figura 4, una representacion a escala amplia~
da de una parte del mecanismo de asociacion en la zona IV
de la figura 3;

La figura 5, une representacidn esquemstica de

- 0] ’ . 3
otro ejemplo de reaslizacion de un mecanismo de asocma016n; y
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La figura 6, una representacién de detalle de dié* %

cos codificados que sirven como poriadores de programa de
mando de un mecanismo de asociacitn segun la figura 5. x

BEn lag figuras se han designado les mismas partes
con los mismos numeros de referencia.

Las figuras 1 y 2 pretenden proporcionar una vig

ta general sobre las distintas paries de un dispositivo elec

trico de formacidn del dibujo de acuerdo con el invento y su
asocigcion a una tricotosa circular y unas a otras. En las
dos figuras, se ha indicado esqueméticamente una tricotoss
circular 150 que tiene un eilindro de egujas rotativo 151,
en el cual, de manera conocida, estan apoyadas agujas 152

y empujadores de agujas correspondientes, no representados,
y sobre cuye periferia estan dispuestos grupos distribuidos
200 de 6rganos de posicionamiento accicnados electromagné@;
camente y que actuan sobre los empujadores de agujas; para
cada sistema de tricotar de la méquina hay un grupo 200 de
Organos de posicionamiento.

La figura 1 se refiere a un dispositivo eléctri-
co de formacion del dibujo que tiene un mecanismo de aso-
ciacidn 300 y un portedor 400 del programe de dibujo, cu-
ya memoria de dibujos fijos tiene la forma de una cinta
perforads 401 de varias pistas que gira sineronicamente
con el cilindro de agujas 151 de la tricotosa cireular, 150,
El mecaniemo de asociaclon 300 y el portador 400 del progré
me de dibujo tienen partes acopladas mecenicamente con el
cilindro de agujas 151, 1o que en la figurs se ha seialado
por un arbol de wnion 153 dibujado.

El dispositivo de formacion de dibujo tiene ade-

N . 4.
més una parte de circuito electronico designada en general

- 10 =
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como memoris intermedis 500, cuya estructura nos intéresa |
en este caso s0lo en la medida en gue para cada sistema de
tricotar de la tricotosa circular 150 tiene una memoria de
repeticion de dibujo 501/1, 501/2, etc., queriendo signifi
car el numero situado detras de la raya (/) el numero del
gistema de Pricotar correspondiente.

El mecanismo de asociacion 300 tiene en combina—
cion con el portador 400 del programe de dibujo, giratorio,
ung parte 310 de asociacion de columnas de mellas ¥y una
parte 320 de asociacion de sistemas, cuya importancia se-
T8 explicada todavia en detalle.

La conexidn eléctrica enire las distintas partes
del dispositivo electrico de dibujo esta indicada en gene
ral por uniones de rayas, indicando las flechas dibujasdas
le direccion de trensmigion de las sefiales.

El ejemplo de realizacion mostrado esquemstica-
mente en le figura 2, de un dispositivo eléctrico de formg
cion del dibujo, se diferencia del ejemplo de realizacion
segun la figursa 1 por el portador 400 del programa de di-
bujo, que esta hecho como cuadro de clavijas estacionario
410, sobre el cual, de una manera que no hemos representa
do en detalle, puede programarse uns imagen del dibujo de
seada por la ingercion de clavijas de diferentes colores.
El programa de dibujo ajustado puede ser explorado bajo el
mando del mecanismo de asocigeion 300 acoplado de nuevo
por un arbol 153 con el cilindro de agujas 151 de la tri-
cotosa, mecanismo de asociacion 300 que, en el presente
0a80, ademas de la parte 310 de asociscidn de columnas de
mellas y de le parte 320 de asociacion de gistemas, tiene

ung parte 330 de asociacion del giro del cilindro.

- 11 =-
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Bl dispositivo electrico de dibujo tiene en rela
cion con el portador 410 del programs por imsgen de clavi-
jas, todavia, un circuito 420 de sefiales de dibujo parcial
¥ una parte 430 de asociacion de vueltas de mallas que, co

mo la memoria intermedia 500 con las memorias de repeticién

. . . .
501 no son agui de interes adicional.

El mecaniecmo de asociacion 300 del dispositivo
electrico de dibujo posee una parte principal mecanica ¥y
tiene la mision de trensmitir a la memoria intermedia 500,
Para una vuelta del cilindro de agujas 151 de la tricotosa
150, las sefiales de dibujo leidas en una memoria 401 de dai
bujo fijo codificada en binario, desde cuya memoria inter-
media 500 las sefiales pueden ser tomadas para el mando de
log 6rganos de posicionamiento de los grupos de 6rganos de
posicionamiento 200, que gobierman a las agujas 152, para
un giro del eilindro de acuerdo con una enchura de repetfi-
cion de dibujo deseada. En casos determinados, ‘tambien es
posible una trensmision directa de las seiiales del rrograms
de dibujo, sslvando las memorias de repeticién 501 de la
memoria intermedia 500, a los distintos organos de posicio
namiento de los grupos 200 de ellos. Las memorias de repe=-
ticion 501, sin embargo, son necesarias siempre que la an-—
chure de la repeticién del dibujo, expresada en el nUmero
de las columnas de mallas, es distinto del numero de los
6rganos de pogsicionamiento & gobernar por grupo 200 de
ellod.

Con el fin de comprender mejor la estiructura y el
funcionamiento del mecanismo de asociacion, sera descrito
en 1o que sigue con referencia a un ejemplo numérico ¥

por tanto, respecto a una tricotosa circular determinada

- 12 =
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150, Por ejemplo, debera emplearse pars una tricotosa cir-

cular con 36 sistemas de tricotar y 2232 agujas distribui-
das sobre la periferia del c¢ilindro de agujas.

Ta maxime anchura de repetieién de dibujo exigi-
da debe ascender a 100 columnas de mallas. La altura de re
peticién, con un emisor de programaz en forma de una cinta
codificada 401, puede ser cualquiera, mientras que en el ca
80 de un portador de programa estacionario, naturalmente,
esta limitada ¥, convenientemente, asciende a un maltiplo
entero del numero de vueltas de mallas que se hace en cads
caso por vuelta del cilindro. Eg importante, ademés, la dig
tancia reciproca de log distintos sistemas de tricotar en
la periferia del cilindro de egujas 151. Debe ascender a
9,6 grados angulares. Ademas, la méquina tiene un punto
entre el 362 sistema de tricotar y el primero, en el cusl
ge encuentrs la puerta de las agujas de la méquina y donde
la distancia entre los sistemas de tricotar es maybr que la
separacion normal. '

Con los datos de maguina que hemos indicado re-
sulta una separacién normel entre dos sistemas de trico-
tar de 59,52 agujas y empujadores de aguja asociados. En-
tre los sistemas 362 y 12, se encuentran entonces 148,8
agujas y empujadores de égujas. 9i se imagina ahore un pun
to en el cilindro de agujas que se mueve con el cilindro
Junto a los digtintos sistemas de tricotar, entonces, el
dispositivo electrico de formacion del dibujo debe ajustar
de nuevo los 6rganos de posicionamiento de cada sistema de
tricotar cuando el punto ha abandonado el gistema de +tri-
cotar correspondiente. La memoria de repeticién 501 ago~

ciade al sistema de tricotar, por tanto, debe llenarse de
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nuevo cada vez que el punto imaginario acaba de abandonar
el sistema. Esto gquiere Gecir que el numero de agujas, o

de empujadores de aguja asociados, situadog entre los sig=
temas de tricotar individuales, es decisivo para el comien

zo de un nuevo ajuste e las memorias de repeticién 501/1ee

.« 501/36 para los distintos sistemas de tricotar 1 a 36.

Ahora, por medio de las sefiales de mando asocia-
das a las distintas agujas, se puede abarcar la anchura de
la repeticién del dibujo, en este caso, 2232 agujas. Para
hacer posible de un modo seguro la exploracion del dibujo,
tanto desde un portador de programa movido como tambiéﬁ deg
de uno estacionario, por ejemplo, una cinta perforada, una
cinta magnética, gtc., 0o un cuadro de clavijas, de acuerdo
con el problema, el dispositivo electrico de formacion del
dibujo segin el invento esta provisto de una disposicion de
goblerno gegura y ampliable, a saber, un mecanismo de aso—
ciacion movido con cierre de forma con el cilindro de agl-
jase

Para garantizar en el efeeto final un cireuito,
en funcion del dibujo, de los grupos 200 de 6rganos de po
sicionamiento electromagnéticos agociados a los distintos
sistemas de tricotar 1 a 36, la instalacion de exploracion
del dibujo gque coopera con el portador del programa de di-
bujo, indiferentemente de que se trate de una memoria movi
da de dibujo fijo o de una estacionaria, debe leer la an-
chura de repeticién del dibujo o la parte de la anchura de
repeticion del dibujo del dibujo previsto y contenido en
el portador del programs de dibujo, siempre, teniendo en
cuenta la separacion en nimero Ge agujas de un sistema de

tricotar a otro en la memoris de repeticion del dibujo de

- 14 -
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log distintos sistemas de tricotar y ello sucesivamente pa

ra cada sistema de tricotar en le direccion de paso del ci
lindro de agujas. En el ejemplo de realizacion elegido, don
de la separacién normal entre sistemas de tricobtar asciende
a 59,52 agujes, por tanto, debe quedar garantizado que se
empiece con la lectura del principio de la repeticion del
dibujo en la memorie de repeticion 501/2 para el segundo
glstema de tricotar 2 tan pronto como en el sistema de tri
cotar 1 heyan pasado 59,52 agujas o empujadores de agujas.
De acuerdo con esto, la lectura en la memoria de repeticién
fe dibujo del sistemas de tricotar 3 comienzas cuando han pa
gado 2 x 59,52 agujas en el gistema de tricotar 1, ete.

Lo separacion normal de 9,62 o de 59,52 agujas
entre sistemas de tricotar sucesivos de la tricotosa circu
lar de, por tsnto, para el disefio del mecanismo de asocia~
cion, la relscitn nimerica. Considersndo el numero.de 36 sis
temas de tricotar se pueden emplear en un mecanismo de aso
ciacion 36 vueltas de un arbol de mando para almacenar las
anchuras de repeticién del dibujo en las 35 memorias de re
peticién, ¥y otra vuelta, a saber, la 379, puede utilizarse
para un proceso de posicionamiento con el cual puede tener
se en cuenia el pagso de la separacién entre el sistema de
tricotar 362 y el 12, separacion que es distinta de la se
paracién rgciproca normal enire los sistemas de tricotar,
de modo que la asociacion de la informacion sobre el dibu
jo comience de nuevo, en la préxima vuelta del cilindro,
correctamente en la primera aguja. £1 mecanismo de asocia
cién, por congiguiente, debe tener en Quenta el diferente
vaso entre log sistemas de la méquina en la puerta de las

agujas.
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La figura 3 es una representacion esquematica de

un mecanismo de asociacion 300 estructurado de acuerdo con
las ldeas que anteceden y que cumple las mencionadas exigen
ciass El arbol de accionamiento 301 que puede verse en la
parte inferior e la figura 3 para el mecanismo de gsocia-

, ’ "
cion esta acoplado, en una forma no representada, con el cli

‘lindro de agujag giratorio 151 de modo que este arbol de

accionamiento 301 lleve a cabo una vuelta cuando el ciline-
dro de agujas 151, equipado con 2232 agujas, haya recorri-
do un camino de 59,52 pasos de aguje o 9,62 angulares de
giro. La relamcion de paso del arbol 153 (figuras 1 y 2) del
cilindro de agujas 151 al arbol de asccionamiento 301 del me
canismo de asociaoién, por tanto, asciende a 9,62:3602 =
59,52:2232 = 2:75 = 1:37,5. EL drbol 3oi estd wnido en su
extremo superior con la rueda conice dGe accionamiento 302
de un mecanismo sumador 305, que Fiene una rueda conica ac
cionada 303 asi como las Gos ruedas sumadoras coOnicas 304

¥ cuya importancia sera explicada todavia. Ia rueda cénica
de accionamiento 302, por tanto, realiza 37,5 vueltas cuan
do el cilindro de agujas 151 y su arbol de accionamiento
153 den una vuelta. Una vuelta de la rusda conica de aceip
namiento 302 del mecanismo sumador 305 corresponde, por
consiguiente, al paso de 59,52 agujas del cilindro de agu-
Jjas Junto a un punto periférico estacionario. Esto es ciex
to también para la rueda conice accionada 303 del mecanig
mo sumador mientras el puente 306 para las dos ruedas ¢o-
nicas sumadoras 304 esté quieto. El arbol accionado 307 uni
do a la rueda conica accionada 303 gira solo en sentido
opuesto al arbol de accionamiento 301, Sobre el arbol accio

nado 307 va fijado wun disco 311 que esta provisto en su pe
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riferia de un codigo binario que, en correspondencia con el
ntmero normal de agujas entre dos gistemas de tricofar su-
cesivos, esta hecho con una division de 59,52, En esta divi
gion se utilizan 50 pagos de division para el mando de 50
columag de mallas en las memorias de repeticion subording
dag ya que, al principio, hemos supuesto una anchura de re
peticién deseada de 50 columnas de mallas.

El disgco 311 portador del programa de mando puede
ser, por ejemplo, un disco perforado que este provisto con
la division mencionada, en su periferia, en 50 puntos de in
formacién, con un cédigo binario inequ{voco, porque estamos
suporendo ahora una anchura de repeticién de dibujo desea-
da de 50 columnas de mallas. A este codigo binario se aso-
cian en cada sigstema de tricotar 50 posiciones de memoria
0 de almacenaje de repeticién de dibujo, de modo que, des—
pués de cada vuelta del disco 311 que, con el mismo crite-
rio, equivale a un movimiento del cilindro de agujas sobre
59,52 pagos de aguje, este cOdigo binario es siempre explo
rado de nuevo por medio de un emisor de sefiales fotoeléotr;
co, 312. EL digco 311 portador del progrsms de mando y el
explorador emigor de sefiales 312 forman la parte 310 de aso
ciacion de columnas de mallas del mecanismo de asociacion
300 (veanse las figuras 1y 2).

Ahora, para que los distintos sistemas de trico-
tar sean geleccionados en la secuencla correcta, esta aco—
plado con el arbol 30%, a traves de un engranaje 308, otro
arbol 309 que lleva un segundo disco 321 portador de pro-
grama de mando. El engranaje 303 tiene para el ejemplo ele
gido una relacion de paso o relacion de numeros de dientes

de 1:37. EL disco 321 portador del programs de mando estd

- 17 -
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provisto en su periferia, en una division 37¢ sobre el nu~

mero de los 36 pasos de division o puntos de informacicn
correspondientes al ntmero de sistemas de tricotar, asi-~
miswo, de un cédigo binario inequivoco, gue en el caso de
un disco perforado, pueda ser explorado de nuevo con un emi

gsor de seiiales fotoelecirico 322. Kl disco 321 portador del

- . L) . - s ’
programa de mando, con el dispositivo de exploraciom 322,

forma la parte 320 de asociacion de sistemss del mecanismo
de asociacion 3oo (véanse las Ffigura 1 ¥y 2)e

Junto con el codigo situsdo sobre el primer dis-
co 311 portador del programs de mando, se recibe, pues, a
través del mecanismo de asociacién, una asociacidn irrepro
chable de las 50 pogiciones de memoris de repeticién de di
bujo deseadas para los 36 sistemas de tricotar de la méqug
na. Pero como, en la maquina, no solo deben recorrerse
37 x 59,52 pasos de aguja, sino, & causa de las puertas de
agujas, deben recorrerse todavia con una vuelta del cilin-
dro, otros 29,76 pasos de aguja antes de que comience de
nuevo la asociacion de los sistemas con el paso 59,52, el
arbol accionado 307 del sumador 305, en el mecanismo de
asociacién, es retrasado en media vuelta después de 37 revo
luciones del arbol de accionamiento 301, por un giro adicio
nal del puente 306, lo gue corresponde a los mencionados
29,76 pasos de aguja del cilindro de agujas. Este acciong
miento del engranaje sumador se realize con ayuda de una
cruz de ilalta 341 de cuatro partes unida con el puente 306
del engranaje suﬁador 305, en cuya cruz de Malta puede en
cajar con una espiga de mando 344 una rueda de accionamien
to 343 apoyada con posibilidad de desplazamiento longitu-

dinal en un arbol 342. EL arbol 342 es impulsado por el
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arbol de accionamiento 301 a través de un engranaje 345 oon
una relacion de nultiplicacion de 37,5:37. EL acoplamiento
de la espiga 344 en la cruz de Malta 341 se realiza por un
correspondiente desplazamiento longitudinel de la rueda de
mendo 343 a cada 372 vuelta del arbol 342 con ayuda de una
leve de mando 346 que gira con el arbol 309 del segundo
digeo 321 portador de programa de mando, ¥y de un varillaje
347,

Por la figura 4 puede verse como la espiga de man
do 344 puede encajar en la cruz de Malta 341 y, de este mo
8o, la cruz de ialta puede girar en cada caso en 902, o
sea, en un cuarto de vuelta que, a traves del puente del en
granaje sumador, determina un desplazamiento de la rueda
conica accionada 303 y del arbol accionado 307 en 180%, o
sea, en media vuelta.

En ¢l caso del empleo de una memoria estaciona-
ria de dibujo fijo como poriador del programa de mando,
tambien debe abarcarse la altura de repeticion del dibujo
en numero de vueltas de mallas por medio del mecanismo de
asociacion. Por consiguiente, se elige adecuadamente la al
tura de repeticién de modo que, en numero de vueltas de mg
1las, sscienda a un miltiplo entero del numero de vueltas
de mallass producido con une vuelta del cilindro, lo que de
pende del numero de los sistemas de tricotar empleados y,
con ello, 8e nuevo, de los distintos colores en el tejido
tricotado. Para que la repeticion del dibujo sea transmi-
tida de manere irreprochable desde la memoria de dibujo fi
jo a la memoria de repeticién de la memoria intermedia 500,
ademas de una asociacion de las columnas de mallas y de uns

. - ! . 2 . 4
asociacion de sistemas de tricotar, debe hacerse todavie
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una seleccion del giro del cilindre de agujas, de modo que
los sistemas de tricotar y sus memorias de repeticién Su-
bordinadas, a cada vuelta del cilindro de agujas se asocien
con la vuelta de mallas deseada a explorar, de la memoria

estacionaria de dibujo fijo, por ejemplo, el diagrama de

clavijas 400. Si, por ejemplo, se utilizan en el caso de

dos colores diferentes cuatro vueltas del cilindro de agu~
jas, entonces, después de cuatro vueltas del cilindro ds
agujas debe recorrerse de nuevo el diagrams de repeticién
del dibujo. Las seilales de mando pars esta seleccion de las
vueltas del cilindro de agujas puecden ser tambien generadas
por el mecanismo de asociacidn. Para este fin, pueden gco-
plarse con el arbol 309 de la parte 320 de asociacion de
gsigtemas del mecanismo de asociacién, gelectivamente, otros
discos 331 v 332 portadores del programa de mando con ine-
terposicion de engranajes 333 ¥ 334. El engranaje 333 re-—
cibe une relacion de paso de 1:4 y el disco 331 portador
del programa de mendo esta provisto de un codigo binario
con cuya ayuda cuatro vueltas recorridaes por el cilindro

de agujas se asocian correctamente a la repeticién de dibu
jo contenids en la memoria estacionarig de dibujo de clavi
jas. 36 sistemas de tricotar, dos colores distintos y cua-
tro vueltas del cilindro de agujas dan, por ejemplo, una
altura de repeticion de dibujo de 36/2 = 18 x 4 = 72 vuel-
tas de mallas, Si se utilize la misms altura de repeticién
de dibujo de 72 vueltas de mallas con tres colores distin
tos, se necesitan entonces, de acuerdo con la anterior ecua
cion, 72336 = 2 x 3 = 6 vueltas del cilimdro. Correg~ -
pondientemente, la relacion numérica del engranaje 334 aco

plado con el disco 332 del programa de mendo asciende a

- 20 -
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dificarse correspondientemente las relaciones de paso des~—

de el arbol 309 a log discos 331, 332, etc, lo que puede
llevarse a cabo por medio de un engranaje mecanico commu-
table.

Nace otro problema cuando la anchura de repeti-
cidn del dibujo en numero de columnas de mallas sobrepasa
al numero de las agujas existentes entre dog sistemas de
tricotar en la periferia del cilindro de agujas, por tan-
to, en este caso,. 59,52. Esto quiere decir que a los dis-
tintos sistemas de tricotar no pueden ya asociarse rigidg
mente y de manera sucesiva las seilales de dibujo, sino que
ge necesita una asociacion simultsenea a Gos o mas sistemas
de tricotar. Este problema, sin embargo, puede solucionar-
se facilmente por un mecanismo de asociacion de la clage
aqui descrita. Si la anchura de la repeticion del dibujo de
be ascender, por ejemplo, a 2 x 50 columas de mallas, se
prevén en la parte 310 de asociacion de colummas de mallas
y en la parte 320 de asociacion de sistemas del mecanismo
de asociacion 330 en ceds cago dog discos portadores de
programe de mendo, 311 y 321. La figura 5 muestra la es-
tructura esquemética de tal mecanismo de asociacion. Al
Primer mecanismo de asociacién con los discos 311 ¥y 321
portadores del programa de mando esta acoplado alll en e
ralelo un segundo mecanismo de asociacion de estructura
conpletamente igual con los discos 311'y 321 ‘portadores del
programs de gobiermo. EL accionamiento del segundo mecanig
mo de asociacion se realiza & través de una conexion de

3 3 ’ - -
engranajes sincronicamente (1:1) con el primer mecanismo

de asociacion. Sin embargo, el disco 311'portador del pro
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N 4
grama de mando de la parte de asociacion de columnag de ma

350

&>

lias del segundo mecanismo de asociacion esta desplazado,
con respecto al disco 311 portador del programa de zoblerno
del primer mecanisimo de agociacion de modo que la primera
disposicién de programa de gobierno digital del disco 3117

’ . . . ’
comience, en divisidn de paso comun, inmediatamente despues

‘del ultimo punto de programz ocupado del primer disco 311.

Lo wismo es valido pare la pista del programa de goblermo
del disco 321°de la parte de asociacion de sistemas del se
gundo mecanismo de asociacion con respecto al disco 321 del
primer mecenismo de asociacion. Gracias a esta transicion
sin pausa de lag pistas de programa de los discés 311 y 321
regpecto a los discos 311'0 321', se lleva a cabo, por con-
siguiente, una secuencia de exploracién del dibujo de repe-~
ticidn exents de errores. La transicion sin lagunas se ha
ilustrado en la figura 6 con relacion a dos discos, repre-
sentados en perspectiva y coaxiales, desplazados entre si,
con una fils de agujerocs 311 ¥ 311, El disco perforado 311
tiene en su pista de programz 50 agujeros equidistantes. El
disco perforado 311 del segundo mecanismo de asociacion es-
ta degpluzado angularmente con respecto al disco periorado
311 de modo que su pista de programa que comienza con el agu
jero 1 comience exactanente después de una distanclia entre
agujeros detras del Ultimo agujero 50 de la pisita de progra
ma del disco perforado 311.

Después de una vuelts del disco 311 es mandado a
traves del disco 321 el sistema de tricotar sucesivo. En el
caso de una anchura de repeticién del dibujo en nimero de

columag de mallas que rebasa el numero de agujas entre dos

sigtemas de tricotar se abarcan, por consiguiente, con ayu-
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givos en la memoria de dibujo fijo para su lectura. Si una

anchura de repeticidn del dibujo sobrepasara también el nd
mero de agujas entre tres sistemas de tricotar sucesivos,
se adiciona, de acuerdo con el principio de la caja de cong
trucciones, un tercer mecanismo de agociacion. Dms anchures
mayores de repeticién gon gobernadas mediante mecanismos de
asociacion adicionales correspondientemente digpuestos.

El mecanismo de asociacion indicado a maners de
ejemplo de realizacion puede modificarge de diversas mane—
ras. Los portadores del programe de gobierno no tienen por
qué ser necesariamente discos perforados. Las seilales ex-
trafdas por lectura de log portadores del programa de man—
do sirven para el gobierno de la lectura de las memorisgs
de dibujo fijo y para la transmision de las seiiales de di-
bujo contenidas en estas memorias de dibujo fijo a las me
morigg de repeticién del dibujo de ung memoria intermedia.
del dispositivo eléctrico de formacion del dibujo en la sg
cuencia necesaria correcta.

La presente solicitud, que corresponde a la pre-
sentada en Repﬁblioa Federal Alemana, el 5 de Diciembre de
1969, bajo el N® P 19 61 021.0, se acoge a los beneficios
del Articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad In-

dustrial.

REIVINDICACIONES

Y ’ -
Log puntos de invencion propia y nueva, gue se

- 23 -



10

15

20

25

10.5.73

presentan para que sean objeto de esta solicitud de
Patente de Invencidén en Espatia, por VEINTE afios, son
los que se recogen en las reivindicaciones siguien—
tes:

1l&,~ Perfeccionamientos introducidos en
dispositivos eléctricos de formacidn de dibujo para
tricotosas circulares de varios sistemas de punto
con cilindro de agujas rotativo y Organos de posicio=-
namiento magnéticamente accionados en funecidbn del
dibujo, en log diversos sistemas, 6rganhos que actian
sobre las agujas 0 sobre empujadores de agujas, cu-
yos talones estdn dispuestos escalonados sobre la pe-
riferia del cilindro de agujas; con un portador de
programa de dibujo que contiene informaciones que
corregponden al dibujoa tricobtar, con un dispositi-
vo lector para producir seifinles de dibujo que corres-
ponden a las informaciones contenidas en el portador
de programa de dibujo, y con circuitos de puertas,
elementos de ecircuito biestables, memorias y pasos
amplificadores, a travégs de los ouales lag sefinles
de dibujo determinan el estado de excitacidn de los
electroimanes de los 6rganos~de posicionamiento sine-
cronizadamente con el movimiento de giro del cilin-
dro de agujas, caracterizados porque en calidad de

portador del programs de dibujo estd prevista una me-
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moria de dibujo fijo codificada en binario desde la
cual la informacién para la repeticibén del dibujo o
para la proporcién de repeticidén del dibujo de los
distintos sistemas de formacidén de punto de la ma-
quina es leida por medio de un dispositivo lector
teniendo en cuenta la seperacidén en agujas de un sis-
tema de punto al otro, sucesivamente, para cada sis-
tema de formacidn de punto en el sentido de giro del
cilindro de agujas, bajo el control de un mecanismo
de asoclacién y entregada por cada giro del cilindro
de agujas & une memoria de repeticidbn asociada con

el sistems correspondiente de formacidén de punto o©

en el caso de una anchura de repeticién de dibujo que
en nimero de columnas de mallas es distinta al nume-
ro de electroimanes por sistema de formacidn de. pun-
t0, es conducida a los electroimanes sin almacenarla,
a través de pasos intermedios.

28,- Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacién 1&, caracterizados porque el mecanismo de
asociacidn tiene por 1o menos un primer portador de
programa de mando, rotativo, de preferencia en forma
de disco, cuyo eje estd acoplado con el cilindro de
agujas por medio de una transmisién exenta de resba-
lamiento, de tal manera que una rotacidén del portador
del programa de mando corresgponda en agujas a un mo-

vimiento periférico del cilindro de agujes en la dis-
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tancia normal entre dos sistemas de tricotar; porque
el portador de programa de mando estd provisto de un
cbdigo binario en una divisién de su pista de progra-
ma que corresponde al mimero de agujas por distancia
normal entre sistemas de tricotar a través de una zo-
na de divisién que corresponde a la anchura de repe-
ticidén del dibujo (segin el nimero de las colummas
de mallas); y pordque la pista de programe es leids
por medio de 6rganos en si conoeidos yue suministran
sefiales de mando que provocan la correcta asociacién
de la informacién de programz de dibujo con las dis-
tintas columnas de mallas del género tricotado.

38,~ Perfeccionamientos segin las rei-
vindicaciones 12 a 28, caracterizados porque con el
eje del primer portador de programu de mando estad
unido para accionamiento el eje de un segundo poria-
dor de programe de mando, con preferencia en forma
de disco, a través de una transmisién exenta de res—
balamiento cuya relacidén de multiplicacién depende
del nimero de los sistemas de punto de la mdquina,
porque el segundo emisor de programa de mendo estd
provisto de un c6digo binario en una divisidén de su
pista de programa que depende de la relacidn de mul-
tiplicacidn, a través de una gama de divisidén que co-

rresponde al ndmero de sistemas de punto, y porque
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la pista de programa entrega sefiales de lectura que
garantizan una asociacién de la informacidén del pro-
grama de dibujo con los Organos de posicionamiento
de los diversos gistemas de punto 0 con las memorias
de repeticidén subordinadas en cada caso de un siste-
me de punto en el orden de sucesidn correcto.

42,~ Perfeccionamientos segin cualquie-
ra de las reivindicaciones 1% a 32, caracterizados
porque en el caso de una relacidn de multiplicacidn
impar entre el eje del primer portador de programa
de mando y el cilindro de agujas estd dispuesto un
mecanismo sumador cuyas ruedas integradoras estdn
unldag con un mecanismo adicional, por ejemplo, un
mecanismo de cruz de malta, activo en una fraccién
de revolucidn, el cual, por revolucidn del cilindro
de agujas, es eficaz por medio de un 6rgano de mando
unido con el eje del segundo poritador de programa de
mando.

58,. Perfeccionamientos segin cualquie-
ra de las reivindicaciones 12 a 42, caracterizados
porque el mecanismo de asociacién, en el caso de una
anchura de repeticién de dibujo cuyo nimero de colum-
nas de mallas rebasa el nimero de las agujas que exis-
ten entre dos sistemas de formacién de punto, estd

subordinado al primer portador de programe de mando
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de 21 menos otro portador de programa de mando rea-

‘..:'l‘ Ad
15 g

lizado del mismo modo, siguiendo el primer punto de
Programa del portador adicional del programe de man-
do, en peso de divisién comin, directamente al dlti-
mo punto de programe ocupado del primer portador del
Programa de mando,

68,- Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacién 58, caracterizados porque el portador de pro-
grama de mando primero adicional forma junto con un
portador de programs de mando segundo adicional un
mecanismo de asociacidn separado que, eventualmente,
tiene también un mecanismo de compensacién separado,

0 diferencial, estando los ejes de accionamiento de
los dos mecanismos de asociacidén acoplados para mar—
char en el mismo sentido.

T&.~ Perfeccionamientos segun cualquiera
de las reivindicaciones 12 a 62, caracterizados porque
como portador de programa de dibujo y memoria de di-
bujo fijo estd prevista una einta codificada en bi-
nario que circule en sincronismo con el cilindro de
agujas.

88,~ Perfeccionamientos segin cualquiera
de las reivindicaciones 12 a 6%, caracterizados porque
en calidad de portador de programa de dibujo y memoria

de dibujo fijo estd prevista una matriz de clavijas
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egbacionaria sobre la cual pusden agruparse los di-
bujos degeados por medio de clavijas realizadas de
manera distinta para hilos diferentes.

98,- Perfeccionamientos segin la reivine
dicacidén 88, caracterizados porgue el mecanismo de
agociacién tiene al menos un tercer portador de pro-
grama de mando acoplado con el drbol del segundo por-
tador de programa de mando a trevés de una transmi-
sidén exenta de resbalamiento, teniendo la transmisidn
una relacidén de multiplicacidén que depende del nidmero
elegido de lag revoluciones del cilindro de agujas por
vuelta de mallas en el caso de tricotbtar con varios co-
lores y/o de la altura de repeticidén del dibujo en ni~
mero de vueltas de mallas.

108.- Perfeccionamientos segin cualquie-
ra de las reivindicaclones 12 a 92, caracterizados por-
que el portador de programs de mando consiste en ele-
mentos giratorios codificados y explorables.

1le.- Perfeccionamientos introducidos en
dispositivos eléctricos de formacidn de dibujo para
tricotosas circulares de varios sisftemas de punto,.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
qgue antecede, representado en el dibujo que se acom—

pafia y con log fines que se han especificado.

-29 -



10.5.73
JGA.

385350

Esta Memoria consta de treinta hojas es-

critas a mdquina por una sola cara.

16 HA 197;

Madrid,
P . A L)
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