385167

e s ¥+ oo A —————
el ¢ § ':‘
5'\..‘ " . .-\1‘
{0 R
3 3

4
™
#
>
1Y
>

MEMORIA DESCRIPTIVA
para sclicitar
PATENTE DE INVENCION
en
EsSPAFA
Por VEINTE afios
por "APARATO AUTOMATICO CORTADOR Y ESTRIADOR DF PLAN-
CHAS D& ESPUMA DE POLIURETANO"
A Nombre de:
DON JULIO VALDAVIDA LOBO, DON SANTOS VALDAVIDA LOGO ¥
DON MANUEL VALDAVIDA LOBRO, de nacionalidad espaliola.
domiciliados en:
MIERES (Oviedo) c¢/. Ave Maria, 12
0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000
El objeto de la presente solicitud de patentes de in-—
vencién se refiere a un nuevo aparato cortador estriador de plan
chas de espuma de poliuretano que posibilita la fabricacidn de -
los nﬁcleos necesarios para la elaboracién de colchones perfila-

dos, segin procedimiento perfeccionado cuya patente se solicita
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simultaneanente con esta y a favor de los mismos peticionarios.

La finaiidad del aparato es counsegulr, en uns primera
fase, el cortado del bloque en planchas del grueso conveniente y
en una segunda fase producir en cada superficie de esta plancha,

10 0 en una sola, estriado transversal constitutivo de dotacién de
superficie ondulada o en tridnsgulo.

In caso de estriar o perfilar una sola cara, basta una
pasada y i1 se desea perfilar las dos caras, serdn necesarias -
4os pasadas.

15 En la adjunta coleccidn de planos, para facilidad de
la descripeidn, a titulo de ejemplo y sin caracter limitativo al
guno por lo tanto, se ha representado una forma vreferida de rea
lizacidn del aparato de que se trata.

La figura 1 representa un-aparato en vista en algzado

20 lateral.

La figura 2 representa una vista frontal, segin 2-3 -
de la figura 1.

La figura 3 representa el puente accesorio para impre
gidn de perfilado,

25 La figura 4 representa un ejemplo de guia para la pie
za perfiladora y

La figura 5 representa un ejemplo de tensor compensa-
dor de dilataciones de las electrorresistencias de corte.

== T 0T A -1~
30 TLos puntos de invencidn propios y nuevos que se presen

tan para que sean objeto de este registro de patente de Invencidn,

en Espafla, por veinte aiios, son los siguientes:
l2.- Aparato automdtico cortador y estriador de plan-
chas de espuma de poliuretano, caracterizado por gue consta de un

armazén base sobre la que es susceptible de avanzar, y retroceder
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un carro portador del bloque, en combinacidn con un montante en
el cual, transversalmente y con dispositivo compensador de dilg
tacibén, van tendidas horizontalmente electrorresistencias caldea
bles a un grado tal que, al pasar el bloque, le van cortando en
planchas que son entregadas sobre el otro lado del bastidor base.

29,~ Aparato automdtico cortador y estriador de plan-
chas de espuma de poliuretano, segin reivindicacién anterior, ca
racterizado por que en combinacién con el dispositivo descrito,
es acoplable otro productor de estriado, compuesto por un puen-
te, suspendido eldsticamente, dotado de electrorresistencisa ten
sada compensativamente, susceptible de recibir movimiento guia-
do alternativo capaz de ir impartiendo sobre la superficie de la
plancha que se hace pasar bajo él, el perfilado transversal que
se hubiere preestablecido segin perfil de la guia.

39,- Aparato automdtico cortador y estriador de plan
chas de espuma de poliuretano, segin reivindicaciones anteriores
caracterizado por que tensado compemsador eldstico, o a gravedad,
de las electrorresistencias.

40.~ MAPARATO AUTOMATICO CORTADOR Y RESTRIADOR DE PLAN
CHAS DE ESPIMA DE POLIURETANO".

Tal y como se ha descrito en la memoria aue antecede
¥y para los fines que se han especificado, representado en los di
bujos que se acompailan.

Consta la presente memoria descriptiva de tres hojas
escritas a mdquina por una sola cara.

Madrid, 3 de Noviembre de 1.970.
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