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PATENTE DE INVENCION
POR VEINTE ANos
EN ESsSPANA

.S0licitada a favor de D. CONSTANTINO ANDRES RODRIGO Y D. JOAQUIN

GIMENO SALVADOR, ambos de nacionalidad espafiola, domiciliados ~
en Venta Emperador (Valencia), Ctra. Barcelbna 42 ¥y Ctra. Barce
lona, 9 respectivamente
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La invencién a qué se refiere la presente memoria desg
criptiva y los dibujos complementarios que se acompafian, trata.
de una miquina para manipulacién de frutos, que constituye una
novedad en el mercado, obteniendo un gran rendimiento y seguri-
dad de trabajo, en las operaciones de manipulado de frutoes, ta-
les como la disposicién automatica o semiautomatica de los pro-
pios frutos en los distintos envases conocidos, operaciaes que
actualmente suelen hacerse manualmente por un equipo de operarias

con una escasa capacidad de trabajo, presentando esta mdquina -

.1la ventaja, de que al mismo tiempo que multiplica la produceidn
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por capacidad de trabajo, elimina considerablemente la mano de
obra, realizando las operaciones de manipulado, con las mdximas
garantias de higiene, toda vez que nunca son tocados los frutos
PoOor mano alguna.

Esta mdquina para manipulacién de frutos, ain cuando
es aplicable g los distintos frutos existentes, tiene su utili
zacién preferente en la menipulacién de citricos, dado que la
gran prodﬁccién y exportacidn de los mismos, la hacen particu-
larmente rentable, -encontrandose acoplada junto a la tolva de
la salida de los frutos una vez seleccionados por tamatios y lim
pios, disponiendo de un mecanismo- que transporta por succién -
un grupo de los frutos contenidos en la tolva, y los deposita en
el interiorr del envase de forma ordenada.

Esencialmente, comprende un carro deslizante, acciong
do hidraulicamente por un pistén, o mecanicamente a base de - -
palandas articuladas, cremallera o tornillo sin-fin, que reali-
za un movimiento de vaiven, al objeto de que los frutos absorbi
dos desde la rampa o tolva procedentes de la mdquina selectora,
sean depositados en el interior del envase en forma automatica o

semiautomatica, yendo el carro, guiado entre unos carriles por

.donde se deslizan las ruedas que lo transportan.

El propio carro transportable, comprende a su ez - -
otro pistén, o medio mecanico adecuado, que actua haciendo des-
cender una placa provista de un grupo de chupones, los cuales -
al llegar a su punto mas bajo, succionan por la accién de un de
presor, los frutos, elevdndose seguidamente, para a continuacidn
proceder al traslado del carro que se para encima del envase que
ha de contener los frutos, descendendo:sla placa con los chupones+
hasta el fondo del envase, en cuyo momento cesa la depresién —-
que mantenia sujetos los frutos a los dwupones, quedando adecua-
damente envasados en la caja al efecto.

Las cajas 0 envases, estan situadas sobre una banda -~
transportadora que se para al llegar al punto debajo del meca--
nismo de envasado, teniendo para ello, acoplado un tope que ac-
tua sobre la banda transportadora, cuyo tope es accionado por -



10

15

20

25

30

35

- 3 -
la propia caja 0 envase, dejando libre nuevamente la banda -
transportadora que se pone en movimiento, al encontrarse lle

no el envase.

Para une_mejor comprensidn de las caracteristicas =
generales anteriormente expuestas, se acompafian dos ldminas -
de dibujos que muestran graficamente un caso de realizacién --
préctica de esta miquina para manipulacién de frutos, haciendo
constar, que las figuras expuestas en las mencionadas hojas de
dibujos, deberan ser examinadas con amplio criterio y sin ca--
recter limitativo alguno, dada su condicién meramente informati
va.

Las figuras representadas en las dos hojas de dibujos
que se acompafian, exponen como sigue:

Pigura 1l.- Proyeccién longitudinal lateral de la mdqui
na, con la placa portadora de elementos succionadores elevada -
gsobre la tolva o rampa de caida de frutos conduciendose la caja
de envase por medio de una banda transportadora transversal .

Figura 2.~ Seccion longitudinal general en alzado de
la méquina, en cuyo interior se encuenira un grupo compresor que
acciona el avance del carro y su elevacion o descenso, un grupo
depresor para la succidn del fruto por los chupones YW grupo de
levas para actuar gobre la banda transportadora portadora de la
caja de envase, llevando superiormente, el carro para el despla
zamiento del grupo de chupones, los pistones para provocar di--

cho desplazamiento y para la elevacion o descenso de la placa 80

porte de los chupones.

Al objeto de facilitar la localizacidn de las dieren—
tes partes que constituyen esta mdquina para manipulacion de =--
frutos, se han incorporado acotacionés'numéricas en las figurds
de las dos hojas de dibujos, relacionadas con las descripciones
que se realizan a continuacién, siendo ~l1- el armazén de la mé-
quina, en cuyo interior e inferiormente, estéd acoplado el grupo
compresor -2- que actua directamente sobre los pistones -3- y -4-
siendo el piston -3-, el que produce el deslizamiento del carro

-5- mediante su embolo -6~ el cual en su extremo, estd montado ~
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drticuladamente por el punto ?7-. con el brazo -8- fijado del
mismo modo al carro ~5-, teniendo este para facilitar wla ca-
rrera, }Jas ruedas -9~ que se deslizan por los railes -10- dis-
puestos en el interior del cabezal -1l- de la mdquina.

El carro -5-, comprende superiormente el piston -4-,-
cuyo embolo lleva montado el puente -12- que soporia la placa -
<13-, en dpnde estan montados los chupones ~14- de modo que el
grupo compresor, actuaasobre el piston -4~ haciendo descender =
dichos chupones ~l4-, sobre la tolva o rampa ~15- para succionar
los frutos que se adhieren a los chupones, elevandose seguida-—-
mente hasta el punto mas alto actuando entonces el piston ~3- -
que produce el deslizamiento del carro, hasta situarlo sobre el
envase, momento en que nuevamente se pone en servicio el pistén
-4- haciendo descender loschupones hasta depositar los frutos -
en el interior del envase.

En el interior del armazén -1-, se dispone acoplado -
el grupo depresor -16-, que se pone en servicio cuando los chu-
pones -14-, estan sobre los frutos contenidos en la tolva o ram
pa -15-, ejerciendo una sucecién que adhiere los frutos a los --
chupones, manteniendose la depresién, hasta que los propios chu
pones, estan sobre el envase -17-, momento en que cesa de ac- -
tuar el depresor -6~ depositandose los frutos en el interior --
del envase, en forma ordenada.

El carro ~-5-, dispone de los cdginetes -18-, por donde
se deslizan las guias -19-, en el momento de producirse el des-
censo de los chupones -14-, tanto para succionar los frutos, --
como para depositarlos en el interior del envase, actuando de -
guias, evitando desplazamientos.

La caja o envase ~17-, se deposita sobre la banda trang
portadora -20-, la cual, gueda parada cuando el envase se situa
en lugar preciso para que los chupones -14-, puedan depositar
los frutos en su interior, teniendo para ello, el tope -21- co
nectado al mecanismo -22- que acciona un plato de levas, que =~
calcula cuando puede encontrarse llenocel envase, momento en que

se desplaza el tope -21- y se pone en movimiento la banda trans
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Estimando ampliamente descrita la mdquina para mani-

pulacién de frutos motivo de la invencién, solamente resta con
signar la posibilidad de construirse en variedad de materiales
tamafios y formas, siendo variable ei sistema de accionamiento
que puede ser hidraulico, mecanico e incluso electrico, pudien
do igualmente introducirse en su constitucidn, aquellas ¥aria-
ciones de tipo constructivo que la prédctica aconseje, siempre
¥ cuando las mismas, no sean capaces de alterar los puntos esen
ciales, puestos de manifiesto en la siguiente

NOTA REIVINDICATORIA

S o e v S s L A il o B o Dbt B s S s D ol
P e S e

En la presente Patente de Invencidén, se reivindican
como nuevos y de propia invencidn los siguientes puntos:

1.- Mdquina para manipulacién de frutos, esencialmen
te caracterizada por el hecho de comprender un grupo de medios
succionadores constituidos por elementos tubulares provistos -
de ventosas, perforadas o chupones, conectados a ungrupo depre
sor para adherirse por succion a los frutos y trasladarlos al
lugar requerido, con recorrido en linea recta o en arco.

2.~ Mdquina para manipulacién de frutos caracteriza-
da porque el grupo de medios succionadores de la precedente --
reivindicacién va montado en forma colgante en un mecanismo —-
alternativo de elevacion y descenso accionado por medios meca-
nicos o hidraulicos, acercando las ventosas succionadoras a los
frutos pars tomarlos y al envase o a ofro lugar, para depositar
los ordenadamente.

3.- Mdquina para manipulacidén de frutos, caracteriza-
da porque los grupos succionadores j su correspondiente mecanis
mo de elevacion y descenso van montados en un carro deslizante
con medios hidraulicos o mecanicos para obtener un desplazamien
to del conjunto succionador en forma de vaivén que discurre en
linea recta o en arco. Y

4.- "™ MAQUINA PARA MANIPULACION DE FRUTOS ¥ de confor
midad en un todo en lo esencial y fines industriales a lo des—-

crito en la precedente memoria descriptiva y graficamente repre
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sentada en losadjuntos planos para su mejor comprensién.

Esta memoria consta de SEIS hojas escritas o mecanb-

grafiias por una sola cara a doble espa-cio,

Madrid, .

Por autorizacion delos jintere
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