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Este invento se refiere a un disyuntor v en :
barticular a un disyuntor de cierre por muelle maniobrado»
por motor.

_ Bon conocidos los disyuntores accionados por
muelle maniobrados por motor, y el presente invento propor-
clona unos medios mejorados de soporte de la estructura

de accionamiento del mobtor del disyuntor, en una relacién

. cooperante con el dispositivo de cierre por muelle.

De acuerdo con el presente invento, un dis-

{ yuntor incluye una estructura de soporte sobre la cual

hay situados unos medios de muelle de cierre y una estruc=-

. tura de accionamiento de motor maniobrable para cargar di-

. chos medios de muelle de cierre, comprendiendo la estruc-—

: tura de accionamiento del motor una parte principal de

cuerpo de motor y una estructura de eje de salida girato~
rio que se extiende desde dicha parte principal de cuerpo
de motor, teniendo dicha estructura de eje de salida gira-
torio una parte extrema y una parte intermedia, estando
dicha parte intermedia entre dicha parte extrema y dicha

parte principal de cuerpo de motor, medios en dicha parte

' intermedia maniobrables para llevar dichos medios de mnuwe-

- 1lles de cierre a condicidén de cargados al girar dicha cs~

. tructura de eje de salida giratorio, medios de soporte

‘ que soportan dicha esbtructura de acecionamiento de motor

. ¥ que comprenden un primer soporte que soporta de modo fi-

2384808



10

15

20

25

16.10,70

Jo dicha parte principal de cuerpo de motor y un segundo j
soporte, teniendo dicho segundo soporte un miembro de co—?
Jinete que soporta dicha parte extrema de dicha estructu~
ra de eje de salida contra movimiento radial, girando di-
cha parte extrema sobre dicho miembro de cojinete duranter

el funcionamiento de la estructura de acclonamiento de

. motor.

4 continuacidén se describird el invento, a

" modo de ejemplo, com referencia a los dibujos gque se acom-

. paiian, en los cuales:

Ta Fig. 1 es una vista por un extremo, con
- partes arrancadas Yy en que se han suprimido ciertas par-
. tes para mayor claridad, de un disyuntor;

La Fig. 2 es una vista en corte tomada en
5 general a lo largo de la linea II-IT de la Fig. 1.
. Ia Fig. 5 es una visbta en corte, parcial,
gtomada en general a lo largo de la linea ITI-III de la E
é Fig. 1, en la que se han ilustrado el cigliefial y el mue- .
?lle de cierre en alzado lateral; y

la Fig. 4 es una vista en corte parcial, conf
épartes arrancadas y en que se han suprimido partes para |
gmayor claridad, mirando hacia abajo sobre la estructura
fde accionamiento de motor y la estructura de ufia de movi-
. miento alternativo para ilustrar el soporte de la estruc-

. tura de accionamiento de motor sobre una placa central y .
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una placa lateral,

Las figs. 1 y 2 representan un disyuntor 5
tripolar que comprende una estructura de soporte o estruc-
tura de alojamiento 7 y una estructura de disyuntor 9 so-

portada sobre la estructura de alojamiento 7.

: La estruétura de alojamiento 7 comprende una
%placa de base metélica 11, un par de placas laterales me-
5télicas espaciadas 13 sujetas de modo fijo a pestafias de
?la Placa de base 11, un par de Placas centrales metilicas
j1'7 montadas de modo fijo sobre la placa de base 11, y una
-estructura de pared posterior 19,

La estructura de disyuntor 9 es una estructu-—
;ra tripolar que comprende un contacto estacionario 21
E(Fig. 2) y wn contacto mévil 23 para cada unidad de polo.
SCada uno de los contactos méviles 23 estd soportado sobre
Sun brazo de contacto conductor 25, que esti soportado para
épivotamiento sobre un conductor berminal 27 por unos medios
:de soporte pivotantes 29, En cads unidad de polo, un miem-
?bro de conexidn aislante separado 31 estd concctado a pi-
:votamiento por wn extremo del mismo al brazo de contacto
§25 ¥ por el otro extremo del mismo a una balanca 33 que
estd soldada a un eje intermedio comin 35 que se extiende
a través de todos los polos del disyuntor. Hay una palanca
separada 33 por cada unidad de Polo soldada al eje inter-

medio comin 35. En la fig. 1 solamente se ha ilustrado una
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de las estructuras de conbacto. Ia estructura de contacto
para el polo central y para el polo izquierdo (Fig. 1) se
han suprimido del dibujo de la Fig. 1, simplemente para

mayor claridad. Se comprenderd que las estructuras de con-

. tacto para las tres unidades de polo son iguales a la es~

. tructura de contacto ilustrada en las Figs. 1 y 2,

El eje intermedio 35 estd soportado prara mo-

" vimiento de pivotamiento, alrededor del eje geométrico

' alargado del mismo, sobre las placas laterales 13 y las

placas centrales 17. El miembro de conexidn 31, las pa-

. lancas 23 y el eje intermedio 35 son parte de un mecanis~

~mo 39 de cierre por muelle de energia acumulada, que es

- maniobrable para cerrar los contactos 23, 21, Bl mecanis-

“mo 39 comprende una barra articulada 41 que esté conecta-

‘da a pivotamiento, por un exbremo de la misma, a la palan-

. otro extremo de la misma a una barra articulada 45 por

ca 33 del polo central por medio de un pasador 43, La ba-

rra articulada 41 estd conectada a pivotamiento por el

medio de un pasador de pivobte de rétula 47, Un miembro
de rodillo 49, que sirve como seguidor de leva, esté

montado sobre el pasador 47 para cooperar con una leva

. de cierre 51. La barra articiilada 45 estd conectada para '

" pivotamiento por el otro extremo de la misma a un miembro

- de fiador 53 por medio de un pasador 55, EL miembro de

" fiador 53 estd montado para movimiento de pivotamiento
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alrededor de un pasador de pivote fijo 57 que esti sopor—
tado sobre la placa central 17 de la izquierda (Fig. 1),
Un nmuelle de bteunsidn 59 esti coneebado al rasador 55 para
rectablecer la transmisidn articulada decpuds de una ope—
rzcién de disparo del disyuntor. EL miembro de fiador 53
encaja en la periferia de un eje de disparo 63 en las
proximidades de una parte recortada del eje 63, cuya par-
te recortada estd dispuesta de modo que cuando se hace

gilrar el eje de disparo 63 en sentido a izquierdas, el

i riembro de fiador 53 podri moverse libremente en la parte

. Tecortada a la posicidn disparada. Tl eje de disparo 63

. estd soportado para movimiento de pivotamiento alrededor

~ del eje geométrico alargado del mismo, entre una de las

: placas centrales 17 y una de las blacas laterazles 13,

Un fiador 67 de rodillo (Fig. 2) estd sopor-

~ tado giratoriamente sobre v entre las placas gemelas de

la leva de cierre 5l. La leva de cierre 51 esti sujeta

de modo fijo a un cigiiefial 71 cue esté soportado girato-

: riamente sobre cojinetes adecuados que estén sujetos a

" las placas centrales 17. Un rFar de brazos de manivela 73

! estén montados de modo fijo sobre el cigtiefial 71 en los

© extremos opuestos de cigiiefial 71, Un miembro de tringuete

f 75 estd montado de modo fijo sobre el cigliefial 71. Tna

. estructura 78 de uila de movimiento de vaivén (Figs. 1 ¥

: 3) esti soportada sobre el ciglieial 71 para movimiento de
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{vaivén pivotante con relacibén al cigliefial 71, para coope- |

! . :
:rar con el trinquete 75. Un muelle de btensidn separado 79

%esté conectado operativamente al sxbtremo de cada uno de
élos brazos de manivela 73 por medio de un pasador de pi~

5 Svote 80, Cada uno de los muelles 79 estid conectado a un
gsoporte de muelle 81 que estd conectado a pivotamiento al
ibrazo asoclado 73 por medio del pasador de pivote asociado
580. Cada uno de los muelles de tensidn 79 estd conecbado
-por el otro extremo del mismo a una varilla 82 que esti

10 ‘sujeta a la placa central 17, Hay dispuesto un mecanismo
:83 de accionamiento manual (Fig, 1) para cargar manualmen—
te los muelles del cierre 79, Un miembro de fiador 85
;(Fig. 2) est4 montado a pivotamiento sobre un pasador 87
'y cargado en sentido a derechas (F'ig. 2) a la posicidn de

15 :enganche del fiador, en que el fiador 85 se aplica al ro-
dillo 67 para trabar la leva de cierre 51 .y el cigliefial
?71, para evitar el movimiento en sentido a izquierdas de
?la leva de cierre 51 y del ciglieiial 71.
f El disyuntor se ha ilustrado -em la Fig. 2 en

20 ;la posicién de contactos abiertos, con los muelles 79 de
?cierre de energia acumulada en la condicidn de cargados.
En la Fig. 2, los pasadores 80 de soporte de muelle de los
muelles de tensidn 79 estén por debajo de una linea traza-

da entre el centro de la varilla 82 de soporte de muelle

25 .y el centro o el eje geométrico del cigliefial 71, de modo
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que los mmelles de cierre cargados 79 estén actuando para
cargar el cigliefial 71 en sentido de giro a izquierdas.

&1 movimiento de giro en sentido a izquierdas del cigiie-
fial 71 se impide por la aplicacidén del miembro de fiador
85 con el rodillo 67 de fiador que esti monbado sobre la
leva de cierre 51, El miembro de fiador 85 se acciona a
la posicidén de desenganche para cerrar ol disyuntor, co-
mo se ha descrito en la Lemoria Descriptiva de la solici-
tud de patente para los EE,UU. Ifimero de Serie 770,296,
Cuando se desea cerrar el disyuntor, se hace pivotar el
fiador 85 en sentido a izguierdas (Fig. 2) para liberar
con e116 el rodillo 67. Una vez liberado el rodillo 67,
la leva de cierre 51 y el cigliefial 71 pueden girar libre-
mente en sentido a izquierdas, y los muelles de cierre
79, actuando sobre los brazos de manivela 73, hacen gi-
rar al cigliefial 71 en sentido a izquierdas al descargarse
los muelles 79. Durante este movimiento, la leva de cie-
rre 51 empujard al rodillo 49 y a la barra articulada

41 a la posicidn cerrada., Durante este movimiento de cie-

 rre de la barra articulada 41, la palanca 33 (Pig. 2)

. de la unidad de polo central es empujada en sentido a

izquierdas para hacer girar el eje intermedio 35 en sen-—

tido a izquierdas para mover simulidneamente los tres

~ brazos de contacto 25 en sentido a derechas, alrededor

, de los pivotes 29, a la posicidn cerrads. En la posicidn
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cerrada, la aplicacidn de la leva de cierre 51 con el
rodillo 49 sirve para mantener al miembro de barra arti-~
culada 41 en la posicidén cerrada, para mantensr con ello
al eje intermedio 35 y los contactos 23 en la posicidn
cerrada.

Con los contactos en la posicidn cerrada y
el muelle de cierre descargado, el disyunbor puede ser
disparado automdticamente para abrirlo, en respuesta a
una sobrecarga por encima de un valor predeterminado en
cualquiera de las unidades de polo,por funcionamiento
del eje de disparo 63 como se ha descrito en la Solicitud
de FPatente para los EE,UU, Nimero de Serie 770.236, Du-
rante la operacién de disparo se hace girar al eje de
disparo 63 en sentido a izquierdas (Fig. 2). Cuando se
gira el eje de disparo 6% en sentido a izquierdas, el e-
je de disparo se mueve para permitir que el miembro de
fiador 53 se mueva en la parte recortada del eje de dis-
paro 63, permitiendo con ello que el miembro de fiador
53 se mueva en sentido a izquierdas alrededor del pivote:
57 a la posicidn disparada. Ios muelles de contacto com-
primidos 93 (Fig. 2) y un muelle de paertura 99 (Fig. 1)
actfian entonces para mover los brazos de contacto 25 ha-
cia la posicidn abierta, cuyo movimiento tiene lugar de-
bido a que el pivote 55 tiene libertad para moverse de

modo que la barra articulada 45 puede moverse a la posi—i
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fcién disparada, aplastindose la articulacidn acodada 45,
%55 se muevan en sentido a derechas a la posicidn disparada
gabierta. Asi, el movimiento del eje de disparo 63 a la po-
%sicién disparada permite que los miembros 41, 45, 53 se
émuevan a la posicidén disparada en la cual el rodillo 49

;y la barra articulada 41 no sujetan va la palanca 33 en

la posicidén cerrada, y los muelles 93, 99 actlian para mo-
ver al eje intermedio 35 ¥y a los tres brazos de contacto
25 a la posicidn disparada abierta.

Con el disyuntor en la posicibn disparada
abierta,.se restablece el disyuntor y se cargan los mue-
lles de cierre 79 por funcionamiento de la estructura 101
de accionamiento de motor de la manera que se describiri
més detalladamente en lo que sigue. A fin de reskablecer
el disyuntor y cargar los muelles de cierre 79, se gire
el cigliefial 71 un 4ngulo de més’de 1802, a la posicidn de
:funcionamiento de muelle cargado que se ve en la Mg, 2.
gﬂl pasar el cigliefial 71 a la posicidn que se ve en la Fig.
2y el rodillo 49 pasa de la parte mas saliente de la leva
:51 a la depresidén que se ve en la Fig, 2. Cuando el rodi-
1lo 49 puede moverse libremente en la depresidn de la leva
'51, el muelle 59 (Fig, 1) carga al fiador 53 en sentido a
derechas (Fig. 2) para llevar al fiador 53 a la posicién

de restablecimiento tirando de las barras articuladas 45,
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41 vy del rodillo 49 a la posicidn de restablecimiento, en
la cual el rodillo 49 esti situado en la depresidn de la
leva 51 (Fig. 2). Cuando el fiador 53 se mueve salidndo-
se de la entalladura del eje de disparo 63, medios de
muelle adecuados actlan para hacer girar al eje de dispa-
ro 63 en sentido a derechas a la posicidén de enganche del
fiador, en la cual la periferia del eje de disparo 63
engancha de nuevo al miembro de fiador 53 para sujebar
por fiador las partes en la posicidn restablecida que se
ve en la Fig. 2. Al moverse el cigliefial 71 mis de 1809,

a la posicién que se ve en la Fig. 2, los muelles 79, los
cuales son movidos mis alléd del punto muerto, se encargan
de cargar el cigliefial 71 en sentido de giro a izquierdas
(Tig. 2), y el rodillo 67 se aplica al fiador 85 para su-
Jetar por flador el cigliefial 71 en la posicidn cargada
que se ve en la Fig. 2, y el disyuntor queda preparado
para otra operacidén de cierre.

Cuando el disyuntor estd en la posicidn de
contactos cerrados,con los muelles 97 de cierre de ener-
gla acumulada descargados, se accionan los medios de cie—
rre de muelle a la posicidn cargada por funcionamiento
de la estructura de accionamiento de motor 101 (Tigs. 1,

3 y 4) para hacer girar el cigiiefial 71 un angulo de algo

-més de 1802 (aproximadamente de 1842) para cargar los

muelles 79, durunte cuyo movimiento el rodillo 49 se des-
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blaza sobre un radio fijo de la leva 51 hasta una pogli~
cidn inmediabamente antes de la parte més salienie de la
superficie de leva del miembro de leva 51l. Este movinmien-
to de carga de la leva 51 se ha descrito mis detallada-
mente en la solicitud de patente antes mencionads Manero
de Serie 770,296,

Con las partes en la posicidén cargada por
muelle de contachos cerrados, puede tener lugar la si-
gulente serie de operaciones.

Al producirse una sobrecarga por cncima de
w1 valor predeterminado, los medios de disparo 95 (Pig.
1) son accionados aubomdticamente Para hacer girar al eje

de disparo 63 para liberar el miembro de fiador 53 ¥ per-—

- mitir que la articulacidn acodada 41, 45 efectle una ope-

" racidén de baertura, de la misma manera que se ha descrito

en lo que antecede. Con la articulacién acodada 41, 45

aplastada, el muelle 59 actia llevando al rodillo 49 a la

. depresiln de la leva 51, restableciendo las transmisiones

articuladas 53, 41, 45, v el eje de disparo 63 es movido

© por medios de muelle y llevado a la posicidn restablecida

de sujecidn por fiador que se ve en la Fig. 2. Las par-

tes al final de esta operacidn de disparo esbtarin en la

. Posicidn que se ve en la Fig. 2, en la cual el mecanismo
 estéd restablecido J nuevamente sujeto por fiador, y en la

f cual el miembro de rodillo %49 estd en la depresibn de la
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leva 51, de modo que las partes estin preparadas para una
operacién de cierre. Cuando los muelles de cierre 79 eg-"
t4n cargados, un operario puede maniobrar inmediatamente -
el fiador de cierre 85 (Fig. 2) para liberar el rodillo
67, con lo cual el disyuntor es maniobrado a la posicién
cerrada de la misma manera que se ha descrito en lo que
antecede, Con las partes en la posicidn cerrada, si se
produce una sobrecarga por encima del valor predetermina-
do, los medios de disparo 95 serin accionados automitica-
mente para hacer girar el eje de disparo 63 a la posicidn
disparada para efectuar una operacién de disparo de la
misma manera que se ha indicado en la descripecidn hecha
en lo que antecede. Con las partes en la posicidn dispa-
rada y los muelles de cierre 79 descargados, serd nece-
saria otra operacidén de carga de los muelles de cierre

79 para poder efectuar otra operacidn de cierre., Asi,
cuando el disyuntor estd en la posicién cargada por mue-
lle y contactos cerrados, el disyuntor puede ser dispara-~

do, y luego cerrado, y luego vuelto a disparar, en una

répida serie de operaciones.

Ia estructura 78 de wia de movimiento albter—
nativo (Fig. 3) comprende un miembro 105 de movimiento

alternativo que comprende un par de placas gemelas espa-

- ciadas, que abrazan a la rueda de trinquete 75, ¥ una

. parte de puente 107 que une las placas gemelas. EL miem= '

o 384808



bro 105 de movimiénto alternativo esti montado sobre el
cigliefial 71 para movimiento con relacidén al cigiiefial 71
alrededor del eje geométrico del cigliefial 71, Tna ufia de
accionamiento 109 esti montada a pivobamiento sobre el

5 niembro 105 de movimiento alternativo entre las placas

: gemelas del miembro '105, por medio de un pasador 113, y
un nuelle de torsidn 115 carga la ufia 109 en sentido de
giro a izquierdas alrededor del pasador 113, a aplicacidén
con la rueda de trinquete 75, Un miembro de muelle de

10 ' tensidn 117 carga al miembro de movimienbto alternativo

105 en gentido de giro a derechas alrededor del cigliefial
71l. Una uila de retencidn 121 esti montada a pivotamiento
sobre una de las placas centrales 17 por medio de un pa-
sador 125 y estd cargada en sentido de giro a izquierdas,
15 ¢ por medio de un muelle de torsidn 125, a aplicacidn con
la rueda de trinquete 75.
la estructura 101 de accionamiento de mobtor
conprende una parte principal de cuerpo de motor 131 y
E ung estructura de eje de salida 133 soportada sobre la

20 . parte principal de cuerpo de motor 131. ILa estructura

f 153 de eje de salida comprende una parte extrema o parte

" de morro 135 y un brazo 137 de rodillo entre la varte ex-

~ trema 135 y la parte principal de cuerpo de motor 131, Un

: miembro de rodillo 139 est4 montado para rotacidn sobre

25 - un pasador 141 que estd soportado sobre el brazo 137 de

16.19.70 - - 14 - '3 84 808
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rodillo. La parte principal de cuerpo de motor 131 com-—
prende un cidrter de motor 148 y una estructura de mobtor
eléctrico soportada dentro del clrter 148 de motor. En
la combinacidn se ha usado satisfactoriamente un mofor
del tipo de taladradora normal de cirter de aluminio, en
el que se quitd el asa posterior y se usaron los dos
tornillos 149, que antes sujetaban el asa posterior del
motor del tipo de taladradora al cérter 148 del motor,
para sujetar el cirter 148 del motor a una de las placas
laterales 13, Ios tornillos 149 soportan la estructura
101l de accionamiento de motor sobre la placa lateral 13,
¥y un soporte 151 de cojinete adicional esti soportado so-
bre una de las placas centrales para proporcionar sopor-
te adicional para la parte extrema 135 de la estructura
133 de eje de salida, para evitar una desviacidn no de-
seable de la estructura de eje de salida en condiciones
de carga de funclonamiento y para mantener dentro de 1i-
mites seguros las cargas sobre el cirbter del mobtor. Con
los medios de montaje mejorados de este invento puede
ubilizarse en la combinacidén un motor del tipo de tala-
dradora normal de cirter de aluminio, siendo el brazo

de rodillo situado en posicién imperativamente ¥ en que
los medios de soporte, en conjunto, mantienen dentro de :
limites seguros las cargas sobre el cdrter del mobor.

En la Fig. 4, el soporte 151 de cojinete es
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un cojinete de rodillos que comprende una pista 153 so-
portada de modo fijo en una sbertura en una de las placas
centrales 17, un apoyo 155 que recibe la parte exbtrema
135 de la estructura 133 de eje de salida y una plurali-
dad de cojinetes de bola 157 dispuestos alrededor del
apoyo entre 81 y la pista para permitir que el apoyo y

la parte exbtrema 135 giren libremente con respecto a la

: pista 153 y a la placa 17 a la vez que soporban la parte

extrema 135 contra movimiento radial.

En la Tig. 3, los muelles de cierre 79 estin
en la posicidén cargada, con el fiador de cierre 85 (Tig.
2) en aélicacién con el rodillo 67 de la leva 51 para su-
Jetar por fiador el cigiiefial 71 en la posicidn de muelle
cargado ilustrada en las Figs., 2 y 3. Al liberar el fia-
dor 85, los muelles 79 se descargen haciendo sirar el ci-
glefial 71 un 4ngulo de aproximadamente 1802, para cerrar

el disyunbtor de la menera descrita en lo que antecede.

1 4l producirse la descarga de los muelles de cierre 79

son accionados medios de interruptor de limite adecuados,

de una manera bien conocida, por el mecanismo disyuntor,

para exclitar la estructura 10l de accionamiento de motor,

Al ser excitada la estructura 101 de accionanmiento de no—
tor, la estructura 133 de eje de salida es hecha pgirar

en sentido a derechas (Fig. 3) alrededor del eje geomé-

- trico de la misma. 4l girar en sentido a derechas (Pig.
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3) la estructura 133 del eje de salida, es hecho girar

el brazo 137 de rodillo y, durante cada revoluciébn de la;
estructura 133 de eje de salida, el rodillo 139, actuan~-
do contra la parte 107 de puente de la estructura 78 de
uifla de movimiento alternativo, mueve la estructura 78 de
ufla de movimiento alternativo en sentido a izquierdas,
durante cuyo movimiento la ufla de accionamiento de 109
actla contra uno de los dientes del trinquete 75 para ha-
cer avanzar el tringuete 75 y el cigiliefial 71. Al moverse
el brazo 137 de rodillo girando un Angulo de 1802 desde

la posicidén que se ve en la Fig. 3, la estructura 78 de

- ufia de movimiento alternativo hard avanzar al trinquetbe

75> y al cigiieial 71 en sentido a izquierdas, y al moverse
el brazo 137 de rodillo girando los 1802 resbtantes de una

revolucién o giro de 3602, el muelle 117 hard retornar

" a la estructura 78 de ufla de movimiento de vaivén a la

i 7’
- né

; posicién que se ve en la Fig. 3, reteniendo la ufia de re~
. tencibn 121 al trinquete 75 y al cigliefial 71 en la posi-
: cibén avanzada. Por tanbo, al girar la estructura 133 de

| eje de salida, el trinquete 75 es hecho avanzar por la

© ulla de accionamiento 109 y es retenido alternativamente

- por la ufia de retencidn 121, hasta que el cigliefial 71 gira

(6]

de 1802 a una posicidén mis alld del punto muerbto en

que los muelles 79 de cilerre cargados fucrzan de nuevo al

. cigliefial 71 en sentido de giro a izquierdas, quedando su-

7T 384808
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Jetos por flador la rueda de tringuete 75 y el cigliefial
71 contra movimiento de cierre por el micumbro de fizdor
85 (Fig. 2), el cual aplica el rodillo 67 sobre la leva
51 que esté fijada al cigliefial 71, Cuando los muelles de
cierre 79 llegan a la posicidn de completamente cargados,
la ufia de accionamiento 109 estid adyacente a una parte
154 en que falta un diente (Fig. 3) del trinquete 75, de
modo que al continuar el giro del motor no actuard contra
los dientes del tringuete 75, y el motor puede ser dete-
nido sin dafiar las partes y sin aplicar fuerzas excesivas
sobre las partes. El motor 101l es desexcitado automitica-

mente por un interruptor de limite adecuado.
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REIVINDICACIONES

l.~ Un disyuntor que incluye una estructura

de soporte sobre la cual hay situados unos medios de mue~

lle de cierre y una estructura de accionamiento de motor
maniobrable para cargar dichos medios de muelle de cie-
rre, comprendiendo la estructura de accionamiento de mo-
tor una parte principal de cuerpo de motor y una estrcu-
tura de eje de salida giratorio que se extiende desde di-
cha parte principal de cuerpo de mobtor, teniendo dicha
estructura de eje de salida giratorio una parte extrema

¥ una parte intermedia, estando dicha parte intermedia
entre dicha parte extrema y dicha parte principal de cuer-
po de motor, medios en dicha parte inbtermedia maniobra-
bles para accionar dichos medios de muelle de cierre lle-—
véndolos a una condicidn de cargados al girar dicha es-— :
tructura de eje de salida giratorio, medios de soporte

que soportan dicha estructura de accionamiento de motor T
¥ que comprenden un primer soporte que soporta de modo
fijo dicha parte principal de cuerpo de motor, y un segun-
0 soporte, teniendo dicho segundo soporte un miembro de.

cojinete que soporta a dicha parte extrema de dicha es— i

-v- J84808
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tructura de eje de salida contra movimiento radiasl, gi-
rando dicha parte extrema sobre dicho miembro de cojine--
te durante el funcionamiento de la estructura de accionaf
miento de motor.

2.~ Un disyuntor segfin la reivindicacién 1,
en el cual hay dispuesto un contacto estacionario, un
contacto mévil, un cigliefial giratorio alrededor de un
primer eje geométrico en sentido de accionar los conbac—
tos méviles, estando dichos medios de muelle de cierre
conectados para funcionamiento a dicho cigiiefial, una rue-
da de trinquete sobre dicho cigiiefial, giratoria con di-
cho cigﬁeﬁal alrededor de dicho primer eje geomdtrico,
una estructura de ufla de movimiento alternativo soporta-
da sobre dicho cigliefial para movimiento de vaivén con re-
lacidn a dicho cigiiefial, y con los medios de cierre de
muelle accionados a dicha condicidn cargada, y medios de
leva susceptibles de actuar al girar dicha estructura de
eje de salida para accionar dicha estructurz de uiia de |
movimiento de vaivén para hacer avanzar dicho trinquete,
bara cargar de ese modo dichos medios de muelle de cie-
rre,

3.~ Un disyuntor seglin la reivindicacién 2,
en el cual los medios de leva incluyen un brazo operante

ovible al girar dicho eje de salida un 4ngulo de 1809

para mover dicha estructura de uila de movimiento de vai-

- 20 - 25 ig Aé 53 !) 53
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vén contra un diente de dicha rueda de trinquete, para
£

" hacer avanzar a dicha rueda de trinquete, y medios de mue-

1lle gue actlan para hacer retornar a dicha esbtructura de |
ufla de movimiento de vaivén para situar dicha estructura%
de uila de movimiento de vaivén junto a otro diente de :
dicha rueda de trinquete en los segundos 1802 de giro de?
3602 de una revolucidn de dicha estructura de eje de sa—r
lida.

4.~ Un disyuntor segin la reivindicacién 3,
en el cual el miembro de cojinete comprende medios de co-
jinete de rodillos.

5= Un disyuntor segin cualquiera de las rei-
vindicaciones 1 a 4, en el cual dicha estructura de sopor-
te comprende un par de placas laterales espaciadas sustan—
cialmente paralelas conectadas a una placa de base, un
par de placas cenbrales espaciadas sustancialmente parale~
las conectadas a la placa de base dentro de la dimensiénﬁ
entre dicha placas laterales y soportadas en una relacién
de sustancialmente paralelas con dichas placas 1aﬁerales;
comprendiendo dichos medios de muelle de cierre el cigiie-
flal soporbado para robacidn sobre dichas placas oentraleé
¥y wna rueda de trinquete conectada a dicho cigliefial, so-
portando dicho primer soporte, de mo@o fijo, a dicha par-
tg principal de cuerpo de mobtor sobre una de dichas pla-

cas laterales, estando el miembro de cojinete soportado

-2 - )384808
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sobre una de dichas placas centrales y recibiendo en el _
mismo a dicha parte extrema de dicha estrucbura de gje dé
salida, l
.6e~ Un disyuntor segin la reivindicacidn 5,
en el cual una parte intermedia de dicha estructura de
eje de salida que coﬁprende una parte de brazo de rodillo
es operable contra dichsa estructura de ufla de movimiento
de vaivén al girar dicha estructura de eje de salida.

7= Un disyunbor segln la reivindicacién 6,
en el cual el disyunbtor incluye un eje intermedio alarga-
do comiin a una pluralidad de polos de dicho disyuntor, me-
dios que soportan dicho eje intermedio sobre dichas placas
laterales y dichas placas centrales para movimiento alre-
dedor del eje geométrico alargado del mismo, una leva de
cierre sobre dicho ciglleflal entre dichas placas centrales,
medios de barra articulada que conectan operativamente
dicha leva de cierre con dicho eje intermedioc, siendo ope-
rable dicha estructura de accionamiento del mobtor para ha-
cer funcionar a dicha estructura de ufla de movimiento de
vaivén para hacer girar a dicho cigliefial desde una posi~
cién no cargada por muelle a una posicidén cargada por muc-
lle, para cargar dichos medios de muelle de cierre, me-

dios de fiador para sujebar con fiador dicho cigliefial en

la posicidén cargada por muelle, en que al liberar dichos

wedios de fiador, dichos medios de muelle de cierre hacen

-2- 104808
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girar a dicho ciguefial y & dicha leva de cierre actuando

& traves de dichos medios de barra articulada y de dicho

eje intermedio, para mover dichos contectos moviles a la

fposicién cerrade.,

8¢~ Un disyuntor. _ )
Tel y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede, representédo en los dlbujos que se acompaiien y pa

ra los fines que se hen especificado.

Este Memoria consta de ventitres hojas escritas

[4
a mequina por una sola cara.

22 OCT. a1

Madrid,

P.A.

Yor Poders

384808
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