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PATENTE DE INVENCION
a favor de

SAUNIER DUVAL Société Anonyme, de nacionalidad francesa, re-

“EiQente en 17, rue Guillaume Tell, Parig 17 (Francia) por:

"PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS ELEVADORES CONTINUOS
DE CARGA Y DE DESCARGA AUTOMATICASH

Memoria descriptiva

La presente invencidn céncierne a los elevadores-
descengores continuos del tipo de rosario de balancines.

En el campo del manejo, y mds particularmente del
manejo de cargas entre los distintos niveles de un inmueble
con empleo habitual de unocs elevadores compgestos esencial-
mente de una o de dos cadenas sin fin animadas de un movi-
miento continuo y que llevan, & regulares intervalos, unos
balancines de enganche destinados a recibir unas cubas u

otros recipientes que contienen la carga para transportar,
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es sabido que dichos balancines estdn suspendidos de la ca-
dena a regulares intervalos y de modo que sus brazos de en-
ganche ocupan, en vacio,una posicidn horiéontal hacia los
puestos de carga. Al pasar por unos de dichos puestos, los
balancines engsnchan las asas dé una cuba convenientemente
dispuesta y cuyo peso en vacio basta para volver a disponer
dichos brazos en una posiecién apreciablemente vertical. Ia
carga es transportada asi de un nivel a otro dentro de una
cublerta vertical que puede comprender dispositivos de guia
bara impedir el balanceo de las cargas; cada nivel estd pro-—
visto de un bastidor de piso que permite el acceso a los pues
tos de carga y de descarga.

La descarga automdtica de este tipo de transporta-
dor requiere el funcionamiento de Organos de descarga desti-
nados a liberar las cubas llevadas por los brazos al nivel
previsto, asi como dispositivos de seguridad que tienen gue
impedir la maniobra si el acceso a lg rampa de descargs del
bastidor de piso no se encuentra libre.

Se conoce el sistema de descarga llamado de "pueg
to tijo", consistente esencialmente en disponer a cada nivel
un sistema pivotante de brazos gue ejerce su efecto apoyén~
dose en el bastidor de piso, viniendo a colocarse dicho bra-
z0 pivotante sobre el recorrido de las cargas, para enganchar
a su paso el balancin y comunicarle un movimiento lateral ha

cia la plataforma de descarga. Es sabido que, con este fin,
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el brazo de descarga lleva una garra destinada a ponerse en
contacto con la cavidad de gufa del balancin. Ademds, el

movimiento de rotacidén del brazo desde su posicién de reposo
a su posicién de enganche manda la colocacidn en su sitio de

un dbspositivo de seguridad en el recorrido de las cargas en

movimiento. Dicho sistema de descarga es empleado generalmen

te en las instalaciohes importantes que sirven muchos pisos,
cuando se quiere evitar toda sobrecarga de la cadena.

Sin embargo, en la mayoria de las instalaciones ,
se prefiere el sistema de descarga llamado "de eyector mévil!,
caracterizado esencialmente por que, cerca de cada balancin,
la cadena lleva un eyector que es mévil con ella y que, con
cada puesto de descarga, estdn asociados un dispositivo de
lectura de la clasificacién de las cubas y un dispositivo de
descarga de leva eclipsable, que manda dicho eyector en fun-
cibn de 1la clasificéoién de la cuba llevada por el balancin.
Egte sistema de descarga, descrito en la Patente francesa nta
1.455.871 de 4 de mayo de 1965 de esta misma solicitante, ofre
ce las ventajas de evitar la introduccidén de cualquier 6rganc
de carga o de descarga en el fécorrido de las cargas llevadas
por transportador y de permitir la realizacidn de una insts—
lacidén en la cual la carga y la descarga de los balancines no
presentan riesgos de bloqueo. Sin embargo, este dispositivb
puede tener ciertos inconvenientes que aparecen principalmen

te durante la fase final de la descarga, es decir en el mo-
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mento en que el eyector mévil, mandado por la leva eclipsa-
ble, bascula y se apoya contra el lado de la cubs para empu-
jar ésta hacia el puesto de descarga. Se ha couprobado que
dicha maniobra provoca un balanceo de la cubs que puede lle-
gar hasta su anticipado desenganche, siendo debido dicho ha-
lanceo principalmente al hecho de.que el punto de aplicacién
del eyector mévil em la cuba se encuentra en la parte inferior
de éste.

El dispositivo segln la presente invencidn permite
especialmente evitar este inconveniente, al propio tiempo que
introduce en dicho sistems de descarga de eyector mévil unos
berfeccionamientos que mejoran considerablemente su funciona-
miento y su seguridad.

Segin la invencidn, el eyector mévil asociado a ca-
da balancin comprenge clerto nimero de brazos chaveteados so-
bre un 4rbol que atraviesa los cubos constituidos bor los es-
labones del mismo nivel del'par de cadena, llevando dichos brag
Z0S, en cuando menos uno de sus extremos, unas ruedecillas des
‘tinadas a cooperar con una leya fija, paras brovocar, en un or~

den bien definido, su Pivotaje para asegurar las funciones su-

cesivas siguientes:
- escamoteo del tope antibalanceo de la cuba;
- comienzo de la operacidn de liberacidn de la cuba haciag el

puesto de descarga‘bajo el empuje de un brazo de eyeccidn,

aplicado a la parte inferior de 1g cubag
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- fin de la operacién de separacién de la cuba bajo el em-
puje de otro brazo de eyeccidn, aplicado a la parte supe-
rior de la cuba. -

Se comprenderd mejor la invencidén leyendo la des-
cripeibn siguiente que se refiere a los adjuntos dibujos, que
representan en:

la fig. 1, una vista esquemdtica en alzado lateral de
un elevador-descensor segln la invencidn;
la fig. 2, una vista de frente del eyector mévil y de
la cuba  transportada en posicidén de reposo y en seccidén ver-
ticals;
la fig., %, una vista lateral del dispositivo de la fig. 2;
las figs. 4, 5 y 6, unas vistas esquemdticas en alzado
lateral de las distintas fases sucesivas de separacidn de 1ls
cuba en el puesto de descarga.

El elevador, representado esquemdticamente en la
fig. 1, comprende esencialmente un par de cadenas sin fin 1
que llevan, a regulares intervalos, unos pares de balancines
2 y eyectores 3, destinados para la carga, el transporte y
la descarga automatica de las cubas 4, y que es accionado por
un motor,'no representado pars servir una pluralidad de ni-
veles o pisos de un inmueble. BEL par de cadenas 1 ésta mon-—

tado sobre un par de ruedas superiores no representadas, de

‘eje 6, que sirve también para el accionamiento de las cadenas,

que pasan sobre un par de ruedas inferiores no representadas.
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El par de cadenas 1, as{ comstitufdo, circula entre los nive
les servidos en el sentido indicado por la flecha, es decir
que, segln la figura, el movimiento ascendente se efectis
la izquierda y el movimiento descendente se efectia a la de—
recha. De manera conocida, estdn previstas unas cubiertas ver-
ticales, eventualmente provistas de carriles de gula, que ro-
dean las partes verticales de la cadena.

Los balancines 2 estén montados sobre un 4rbol, pro-
visto de ruedecillas de extremo, que atraviesa unos cubos cong
tituldos por eslabones de igual nivel del par de cadenas 1 ¥
que lleva, de un lado, unos brazos 7 solidarios de los contra
pesos 8, provistos eventualmente ﬁe mazas de equilibrado, de

modo que en su posicidn de equilibrio los brazos 7 son aprecia

blemente horizontales.

Las figs. 2 y 3 muestran una cuba 4, de forma gene-
ral de paralelepipedo rectangular destinads a recibir las car
gas que el elevador tiene que tramsportar. Dichas cubas tie-
nen unas asas salientes 10,debajé de las cuales los brazos 7
pueden meterse para levantar ls cubsa ¥ sostenerla desde el pueg
to de carga hasta el puesto de descarga. Es sabido que dichas
cubas pueden poseer, ademds, un dispositivo de clasificacién
constituido, por ejemplo, p§r los contactos 11 y 12, gracias
a los cuales el mando de la descarge de la cuba interviene
cuando ésta pasa delante del correspondiente lector de clagi-

ficacidn, estando previamente regulados en su separacidn los
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digtintos contactos 117y 12,

Los éyectores % estén montados, lo mismo que los
balancines, sobre un 4rbol 9 gue atraviesa unos cubos cons—
tituidos por eslabones de igual nivel del par.de cadenas 1
¥ que lleva en sus extremos unas ruedecillas 13, gue giran
en los mismos carriles de guia que las ruedecillas (no re-
presentadas) de los balancines 2. Cada eyector 3 estd asocia
do con un balancin 2 y lo procede en el sentido de la marcha
del transportador. Ia distancia entre el drbol 9 y el eje del
balancin 2 es tal que, en las secciones verticales, el fondo
de una cuba‘4f suspendida por sus asas 10 de los brazos 7 del
balancin 2, viene a encontrarse a algunos centimetros del &r-
bol, de modo que se encuentra en proximidad de los distintos
brazos de descarga que componen el eyector 3.

El eyector 3, representado en las figs, 2 y 3, for-
ma un conjunto unido a las cadenas 1, estando constituido esen
cialmente por los elementos siguientes, que giran todos alre-
dedor del drbol 9 :

- Una primera palanca 14, gue lleva en un extremo un
tope l4a, destinado a sujetar la cuba 4 para evitar su balan-
ceo, y en.su otro extremo una ruedecilla 14b;

- un primer 6rgano de descarga 15, comstituido por
dos brazos 15a y715b, gue llevan en sus extremos unas ruede-
cillas 16a y'l6b. La ruedecilla 16 se encuentra a la sltura

de la parte inferior de la cuba 4;
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- un segundo drgano de descarga 17, constituido por
dos brazos 17a y 17b, que llevan en sus extremos unas ruede-
cillas 1l8a y 18b. Se advertirs que el brazo de eyeceién 17a
ésta-dispuesto del lado opuesto al brazo 152, siendo de nayor
longitud y viniendo a encontrarée la ruedecilla 17a a 1a al-
tura de la parte superior de lg cuba 4.

El eyector estd asi‘constituido por treg eiementos
que giran, independientemente unos de otros; alrededor del
eje 9, fijado por sus extremos a la cadena 1. Cada uno de di-
chos elementoahes mantenido por muelles en la posicidn repre-
sentada en la fig. 3. Ig balanca 14 esta sujeta bor el muelle
18;. el primer brgano de descarga 15 esta sujeto por el muelle
1S enganchado en ung prolongacidén 15¢ del brazo de eyececidn.,
Los muelles 18 y 19 estdn sujetos a espigas solidarias de la
cadena 1. De la mismg manera, el segundo dSrgano de descarga
17 es mantenido en posicién por el muelle 20, sujeto a la otrs
cadena 1 y a la prolongacién 17¢ del brazo de eyeccién 17a,

El conjunto asf formado es mantenido por dichos mue-

~1lles en la posicidn representada en las figs. 2 y 3, posicidn

que es la representads esquemdticamente en 1g Pig. 1, cuando

las cargas se encuentran en la cubierts descendente, entre los

Puestos de descarga.

En las figs. 2 y 5, se ha representado la leva eclip

sable 21, que es fija y que se encuentra el nivel de cada pues-

to de descarga. Se ve en lag fig. 2 que la leva 21 es de cierta
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anchura, de modo gue las ruedecitas 14b, 165 y 18b, situadas
apréciablemente en el mismo plano vertical, se ponen en con-
tacto con ella durante el movimiento de descenso de la cadena.
Ia fig. 3 muestra el perfil de la leva 21, que comprende cier
to nidmero de planos inclinados 4, B, C, D, cuyo papel y fun-
cibn se verdn mis adelante.

Se veré, por fin, que dicha leva fija pueden pivo-
tar alrededor de un éje vertical, representado con una 1linea
continua en las figs. 2 y 3, en posicidn de funcionamiento, y
con una linea discontinua en posicién de no funcionamiento.

Por fin, estdn previsbos unos topes 22 y 23, que per
miten un movimiento de los brazos dentro de limites bien deter
minados y que pueden asimismo permitir una descargs en caso de
rotura de un muelle de retorno.

Refiriéndose a las figuras, se describird ahora el
modo de funcionamiento de un elevador segin la invencidn. Se
han representado en la fig. 1 entre g y g las distintas fases
de carga, tfansporte y descarga por el elevador ae una cuba 4.

Se ve en "a" el puesto de carga, que comprende una
puerta de acceso no representada, por la cual 4 -es conducida
a mano o automdticamente a ocupar una posicidn estable en una
zona de carga 25, de modo gue los brazos 7 del balancin 2, en
tonces en posicidén horizontal, vayan a engéncharse en sus asas
10 y 1la arrastren hacia arriba.

En "b", el brazo arrastrado por el balancin se separa
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de la zona de carga y el balanceo consecutivo a esta opera-
cién puede ser amortiguado con un dispositivo adecuado, por
ejemplo una placa de guia inclinable 24. Se notard, después
del balancin 2, el eyector mévil 3 con el que estd siempre

asociado,

Las fases "o" y "d" muestran el encauzamiento de
las cubas hasta la parte vertical, donde se encuentran los
puestos de descarga. A partir del momento en que las cubas
son suspendidas en lé cublerta vertical descendente (fase
"a"), estédn suspendidas verticalmente con respecto al sje
del balancin 2 y el eyector mévil 3 se encuentra exactamen—
te debajo de la cuba en la posicién representada en la fig.
5. En ese momento, el tope l4a se encuentra aplicado contra
el lado de la cuba e impide su balanceo. EL puesto de des-
cargs "é", constituido por un bastidor de piso, comprende
una rampa de evacuacidén de las cubas recogidas en la zona
de descarga 26. Dicho ﬁuesto buede ser servido por un siste
e cualquiera, como una mesa de rodillos o de bolas, o una
cinta motorizada. Cada uno de ellos comprende, adends, ﬁn
lector de clasificacién no representado, dispuesto en la par

te superior del bastidor de piso, que, gracias-a los contac~-

. tos méviles de clasificacidn 11 y 12, descubre las cubas gue

tienen que ser descargadas en dicho puesto de descarga.
' 8i la indicacién regulada en la cuba no corresponde

2 la del puesto considerado, el balancin supera ese nivel
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sin que tenga comienzo la maniobra de descarga. Si, por el
contrarioc, la indicacidén corresponde a la del puesto c?nsi-
derado, la leva fija 21, correspondiente a cada puestorde des
carga, adopta la posicidn representada en las figs. 2 y 3, la
gue surte el efecto de provocar lé descarga de la cuba como
se ha ilustrado en las figs. 4, 5 y 64 gue muestran la des-
composicidn del movimiento de descarga de una cuba en el pues
to Met,

Durante el movimiento de descemso, las ruedecillas
14v, 16b y 18b se aplican sobre la leva 21 ¥y provocan el pi-
votaje de los brganos 14, 15 y 17 a los cuales estdn asocia-
das.

En la fig. 4, se ve Que la ruedecita 14b es la pri-
mera en abordar el plano A de la leva 21, lo cual surte el
efecto de hacer ﬁivotar la palanca 14 y de desplazar hacia
abajo el tope l4a que mantenia la cuba en posicién vertical.
La ruedecilla 16b aborda entonces inmediatamente la leva y
provoca e} pivotaje del primer brazo de eyeccidén 15a, cuya
ruedecilla 16a se aplica a la parte inferior de la cuba para
separarla hacia el puesto de descarga.

La fig. 5 ilustra esta'segunda fase, durante el
cual el tope l4a se ha eclipsado y el brazo de descarga 15
se ha gplicado contra la cuba. Ls ruedecilla 18b del segundo
brgano de descarga 17 aborda un poco mis tarde los planos A

y B de la leva 21, es decir que el brazo de eyeccién 17a em-
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pieza un movimiento pivotante cuando la cuba 4 se encuentra
ya inclinada por el empuje del brazo de eyeccidn 15g.

La fig. 6 representa la dltima fase de la descarga.
Las ruedecillas 14b y 16b vuelven a su posicién primera roden

do sobre la cara D de la leva. Ia ruedecills 18b se encuentrs

entonces sobre el plano L Y, por consiguiente, el brazo de

eyeccidn 17a se apoya con la ruedecilla 18a sobre la parte su-
berior de la cubs 4, lo que surte un doble efecto:

= Por una parte, el de continuar la accién de liberacidn
empezada por el brazo de eyeccién 15a, que se encuentrs enton
ces en posicidn de repliegue;

- por otra parte, el de enderezar la cuba, ya que su pun
to de apoyo se encuentra en su parte superiocr.

Gracizs a esta doble accidn de empuje, ejercida en
la parte inferior ¥ luego en la parte Superior de la cuba por
el brazo de eyeccidn, éste se encuentrs mantenido en una po-
sicidén apreciablemente vertiocal cualguiera que sea la posi-
cidn del dentro de gravedad de la cubg. Adends, la descompo—
sicidn del movimiento de descarga es tal que la cuba llega s
la zona 26 a una velocidad précticamente nula, lo que es una
importante ventaja por cuanto 1s descarga se efectda con sua
vidad, lo que conviene tanto desde el punto de vista del des
gaste del material como desde el de lm congervacidén de obje-

tos frigiles.

En cuanto las ruedecillas 14b y 16b pasan hacis aba
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jo de la leva 21, los bra;os 14 y 15 son atraidos por los

muelles 18 y 19 y vuelven a su posicién primitiva. En ese
momento, el brazo 4 se encuentra algunos centimetros mds
arriba de la zona de descarga 26 y es mantenido en un plano
apreciablemente vertical gracias al brazo 17a, que sigue
aplicando su fuerza sobre ls parte alta de la cuba hasta
que ésta descansa sobre la plataforma. °

El movimiento de descenso de la cadena continta :
la ruedecilla 18b acaha también por separarse de la leva
después del plano D y el brazo 1l7a es devuelto a su posicién
primitiva por el muelle 20. Entonces, los brazos 7 del balan -
cin se separan, por la parte inferior, de las asas 10 de la
cuba;'el ciclo de descarga ha concluido.

Se ha desérito la invenecidn con referencia a un
ejemplo de realizacidn. Queda entendido que la evacuacidn
de las cubas fuera de la zona de descarga puede hacerse de
un lado o del otro y de una manera cualquiera. Asimismo, tan .
to los brazos de descarga como la leva eclipsable pueden en-
contrarse Gispuestos en posiciones simétricas a las que se
han descrito.

Esta patente de invencidn se corresponde a la de—_
Positada en Francia con el nim 6936475 y tiene la prioridad
de fecha 24 octubre 1969 por acogerse a los beneficios del
articulo 21 del vigente Estatuto sobre la Propiedad Indus-

trial y del articulo 42 del Convenio de la Unién de Paris.
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1) .- Perfeccionamientos introducidos en los eleva-
dores continuos del tipo de rosario de ﬁalancines suscepti-~
bles de ser cargados o descargados automdticamente, sin la
introduccidén de brgano alguno de carga o de descars ga en el
recorrido de las cargas que llevan dichos belancines, median
te un eyector mévil unido a 1s cadena, caracterizados por el
hecho de que el eyector mévil combinado con cada balanein com
prende cierto niumero de brazos claveteados sobre un mismo ég
bol que atraviesa los cubos constituidos por eslabounes de mis
mo nivel del par de cadenas,rpudiendo dichos brazos pivotar
independientemente unos de otros, en cada puesto de descarga,
gracias a una leva eclipsable, para asegurar las operaciones
sucegsivas de descarga.

2).~Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 1),
caracterlzados por el hecho de gue el eyector m6v1l provocs
la liberacién lateral de una cadena suspendida de un balgn-
cin, aplicando sobre los lados de dicha carga un empuje la-
teral wediante cuando menos dos brazos de palanca, que actdan
uno tras'otro en dos puntos distintos de 1a carga, de modo
que ésta es depositada sobre la zona de descarga a una velo-
cidad précticamente nula, ¥ que Queda apreciablemente verti-
cal durante su movimiento de liberacidn lateral,

3) .- Perfeccionamientos segin la reivindicscidn 2),

caracterizados por el hecho de que el eyector mévil comprende
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una ‘primera palanca provista, en su extremo, de un tope des
tinado a sujetar la carga para evitar su balanceo, estando
combinada dicha palanca con un brazo de mando cuyo exbtremo

se encuentra después del eyector, de modo que, a la llegada

. sobre la leva eclipsable gque manda la descargs en el puesto

congiderado, dicho brazo de mando es el primer brgano del
eyector mévil que actla para separar el tope contra el ba-
lanceo del lado de la carga.

4) .- Perfeccionzsmientos seglin la reivindicacidn 2),
caracterizados por el hecho de que el éyector mévil compren
de también, por una parte, un primer brazo de eyeccidén manda
do el primero por la leva aclipsable - cuyo exbtremo va a apli
carse sobre el lado de la carga, y a la base de ésta para ini
ciar el movimiento de separacién'lateral -~ ¥, por otra parte,
un segundo brazo de eyeccidén, mandado por la leva despuds del
primero, cuyo extremo va a aplicarse sobre el lado de la car—
ga y a la parte superior de la misma para enderezarla nueva-
mente y concluir el movimiento de separacién iniciado por el
primer brazo de eyeccidn.

5)«~ Perfecclonamientos segin la reivindicacién 4),

caracterizados por el hecho de gue el mando sucesivo del mo-

vimiento de los dos brazos de eyeccién del eyector mévil que-

da asegurado por los dos brazos de mando de eyeccidn que les
estan combinados y que son de distintas longitudes para poner

se en contacto sucesivamente con la leva eclipsable.



320 : 6).~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1),
caracterizados por el hecho de gue la leva eclipsable que man
da la descarga en el puesto considerado tiene un perfil bien
definido, constituido por planos sucesivos de distinta incli
nacidén, previstos para provocar el movimiento de los distin-

325 tos brazos del eyector mévil en una direceidn y seglin una de-
terminada intensidad, para gue las fases de descarga se efsc-
tlen progresivaments eh el momento desesdo.

7).~ Perfsceionamientos segin las reivindicaciones
3), 4) y 5), caracterizados poi el hecho de gue unos muelles

330 de retorno unidés a la cadena sujetan la palanca y los brazos
de eyeccidn en una posicidn de equilibrio en la cual la carga
es sujetada por el tope de eyector mévil en una posicidn apre
ciablemente vertiecal, en las secciones verticales descendentes
del elevador.

335 8) .~ "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS ELEVA~
DORES CONTIWUOS DE CARGA Y DE DESCARGA AUTOMATICASM

Esta memoria consta de 16 hojas foliadas ¥ mecano-

grafiadas por un solo lado de sus carag.

Madrid, 20 de octub?fz;e\l.970
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