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MEMORIA DESCRIPTIVA

La invencidén se refiere a un dispositivo agitador para su
uso en silos o recipientes, comprendiendo dicho dispositivo un
drbol rotatorio dotado de uno o m4s brazos de paleta que se ex

tienden en sentido substancialmente horizontale = = = = = = —

Una finalidad de la presente invencidn es proporcionar un
brazo de paleta perfeccionado que sea eficaz sobre wna parte
mayor del 4rea seccional del silo, siendo ajustable la longi-

tud del brazo de paleta segin la resistencia del material den—

tro del 8110 = = = = = - - - - - - ~

La invencién consiste en un dispositivo para su uso en si
los o recipientes de material a granel que comprende un 4rbol
rotatorio dotado de uno o mds brazos de paleta que se extien-
den en sentido substancialmente horizontal,'estando_moﬁtado ri
votantemente cada brazo de paleta en un soporte que esti monta
do en el 4rbol y gira con &1 y comprendiendo una pluralidad de
secciones rigidas de brazo, unidas pivotantemente extremo a ex
tremo, estando horizontales las secciones de brazo, siendo pi-
votantes en el plano substancialmente horizontal de rotacidén
del brazo de paleta y esfando forzadas todas en una posicién
en que quedan alineadas y substancialmente radiales con respec
to al 4rbol, siendo tal la disposicién que con una resistencia

creciente del material en el silo las secciones individuales
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de brazo se hacen girar hacia atrds, en orden, para efectuar un

acortamiento sucesivo de la longitud efectiva del brazo de pale

Se pfefiere hacer que el momento de giro generado por los
medios de accionamiento, que pueden ser un dispositivo hidrduli
Cc0o, Sea mayor sobre las secciones-exteriores de brazo que sobre
las secciones que se hallen mds préximas al £rbol de modo que

el brazo de paleta gire primero alrededor de la articulacién in

‘terior hasta que la seccién interior de brazo quede detenida

por un tope, luego alrededor de la préxima articulacién y asf
sucesivamente hasta que el brazo dé paleta se encuentre doblado
hacia atrds en todas las articulaciones. El soporte mismo prefe
rentemente forma el tope para las'secciones de brazo y preferen
temente tiene una forma bdsica poligonal con lados de una longi
tud correspondiente a la longitud de las seéciones de brazo de
modo que el brazo de palefta se dobla alrededor del soporte con
las secciones de brazo tendidas en los lados del mismo. Median-—
te esta disposicién se proporcionan medios de paleta gue en po—
sicidén replegada tienen un didmetro inferior en comparacidn con
el didmetro del silo. Este hecho es de suma importancia en cuan
to a la fuerza requerida ¥y con respecto a los costes de cons—
truceién del equipo. Ademds, dicha disposicién proporciona un
brazo de paleta qﬁe puede sacarse mds fdcilmente de una masa
compactada en el silo que el brazo de paleta conocido en la téc

nica anterior. = = = = = = = = - e e me s me et e me e e m w ae  me

El momento de giro desigual sobre las secciones imdividua—

les de brazo puede obtenerse haciendo que un alambre o cadena
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tensora se extienda desde los medios de accionamiento sobre el
soporte hasta la seccidn exterior de brazo ¥y guiando dicho alam
bre o cadens a2 una distancia de los ejes de las articulaciones,
siehdo preferentemente la distancia hasta el alambre o cadena
desde los ejes mds préximos al 4rbol inferior que la distancisa

hasta la cadena o alambre desde los ejes que se encuentran més

lejos del drbole = = = = = = = = m & C e f e - oo

De acuerdo con la invencidén es posible ademds regular el
giro hacia fuera del brazo de paleta de tal manera gue se per-—
mite que el brazo alcance las partes de pared exbteriores de un
silo no circular sin ser forzado por los medios de accionamien
to en contacto con aguellas partes de pared del silo que estdn

mds préximos al eje del 5ilos = = = = ~ = = = = = =~ = -

Se describird mis detalladamente la invencién con referen

cia a los planos anexos que ilustran realizaciones preferidas

de la invencidn., = = = = = = = = m— - m o L Ll e oo

La figura 1 es una vista en seccién esquemdtica y verti-

cal a través de un silo dotado de un dispositivo segin la in-—

vencidn; = = = = - « e i

La figura 2 es una vista en seccidn horizontal a través

del silo de la figura 1; §J = = = = = = ¢ = o o o o o e e = =

la figura 3 ilustra esquemdticamente y 2 mayor escala una
disposicidn para limitar la longitud a gue se puede acortar el

alambre o la cadena para hacer girar hacia fuera el brazo de

paleta, = =« = = = = m - - - e m - - - -

En las figuras 1 y 2 el silo es referenciado en 1. En el
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fondo del silo se proporcionan aberturag 2 para descargar el ma
terial o la masa (que, por ejemplo, puede consistir en serrin,
virutas de corte, corteza de 4rbol, etec) ya sea a través de wn
canal ya sea por medio de una barrens transportadora, dispositi
vo de esclusa o similar. A través del fondo del silo se extien—
de un 4rbol 3 de paleta que lleva dentro del silo un soporte 4
sobre el cual se monta pivotantemente un brazo 5 de paleta que
se extiende en sentido substancialmente horizontal. Este brazo

de paleta congiste en ﬁres secciones 6, 7 y 8 de brazo, gque es-

tdn acopladas entre s{ pivotantemente Por medio de articulacio-

nes 9 y 10, El acoplamiento abisagrado con el soporte 4 es refe

renciado en 1le = = = = - ;o - v - e e o T -

5i el material a descargar del silo es de una consistencia
tal que tienda a adherirse a las Paredes, puede extenderse el
érbol 3 de paleta para formar un 4£rbol 12 dotado de una plurali
dad de brazos 5% de paleta similares dlstrlbuldos sobre la lon~

gitud del 4rbol 12 y llevados por los soportes 41, -« = = = = =

Las secciones 6, 7 y 8 de brazo son forzadas por medios de
accionamiento dlspuestos dentro del soporte 4 a través de un
alambre o cadena 13; (no llustrado en las figuras 1 y 2). Estos
medios de accionamiento pueden consistir, por ejemplo, en un ci
lindro de presién hidrdulica o un torniquete hidrdulico, siendo
suministrada la presién hidrdulica a través del 4rbol 3 (o 12)
0 generada por una Bomba hidrdulica prevista dentro del soporte
4 (y dentro de los soportes 4% si se desea). Los medios de ac~
cionamiento tienden a tensar la cadena 13 en el sentido de la
flecha 14. La cadena 13 esté acoplada a la seccl6n exterlor 8

de brazo y es guiada a una distancia de los ejes 9, 10, 11 de
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las articulaciones de tal manera que la fuerza tensors, de la

cadena proporciona un momento que intenta enderezar el brazo 5
de paleta, La cadena tensora se éxtiende a una distancia infe-
rior desde el eje de la articulacidn 11 que desde el eje de la
articulacidn 9 y la distancia desde el eje de la articulacién
9 es a su vez inferior que la distancia desde el eje de la ar-
ticulacién 10. Cuando el brazo 5 de paleta encuentra una resis
tencia de la masa en el silo, o si se reduce la fuerza tensora
de la cadena 13, el brazo de paleta serd doblado hacia atris
primero alrededor de la articulacién 11 hasta la posicién ilus
trada en 15, en cuya posicién queda reducida la longitud efec—
tiva del brazo de- paleta y por tanto el brazo encontrard menos
resistencia del material en el silo. No obstante, si la resis—
tencia aumentara o la fuerza tensora de la cadens 13 fuera re-
ducida mds, sélo las secciones 7 y 8 de brazo del brazo de pa~
leta serdn dobladas mds hacia atrds, apoy4dndose ahora la sec-
cién 6 de brazo contra un tope del soporte 4. La seccidn 8 de
brazo puede girarse mds hacia atrds de tal maners que las tres
secciones articuladas 6, 7Ty 8 de brazo se apoyardn en el so-
porte 4 sobre tres lados sin barrer a través dé una parte subs
tancial del material en el silo. Las posiciones del brazo 5 de
paleta en que el brazo estd doblado hacia atrds alrededor de

las articulaciones 9 ¥ 10 son evidentes en la figura 2, = - - -

De la figura 3 ahora se desprende como puede regularse el
brazo de paleta para seguir las paredes exteriores de un silo
no ecircular sin ser forzads por los medios de accionamiento en
contacto con aquellas partes de pared del silo que estdn mds

préximas al eje de rotacidn., Ia figura ilustra los ¥ltimos esla
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bones de la cadena tensora 13 ¥ medios de accionamiento en for
me de un cilindro hidrdulico 16 dotado de vdstago de pistén 17
¥y una cabeza 18 que forma un acoplamiento con la cadena 13. Un
pivote 19 se extiende de la cabeza 18, Este pivote est{ adapta
do para cooperar con una superficie 20 de leva estacionaria pa
ra limitar la longitud a que se puede tensar la cadena y para
dejar la cadena floja. La superficie de leva ilustrada va des-—
tinada a un silo octagonal y limita el acortamiento de la cade
na de manera gue la cadena no tenderd a enderezar el brazo 5
de paleta a una posicién en que el extremo exterior“del brazo

entrarfa en contacto con la pared del £iloe — — — — = — — — -

N 0 T A

Se declaran de novedad y propiedad para Espafla, sus terri

torios y plazas de soberanfa, las siguientes: = = = =« = ~ - -

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en los dispositivos de agitacién
para'silos,_y més particuiarmente en los dispositivos para su
uso en silos o recipientes de material = éranel, caracteriza~
dos porque el dispositivo comprende‘un grbol rotatorio dotado
de uno o méds brazos de paleta que se extienden en sentido subs
tancialmente horizontal, estando montado pivotantemente cada

brazo de paleta en un soporte que estd montado en el Zrbol ¥y

ira con €1 y comprendiendo una pluralidad de secciones rigi-
das de brazo montadas pivotantemente extremo a extremo, estan~
do horizontales las secciones de brazo, siendo pivotantes en

el plano substancialmente horizontal de rotacidn del brazo de
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paleta y estando forzadas todas en una posicidén en que quedan

. alineadas y substancialmente radisles con respecto al 4rbol,

siendo tal 1la disposicién que con una resistencia creciente
del material en el silo las Secciones individuales de brazo se
hacen girar hacia atrds, en orden, para efectuar un acortamien

to sucesivo de 1la longitud efectiva del brazo de paleta, = -~ ~

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, caracte
rizados porque el momento de giro a partir de los medios de ac
clonamiento es mayor sobre las Secciones exteriores de brazo

que sobre las secciones més préximas -al €rbols = = = = = o~ =

3= Perfeccionamientos” segén la reivindicacién 1 o 2, ca-
racterizados porque cada soporte de brazo de palets proporecio-

na asimismo el ‘tope para las secciones de brazo. - - ——— ..

4.~ Perfeccionamientos segén la reivindicacién 3, éaracﬁg
rizados porque la superficie exterior de cada soporte tiene
forma de un polfgono, siendo la longitud de cada lado del polf

gono substancialmente igual a la longitud de cada seccidn de

DroZoe = = = = = - .- o - e e e e e e e e oee e e

9= Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivindica
ciones anteriores, caracterizados porque los medios de acciona
miento est4n proporcionados en el soporte y una cadena o alam-

bp;7conecta 1los medios de accionamiento a la seccidn exterior

/ 6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5, caracte

/ rizados porque los medios de accionamiento son un dispositivo




Te= Perfeccionamientos segfn la reivindicaci&n 5 d 6, ca-
racterizados porque la cadena o alambre pasa desde los medios
de accionamiento hasta la seccidn exterior del braéo dé paleta
a una distancia desde'los ejes de las articulaciones de pivota

5e miento, siendo la distancis desde cada articulacién al alambre
o cadena Inferior en las articulaciones m4s préximas al.drbol

que en las articulaciones mfs lejanas del Zrbole — = = = = — —

8.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivindica
ciones anteriores, caracterizados porque la longitud a que se
104 puede acoriar el alamhre o cadena por los medios de accionamien

to queda limitada DOr uUn t0pes = = = = m = = = — — - e o o o o

9= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 8, caracte
rizados porque la posicién del tope es controlada por una su~ -

perficie de leva estacionarice = = = e @ = = « = o - - . - - o

15. 10,~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS DE AGITACION

PARASILOS". --mvnr—wumnwc—m——-mﬂ———uu-.---

Todo ello conforme se describe y reivindica en la presente
memoria que consta de nueve hojas, foliadas ¥y mecanografiadas

por una sola de sus caras, y de una 14mina de dibujos que la

20, ilustra.

BARCELONA, -5 OCT, 1970 |
_ F. A M CURELL SUROL_

maf/mim,
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