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La presente invencidén se refiere a una mdquina selec-—
cionadora de objetos sensiblemente esféricos por peso, del
tipo de las que son alimentadas simultdneamente por una
pluralidad & objetos, obtienen el peso de dichos objetos,
los seleccionan por pesos y los descargan en compartimien-
tos separados.,

Mds particularmente, esta mdquina, es especialmente
utilizable para realizar la primera operacidn en una ins-
talacidén continua, automdtica o semiautomdtica, de envasa-
do de naranjas u objetos similares.

Son ya conocidos diferentes aparatos y mdquinas para
clasificar objetos por peso (huevos, frutas, etc.) pero
en todos ellos los objetos son total o parcialmente trans-
portados por partes méviles del aparato o de la mdquina.
Ello da lugar, por la propia naturaleza intrinseca de las
partes méviles, a frecuentes averias que interrumpen légi-
camente la totalidad del proceso de envasado.

La mdquina objeto de la presente solicitud, exclusiva-
mente aplicable a objetos sensiblemente esféricos, aprove-
cha la capacidad de rodar inherente a dichos objetos y eli-
mina numerosas partes méviles que podrian dar lugar a
averias, con lo que éstas quedan prdcticamente eliminadas
por completo.

En su esencia, la mdguina de que se trata se carac-
teriza porque los objetos alimentados simultdneamente re-
corren sendos canales longitudinales descendentes, de tra-

yectorias paralelas e iguales, que partiendo del punto de
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alimentacidn, pasan por un dispositivo de detencidn simul-
tdnea de todos los objetos alimentados simultdneamente y
por un dispositivo pesador, en si conocido,que los pesa
individualmente al mismo ‘tiempo, llegando los objetos has-
ta un dispositivo selector que recibe informacidn del peso
de cada objeto, transforma esta informacidn en impulsos por
medio de un drgano intermedio y hace llegar estos impul-
sos hasta respectivos elementos de detencidn, uno por ca-
nal longitudinal, pertenecientes a sendas series de elemen-
tos de detencidn dispuestas a lo largo de los correspondien-~
tes tramos finales de los canales longitudinales descenden-
tes, de manera que, en situacidn normal, dichos elementos
de detencidén son empujados por los objetos y permiten el
paso libre de estos dltimos, en tanto que cuando uno de
ellos estd activado a causa de un correspondiente impulso
recibido del citado drgano intermedio, queda en posicidn

de detencidn e impide el paso del respectivo objeto, sien-
do activado uno u otro de dichos elementos de detenciédn

de una serie de ellos segin el pesodel objéto que circula
por cada uno de los canales longitudinales, con lo que se
consigue ya una seleccidn de los objetos por peso, selec-
cién é€sta que se completa al caer simultdneamente todos

los objetos ya seleccionados por peso en sendos canales
transversales, en nimero igual al de categorias de pesos,
situados por debajo de los canales longitudinales precisa-
mente en correspondencia con la disposicidén de los mencio-

nados elementos de detencidn, cada serie de los cuales cons-
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ta asimismo de tantos elementos como categorias de pesos.

Otras caracteristicas y ventajas de la mdquina selec-
cionadora de objetos sensiblemente esféricos por peso ob-
jeto de la presente invencidn se desprenderdn de la des-—
cripeidn que a continuacidén se hace con relacidén a los di-
bujos adjuntos, que ilustran, a titulo de ejemplo no limi-
tativo, una forma de realizacidn de la, misma.

La Fig. T muestra un diagrama esquemdtico de la md-—
quinas

la Fig. 2 es una vista en alzado lateral del conjunto
de la mdquina;

la Fig. 3 ilustra una vista en seccidn transversal del
sistema de descarga de los objetos en los compartimientos

separados; y

la Fig. 4 muestra una vista en detalle, a escala amplia-~

da de un elemento de detencidn.

En los dibujos puede verse que los objetos sensible-
mente esféricos 1 recorren sendos canales longitudinales 2,
de trayectorias paralelas e iguales, que parten de una zona
de alimentacidén 3, pasan por un dispositivo 4 de detencidn
simultdnea de todos los objetos 1 alimentados simultdnea-
mente, por un dispositivo pesador 5, en si cénocido, gober~
nado por un equipo de control esquemdticamente representa-
do en 19, y llegan a un dispositivo selector 6 en donde son
seleccionados por pesos.,

El citado dispositivo de detencidn simultdnea 4 de

todos los objetos 1 alimentados simultdneamente estd cons-
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tituido por sendos pares de varillas 7 y 8, cada una de las
cuales toma alternadamente posiciones de detencidén 7, 8 y
de liberacidn 7', 8', respectivamente, determinando cada
par en conjunto dos posiciones consecutivas y predetermina-
das de detencidn del respectivo objeto 1, el cual, después
de haber rebasado la segunda de dichas posiciones de deten-
cidén, pasa por el dispositivo pesador 5, materializado en
la Fig. 2 en la plataforma 9, y sigue su recorrido hasta

el dispositivo selector 6.

Dicho dispositivo selector 6, recibe informacién del
peso de cada objeto 1, transforma esta informacidn en im-
pulsos por medio de un drgano intermedio, no representado,
y hace llegar estos impulsos hasta respectivos elementos
de detencidén 10, uno por canal bngitudinal 2, pertenecien-
tes a sendas series de elementos de detencidn 10 dispuestas
a lo largo de los correspondientes tramos finales de los
canales longitudinales descendentes 2.

En situacidén normal, dichos elementos de detencidn 10
son empujados por los objetos 1 y permiten el paso libre de
estoé dltimos al adoptar las posiciones 10' de liberacién,
en tanto que cuando uno de ellos estd activado a causa de
un correspondiente impulso recibido del citado drgano in-
termedio, queda en posicién de detencidén e impide el paso
del respectivo objeto 1.

Segin el peso del objeto que circula por cada uno de
los canales longitudinales 2 se activa uno u otro de dichos

elementos de detencidén 10 de una serie de ellos, con lo que
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se consigue ya una seleccidn de los objetos 1 por peso,
seleccién ésta que se completa al caer simultdneamente to-
dos los objetos 1, ya seleccionados por peso, en sendos ca-
nales transversales 11, en nimero igual al de categorias

de pesos, situados por debajo de los canales longitudina-—
les 2 precisamente en correspondencia con la disposicidn

de los mencionados elementos de detencidn 10, cada serie

de los cuales consta asimismo de tantos elementos como ca-
tegorias de pesos.

El citado drgano intermedio puede ser un cilindro neu-
mgtico o hidrdulico, provisto de una correspondiente vdlvu-
la distribuidora y adaptado para tmnsformar en respectivos
impulsos neumdticos o hidrdulicos las informaciones reci-
bidas del dispositivo pesador, o bien puede ser un dispo-
sitivo mecdnico adaptado para transformar en desplazamien-
tos mecdnicos las informaciones recibidas del dispositivo
pesador, pero es preferida una forma de realizacidn en la
que el citado drgano intermedio es un circuito electrdnico
estdtico, que transforma las informaciones recibidas del
dispositivo pesador en impulsos eléctricos.

Dichos impulsos eléctricos activan correspondientes
electroimanes 12, que inmovilizan a los respectivos ele-
mentos de detencidén 10 y los sitdan en posicidn de detencidn,
tal y como puede apreciarse en la Fig. 4.

El citado tramo final de los canales longitudinales 2
(PFig. 3) estd constituido por dos barras planas laterales 13

y 14 dispuestas paralelas, de las que la barra 13 permanece
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constantemente inmdévil, en tanto que la barra 14 se separa
de la primera mediante giro de su varilla de soporte 15 al-
rededor de un eje 16, por desplazamiento hasta la posicidn
I7' de una barra transversal 17 que lleva articuladamente
fijados los extremos 18 de las distintas varillas 15. Cuan-
do todos los objetos estdn ya seleccionados por peso y
detenidos por los respectivos elementos de detencidn 10,
tiene lugar el citado desplazamiento de la barra transver-
sal 17 hasta la posicidén 17', adoptando las varillas 15

las respectivas posiciones 15', y cayendo los objetos 1

ya clasificados por peso en los correspondiente canales
transversales 11, después de lo cual la barra 14 vuelve a
su posicidén inicial de sustentacidén del préximo objeto 1
que deba clasificarse, al retornar la barra 17 a su posi-
cidn inicial.

Los objetos 1 que por su peso no activen ninguno de
los elementos de detencidn 10 dela correspondiente serie del
canal longitudinal descendente 2 por el que transitan, scn
detenidos por el tope fijo 20 y caen por gravedad en el
canai transversal 21.

NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de ponerlo en practica, se hace cons-—
tar que todo cuanto no altere, cambie o modifique su prin-
cipio fundamental, puede quedar sometido a variaciones de
detalle, siendo lo esencial y por lo que se solicita Paten-

te de Invencidn, por veinte afios, lo que queda resumido en
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las siguientes reivindicaciones:

12,- Mdquina seleccionadora de objetos sensiblemente
esféricos por peso, del tipo de las que son alimentadas si-
multdneamente por una pluralidad de objetos, obtienen el
peso de dichos objetos, los seleccionan por pesos y los
descargan en compartimientos separados, caracterizada porque
los objetos alimentados simultdneamente recorren sendos ca-
nales longitudinales descendentes, de trayectorias parale-—
las e iguales, que partiendo del punto de alimentacidn, pa-
san por un dispositivo de detencidn simultdnea de todos los
objetos alimentados simultdneamente y por un dispositivo
pesador, en si conocido, que los pesa individualmente al
mismo tiempo, llegando los objetos hasta un dispositivo
selector que recibe informacidén del peso de cada objeto,
transforma esta informacidén en impulsos por medio de un
drgano intermedio y hace llegar estos impulsos hasta res-
pectivos elementos de detencidn, uno por canal longitudi-
nal, pertenecientesa sendas series de elementos de deten-
cién dispuestas a lo largo de los correspondientes tramos
finales de los canales longitudinales descendentes, de ma-
nera que, en situacidén normal, dichos elementos de deten-
cidn son empujados por los objetos y permiten el paso libre
de estos Ultimos, en tanto que cuando uno de ellos estd
activado a causa de un correspondiente impulsoc recibi-
do del citado 6rggno intermedio, queda en posicidn de deten~
cién e impide el paso del respectivo objeto, siendo acti-

vado uno u otro de dichos elementos de detencidn de una



serie de ellos segin el peso del objeto que circula por
cada uno de los canales longitudinales, con lo que se
consigue ya una seleccion de los objetos por peso, selec-—
cidn ésta que se completa al caer simultdneamente todos los
objetos ya seleccionados por peso en sendos canales trans—
versales, en numero igual al de categorias de pesos, si-
tuados por debajo de los canales longitudinales precisamen-
te en correspondencia con la disposicidn de los menciona-—
dos elementos de detencidn, cada serie de los cuales cons-
ta asimismo de tantos elementos como categorias de pesos.

2%,- Maquina seleccionadora segin la reivindicacidn 18,
caracterizada porque el citado dispositivo de detencidn
simultdnea de todos los objetos alimentados simultdneamente
estd constituido por sendos pares de varillas, cada una de
las cuales toma alternadamente posiciones de detencidn y de
liberacion, determinando cada par en conjunto dos posicio-
nes consecutivas y predeterminadas de detencidn del res-
pectivo objeto, el cual, después de haber rebasado la se-
gunda de dichas posiciones de detencidn, pasa por el dispo-
sitivo pesador y sigue su recorrido hasta el dispositivo
selector.

3%,~ Mdquina seleccionadora segin la reivindicacidn 18,
caracterizada porque el citado drgano intermedio es un
circuito electrdnico estdtico, que transforma las informa-
ciones recibidas del dispositivo pesador en impulsos eléc-—
tricos.

4%,- Mdquina seleccionadora segin la reivindicacidn 18,
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caracterizada porque el citado 6rgano intermedio es un ci-
lindro neumdtico, provisto de una correspondiente vialvula
distribuidora y adaptado para transformar en impulsos neu-
médticos las informaciones recibidas del dispositivo pesador.

52.- Mdquina seleccionadora segin la reivindicacidn 18,
caracterizada porque el citado drgano intermedio es un ci-
lindro hidrdulico, provisto de una correspondiente vdlvula
distribuidora y adaptado para transformar en impulsos hi-
drdulicos las informaciones recibidas del dispositivo pesa-
dor.

62.- Mdquina seleccionadora segin la reivindicacion 12,
caracterizada porque el citado drgano intermedio es un dis-
positivo mecdnico adaptado pars transformar en desplaza-
mientos mecdnicos las informaciones recibidas del disposi-
tivo pesador.

7%,- Médquina seleccionadora segin la reivindicacidn 3%,
caracterizada porque los citados impulsos eléctricos activan
correspondientes electroimanes que immovilizan a los respec-
tivos elementos de detencidn y los sitidan en posicidn de
detencidn.

82,- Mdquina seleccionadora segin la reivindicacidn 12,
caracterizada porque el citado tramo final de los canales
longitudinales estd constituido por dos barras planas late-
rales dispuestas paralelas, de las que una de ellas perma-
nece constantemente inmévil, en tanto que la otra se sepa~
ra de la primera cuando todos los objetos estdn ya selec-

cionados por peso y detenidos por los respectivos elementos

- 10 -



de detencidn, por lo que dichos objetos caen ya clasifica-
dos en los correspondientes canales transversales, depués
de lo cual dicha segunda barra vuelve a su posicidn inicial
de sustentacion del préximo objeto que deba clasificarse.
92,~ MAQUINA SELECCIONADORA DE OBJETOS SENSIBLEMENTE
ESFERICOS POR PESO,
tal y como queda descrito y reivindicado en la presente
memoria que consta de once hojas mecanografiadas por una
sola cara y de tres ldaminas de dibujos.
BARCELONA, 21 de Septiembre de 1970.
MATEO GRAU E HIJOS, S.A.
FEDERICO MARTINEZ SOLER, y

JACINTO SALVADO GOMEZ
P.P.

J. GOMEZ-ACEBO Y MODET

gt Fdo.: E. Ferregilefa Colén
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