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El invento se re fie re  a mejoras en la  fabricación 
de soportes de señales almacenadas, oaya superficie presenta 
deformaciones correspondientes a l  transcurso cronológico de 
la s  señales o a la  magnitud de señal, y ouyo soporte puede 
tantearse con ana cabeza tanteadora, que contiene un conver 
tid o r mecánicó-eláctrico, sobre cayo órgano tanteador, duran 
te e l movimiento rela tivo  entre la  superficie del soporte y 
la  oábeza tanteadora se ejerce ana fuerza de presión.

En la  u tilización  de soportes de reg istro  oonooidcjs 
para la  reproducción de señales, que están almacenadas como 
deformaciones, respectivamente elementos de estructura de le 
superficie de un soporte corporal, por ejemplo, en un sarco 
como escritura de profundidades o la te ra l , la  masa de la  par 
te  unida con la  punta tanteadora de un modo prácticamente 
rígido a la s  oscilaciones, del tanteador, a l  aplicarse 
fuerza de retrooánducción lo  menor posible, pero suficiente­
mente e lástica , se dimensiona tan pequeña que la  resonanoia 
propia de esta parte móvil oon la  elasticidad de la  pared 
del surco está  situada por enoima del alcance de frecuencia 
da señal aprovechado# Ordinariamente se encuentra, un mue­
l l e ,  determinante de la  fuerza de recuperación, respectiva­
mente de su valor reoíprooo, de la  elasticidad o compílanos, 
inmediatamente entre la  parte unida con la  punta del tantea­
dor, en esencia de un modo rígido a la s  oscilaciones, es de­
c ir  en general entre e l  punzón tanteador con su cuerpo de en 
marcamiento, y e l  convertidor mecánico—eléctrico , por ejem­
plo, un c r is ta l  piezo-elóctrico.

Según principios conocidos y aplicados ilimitadamec
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te  a* procura que a l f i j a r  medidas de surcos usuales y radios 
de redondeo de la  punta tanteadora permanezca pequeña la  re­
ducción de la  amplitud de desviación, resultante de las varig 
oiones de forma elásticas y permanentes del material soporta­
dor, frente a la  amplitud de escritura espacial existente.
En otro caso resu lta ría  una disminución del nivel de señales 
y distorsiones de la  reproducción.

Estas relaciones conducen a l conocimiento de que _ 
la s  variaciones de forma e lásticas y permanentes, que sufre 
e l  material portador bajo la  presión de la  punta tanteadora, 
imponen un lím ite de frecuencia superior a la  recepción mecá­
nica de escrituras espaoiales de surcos, deducible de las  di­
mensiones de las  superficies cooperantes de la  punta tantea­
dora y del soporte, de las  propiedades de resistencia del ma­
te r ia l  soportador y de la  velocidad re la tiva  entre tanteador 
y superficie de surco, así como de la  fuerza de presión, que 
pesa sobre la  punta del tanteador, cuyo lím ite de frecuencia 
superior para los valores usuales de la  táonica de reproduc­
ción de discos acústicos, con referencia a los suroos situa­
dos interiormente, no está situada demasiado lejos por encime 
del alcance de frecuencia de señales a reproducir.

La publicación "Factors Affecting the Stylus/Groovi 
Relatiomship in  Phonograph Playbaok Systems" de G.R. Bastíanos 
en e l Journal of the Audio Englneering Society, Ootubre de _ 
1967, Volumen 15, nS 4, páginas 389 a 399, contiene una dota 
liada exposición de la  teo ría  de estas relaciones y deduce di 
e llo  para los tipos de discos acústicos, usuales a l presente, 
valores de las  frecuencias lim ítrofes que no pueden se r sobrí
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pasadas. Loa resultados de mediciones confirman los conoci­
mientos obtenidos de la  teoriao Como escapada -  casi obvia, 
pero que no conduce más le jos — para la  reducción de la  ac 
oión perturbadora de la  elasticidad de m aterial, se indioa 
en ello  la  u tilización  de material de soporte con mayor módu 
lo de elasticidad, es decir material más duró. El autor, sin 
embargo, ya reoonooe que en ta l  m aterial-las presiones de su 
perfic ie , a causa de la  superficie reducida de aplicación 
(por ejemplo, en e l caso de níquel como soporte) produce va­
riaciones permanentes de forma, de modo que existe la  conse­
cuencia de un rápido desgaste. Para aumentar la  anchura de 
banda de frecuencia aprovechable, especialmente respecto a su 
extensión hacia frecuencias más a lta s , resu lta  según esta  pu 
blicación, solamente e l empleo de una fuerza de aplicación 
mucho menor del punzón tanteador, lo que, sin embargo, sólo 
sería  posible en e l caso de simultánea reducción esencial de 
la  masa movida. Además, según esto constitu iría  un importan 
te  problema e l enoontrar un material de soporte, que sea muy 
duro y presente un elevado lím ite de flu jo  para mantener por 
ello  muy pequeña la  deformación de las paredes de los surcos 
y conservarla dentro del aloance e lástico .

Esta perspectiva, a l l í  indioada, haoia posibilida­
des de desarrollo, se basa totalmente en e l supuesto de que 
los defectos observados del tanteo mecánico, que en umt fre ­
cuencia de lím ite no conducen muy lejos por encima del l ím it) 
de frecuenoia aprovechado a l presente, conducen a un lugar 
cero del valor de señales tomado y que sólo pueden reduoirse 
manteniendo pequeña la  "perturbación", es decir la  variación
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de formas del material soportador. Está claro que este ea 
un camine con pocaa perspectivas, que además sólo puede traer 
consigo muy pequeñas mejoras graduales, s i  se las mide reapeo 
to a l gasto. Laa comprobaciones de esta publicación típ ica  
para la  opinión generalmente reoonocida de laa teorías del _ 
mundo tácnlco, no significan otra cosa que e l hecho de que st 
le ha impuesto un lím ite superior de frecuencia a l tanteo me- 
oánico que -  condicionado por la  inevitable elasticidad del 
material de soporte -  sólo puede desplazarse, pero no puede 
vencerse.

E l invento se basa en la  idea de que desviándose d< 
la s  opiniones convencionales del mundo táonico, puede re a li­
zarse un ancho alcance de frecuencia coherente del tanteo me­
cánico también por encima del lugar cero, condicionado por _ 
variaciones de forma e lásticas del soporte, del valor de las 
señales manifestadas a la  salida del convertidor. El objeto 
del invento es la  indicación de los medios adecuados para el]¡o

Con un soporte de señales almacenadas, cuya super­
f ic ie  presenta deformaciones correspondientes a l transourso 
cronológico de las señales o a la  magnitud de señal, y que _ 
puede tantearse con una cabeza tanteadora, que contiene un _ 
convertidor mecánico-eléctrico, sobre cuyo órgano tanteador, 
durante e l movimiento relativo  entre la  superficie del sopor 
te  y la  cabeza tanteadora, se ejerce una fuerza de presión, 
este problema se resuelve porque, según e l invento, con e l _ 
f in  de u ti l iz a r  un órgano tanteador con superficie de contao- 
to  casi de posioión ríg ida, con e l  soporte se elige e l mate­
r i a l  y la  dimensión de las deformaciones introducidas en la
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superficie del soporte de t a l  modo, que la  variación de for 
ma e lástica , oeasinada durante e l  tanteo, de las  deformacio­
nes que contienen las  seHalea almacenadas o magnitudes de s< 
Hal, de la  superficie del soporte, es esencialmente mayor _ 
que la  correspondiente desviación de la  superficie de contac 
to  del órgano tanteador, que reside en la  compresión de estas 
deformaciones.

Por medio del Invento se alcanza un tanteo eficas 
también en e l caso de frecuencias por encima del lugar cero, 
condicionado en los tanteadores convencionales por las  varia­
ciones elástioas de forma del material soportador. Este _ 
hecho, oonfirmado entre tanto por ensayos, probablemente put 
de explicarse del modo siguiente:

En los tanteadores hasta ahora usuales, la  punta 
del tanteador en e l lugar cero mencionado y por encima del 
mismo ya no efectúa ningún movimiento aprovechado, respecti 
vamente que esté en relación univoca con las  deformaciones, 
porque e l  material soportador es demasiado blando para e jer­
cer la  fuerza de presión sobre la  punta, suficiente para la  
aceleración de la s  masas. Como los tantedorea usuales emita): 
un valor de salida solamente para amplitudes de movimiento 
de valor esencial, no es posible con ellos un tanteo a la  fije 
ouencia de lim ite mencionada, n i por encima de la  misma.

Sin embargo, también en esta zona no aprovechable 
con la  usual técnica de tanteo, todavía existe una determina 
da influencia de la  pared del surco sobre la  junta del tan­
teador, aún cuando no se consigue ninguna amplitud esencial 
de movimiento. Esta es la  fuerza de presión unívocamente _
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coherente oon las  deformaciones de la  superficie.
Esta fuerza de presión, ejercida por las deformacic 

nez, respectivamente elementos de estructura de la  superficie 
del soporte de la  señal, sobre una superficie tanteadora f ija  
mente aplicada, por medio de estas deformaciones, moduladas 
oon lafseüal, forma e l valor de partida empleado en e l sopor­
te  según e l  invento. La misma se suministra por la  superficie 
del soporte como por un generador mecánico de comparativamen­
te  pequeña resistencia interna, que puede emitir movimientos 
relativamente grandes (corriente) pero fCerzas compaiati vanen 
te  pequeñas (tensión). El rendimiento mecánico, según ásto, 
se reoibe por un tanteador con gran resistencia de entrada, 
que sirve como receptor de presión, excitado por e l transcur­
so cronológico de la  fuerza de presión, en forma de un cuerpo 
de convertidor, comprimido en la  direcoión de la  fuerza de _
presión. Tales reoeptores de presión son ejecutables por__
ejemplo, en forma de convertidores pieno-eláotricos o piezo- 
magnóticos o como elementos de construcción de semiconducto­
res sensibles a la  presión.

La diferencia esencial respecto a lo  conocido, pro­
ducido por e l nuevo efecto, consiste en que la  superficie a 
tantear del receptor de presión (o la  superficie de la  pieza 
de acoplamiento de forma ríg ida, unida con áste) ahora ya no 
ejecuta movimientos de magnitud esencial, porque la  dureza dt 
muelleo del cuerpo a tantear, en comparación con los tantea­
dores conocidos, es muy grande y can general es esencialmente 
mayor que aquella del material soportador. Para la  emisión 
de una tensión de partida e láctrica de suficiente amplitud,

30



34144

10

15

20

25

en ta les  receptores de presión mecánicamente duros, son sufi 
cientos ya compresiones, que son esencialmente menores que 3a 
profundidad de las deformaciones contenidas en la  superficie 
del soporte.

Mientras que en e l tanteo conocido en e l supuesto 
idealizado del material de soporte debe desearse como de for 
ma rígida y la  punta del tanteador como infinitamente e lástica , 
de modo que e l muelleo requerido para la  cooperación de las 
superficies, esté situado en e l lado de la  superficie del tac 
teador, las  condiciones en e l  soporte según e l invento son 
parcialmente contrapuestas; e l  cuerpo tanteador podría ser 
casi de forma ríg ida y la  distancia de su superfioie de con­
tacto respecto a la  superfioie del soporte pensada sin defor 
maoión, puede ser casi constante, estando e l muelleo loca li­
zado predominantemente en la  superficie del soporte.

En un dimensionamiento preferido de las  propieda­
des de muelleo del material soportador, la  variación de forma 
de la  superficie de soporte, ocasionada por la  fuerza de pre 
sión, es esencialmente mayor que la  desviación, dirig ida _ 
opuestamente, basada en la  compresión, de la  superficie de 
contacto del tanteador.

En e l tanteo, la  superficie del soporte, provista 
de las deformaciones, se mueve por delante de la  superficie 
de contacto del tanteador,que como aproximación puede conside 
rarse como de posición ríg ida, la  cual ejerce sobre la  super 
f ic ie  del soporte una fuerza de presión. Si ahora llegan 
partes de las deformaciones debajo del tanteador, que repre­
sentan prominencias desde la  superficie no deformada, enton
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cea estas prominencias ae oomprimen elásticamente, en gene­
r a l  en t a l  medida que au superficie, para e l breve tiempo de 
tanteo, coincide con la  superficie no deformada. En ello  , 
resu lta  un incremento de la  fuerza de presión aotuante sobre 
la  superfioie del tanteador. Inversamente resu lta  una dismii 
nución de esta  fuerza de presión, cuando no llegan prominen­
cias, sino depresiones de la  superficie del soporte debajo _ 
de la  superfioie del tanteador. Es un problema fácilmente 
soluble por e l ajuste de la  fuerza de presión estacionaria 
e l mantener la  superficie a tantear, también en este último 
caso, en oontacto con la  superficie del soporte, no dejando 
caer asi la  fuerza de presión a cero.

Por e l  invento se aprovechan las variaciones de _ 
forma elástioas del material soportador para la  modulación 
de la  fuerza de presión, que excita a l reoeptor de presión 
tanteador. Según esto, las mismas tampoco constituyan ya un 
fenómeno que perjudica e l buen efecto, como era en los prooe 
dimientos registradores conocidos. Por ello  también se ha 
vencido e l lim ite de freouencia observado en estos y es posi 
ble un tanteo eficaz en un amplio alcance de freouencia cohe 
rente, muy por encima de la  anterior frecuencia de lim ita, 
hasta algunos MHz. Por e llo  ha entrado en e l alcance de las 
posibilidades de u tilización de soporte semejantes a los dis 
coa acústicos, para e l almacenamiento de seHalps de te lev i­
sión y de sonido.

La resonancia propia del cuerpo convertidor, com­
primido en la  dirección de la  fuerza de presión, con las eje 
cuciones disponibles a l presente y seguramente no adaptadas
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res de contracción, puede colocarse de un modo suficientemen 
te  a lto , preferentemente en la  proximidad del deseado lím ite 
superior de frecuencia. Cono por la  pequeña resistencia  in­
terna del generador, es decir del material de soporte, es _ 
grande la  amortiguación, la  resonancia propia del cuerpo con 
vertidor no produce ninguna gran sobreelevación del valor de 
partida.
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Las variaciones de forma, experimentadas por e l mg 
te r ia l  de soporte durante e l  tanteo, deben estar situadas _ 
preferentemente en esencia dentro del alcance elástico  del 
material para p o s ib ilita r  por ello  un tanteo aproximadamente 
lib re  de desgaste. Por lo  tanto, es una carac terística  pre­
ferente del soporte para un sistema según e l  invento, e l  que 
su material y la  medida de la s  deformaciones se e lijan  de ta!. 
modo que la  variación de forma de la  superficie del soporte, 
en la  velocidad de tanteo prevista, permanezca esencialmente 
dentro del alcance elástico  del material de soporte. La ve­
locidad de tanteo es por e llo  importante, porque, como es co-- 
nocido, c ie rta  cantidad de m ateriales, especialmente materia 
les plásticos fabricados sintéticamente en base de copolimar:. 
zados de vinilo y de acetato de cloruro, presentan un lím ite 
de flu jo  dependiente del tiempo de so licitación, y esto en _ 
e l sentido de que solicitaciones de breve tiempo se absorben 
en e l alcance elástioo , que sobrepasad en un múltiplo las  s o ­
licitaciones elásticamente absorbibles en caso de acción es­
tá tic a .

Como es una tendenoia natural por los principios
30
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conocidos para que e l técnico.en la  materia mantenga pequeSo 
e l desgaste, la  fuerza de presión del tanteador para reprodu 
c ir  t a l  soporte, debe estar dimensionada de ta l  forma que en 
la  velocidad re la tiva  prevista de las superficies en contactí 
reciproco, no conduzca a una variación de forma permanente di 
la  superficie del soporte no in so rita . La regla dada para eJ 
material de soporte y para la  medida de las deformaciones, se 
gún esto, indica que estas deformaciones, respecto a las pro­
piedades de resistencia  del m aterial, cono "protuberancias" 
de la  superficie l is a  por lo  demás, en su altura y superficie 
de sección transversal, deben dimensionarse de t a l  modo que 
puedan absorber la  fuerza de aplicación de la  superficie del 
tanteador por variación de forma esencialmente e lástica , en 
lo  que para ev itar distorsiones ventajosamente pueden compri­
mirse hasta e l aplanamiento de la  superficie tocada.

De la  cooperación mecánica de las deformaciones de 
la  superficie de soporte con la  superficie tanteadora, que _ 
entra en contacto con ésta, puede observarse que en e l caso 
de un módulo de elasticidad permanente del material de sopor 
te  supuesto como determinado, la  amplitud de la  modulación 
de fuerza no se determina por la  altura de las deformaciones 
en la  dirección de fuerza, sino también por la  superficie de 
la  sección transversal soportadora de las partes de deforma­
ciones. Esta relación, dada por e l aprovechamiento de las 
variaciones de forma elásticas para una modulación de la  fue:? 
za de presión, abre la  posibilidad de variar en las deforma­
ciones, que contienen la  escritura de señales, bien sea la 
lectura de las partes de deformación o la  superficie de la  _
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sección transversal soportadora o ambas simultáneamente, co­
rrespondiendo a l  transcurso del valor de las señales a lo  _ 
largo del camino del tanteo.

Un modo de ejecución de las  partes de deformación 
que trabaja con una variación de seoción transversal, resu l­
ta , por ejemplo, cuando estas partes forman una r e c e ta  de _ 
material de a ltu ra  constante, situada entre dos surcos, pero 
con un valor de señales de anchura variable, cuya superficie 
es deprimida elásticamente por la  superficie del tanteador 
y entonces ejerce una fuerza de presión sobre la  superficie 
del tanteador, dependiente de la  anchura de la  reg le ta . Otra 
forma de ejecución de la  variación de la  sección transversal 
resu lta  por un modo de reg istro , en que e l valor de la  señal 
está establecido en la  superficie de sección transversal de _ 
elementos de deformación, que presenta longitudes diferencia 
les  en la  dirección del movimiento rela tivo  de las  superficies 
cooperantes. En este modo de inscripción, la  anchura de las  
superficies de seoción transversal puede ser constante o tam 
bián puede ser variable a lo largo del camino de tanteo.

El modo de inscripción con longitud variable de lo t̂ 
elementos de deformación a lo largo del camino de tanteo se 
emplea preferentemente en combinación con un valor de señal, 
que contiene la  señal a almacenar en forma de una oscilación 
portadora modulada con ásta . Se supone que la  freouencia re 
sultante en e l tanteo de los d istin tos elementos de deforma­
ción, dispuestos individualmente en e l espacio a lo  largo dej. 
camino de tanteo, con distancia constante de su centro o de 
sus flancos delanteros, es igual a la  frecuencia portadora.
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Como en una modulación de longitud de impulso, las señales 
reproducidas por la  correspondiente oscilación portadora por 
la  longitud variable de loa elementos de deformación, y por 
e l  tanteo de presión se convierte inmediatamente en una modu 
lación de amplitudes de la  fuerza de presión.

También se ha mencionado ya anteriormente que los 
tanteadores hasta ahora usuales son receptores de velocidad 
en e l sentido de qpe suministran un valor de ¡salida e léo tri- 
oo, cuyo valor momentáneo es proporcional a la  velocidad del 
movimiento de la  punta del tanteador. De ello  depende e l que 
para una reproducción, dependiente de la  frecuencia, de amplg. 
tudes de señales constantes, tiene que efectuarse una d istor 
sión previa de amplitudes de t a l  modo que la  amplitud de la  
inscripción en e l espaoio sobre e l soporte se haga inversamejjt 
te  proporcional a la  frecuencia. Para frecuencias bajas re­
sultan en ello  amplitudes de escritura indeseadamente grandeá.

El soporte de señales según e l invento también esta 
lib re  de este inconveniente. En tanteo con un tanteador de 
presión se enouentra e l valor momentáneo de la  magnitud eléc 
tr ic a  de salida en relación linea l con la  amplitud de la  es­
critu ra  de señal, expresada por la  altura o por la  superficie 
de sección transversal de los elementos de deformación. La 
fuerza de presión actuante sobre e l tanteador es proporcionad, 
a la  amplitud registrada e inversamente proporcional a la  logt 
gitud de onda; de modo que no se produce ningún perjuicio a 
la s  frecuencias más bajas en la  reproducción. Por lo tanto, 
en un procedimiento de registro  para la  fabricación de un so-- 
porte según e l invento puede renunciarse a l ensanchamiento de
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surcos, usual en otro caso, en e l reg istro  de frecuencias ba 
jas.

La dependencia de la  fuerza resultante que parte d  ̂
la  superficie del soporte, respecto a la  longitud de onda, 
permite reg is tra r incluso las  frecuencias más bajas por una 
menor separación de surcos. Por e llo  resu lta  la  posibilidad 
de un procedimiento de reg istro , en que en e l alcance de tra!LS 
ferencia la  amplitud de las deformaciones de la  superficie dol 
soporte, con constante amplitud de señales, se mantiene apro-' 
rimadamente proporcional a la  frecuencia. De e llo  resu lta  _ 
también la  posibilidad de la  fabricación de un soporte, en 
que la  anchura del surco y la  distancia de los surcos se man 
tienen proporcionales a la  frecuencia registrada.

El modo de escritu ra , con e l que están constituida!¡ 
la s  Reformaciones de la  superficie del soporte puede contener 
direcciones de la  fuerza de presión actuante sobre e l tantea 
dor en sentido perpendicular o paralelo y oblicuo respecto a 
la  superficie del soporte no inscrito  y según esto puede u ti­
l iz a r  diferentes configuraciones de los elementos de deforma­
ción. Como modo de escritura de u tilidad  demostrada y aplic:. 
ble de manera simple para los fines del sistema se recomiend^ 
como adecuada una escritu ra  de profundidad de surcos.

En e l  tanteo resu lta  como efecto inmediatamente em:, 
tido  desde la  superficie del soporte, una variación cronoló­
gica, coincidente con las  deformaciones de la  superficie, de 
la  fuerza de presión actuante sobre e l tanteador. Si la  se­
ñal está establecida inmediatamente en las  deformaciones, por 
lo  tanto, la  señal a almacenar y e l valor de señales reg is tra
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do se describirán por la  misma función matemática en depon -  
dencia de tiempo, respectivamente de la  ordenada de lugar a 
lo  largo del surco, y se presupone que la  superficie de tan­
teo, en la  direoción de la  velocidad re la tiva  es esencialmen 
te  más corta que la  mínima longitud da onda que deba reprodu­
cirse y entonces esta variación de la  fuerza de presión, en e l 
caso ideal faltando distorsiones, es una reproducción f ie l  e 
inmediatamente obtenida de la  señal.

Si una oscilación portadora se modula en amplitud 
con la  señal, y e l resultado se reg istra  como valor de señal, 
e l tanteo, con una superficie de tanteo alcanzando a travás 
de muchas longLtudes de onda de la  oscilación portadora, per( 
dimensionada más corta que la  onda de señal más corta, da por 
resultado sin  más un curso de la  fuerza de presión, que con­
tiene la  señal en superposición con la  oscilación portadora, 
la  cual puede extraerse por filtrad o .

Cuando la  osoilación portadora se modula en freoue¿ 
cia oon la  señal, entonces la  fuerza de presión es también 
una osoilación portadora modulada en frecuencia. El valor 
e léctrico  de salida, según ésto, para la  recuperación de la  
señal tiene que someterse a una demodulación de frecuencia, 
conooida en s í .

El invento se describirá ahora más detallamente _ 
haciendo referencia a l dibujo. En este representan:

la  f ig . 1 un soporte de señales almacenadas, según 
e l  invento, que puede cooperar con un tanteador de presión.

Las f ig s . 2 a 4, partes de ta l  soporte para un sis 
tema según e l invento con diferente constitución de las de-
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formaciones, respectivamente elementos de estructura, de la  
superficie del soporte.

En la  f ig . 1 las partes cooperantes del tanteador 
1 y del soporte 2 se ilu stran  con fuerte aumento. Las defor-- 
maciones 3 tienen la  configuración de elementos de estructu ­
ra individuales separados por in te rs tic io s  entre s i ,  t a l  como 
pueden emplearse en la  ya mencionada descripción mediata a 
través de la  modulación de una oscilación portadora. El f ian 
oo ascendente del tanteador está redondeado con un gran radio 
de ourvatura y e l flanco descendente está situado perpendiou 
lam ente sobre la  superficie de soporte y presenta un canto 
comparativamente agudo, respectivamente un redondeo con un 
radio de ourvatura esencialmente penor. La flecha indica la  
dirección del movimiento del soporte fren te  a l  tanteador.

De la  representación esquemática se observa que lao 
deformaciones 3, que van a parar debajo de la  superficie del 
tanteador, se comprimen dentro del alcance elástioo de la  va- 
riación de forma. También las partes de la  capa próxima a la  
superficie del soporte, que se encuentran entre los elemento)! 
de deformación prominentes, experimentan una c ie rta  compre­
sión. Por los muelles 4 en la  parte izquierda de la  f ig . 1, 
se indica la  elasticidad de estas partes de material; los 
muelles se encuentran a l l í  en su estado distendido. Los mué 
l ie s  5, por debajo del lugar más profundo del tanteador, por 
e l  contrario, están comprimidos. Por consiguiente, las co 
rrespondientes partes del soporte en este lugar también e jer 
cen una fuerza de presión aumentada sobre e l tanteador.

La f ig .  2 muestra una parte de un soporte 2, que
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en Bu superficie está provisto de surcos, cuyos dos flancos 
6 y 7 presentan las  deformaciones 3 en forma de trenes de _ 
ondas que, como en una escritura de profundidad, conocida en 
s i ,  están registradas en e l surco. Por e l doble rayado se 
indican las  capas 8 adyacentes a las superficies de los sur­
cos, que participan en la  variación de forma durante e l tan­
teo . Con las flechas 9 se indica la  aplicación de la  super­
f ic ie  del tanteador a los dos flancos del surco.

La f ig . 3 muestra, en una ilustración correspondió i 
te , a la  figura 2, una parte de un soporte 2, en cuyos sur_ 
eos sólo e l flanco 10 presenta deformaciones 3 en forma de _ 
un tren de ondas, mientras que e l flanco 11 está sin defor­
mar. La capa 18, aplicada a l flanco 10 del surco, que parti 
cipa en la  variaolón de forma durante e l tanteo, está indica 
da por e l doble rayado de la  superfioie de corte. La flecha 
12 señala la  superficie, con la  que coopera e l tanteador y 
de la  que recibe e l mismo la  fuerza de presión modulada. La 
forma de ejecuoión según la  f ig . 3 puede designarse como es­
critu ra  de flanco.

Lq figura 4 es una ilustración semejante para e l 
caso de que no sea la  a ltu ra  de las deformaciones, sino la  
anchura de una regleta 14, portadora de las deformaciones, 
una reproducción de la  magnitud de las señales.

Solamente e l flanco 15 lleva ta les  deformaciones, 
mientras que e l flanco 16 está sin deformar. El tanteo se 
efectúa sobre e l oanto superior de la  regleta 14, ta l  como se 
indica por las fleohas 13? Si en la  dirección de estas f le ­
chas por e l tanteador se ejerce una presión sobre la  regleta,
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entonces participan en la  variación de forma las zonas de 
material 28 y 29 resaltadas con doble rayado. En e l lugar 
mas ancho de la  regleta? en la  zona 28 se requiere una mayor 
fuerza de presión para la  variación de forma e lástica  que en 
e l lugar más estrecho de la  zona 29. La fuerza de presión 
retroactiva sobre e l tanteador, por lo tanto, está modulada 
correspondiendo a la  anchura de la  reg le ta . Por e llo , puede 
u tiliz a rse  para esta  forma de ejecución la  definición de es­
critu ra  de anchura.

N T A . -

La presente patente de invención, consta de las 
siguientes reivindicaciones!

1 .- Mejoras en la  fabricación de soportes de seña­
les almacenadas, cuya superfioie presenta deformaciones co 
rrespondientes a l curso cronológico de las señales o a la  ma g 
nitud de señal y que es tanteáble con una cabeza tanteadora, 
que contiene un convertidor mecánico-eléctrico, sobre cuyo 
organo tanteador se ejerce una fuerza de presión durante e l 
movimiento relativo  entre la  superficie del soporte y la  ca­
beza tanteadora, caracterizadas porque para la  u tilización  
de un órgano tanteador con superficie de contacto con e l so­
porte, oon oasi rigidez de posición, e l  material y las dimen 
sienes de las deformaciones introducidas en la  superficie del 
soporte, están elegidos de ta l  modo, que la  variación e lá s ti 
ca de forma, ocasionada durante e l tanteo, de las deformado
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ciones, que contienen las  señales o magnitudes de señales _ 
almacenadas, de la  superficie del soporte, es esencialmente 
mayor que la  correspondiente desviación de la  superficie de 
contacto del órgano tanteador, que reside en la  oompresión 
de estas deformaciones.

2 .- Mejoras, según la  reivindicación 1, caracteri­
zadas porque e l material de soporte y las dimensiones de las 
deformaciones del mismo están elegidos de ta l  modo que las 
variaciones de forma, en la  velocidad de tanteo prevista, t ie  
ne lugar esencialmente dentro del alcance elástico del mate­
r i a l  de soporte.

j . -  Mejoras, según las reivindicaciones 1 y 2, ca­
racterizadas porque las deformaciones se componen de prominen
cias de la  superficie de soporte, separadas entre s i por in -

Í5 te rs tic io s , preferentemente en forma de espiga, cuyas altura;), 
medidas en la  dirección de la  fuerza de presión, o las long i­
tudes, medidas en la  dirección del recorrido de tanteo, o la¡) 
anchuras, medidas transversalmente a esta dirección, son va­
riab les a lo  largo del recorrido de tanteo de acuerdo con la

20 señal almacenada.
4. -  Mejoras, según las reivindicaciones 1 y 2, ca­

racterizadas porque las señales están contenidas en deforma­
ciones de una regleta, adecuada para variaciones de forma _

^  e lásticas, que transcurren de modo pasante en la  dirección 
del recorrido de tanteo, sin deformar en su superficie de ou 
b ie rta , cuya anchura, a lo largo del recorrido de tanteo, _ 
está  variada correspondiendo a la  señal almacenada.

5. -  Mejoras, según las reivindicaciones .1 y 2 á 4t
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caracterizadas porque laa seSales almacenadas sobre e l sopor 
te , de manera conocida en s i ,  están insoritaa en forma de _ 
una oscilación portadora, modulada con las seHales.

6. -  Mejoras, según la  reivindicación 5, caracteri­
zadas porque la  inscripción se ha efectuado por modulación _ 
de frecuencia de un soporte.

7 . -  "Mejoras en la  fabricación de soportes de seña 
les  almacenadas".

10
Según se describe y reivindica en la  adjunta memo­

r ia  y se i lu s tra  en los planos anexos, constaác&\la memoria 
de diez y nueve hojas foliadas y esoritas/a  máqu na por una 
sola de sus caras.

Madrid, a 30 de Septiembre\de 197
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