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MEMORIA DESCRIPTIVA
correspondiente a la solicitud de una

PATENTE DE INVENCION

Solicitante: WILLIAM BOULTON LIMITED

Domicilio: Providence Engineering Works, BURSILEM,
' Stoke-on—Trent,Staffordshire,Inglaterra.

Enunciado: "UN MOLINO VIBRO-GIRATORIOM
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£l invento se refiere a molinos vibro-girsto-
rios que pueden utilizarse para moler, pulir, desbastar o pa
ro. operaciones similares y que realizan estas operaciones

por medio de una accidn vibratoria en Torma de oscilaciones

giratorias de alta frecuencia alrededor de wn eje vertical

con componentes de movimiento orientadas haecia zrriba y ha-
cia abajo, aplicéndose esta accidr a una carga de piezas tra
bajadas o de materiales, usualmente mezeclados con umos nme-
dibgrseparados de molienda o de pulimeﬁtécién, contenidos.

en el molino. El invento se refiere a la descarga de estos

- molinos y a la separscién de las riezas trebajadas respec—

to a estos medios.

De acuerdo con el invento se provee un molino

- vibro-giratorio que incluye una cémara anular que tiene un

suelo ineclinado, unos medios para someter la camara a una
accion vibratoria en forma de oscilaciones-de alte frecuen-
cia alrededor de un'eje vertical con componentes de movi-
miento orientadas hacia arriba y habia abajo, con el obje-
40 de hacer que wna cafga de piezes trabajadas y de medios
gsituada en la cémara se desplace alrededor del suelo ineli-
nado, y suba por 61, y un taniz o criba que pusde desplazar
se con wn movimiento de deslizamiento entre una posicidn de
descanso en la cual la carga puede caer desde la extremidad
guperior hasta la extremidad inferiof del suelo ée la céma-
ra y una posicidn activa en la cuzsl el tamiz o la criba
forma una prolongacidn de la extrenidad superior del suelo
y sirve para interceptar la carga de modo que las piezas
trabajadas queden retenidas por la cribs y pasen por enci-
ma descargandose de la maquina y en la cual los medios atra

viesan la criba cayendo en la extremidad inferior de la ca-
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Preferentemente, diche temiz o.dicha criba es-

mara,

ta situada de manefa que pusda deslizarse en un alojamiento
situado debajo de dicha extremidsd superior del suelo de la
camars y eg accionada por wnos dispositivos de émholo y ci-
lindrs gque funcionan con fluido. Puede utilizarse wnz wni-
dad de descarga de altura elevada, estando la unidad de des
carga separada de la extremidad superior del suelo e incor-
porando un tamiz de separacién suplementerio que conduce a
un orificio de salida por el cual las piezas trabajadas sa-
len del molino, utilizindose dicho tamiz o dicha criba que
puede desplazarse de manera deslizente, cuando esta en posi
cibén activa, para cubrir el intervelo que existe entre la
extremidad superior del suelofy dicha unidad de descarga.
El orificio de salida de dicha wnicad de descarge puede si
tuarse a un nivel mas alto que la extremidad superior del
suelo de la camara y que el tamiz o criba capaz de tener wn
movimiento de deslizamiento, en cuyo caso el suelo de la
unidad de descerga puecde digponerse de manera que egté in-
c¢linado hacia arriba a partir del tamiz o de la criba hag-
fa el orificio de salida, estando las piezas trabe jadas
obligadas a progresar subiendo por la pendiente debido a
1la accidn vibraéoria aplicada 2 la cémara.

Un modo de realizacidn del invento se deseribi
ra ahora a titulo de ejemplo solamente, con referencia a
log dibujos adjuntos, en los cuzles: :

ILa figura 1 es un corte a través de un molino
de acabado vibro-giratorio a 1o largo de la linea I-I de
la figura 2;

La figura 2 es unz vista en planta del molino;y
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La figura 3 es un corte a lo largo de la 1linea
III-III de la figura 2. ,

Haciendo referencia a los &ibujos, el molino
incluye wa s.porte de base cilindrico 5 en el gque estd
sogtenido, por wma serie anular de muelleSvde'coﬁpresién 6,
u conjuwrto vibratorio que consiste en una camara de- acaba-
do-7 y un motor vibrador 8, Ia camara de acabado 7 tiene
en planta una forma anular con wna seceidn transversal ge-
neralmente en forma de U a 1o lapgo de toda 'su longitud anu

lar, TIas superficies interiores de la cdmara estédn provis—

-tas de wn recubrimiento ¢ de goma u otro material de revesti

miento adecvado y el suelo de la cdmara estd inclinado hacia -

arriba 2 partir de ws extremidad inferior de entrada Ta
hagta wna extremidaﬁ superior de descarga Tb que esta wni- 7
da a la extremidad inferior por una paréd vertical Te (fi-
gura 3). ‘

| Ia zona encerrada por la cémara anular estd
provista de wn manguito cilindrico 10 que cuelga dentro
del'SOPérte 5 ¥ al que wos tirantes 11 conectados a la ba-—
se de la cdmara de aesbado 7, dan mayor rigidez. Deniro del

manguito 10 el motor 8 del vibrador esta soportadc en los

anillos de soporte éuperior e inferior, 12, 13. El arbol

14 del motor sobresale por encima y por debajo del carter

del motor y estd provisto de unos contrapescs excentricos
15, 16 cuya posicidn angular relativa puede ser ajustada.
Debido a estos contrapesos y al montaje eldstico de la cd-
mara de acabado, la rotacién del motor imparte a la cémara
w2 accidn vibro-giratoria en fbrma de oscilaciones girato-
rias Ge alta frecuencia alrededor del eje central del motor

¥ de la cdmara con una componente de movimiento orientada ha
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cia arriba y hacia sbajo. Esto produce la vibracidn de la
carga conjuwntamente con lg brogresién de la misma alrede- '
dor del suelo en forma de espiral de la cdamara de acabado
¥ hacia arriba a lo largo de ella,

Situado debajo de la extremidsd superior To
del gsuelo de la camara se halla un elemento de puente en
forma de tamiz o criba separadora 20 que se mueve de mane-
ra deslizante. E1 tamiz esta conectado o un par de dispo~

sitivos neumaticos de émbolo ¥y ciiindro 21 por medio de

- los cuales puede ser proyectado desde una posieidn 1nact1va

en la que esta dispuesto debajo de 1la extremidad superior

del suelo de la cémara y una posicidn activa en la que for
ma un puente entre la extremi@ad supérior del suelo y wia

unidad de descarga que incluye wma rempa inclinéda 22 que

conduce a un orificio de salida 23 sifuado é wl nivel ele-
vado, Loz dispositivos de éﬁbolo y ¢ilindro pueden aécio—
narse con ventajas de manera gutomética bajo el control

de wn temporizador para llevar el separador a la posicidn

activa en el momento necesario durante un ciclo de funcie-

namiento. El tamiz esta construico de maners gue retengs

" las piezas trabajadas, pero permitiendo que los mediog que

sirven para elecabado caigan a trevés de é1 a 1a extremidad
inferior del suelo de la cémara. ILa unida&{de descargs es—
td cubierta por un techo de malla 24 para evitar la caida
de las piezas trabajadas,

Por conéiguiente, durante el fumcionamiento se
introduce una carga de piezas trabajadas y de medios de
acabado, por ejemplo por medio de un tramsportador, en la
camara de acabado en la extrenided inferior 7a del suelo

de la camara en forma de espiral, Se pone en marcha el
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motor 8 y la carga vibra y se desplaza alrededor de 1a§bé;;
mara sublendo hasta el punto 7o desde el cual cae de nuﬁ#oﬁ

al nivel inferior y sizue desplazandose alrededor de Li':

- camara. Esta recirculacidn de la carga se prosigue todo .

el tiempo ﬁecesario para realizar la operacidn de acabado )
desead&. Cuando se desea descargar 1as pilezas trabajadas,
ge desplaza el tamiz separador 20 hasta su posicidn actlva.
La carga pasa al tamiz a partir de la extremidad superior
del suelo en forma de espiral y ge produce la separaclén de
las piezas trabaaadas y de los mecios, pasando las przmeras

a2 la rampa 22 y volviendo los Wltimos a la cdmara, La,v;—_

braecién aplicada a la camara hace que las piezas trabaja~ )

das separadas suban a lo largo de la rampa 22 @ partlr de E

la cual ge descargan del molino por el orificio de salida
23.. - -

| Para facilitar un tratamiento por via hﬁmedﬁ,sé
provee- un depésito 25. TUna bomba 26 sumlnlstra agwa proce
dente del depdsito, & traves de ura tuberia 27, a la tuv-
verfa de pulverizacidr. aircular 26, El agua se escapa &
través de un desague (no reprasentaﬂo) ¥ vuelve al depos*-;

to a traves de un filtro 29,

Pueden hacerse varias modificaciones gin salire-

se del invento, Por ejemplo, él tamiz,sepaiador que s musg
ve de manera deslizente, podria accionarse manualmente o
podrie estar situado en wm alojamiento debajo de la ramps -

22, Ademés, la wnidad de descarge podria tener wn suslo

- plano en lugar de un suelo inclinado y podria incorporar

tamices separadores suplementarios asi como una wnidad de

lavado en caso de necesidad. Ia ecédmara podria hacerse vi-

brar por wnos medios diferentes de un motor provisto de con
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trapesos excéntricos, y si se desoa ol aparato pusde utilg,
zarse para operaciones de moliends en lugar de Qperﬁcioﬁag ,
de acabado, ' |

' En resumen: la Patente de Invencién que se soli

cita deberd recaer sobre las reivindicaciones glguientes:
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REIVINDICACIONES

1. Un molino vibro-giratorio que incluyefuﬁé}g "
camars anwlar provista de un suelo inclinado, unos medioa
pare someter la camara a wna accidn vibratoria en ;orma de'
osclla01ones de alta frecuencia slrededor-de wn eje vertl—

al cen aomponenteg de movimiento orientadas hacia arriba
Yy hacla abajo, con el ocbjeto de hacer que wma carga de p:l.e'j
zag trabejadas y de medios contenida en la cémara progrése -
y suba por el suelo inclinado, caracterlzado par wm bamiz
o eriba (20) gque puede desplazarse de modo deslizante en-':
tre wa posiciém inactiva en la cual la carga puede cae:r'f
desde la extremidad superior (7b) hasta la extremidad in-
ferior (7a) del suelo de la cémara (7) y wna posicidn actié
va en la cual el tamiz o la criba (20) forma una prolonga—
cion de la extremidad superlor (7b) del suelo y sirve para
interceptar la.cargs de modo qus las’ plezas trabea jadas sean,
retenidas y basen por encima de larcriba.(EO) para salirri
de la mdquina mientras que los medios atravieéan la cribs
y caen en la extremidad inferior (72) de 12 cdmara., 7

2. Molino vibro-giraforio éegﬁn la reivindica
ecion 1, caracterizado porque dicho tamiz o diché eriba (20)
estd situada de manera que preda Geslizarse en wn aloja-
miento situado debajo de dicha extremidad superior (7B)idel)'
suelo (7) de la cémara. :

3. Molino v1bro—g1ratorio segun 1a re;vnnﬂzca—

cidn 1 6 2, caracterizado porque ulcho tamiz y diche eriba

4, Molino vibro-giratorio segin una cualquiera

/

//f de las anteriores reivindicaciones, caracterizado porque ai
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cho tamiz o dicha eriba (20) es mccionads automauicamanta
bajo el control de wn temporizador, :

5. olino vibro-giretorio segin wna cualquiers
de las anteriores reivindicaciones, ceracterizado por una
wnidad de déscarga situada a wn nivel elevado (22, 23) se-
parada de la extremidad superior (7b) del suelo ¥ que incor
pora wn tamiz de separscidn aéicicnal que conduce.a wn ori
ficio de salida (23) pbr el cual las piezas trabajadas sa-
len del molino, utilizéndose diche tamiz o dlcha criba (20)
capaz de’ tener un movimiento deslizante, en su 3031c10n ag
tiva, para cubrir el intervelo que existe entrerla extreml-
dad superior (7b) del suslo y dichs unidéd de descarga (22,
23). , - ' °

6. Mo;ino vibro—éiratorio segﬁn 1a,reivindiqg
cién 5, caracterizado porque dieha'uﬁidad de descarga (23)
incorpors wnos medios para lavar las-pieZas:trahajadas;see
paradas. | 7 | .

7. Molino vibro-giratorio segﬁn.la'reivihdica-
cién 5 o 6, caracterizado porque el orificio de salida-(23)_ 
de dicha unidad de'descargar(az, 23) esté_situadé a un ni- o
vel mds alto que dicha extremidad superior”(75) del. suelo'i

de la camara, teniendo dicha unidad de descafga wn suelo in

~clinado hacia arriba (22) entre dicho tamiz o dicha ériba

que puede desplazarse de manera des@izanté (20) y dicho ori
ficio de salida (23). . o

8. Molino vibro-giratorio segin wa cualquio-
de las anteriores reivindieacibnes, caracteriﬁaqo porque
dicha camara (7) estd montada de maﬁera eldstica y vibra
graciés a la accidn de un motor (8) provisto de contrape-

sos excéntricos (15, 16).
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9 Se re1v1nd1ca por Wltimo, como obdeto sobre

el que ha -de recaer la Patente de Invenclon que se SOll—

cita: UN MOLINO VIBRO-GIRATORIO.

Todo conforme quedardeSCrito y reivindicado en
la presente memoria descriptiva, que consta de diez pagi-
nas mecanografiadas y dibujos adjuntos. , o ,7_
o o Madrld, 29 de Septlembre de l 970

BERNARDO UNGRIA 7




- @s
RN o

62 STAABIGHEFAZET + g5 T e

GulL78%

¥l — SVILOE S0Q

OILTHTT NOTINOE WYTTIIM




WITIIAM BOUILON LIMITED ! l

s vt § b o+ 15 e 93 -

e,

= e

3%@105

Vo 2

7N g % s




A

DOS HOJAS - ia

&3

———

75
2

AN NN SN SIUINSSISSS
e ——

E __‘IZF] = ool : T A !::.L.':‘

\ - BT . T TN AT et s ame

2/ WiADRE,. 29 DEsetienbre DE 19 70
_/C ] UNGRIK

SIX

S om o

EESSINY
=X
1




WLLLIAM BOULTON IIMITED DOS HOJAS - 22

L
OC

Sttt i
]

e e s LB

I 13115 ,.29..-...'0 E...........-...........-.....___. i

BERNARDO UNGRIE
B, B




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



