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PATENTE DE_INVENCION 7
que por veinte afios, para Espafia, se solicita,a favor de la fir-
ma ELEKTROTECHNISCHE INDUSTRIE GUSTAV GIERSIEPEN KG., entidad -
alemana, residente en RADEVORMWALD (Alemania) ¢/ Weststre, 33 —-

35, por: "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS INTERRUPTORES -
ELECTRICOS PARA INSTALACIONES".= - o
MEMORTA_DESCRIPTTVA

Ia invencisn se refiere a unos perfeccionamientos in-
troducidos en los intberruptores eléctricos para instalaciones -
cuyo balancin dé superficie amplia agregado a un recubrimiento-
acciona el mecanismo de avance pasc a paso § fijado a un suple-~
mento empotrado en la pared. En este sistema el balancin de ma-
niobra esta sometido a la fuerza de un resorte de retroceso co-
nectado mediante repetidas pulsacidnes con varios consumnidores-
independientenente entre s{. Tios conocidos balancines de maniobra
sin embargo estén montados concéntricamente.—

Objeto de ia invencidn es evitar los inconvenientgs -

inherentes a tales conmutadores de serie y perfeccionar los con



15

20

25

30

35

40

mutadores del tipo antes mencionados Segln invencidn se conSi-
gue esto en esencial de tal manera que el balancin de maniobra
montado unilateralmente-esté unido mediante cuchillas con el -
suplemento. Las cuchillas s¢ alojan en cazoletas solidarias par
moldeo al balancin de maniobra. EL alojamiento puede asegurar-
se de una manera Sencilla nediante léminas charnela que sostlie
nen el balancin de manicbra desmontable en especial en engrane
con.el aro sopbrtelabarcado cotro resortes de muelle fijados al
dorsd del balancln de maniobra por detras el aro gsoportes EL
balancln de manlobra entra en engrane con el aro goporte empljan
dolo simplemente sobre el aro soporte y puede ser separado sin-
uso se herramientas, Segin otras caracteristicas de la invenciodn
el balancin de maniobra esti acoplado en especial con una pa=-
lanca de iransmisidn que avanza el mecanismo interruptor de -
DPaso & paso medianfe asentandolo simplemente aobre la Ultima -
y tiene suficiente con una reducida carrera que es corriente -
en balancines de maniobra cuyo borde acodado abarca el recu—-
brimiento. La palanca de transmisidn estd montada en el lado si
tuado opuesto al apoyo unilateral del balancin de maniobra,‘prg
ferentemente sohre el aro soporte gceionando el acoplamiento =
en contrasentld v-

Otras carécteristicas de la invencidn son explicadas
con ayuda del plano, en el que va dibu jada una réalizacién de-
1a invenciéh, mogtrando:

Figura 1 una seccidn de un interruptor segfn invencion;

Figura 2 u.né vista en planta del aro sopbrte,y

Figura 3 una seccidn gegin l§ linea IIT de figura 2e-

En las figuras uﬁ balancin de maniobra 3 abraza con su
borde circunferencial 6 un recubrimiento 7, montado elasticamen=—
te sobre un aro soporte 9 mediante unos resgrtes de hoja 8 fijados

al dorso del recubrimiento T. El balancin de menigbra 5 es desmon

table y acoplado mediante dos levas 10 solidarios por moldeo al
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dorso del mismo a uncs brazos paralelos 11 de una palanca de -~
maniobra 12 para un mecanismo interfuptor de paso a paso 13 en que
estd montado sobre wn eje 18 entre dos caballetes 14 de wn zdca
lo 17 remachado al aro soporite 9 llevando una estrella de inte—
rrupeidn 20 solidamia concéntricamente por moldeo a un rodillo-
de contacto 19.- _

E1 zdcalo 1% puede ser fijado junto con el aro sopor-
te 9 de modo conocido a modo de suplemento. La estrella de inte
rrupcidn 20 es avanzado al pulsarse la pélanca de maniobrg 12 -
mediante el balancin 5 por un paso con ayuda de un muelle de en
puje 23 fijado por un remache tubular 22 en ¢l extremo 1ibfe de
una parte central 21 y bloqueada bor un resorte 24 fijado en el
zdcalo 17, mientras que la ‘palanca de manicbra es retornada a_la
posicidn ilustrada mediante dos resortes de presidn 25 situados
en alojamientos 26 practicados en el aro soporte Ge=~

El balancin de maniobra 5 vA& unido a modo de charnela
con dos ranuras 28 del aro soporte 9 mediante dos nmuelles de ho-
Ja 24 fijados al dorso del mismo. ELl aro soporie 9 encaja en el
drea de la articulaciln mediante dos ldminas acodadas 29 2 modo
de cuchilla en los respezbivos fulcros 30 solidarios por moldeo
a la superficie posterior del balancin de maniobra 5. E1 rodi-
1lo de cohtacto 19 estd dotado en ambos extremos de tres levas -
de avance 31 distribuidas sohre.su superficie periférica las que
desplazadas por pareja en angulo entre sh sooheran cada una con
un balancin de contacto 34 alojado en ranuras transversales 325
pfacticadas en una Ienglieta de conexidn 33 fijae. Los balancines
de contacto 34 estin soﬁetidos en el drea de su suspensidn cada
uno a la fuerza de un resorte dg presion 35 -cooperando cada uno
en el extremo libre cbn una lepgﬁeta de contacto 36 de dos toma~
corrientes opuestos 37. Los balaﬁcines de contacto_34 estan sus-

. %g
pendidos en el vértice de una regletaVeurvada en forma de recho
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para la conexidn concéntrica comin 33.-

, El montaje a través de ambas levas 1C sobre la palan-
ca de méniobra 12 se efectﬁa, visto del apoyo unilatergl rebasan
do glgo el centro‘del_bglancin de maniobra 5 en direccidn e los
apoyos 39 para la palanca de maniobiz-12 que van acodados con 7-
resﬁecto al aro goporte 9. Los regorites de charnela 2% pasan por
detrds del aro soporte 9 enéajando en ranuras 28 sosfeniéndo las
cuchillas 29 en encaje con los fulcros 30 del balancin de.manio-
bra 5 gue mediante dog levag 41 solidarias al mismo por moldeo -
eatd guiado sobre los brazos 11 de 1la palanca de maniobra 12 en
el area de apoyo de la Ultima. El recubriniento 7 estd escotado
correspondientemenfe a la palanca de maniobra 12 y centrado me-—-
diante lenglletas 42 en cantos 43 achaflanados de escotaduras 44-
practicadas'en el aro soporte 9s El aro soporte 9 tiene una pro-
yeccidn horizontal aproximadamente cuadrada y unos taladros 45 -

en los énguloé para las espigas no ilugtrzdas de una placa de -

- nmontaje que de modo conocido estd en acople con la placa conti-—

gua, llevéndo un marco de blindaje & respectivamente de combina-
oidne - |

Como se ha mencionado ya las figuras muestran sbélo una
realizacidn de la invencidn a titulo de ejemplc a la que la mis=-
na horesté limitada en absoluto; més son posibles todavia otras
realizaciones y eplicaciones. Asi puéds el recubrimiento puede ~
transmitir la accidn del balanein de maniobra como es conocidoe—e

Deserita suficientemente la naturaleza y alcance de 1la

presente invencién, se hace constar que en la misuma podran ser

~ variables, los materiales, dimensiones y en general aquellos =

otros detalles accesorios 6 secundarios que no alteren, cambien
ni modifiquen la egencialidad propuesiqe-
Los términos en que queda redactada esta memoria soh

clertos y fiel reflejo del objeto descrito debiéndose tomar en
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un sentido mis amplio y nunca en forma limitativae-

RELVINDICACIONES

Se reivindica como de la propia ¥ nueva invencidn la propiedad
v expldtacidn exclusiva de:

18.~ Perfecchonamientos introducidos en los interruptores elec
tricos para instalaciones, cuyo balancin de amplia superficie -
aéregado a un recubrimiento, acciona un mecanismo interruptor -~
de paso a paso, estando agregado a un suplemento a fijar'en una
pared, caracterizadog, porgue el halane{n de maniobra apoyado -
unilateralmente estd unido mediante cuchillas con el suplemen-
F0e=

28.- Perfeccionanientos introducidos en logs interruptores elec-
tricos para instalaciones, segin reivindicacidn 12, acaracteriza
dos porque las cuchillas encajan en fulcrosg sclidarios preferens
temente por moldeo con el balancin de maniobra.-

384 - Perfeccionaqientos introducidos en los interruptores elec-
tricos para instalaciones, segin reivindicacién 12 § 28, carac-
terizados pordﬁe unas laminas de charnela agragagas al balancin
de maniobra abarcan el arc soporte por detrds,-

42.~ Perfeccionamientos introducidos en los interruptores elec-
tricos para instalaciones, seglin reivindicacién 18, 28 § 3, e
caracterizados porque el balanéin de maniobra estid acoplado en
accidn reciproca con una palanca que avanza el mecanismo conmu-
tador de paso a pasoe—

5&.~ Perfeccionamientos introducidos en los interruptores elec-
tricos para instalaciones, segln reivindicacidn 12 & siguientes
caracterizados porque la palanca fe maniobra estd montada en el
lado situado opuegto al apoyo unilaterzl del halancin de manio-
brae - 7 .

62+~ Perfeccionamigntos introducidos en los interruptores elec-

tricos para instalacionesy segin reivindicacidn 5%, caracteriza
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dos porque la palanca tiene dos brazos paralelos y una pieza -
intermediae~
8.~ Perfeccionamientos introducidos en los interruptores elec=

. Y . 4 P N . . .
tricos para instalaciones, segin reivindicacidn 48, caracterizae

dos porgise el acoplaniento es efectuado mediante colocacidn del

balancin de meniobra mediante levas sobre la palancae~-

8&.- Perfecclonamientos introducidos en los interruptores elec-
tricos para instalaciones, segin reivindicacidn 72, caracteriza-
dos porgie la colocacidn se realiza sobre la mitad del balanein
de maniobra situado opuesto al apoyo unilaterla.-

92.~ Perfeccionamientos introducidos en los interruptores elec-
$ricos para instalaciones, segin reivindicacidn 12, § siguientes
caracterizados- por estar agregados al mecanismo conmutador de pa
S0 2 pago unos balancines de maniobra montados independientemente
entre sle=- _

108, Perfeccionamientos introdicidos en los interruptores elec—
tricos para ingtalaciones, segin reivindicacidn 92, caracteriza-
dos pdrque-ios balancines de maniobra gometidos a la fuerza de -
resorte encajan en ranuras practicadas en una regleta perfilada.-

112+~ "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUGIDOS_EN IOS_INTERRUPTORES BLEC-

e e

e oyt s

Consta la presente memoria descriptiva de seis hojas
numeradas y mecanografiadas po? una sdla cara a lag que se les

acompafian tres planos para su mejor comprensidne-

mearia, &4 SEP. 1970
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