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PERFECCIONAMIENTOS EN DETECTORES DE DIFERENCIA DE

FASE.

é?Zﬁﬁﬁbnéx HARCONI ESPARCLA, S.A., entidad espafiole, residente

en Cerretera Gral, de 4ndaluefa Xm 10, HMedrid

Bste invento se refiere a detectores de
diferencis de fase, y de un modoe mis particular, a
detectorss de diferencia de fese para detectar la dife-
rencia de fase entre dos trenes de ondes similares.

5 Frecuentemente es necesario habilitar algin
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mnedio pars indicar cuando la relacién de faso ani}a
dos trenes de ondas cambia mis alld de unea choria
toleranciaes Esto ocurre, por ejemplo, en un circuito
electrénico que depende de la sefinl de salida de un
ogecilador de reloj, cuya sefial de salida necesite lle-
var, dentro de una tolerancia predetefminada, una ree
lacién f£ija respecto & un oscilador de referencia. &En
los llamados sSistemes de osciladores de reloj multi.
ples surgen exigencias similares cugndo las corrien=
tes de salide de dos o mfs osciledorss de reloj se

han de verificar y se ha de dar una indicacidn do
cuéndo sus sefiales de salida se desvian unas de otras
en una magnitud predeterminada. El presente invento
tiene por objeto proporcionar un detector de diferen-
¢ia ds fase perfeccionado apropiade para utilizarss en
dié;ositivo comc los arriba mencionados.

Segfn este invento, un detector de diferen-
cin de fase para detectar cuando la relacidn da fase
entre dos ondas cambia de une relacién predeterminada
en una magnitud predéterminada, copprende medios pera
retardar de una forma relativa dichas ondas hega un
grado dependiente de la tolerancia de avance de retar-
do permitids en le relacién de fase enire las dos on-
das, un basculador JK o circuito similar, medioz para
alimentar uns de diches dos ondas relativamente retar-
dadas m un terminal de entrada de datos de dicho cir-
cuito, medios para 1nvert1r dicha onda y alimentarla
al otro terminal de. entrada de datos del circuito y
medios para alimeniar la otra de las dos ondas citadng

relativanente retardadas al terminal de entradea de
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Duestreo de dicho circuitos

%l déatector comprende pggﬁeriﬁlemente-un
ssgundo basculador JK o circuito'sidilar, nedios para
alimentar la otrs onda citada & un terminal de entrada
de datos del segundo circuito, medios para inverti
dicha otra onda y alimentarla al otro terminal de en=
trada de datos del segundo circuito y medioe para ali-
mént;r la'citada onda al terminal de entrade de HUssn-
treo de dicho segundo circuito.

El invento se ilustra y se describe adiciow
nalmente tomando como referencia el dibujo adjunto de
la menmoria, en el que:

La figura 1 ilustra un detector de diferencia

de fase segfn el presente invento; y

La figura 2 ilustra una posible alternativa
para cads uno de los circuitos baeculaéores JK emplea=~
dos en &l: dispositivo de la figura 1.

Refiriéndonos a la figura 1, supondrenos que
se desepn indicer cuando la fasa relativa de las ondsac
de salida, que se suponen son ondas rectangulares con
unn relseidn de sefial/pausa de la unidad para facilitar
le explicacidn, se desfesan en mga de un valor predeter~
ninados. Las dos fuentes de ondes se indiean por medios
de log ndmeros 1 y 2 respectifemente. Las ondas rectan-
gulares de Qalida de la fuente de ondas 1 se alimentan
por una primera unided de retardo 2 directamente a un
terminal de entrada de datos 3 de un primer circuito
basculador JK 4 y tembién por un circuito inversor 5 al
otro terminal de entrads de datos 6 del circuito bascu-

lador JXK 4. Las ondes de salida de la fuente de ondas 2
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e alimentan a través de una segunda unided de .ro-
tardo 7 directamente al primer terminal de entrada de
detos 8 de un circuito basculador JX 9 adicional y
por un circuito invergor edicional 10 al otro iarmianl
de entrada ds datos 11 del circuito basculador K 9.
El terminal de entrada de muestreo 12 se conecta para
gue se¢ alimenten en el mismo, ondas retardadas proce-
dentes ée la fuente 2, mientras que ol terminal de
entrada de muestreo 13 del circuito basculador JK 9 =ze
conecta para que sSe alimenten en el mismo ondas retar-
dadas procedentes de la fuoente de ondes 1. Segin se
ilustra, una condicidn "1? que aparezca en el terminzl
de salida 14 del circuito basculador JK 4 indiceard
que la forma aa ondg procedents de la fuente 1 retarda
a la forma de onds proéedcnte de la fuente 2 en nmis de
unan magnitud predeterminada iguel al retardo prcporcio-
nado por la unidad de retardo 2. Una sefial de salida
1" en el terminal de salida 15 del ¢ircuito bascula-
dor JK 9 indica que la forma de onda procedente de la

fuente 2 pona on avance la forma de onde procedente

de la fuente 1 en mis de una megnitud predeterminads

igual al retardo proporcionade por la unidad de retar=-
do To Normalmente, como es légico, los retardos poo-
porcionados por las dos unidedes de retardo serén siani-
lares puento que normMalmente las tolerancias de avance
y retardo son similares.

El circuito de la figura 1 funciona como
siguet Los trenes de ondas de salida procedentes de
las fuentes de ondas 1 y 2 son similares. En el cir-

cuito basculador JK 4 se presenta para muestreo ung
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versién retardada de la forma de onda procedents de
la fuente 1., El tren de ondas proceaent; de la fuenw
te 2, alinentado al terminasl de en;rada de mueptreo
del circuito basculador JX 4, nuestres el tren de
ondes procedents de la fuente 1, Segﬁn se sabe, los
bordaslpositivos‘o negativoe se pueden emplear para
nuestrear los datos alimentados a los terminales de
entrada de datos de un circuito baseculador JK depen-
diendo ds la naturaleza del circuito. En el caso

presente se considerarf un muestrec de borde positivo.

En el disgrama de formas de onda ilustrada adyacents

al circuito basculador JK 4, ip ©8 la versién retar-

dada de la forma de onda procedente de la fuente de
ondas 1 muestreada por la forma de onds wz. En tanto
qus la fuente 1 y la fuente 2 estén en fase, el re-
sultado del nuestreo de iy, por ¥, serf un "0'" en

el terminal de galida 14 del circuito basculador 4,
No obgtante, si la fuente 1 pone en avance aila fuen=
te 2 en una nmagnitud mayor que el retardo de lz uni~
dad de retardo 2 junto con el tiempo de muestreo
biestable, el resultado del muestirso serf un "1" gue
aparece en el terminal de salida l4.

De un modo similar, cuande la fuente 2 po-
ne en avance & la fuents 1 en una magnitud mayor que
el tiempo de retardo des la unidad de retardo 7 y ol
tiempo de muestreo biestable, se indicard{ en "1" en
el terminal de salida 15 del circuito dasculador JK 3,

La figura 2 ilustre una configurecién in-
terconectada de puertas NY que se puede emplear para

reemplazar cualquiers de los circuitos basculadores
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JK 4 0 9 de la figura 1, En la figura 2 =e empleﬁn
referencias de termingl similares para indicer ter-
minales similares del circuito basculador JK 4 ds ls
figura .

NCT A

‘Descrita suficientemente la naturaleza
del invento, asf como la manera de realizarlo en la
préctica, debe hacerse constar que las disposiciones
enteriormente indicadas son susceptibles de modifica-
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio
fundamental; siendo lo que constituye la esencia del
referido invento y por lo que se solicita Patente de
Introduccidén por 20 afics en Espafia, gobre : Perfeccio-
namientos en detectores de diferencia de fase; carac-
teriz&ndose por lo siguiente:

l,~ Perfeccilonamientes en detgctores de
diferencia de fase .para detectar cudndo 1la relacién
ds fase entre dos ondas cambia de una relacién prede~
terminada en una maghitud predeterminsda, caracteriza=
dos porque diche detectéres comprenden medlos para
retardar de una forma relativa dichas ondas.en un gra-
do dependiente de las tolerancias de avance o retardo
permitidas en la relacifn de fase entre las dos on=-
das, an circuito basculador JK o circuito similar,
medios para alimentar une de dichas dos ondas rslati-
vemente retardadds a un terminal de entrada de datos
de dicho circuito, medios para inveriir dicha onda
¥ alimentarla al otro terminal de entrada de datos
del circuito y medios parsa alimentar la otras de las

dos ondas relativamente reterdadas al terminal do en-
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.2.4 Perfeccionamiento segin la reivindica-
¢cién 1, caracterizados porque dichos detecicres
cbmprcnden un segundo circuito basculador JK o circui-

5 to similar, medios para alimentar ls otra onda citsds
a un terminagl de entrada de datos del segundo circuito,
medios para invertir diche otra onda y alimentarla sl
otro terminel de entrada de datos del segundo circui-
to y modios pars alimentar dichs onda citada en pri-

10 mer lugar al terminal de entrada de muestreo de dicho
segundo circuito.

3.~ Porfeccionamientos en detectores de
diferencias de fase; tal y como queda substancial~
mente deeeritq en la presente Memoria e ilusfrado en

1is log didbujos adjuntos.

Fsta Memor

consta de siete hojas emcri-

tas a miquina pla cayea.

L GOMEZ RCEBD Y MQUEY
w: o, Flemador . Herndader Rule
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ESCALA VARIABLE.
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