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Perfeccionamientos en la  construcción de .aparatos 

para producir géneros de red  no te j id o s .

oJo-áciicmíe: ISERE-NORD, ,  entidad francesa, re s id en te  en 

34, rué de Quesnoy, 59 -  0OMINES, -ERARCIA♦

Aparato para producir un género de red  no 

te jid o  que comprende medios para e n ro lla r  un h ilo  

continuo alrededor de elementos de soporte separa 

dos para formar una p lu ra lid ad  de secciones de h i 

5. lo  en tre  lo s  mismos y para hacer avanzar la s  sec-
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ciones en una re la c ió n  separada generalmente p a ra le la  

y formar una capa de trama que se combina ulteriorm en­

te  con una o más capas de h ilo s  de urdimbre con e l  f in  

de formar un género de red  no t e j id a  y cuyo aparato 

dispone de medios de con tro l para  d e te c ta r la  p resencia 

de secciones de h ilo  en l a  capa de trama y para detener 

e l  d isp o sitiv o  de enrollam iento y avance en respuesta  

a l a  ausencia de una o más secciones desde una posición 

separada en l a  capa de trama.

Este invento se r e f ie re  a l a  producción de géne­

ros te x t i le s  no te jid o s  y, de un modo más p a r t ic u la r , 

a un aparato perfeccionado para p roducir géneros de red  

no te j id o s .  . .

En la  pa ten te  Francesa 1.208.568 se describe un 

procedimiento y aparato  para producción de géneros tex­

t i l e s  de red  no te j id o s  que se ca rac te riza n  porque uno 

o más h ilo s  continuos se en ro llan  alrededor de un car 

de elementos de soporte de h ilo s  separados en una plu­

ra l id a d  de buc les, o separaciones, p a ra le lo s  que. se mue 

ven laterá lm en te  a lo  la rgo  de lo s  mismos en una re la ­

ción de separación para formar una capa de trama. Una 

o más capas de trama de lo s  h ilo s  se ponen entonces en 

una re la c ió n  coplanar continua con l a  capa de urdimbre 

en avance y se adhieren a l a  misma para  formar un géne­

ro  compuesto de red  no te j id o . Estos géneros se emplean 

con profusión para, re fo rz a r  diversos productos laminados, 

como son la s  láminas y p e líc u la s  de m ateria les polímeros 

s in té t ic o s , hojas de papel y m ate ria le s  s im ila re s , y co­

mo soporte para  alfombras y m ate ria le s  de p artes  m últi­

p les  como son la s  baldosas de cerámica o de madera. Di-30.
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ohos géneros se pueden emplear también como m ateria les  

para empaquetar y como m ateria l para em pantallar venta 

ñas, puertas y para o tros f in e s .

En la  ad ic ién  número 79.765 de la  patente Fran­

cesa a rr ib a  mencionada cuyos descubrimientos de ambas 

p a rte s  se incorporan en la  presente a t í t u lo  de referen  

c ia , se describe un aparato perfeccionado para fab rica r 

géneros de red  no te j id o  que se c a rac te riza  porque la  

capa de trama se forma mediante e l  uso de un aparato en 

ro lla d o r  consisten te  en un brazo guía h ilo s  tubu lar ro­

ta t iv o , cuyo extremo e x te r io r  describe un recorrido  c i r ­

cu la r que comprende un par de elementos de sustentación 

de h ilo  separados, cuyos elementos constituyen muelles 

h e lic o id a le s . El brazo de guía g ira  para e n ro lla r  un 

h ilo  continuo alrededor de lo s m uelles, cada uno de los 

cuales se sostiene  por un extremo para g ira r  alrededor 

de su e je  c e n tra l. Los muelles se extienden en una re ­

lac ió n  generalmente p a ra le la  y, a medida que e l  h ilo  

continuo se en ro lla  continuamente alrededor del extremo 

sustentado de lo s  m uelles, para formar una p lu ra lidad  

de separaciones de h ilo  o secciones en tre  lo s mismos, 

la s  p a rte s  extremas de la s  secciones de h ilo  caen entre 

la s  h é lice s  de lo s  m uelles. A medida que g iran  lo s mué 

l i e s  la s  h é lice s  susten tan  extremos consecutivos de bu­

c les en la s  secciones para hacer avanzar dichas seccio­

nes la tera lm ente  a lo  largo ele lo s  muelles en una re la ­

ción separada generalmente p a ra le la  para formar la  cana 
de trama.

Situados en tre  lo s  extremos ex te rio re s  de les  mué 

l i e s  se encuentra un par de ro d illo s  de p resión  que se



5.

10.

15.

20.

25.

30.

acoplan a l a  capa en avance de h ilo s  de trama a medida 

que sa len  de lo s  m uelles y la  combina con una o más ca 

pas de h ilo s  de urdimbre que se alim entan en tre  lo s  

mismos para poner la s  capas de trama y urdimbre en una 

re la c ió n  continua coplanar. l a  capa de trama queda sus 

ten tada  sobre l a  capa de urdimbre en movimiento, o en­

t r e  capas de urdimbre, y se su je ta  adhesivamente a la s  

mismas de una -forma apropiada para formar un genero de 

red  compuesto no te j id o .

Aunque lo s  m uelles h e lic o id a le s  de susten tac ión  

proporcionan medios para  hacer avanzar de una forma po­

s i t iv a  lo s h ilo s  de trama en re la c ió n  separada para  fo r 

mar l a  capa de trama, ex is ten  c ie r to s  problemas que se 

p resentan  a l  emplear m uelles h e lic o id a le s  ro ta tiv o s  y 

e l  brazo guía h ilo s  ro ta t iv o . Durante l a  ro tac ió n  del 

brazo de guía y lo s  m uelles, particu larm ente  a grandes 

velocidades de funcionamiento y/o con m uelles que tengan 

h é lic e s  separadas a co rta  d is ta n c ia , r e s u l ta  d i f í c i l  

coordinar con p rec is ió n  o s in c ro n iza r la s  velocidades de 

ro tac ió n  de lo s  muelles y del brazo guía h ilo s  de enro­

llam iento  para asegurar l a  posic ión  de una sección de h i 

lo s  de trama en tre  cada h é lice  del m uelle. E sta  sincro­

n ización  indebida es una causa frecuen te  de descoloca­

ción de la s  secciones de h ilo  por lo  que una sección de 

h ilo  puede no quedar colocada en tre  cada h é lice  del mué 

l i e  durante su ro tac ió n , sino, que dos h ilo s  quedan com­

prendidos en l a  misma h é lic e  del m uelle. La f a l t a  de 

sincron ización  del brazo ro ta tiv o  de guía y de lo s  mue­

l l e s  tien en  lugar frecuén t emente también como resu ltado  

de que l a  cadena de rueda dentada que impulsa a lo s  aue-



l i e s  heiico icíales se s a l ta  c ie r to s  d ientes de l a  rueda 

dentada conductora cuando funciona a gran velocidad. 

Adicioralm ente, la  v ib rac ión  de lo s  muelles a gran ve­

locidad  puede hacer que se a flo je n  lo s  muelles en sus 

e je s  motores produciendo una f a l t a  de a lineación  de la s  

h é lice s  de lo s muelles durante l a  ro tac ió n . También se 

puede producir una colocación indebida de los h ilo s  en 

la s  h é lice s  dé lo s  muelles por la s  variaciones habidas 

en la s  condiciones de enrollam iento que dan por re su l­

tado un movimiento retardado v a riab le  del h ilo  por de­

t r á s  del brazo de guía durante la  operación de en ro lla ­

m iento. En e s ta  descolocación da por resu ltado  una se­

paración carente de uniformidad de la s  secciones de h i­

lo  de trama en la s  capas de trama y por consiguiente se 

producen géneros no te jid o s  con una construcción caren­

te  de uniformidad.

Además del problema que supone e l  asegurar una 

colocación p rec isa  de la s  secciones de h ilo  entre  caca 

una de la s  h é lice s  de lo s  m uelles, para obtener un pro­

ducto no te j id o  uniforme, suele o c u rr ir , particularm en­

te  a grandes velocidades, que la  fuerza  e je rc id a  en e l 

h i lo  de trama que se e n ro lla  alrededor de lo s muelles 

separados de susten tac ión  produzca l a  ro tu ra  del h ilo  

de trama, en cuyo cas<? la  máquina se debe detener ráp i 

damente para rep a ra r l a  ro tu ra  y e v ita r  pérdida innece­

s a r ia  de tiempo y m ate ria l en la  producción de lo s  géne­

ro s .

Por consiguiente e l  presente invento tien e  por ob 

je to  proporcionar un aparato perfeccionado del tip o  des­

c r i to  para producir géneros no te j id o s  que se c a ra c te r i-
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za porque se puede d e tec ta r inmediatamente la  ro tu ra  

o descolocación de la s  secciones de h i lo  en la  capa de 

trama y detenerse l a  maquina para e fec tu a r una correc­

ción.

Otro objeto del invento co n sis te  en proporcionar 

un aparato  perfeccionado para producir un género no te  

jid o  con un d isp o sitiv o  de detección de movimiento pa­

r a  d e tec ta r l a  ausencia de -una o más secciones de h ilo  

en su posic ión  debidamente separada en l a  capa de t r a ­

ma y para detener l a  máquina en resp u es ta  a dicha au­

sencia , con e l  f in  de e fec tu ar l a  corrección .

Los objetos c itad o s , a s i  como o tros objetos del 

p resen te  invento, se consiguen h ab ilitan d o  un d isposi­

t iv o  sensor fo to e lé c tr ic o  adyacente a  l a  l in e a  de avan 

ce de la  capa de trama de h ilo s  separados a lo  largo  

de lo s  medios de su sten tac ión  del h i lo  separado para de 

te c ta r  l a  p resencia  de la s  secciones ind iv idua les ce h i 

lo  que pasan por e l  mismo con e l  f in  de reponer de una 

forma rep e tid a  un in te rru p to r  de tiempos en respuesta  a 

l a  p resencia  de dichas secciones de h i lo s ,  cuyo c ie rre  

a c tiv a  un in te rru p to r  de r e lé  en l a  l in e a  de sum inistro  

de energía  a l  motor impulsor de lo s  elementos de enro­

llam ien to  y avance de l a  capa de trama para detener la  

máquina.

Los objetos c itad o s , a s i  como o tro s objetos de es 

te  invento , se comprenderán mejor tomando como re fe ren ­

c ia  lo s  dibujos ad jun tos, en lo s  que:

La f ig u ra  1 es una v is ta  esquemática de costado 

de un aparato para fa b r ic a r  géneros de red  :io te jid o s  

del tip o , d escrito  anteriorm ente y que incorpora la s  nue-
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vas c a ra c te r ís t ic a s  de detección-de movimiento del pre­

sen te  invento.

la  f ig u ra  2 es una v is ta  en p lan ta  esquemática 

del aparato .de l a  f ig u ra  1.

la  f ig u ra  3 es una v is ta  en alzada fragmentada, 

a mayor esca la , de uno de lo s dos elementos de susten­

tac ió n  de h ilo  de muelles h e lico id a le s  empleados en e l  

aparato  de la s 'f ig u ra s  1 y 2 para form ar-la  capa de t r a  

ma, e i lu s t r a  adicionálmente l a  posic ión  del d is p o s i t i ­

vo de detección del aparato de detección del movimiento 

del p resen te  invento con re la c ió n  a l a  capa de trama fo r 

mada por l a  máquina.

La f ig u ra  4 es una v is ta  fragmentada a mayor es­

ca la  de una p a rte  del d ispositivo  de susten tac ión  de mué 

l i e s  h e lico id a le s  de l a  f ig u ra  3; y

l a  f ig u ra  5 es un diagrama de c irc u ito  que i lu s t r a  

l a  re la c ió n  de lo s componentes e lé c tr ic o s  del d ispositivo  

de detección del movimiento del presen te  invento.

Refiriéndonos de un modo p a r t ic u la r  a lo s  dibu­

jo s , l a  f ig u ra  1 i lu s t r a  en una v is ta  de costado esquemá­

t ic a  un aparato para formar continuamente géneros de red 

no te j id o s , que comprende en general una sección de enro 

llam iento  de h ilo  10, -una sección de formación de la  capa 

de trama 12, una sección de combinación de la s  capas de 

trama y urdimbre 14 y un ro d illo  tomador 16 para reco je r 

e l  género de re a  compuesto no te j id o .

Según se i lu s t r a  en la s  f ig u ras  1 y 2, la  sección 

de enrollam iento de h ilo  10 comprende medios de e n ro lla ­

miento de h ilo  compuestos por un brazo guía h ilo s  tubu lar 

hueco 20 su je to  a un e je  c e n tra l hueco 22 para g ira r  con
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e l  mismo. S I e je  22 se so stiene  apropiadamente por medio 

de un b a s tid o r de susten tac ión  23 para g ira r  a lrededor 

de su e je  c e n tra l impulsado por un motor 24, cuyo e je  se 

conecta apropiadamente a l  mismo por medio de un conjunto 

de transm isión  de cadena y rueda dentada 26. El brazo 

de guía -20 se contrapesa apropiadamente para g ira r  por 

medio de un brazo la s tra d o  30 y durante l a  ro tac ió n , un 

h i lo  continuo 32 se hace pasar continuamente desde una 

bobina de sum inistro  33 a trav és del e je  hueco 22, en sen 

tid o  ra d ia l  hacia  e l  e x te r io r  a trav és  del brazo tu b u la r 

20 y a trav és de una sa lid a  de h ilo  34 en su extremo ex­

t e r io r .

La sección de formación de l a  capa de trama 12 com 

prende un par de elementos de su s te n ta c ió n  de h i lo  a la rg a  

dos y separados, de configuración h e lic o id a l, o m uelles 

36, 38 que tien en  una construcción prácticam ente id é n tic a  

y se sostienen  por un extremo en e je s  de te tó n  40, 42. Ro 

dando lo s  extremos sustentados de lo s  m uelles 36, 38 se 

encuentran unos elementos g u ia -h ilo s  de configuración có­

n ica  44, 46, cuya función se d e sc r ib irá  más ade lan te .

Según se observará con mayor d e ta lle  en l a  f ig u ra  

2, lo s  e je s  de te tó n  40, 42 se montan para g ira r  en lo s  

extremos opuestos de un elemento de su sten tac ión  de brazo 

cruzado 48 que se so stiene  por medio de un co jin e te  49 

que rodea a l  e je  motor 22. Los m uelles g iran  alrededor 

de sus e je s  lo n g itu d in a les  resp ec tiv o s por medio de una 

cadena de rueda dentada 50 (indicada con lín e a s  de puntos) 

que conecta en transm isión  de movimientos vina rueda denta 

da c e n tra l 51 en e l  e je  motor 22 con la s  ruedas dentadas 

53, 54 en e je s  de te tó n  resp ec tiv o s 40, 42. Para f a c i l i t a r



l a  susten tac ión  posic iona l de lo s  m uelles, se colocan 

bloques debidamente sostenidos o elementos de tope 56 

(fig u ra  1) y 58 (fig u ra  3) por debajo de los muelles y 

em contacto con lo s mismos para e v ita r  la  ro tac ió n  del 

brazo tran sv e rsa l 48 y lo s  muelles 36, 38 alrededor del 

e je  motor 22 durante su ro tac ión .

Como e l  brazo de guía 20 g ira  con l a  sa lid a  34 deja 

crib iendo un reco rrido  c irc u la r  alrededor de lo s extremos 

sustentados de lo s muelles 36, 38, e l  h ilo  32 pasa desde 

esto s elementos enrollándose de una forma continua a lr e ­

dedor de lo s  muelles para formar una p lu ra lid a d  de separa 

ciones o secciones de h ilo  S en tre  lo s  mismos. Según se 

observará, e l  h ilo  que sa le  del brazo de guía se deposita 

sobre elementos de configuración cónica 44, 46 que rodean 

lo s  muelles donde se d esliza  entonces bajando por e l  e le ­

mento y pasando a l  espacio adyacente formado por la  prime 

r a  h é lic e  de cada m uelle. A medida que g iran  lo s muelles 

lo s  bucles de h ilo  formados en lo s  extremos de cada sec­

ción  de h ilo  S se acoplan en la s  h é lice s  y avanzan a lo  

la rgo  de lo s  muelles en una re la c ió n  de separación gene­

ralm ente p a ra le la  para formar lina capa de trama. La re ía  

ción de lo s  h ilo s  en l a  capa de trama se i lu s t r a  con mayor 

d e ta lle  en l a  f ig u ra  2, m ientras que la  forma en que son 

co jidos por lo s  muelles se i lu s t r a  con d e ta lle  en l a  f ig u  

r a  3. Según se i lu s t r a  en la s  f ig u ras  1, 2 y 3, e l  brazo 

guia h ilo s  20 se desplaza en un ángulo de 90° de su reco­

rr id o  de ro tac ió n  alrededor de lo s m uelles para demostrar 

l a  forma en que e l  h ilo  32 se e n ro lla  sobre lo s mismos.

Según se observará en la s  f ig u ras  1 y 2, sección 

de combinación de la s  capas, de trama y urdimbre 14 compren
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de un par de ro d illo s  de p resión  60, 62 que g iran  so s te ­

nidos por medios apropiados, no i lu s tra d o s , en tre  lo s  ex 

tremos l ib re s  o a b ie rto s  de lo s  m uelles 36, 38. A medi­

da que la s  secciones de h ilo  avanzan a lo  la rgo  de lo s  

m uelles ro ta tiv o s  36, 38 se aproximan a lo s  extremos 

a b ie rto s  de lo s muelles y pasan cogidos en tre  lo s  ro d i­

l lo s  de p resión  60, 62. Una o más capas 64, 66 de h ilo s  

de urdimbre se-sum in istran  continuamente a la s  p a rte s  de 

unión de lo s  ro d i llo s  60, 62 desde una fuente apropiada, 

que puede c o n s is t ir  en enjuyos de tram a, no ilu s tra d o s , 

y , durante su movimiento a trav és de lo s  mismos, la s  ca­

pas de trama y urdimbre se ponen en una re la c ió n  cop la- 

nar contigua. la s  capas combinadas pasan sobre un ro d i­

l lo  guiador y a trav és de un baño de adhesivo 68 donde 

se a p lic a  a la s  mismas un adhesivo apropiado. La t e la  

pasa después a lrededor de la  su p e rfic ie  de ro d i llo s  seca 

dores c a lie n te s  70, 72 donde se seca e l  adhesivo y se en 

durece para  su je ta r  la s  capas de urdimbre y trama en tre  

s i ,  formando de e s te  modo e l  género de red  no te j id o  que 

se acumula en e l  ro d i l lo  co lec to r 16. Aún cuando no se 

i lu s t r a ,  uno o más de lo s ro d illo s  en l a  sección de com­

b inación  de la s  capas de urdimbre y trama 14 se puede 

conducir apropiadamente para mover la s  capas a  trav és del 

ap a ra to .

Para f a c i l i t a r  l a  su sten tac ión  y posic ión  de la  ca 

pa de trama durante su paso a trav és  del aparato , se sumí 

n is t r a n  h ilo s  de o r i l lo  74, 76 desde bobinas montadas en 

e l  brazo tra n sv e rsa l 48 (fig u ra  2) y pasan a  trav és de 

conductos cen tra le s  en e l  e je  de te tó n  40, 42 y lo s  e je s  

lo n g itu d in a les  de lo s  m uelles para  s i tu a rs e  en tre  lo s  ex
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tremos.de lo s bucles de la s  secciones de h ilo  de trama. 

Los h ilo s  de o r i l lo  refuerzan  e l  producto compuesto no 

te j id o  de red  y proporcionan un soporte ad ic iona l para 

l a  capa de trama durante su paso a trav és  de la s  seccijo 

nes f in a le s  del aparato .

Según se observará con mayor d e ta lle  en la s  fig u  

ñas 1 y 3> ©1 d ispositivo  de detección de movimiento

del presente invento comprende medios de detención de 

h i lo  consisten tes en una cé lu la  fo to e lé c tr ic a  80 situada  

apropiadamente por encima de l a  capa de trama en tre  los 

muelles h e lico id a le s  36, 38. Según se puede observar 

mejor en l a  f ig u ra  3, la  cé lu la  fo to e lé c tr ic a  80 compren 

de una fuente luminosa 81 y un elemento fo to sensib le  82 

situado  de forma que l a  luz procedente de la  fuente 81 

se r e f le je  por l a  presencia  .de la s  secciones individuales 

de h ilo  que pasan a lo  largo  de lo s muelles y sea detec­

tada por e l  elemento. El funcionamiento del d ispositivo  

de con tro l de detección de movimiento se puede exp licar 

mejor tomando como re fe ren c ia  e l  esquema de c irc u ito  i lu s  

trado  en la  f ig u ra  5. E l elemento fo to sen sib le  82 se co­

necta  eléctricam ente por medio de uh am plificador 84 a un 

in te rru p to r  de tiempo normalmente' cerrado 86. El elemen­

to  fo to sen sib le  puede se r de tip o  tra d ic io n a l como es e l  

t ip o  C lairex CL 905 H1 fabricado  por l a  C lairex E lectron ic  

..Inc, y e l  in te rru p to r  de tiempos puede se r de tip o  normal 

como es e l  in te rru p to r  de re ta rdo  Interm atico SS 15.222-B 

fabricado por la  In term atic  Company. E l in te rru p to r  86 

se c ie r ra  para accionar un in te rru p to r  de solenoide 88 

que interrumpe e l c irc u ito  de sum inistro  de energía 90 a l  

motor 24 que hace funcionar la s  secciones de enrollam iento



5.

10.

15.

20.

25.

30.

IR
-  12~-

3835S5 »<

y formación de l a  capa de trama 10, 12 del aparato .

E l in te rru p to r  de tiempos 86 se c a lib ra  para  que 

se c ie rre  con un re ta rd o  de tiempo conveniente a menos 

que se reponga por. medio de una señal procedente de l a  

cé lu la  fo to e lé c tr ic a  que detecta  e l  paso de una sección 

de h ilo  por l a  misma. Se puede emplear un in te rv a lo  de 

re ta rd o  de tiempo en e l  in te rru p to r  86 para que se c ie rre  

a menos que se reponga por l a  detección de l a  cé lu la  fo ­

to e lé c tr ic a  de l a  p resencia  de una sección de h ilo  en ca

da una de la s  posiciones disponibles de l a  sección en lo s  

m uelles h e lic o id a le s  que pasan por l a  misma, o se puede 

re ta rd a r  para que se c ie rre  después de haber pasado una 

p lu ra lid a d  de posiciones de sección de h ilo  s in  h ilo  por 

l a  cé lu la  fo to e lé c tr ic a . Ee e s te  modo, se observará to ­

mando como re fe re n c ia  l a  f ig u ra  4 que cuando una o más 

secciones de h i lo  92, 94 se desplazan de sus posiciones 

normales de sección de h i lo  96, 98 a lo  la rgo  de lo s  mué 

l i e s ,  l a  cé lu la  fo to e lé c tr ic a  80 de ja rá  de d e tec ta r la  

p resenc ia  de secciones de h ilo s  en su debida posic ión  y 

de ja rá  por lo  tan to  de reponer e l  in te r ru p to r  86. E l in  

te r ru p to r  se ce rra rá  entonces para  accionar e l  in te rru p ­

to r  de r e lé  88. Evidentemente, s i  e l  h i lo  32 se rompe 

por delante de l a  cé lu la  fo to e lé c tr ic a  80, l a  ausencia 

de detección de h ilo  por dicha cé lu la  fo to e lé c tr ic a  per­

m itirá  también e l  c ie rre  del in te r ru p to r  86, E l c ie r re  

automático del in te r ru p to r  86 a l  no se r  repuesto  por la  

cé lu la  fo to e lé c tr ic a  hace que e l  in te r ru p to r  de r e lé  88

interrum pa e l  c irc u ito  de sum inistro  de energía  90 a l  mo 

to r  24 y detenga inmediátamente e l  funcionamiento de . l a  

sección de enrollam iento y formación de capa de trama 10,
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A pesar de que lo s elementos de susten tac ión  r e ­

la t iv o s  formadores de la  capa de trama se lian descrito  

e i lu s tra d o  como muelles h e lic o id a le s , es evidente que 

se pueden emplear o tros elementos ro ta tiv o s  que tengan 

una configuración h e lic o id a l, como pueden se r h u s il lo s , 

c ilin d ro s  roscados, c ilin d ro s  con acanaladuras h e lic o i­

dales, y medios s im ila res , para formar la  capa de trama 

que contiene secciones de h ilo s  de trama separados y ge 

neralmente p a ra le lo s . De ig u a l modo, aunque e l  disposl. 

tiv o  de tec to r del presen te  invento se ha d escrito  como 

una cé lu la  f o to e lé c t r i c a , .es evidente que se pueden em­

p lea r  o tros medios de detección, como pueden ser dispo­

s i t iv o s  de detectores de p resión  de fluido", e tc , para 

d e tec ta r l a  p resencia  de la s  secciones ind iv iduales de 

h ilo  que forman l a  capa de trama.

Lo3 dibujos y memoria d e sc rip tiv a  a n te r io r  han 

expuesto una forma p refe ren te  de re a liz a c ió n  del invento 

y, aún cuando se han empleado términos e sp ec ífico s , se han 

u til iz a d o  en un sentido  genérico y descrip tivo  solamente 

y no para  l im ita r  e l  alcance del invento, cuyo alcance es 

t a  lim itado solamente por e l  alcance de la s  re iv in d icac io  
nes ad jun tas.

• -  N 0 T A -

D escrita  suficiéntem ente la  n a tu ra leza  del inven­

to , a s í  como la  manera de r e a l iz a r lo  en la  p rá c tic a , de­

be hacerse constar que la s  disposiciones anteriorm ente 

ind icadas, son su scep tib les de.m odificaciones de d e ta lle  

en cuanto no a lte re n  su p rin c ip io  fundamental. También 

se hace constar que e l  invento corresponde a una S o lic i-30..
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tud  de P aten te , presentada en Norteamérica, con fecha 

11 de septiembre de 1969, bajo e l  numero 857.037, aco­

giéndose por lo  tan to  a lo s  benefic io s que conceden lo s  

Convenios In ternacionales en v igo r, siendo lo  que cons­

t i tu y e  l a  esencia del re fe r id o  invento y por lo  que se 

s o l i c i t a  Patente de Invención por 20 años en España, 

sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN LA CONSTRUCCION DE APARATOS 

PARA PRODUCIR GENEROS DE RED NO TEJIDOS; carac terizándo­

se por lo  s ig u ien te :

1S.~ Perfeccionamientos en la  construcción de apa 

ra to s  para producir géneros de red  no te j id o s ,  c a ra c te r i  

zados porque comprende medios de su sten tac ió n  de h ilo  

a largados, medios para e n ro lla r  un h i lo  continuo a lred e ­

dor de dichos medios de su sten tac ión  para  formar una p lu ­

ra l id a d  de secciones de h ilo  extendidas en tre  lo s  mismos, 

cuyos medios de su sten tac ión  comprenden medios para hacer 

avanzar dichas secciones de h i lo  m ientras la s  mantienen 

en posiciones separadas generalmente p a ra le la s  a lo  largo  

de dichos medios de susten tac ión  para formar una capa de 

trama y medios de con tro l para d e tec ta r l a  p resencia  de 

secciones de h ilo  en l a  capa de trama y para  detener d i­

chos medios de enrollam iento y avance en respuesta  a la  

ausencia de "una o más secciones de una posic ión  separada 

en l a  capa de trama.

2 3 .-  Perfeccionam ientos según l a  re iv in d icac ió n  1, 

carac terizados porque dichos medios de enrollam iento y 

dichos medios de avance de la s  secciones de h ilo  compren­

den medios motores; y porque dichos medios de co n tro l com 

prenden medios de detección de h ilo s  situados adyacentes a 

l a  l in e a  de avance de l a  capa de trama para  d e tec ta r e l  pa
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cos que conectan dichos medios motores y dichos medios 

de detección para detener dichos medios motores cuando 

se detecta  la  ausencia de paso de una o más secciones 

de h ilo  por dichos medios de detección en un in te rv a lo  

de tiempo predeterminado.

3®.- Perfeccionamientos según l a  re iv ind icación  

2, carac terizados porque dichos medios de detección de 

h ilo  comprenden una cé lu la  fo to e lé c tr ic a  y porque dichos 

medios de conexión e lé c tr ic a  comprenden un in te rru p to r  

de re ta rdo  de tiempo y medios que conectan dicha célu la  

fo to e lé c tr ic a  e in te rru p to r  de re ta rd o  de tiempo para que 

dicho in te rru p to r  se reponga por medio de dicha célu la  

ante la  presencia  de una sección de h ilo  detectado por la  
misma.

4§. -  Perfeccionamientos según l a  re iv ind icac ión  1, 

carac terizados porque dichos medios de susten tac ión  de 

h ilo  comprenden un par de elementos h e lico id a le s  a la rga­

dos longitudinalm ente g ira to r io s  que se extienden en una 

re la c ió n  de separación generalmente 'p a ra le la  para so ste ­

ner y tra n sp o rta r  dichas secciones de h ilo  en una r e la ­

ción separada a lo  largo  de lo s  mismos durante su ro ta -  

cionj porque dichos medios de enrollam iento comprenden 

un tubo g u i-h ilo s  ro ta tiv o  que tien e  una sa lid a  de desear 

ga de h ilo s  situada  para d e sc rib ir  un reco rrido  c irc u la r  

de avance alrededor de dichos .elementos h e lico id a le s  du­

ran te  la  ro tac ió n  del tubo para e n ro lla r  e l  h ilo  continuo 

alrededor de dichos elementos para la  susten tac ión  del h i 

lo - en la s  secciones de h ilo  que se extienden en tre  los 

.mismos y porque dichos elementos h e lico id a le s  son g ira to -

¥ '  .
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r io s  para hacer avanzar dichas secciones de h ilo  en p_o 

sic iones separadas generalmente p a ra le la s  en tre  la s  hé­

l ic e s  de lo s  mismos y formar la  capa de trama; y porque 

dichos medios de con tro l comprenden medios de detección

to s h e lic o id a le s  y secciones adyacentes de h ilo  para de­

te c ta r  l a  p resencia  de la s  secciones que pasan por dichos 

medios de detección.

5§. -  Perfeccionam ientos en la  construcción de apa­

ra to s  para producir géneros de red  no te j id o s ,  t a l  y como 

queda sustancialm ente d escrito  en l a  p resen te  Memoria e 

i lu s tra d o  en lo s  adjuntos dibujos.

E sta  Memoria consta de 16. ho jas e s c r i ta s  a máquina 
por una so la  cara.

por cé lu la  fo to e lé c tr ic a  situados en tre  dichos elemen­
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