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MEMORIA DESCRIPTIVA

El invento se refiers a un suministrador-almacenador pars
mdquinas textiles, em especial para tricotosas y mdquines de
hacer punto, destinado a glmacenar una detemminada cantidad o
largo de un hilo o hilado alimentsdo a la miquina desde una
bobina, siendo accionados el o los suministradores-aslmacenado-
res por sendos motores con un accionamiento comin, & travéds de
los acoplamientos correspondientesg.

En tricotosas o mdquinas de hacer punto, por ejemplo, tri-
cotosas circulares o mdgquinas de hacer punto circulares, se pro-

cura que el hilo llegue a las agujas bajo una tensidn del hilo
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gonstante y predeterminada, con objeto de confeccionar una cgl-

tlul LR

ceta 0 género de punto uniforme. EL hilo, por consiguiente, no
debe estar demasiado flojo al hacerse el punto, ni tampoco debe
presentar una tensidn inadmisiblemente alta. Si se pretendiera
que ls propia maquina de hacer punto retirara de las bobinas los
hilos precisos para hacer punto, entonces los defectos que pue-
den producirse en el desbobinado de los hilos, por ejemplo, alar-
gamientos y contracciones repentinos, repercutirian en el géne-
ro de punto.

Para orillar las precitadas dificultades se emplean en la
industria textil los denominados suministradores, que se hallan
dispuestos entre las bobinas y el lugar de entrada de los hilos
en lghdquina de hacer punto. Esta clase de alimentacién de los
hilos se denomina alimertacién positiva de los hilos.

Bs conowido ghora un denominado suministrador de ruedas den-
tadas, en el que el hilo es hecho pasar por entre dos ruedas
dentadas de manera adecusda, una de las cuales estd accionada,
siend& trensportado por las ruedas dentadas. Las tensiones pro-
cedentes de la bobina no pueden de este modo reperoutir ya en
el género de punto. EL hilo, por consiguiente, es alimentado a
la tricotosa con una velocidad uniforme, gracias al suministra-
dors

La alimentacidn del hilo a una velocidad wiforme dada, si
bien es aplicable en la confeccidn de géneros lisos, resulta en
cambio inapropiada cuando se trata de confeccionar en tricoto-
sas géneros en los que la cantidad necesaria de hilo o la velo-
cidad del mismo son muy distintas, tal como es, por ejemplo,
el caso en géneros Jacquard. En tales géneros ocurre frecuente-
mente que el uno u otro hilo no sean preclsos siquiera durante

un tiempo determinado, de modo que hay que interrumpir la ali-
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%entacién de este hilo. En tales casos es ingpropiedo un suminise-
trador de ruedas dentadas, que suministra un largo constante de
hiloe

Ha sido dado a conocer ghora un suministrador-almacenador que
ez capaz de embobinar o glmacenar una cantidad detemminadsg de hi-
lo de la bobina de alimentacidn, siendo trapiadada esta cantidad
de hilo a la tricotosa segin las necesidades. Una vez que se ha
consumido la reserva de hilo almacenada, es retirada y almacenada
por el suministrador nuevamente la misma cantidad de hilo de la
bobina de alimentacidme

El suministrador-almacenador conocido estd provisto de un tam-
bor de arrollamiento, que es accionado por un motor y que desbo-
bina el hilo de la bohina de alimentacidn, arrolldndose la canti-
dad desbobinada sohre el tembor., En el interior del tambor estan
dispuestas correderas sobresalientes hacia afuera por encima de
su superficie cilindrica, las cuales son movibles en la direccidn
axial del tambor dentro de ranuras existentes en la pared del tam~
bor, y mediante las cuales cada nueva egpira de hilo bobinada es
corrida en direccidn & la espira precedente, para que las espiras
sigulentes encusentren gitio para ser bobinaldgs, De este modo pue~-
de el tambor de arrollamiento almacenar wna cantidad de hilo exac—
tamente determinada, encontrandose cada espira junto a la otra.

El hilo es alimentado por el extremo superior del tambor, ci-~
yo eje centrgl discurre verticslmente, y retirado por el extremo
inferior a travéds de un freno dispuesto por debajo del tambor. El
freno proporciona al hilo una tensidn uniforme de entrada.

En el suministrador-almacenador conocido se han presentado va-
rios ingonvenientes. Las diversas espiras de hilo, que son empu-
Jadas hacla abajo por las correderas situadas unas junto g las o-

tras, son superpuest-as por estas Ultimas frecuentemente, & saber,
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én especial sl estar el tambor czsi lleno, ya que aqui la contra-
presidn de las numerosss espiras de hilo es relativamente grandee.
Al sexr retirado el hilo del tsmbor se profucen con ello sacudidas
¥y como consecuencia de la elastieidad del hilo, contracciones y
alargamientos repentinos en la direccidn longitudinal del hilo,
eon lo que se menoscaba fuertemente la eficacia del dispositivo
conocido, ya que con elllo empeora la calidad del génerc de pun—
00

Otro inconveniente del dispositivo conocido estriba en gue el
trozo de hilo comprendido entrre el freno y el tambor arrollador
de hilo se retuerce cuando, por ejemplo, no es retirado ningin hi-
lo, pero el tambor de arrollamiento siguwe girando para arrollar
otra cantidad de hilo, El trozo de hilo citado se retuerce con e~
1lo en la cantidad de espiras de hilo arrolladas sobre el tambor.

Si el hilo asi retorcido es retirado entonces por la miquina
a través del freno, entonees pueden producirse detris del frenmo,
0 sea, delante del lugar de entrada del hilo en la tricotosa. ILas
nencionadgs sacudidas, es decir, contracciones y alargamientos
bruscos del hilo, por los que se empeora la calidad del género de
punto. Ademds resulta un dibujo de mallas desiguale

El invento se ha propuesto, por lo tanto, eresr un suminige
trado-r~almacenador que evite los inconvenientes de los disposi-
tivos conocidos.

Conforme al invento se consigue ésto mediante al menos dos
cilindros sustancialmente paralelos, dispuestos a cierta distancia
uno del otro y movibles en sentidos opuestos entre si, sobre los

que es arrollable el hilo en forma helicoidal por medio de un bra-
20 que gira en torno de los dos cilindrose.
Con ayuda de los cilindros, conforme al invento, que pueden

recibir forma de manguitos asentados sobre ejes y llevar a cabo
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un movimiento de rotacidén o de oscilacidn en torno de su eje lon-
éitudinal, se reduce la friccidn entre el hilo a arrollar sobre
los menguitos y la superfoie de éstos, de modo que se puede a=
rrollar sobre los manguitos una espira tras otra, sin tener que
utili zmr correderas que empujen las espiras en la direccidn a-
xial de los manguilos para crear espacio para la espira siguien~
te. El dispositive conforme al invento hace posible por consi-
guiente el arrollar sobre los manguitos unag espira tras otra,
yuxtapuestas de manera ghsolutamente uniformes.

En el dispositivo conforme al invento es ventajoso asimismo
el que el trozo de hilo situado entre el acumulador y el freno
no se retuerza, ya que el hilo es arrollado con ayuda de una bra-
zo gliratorio, prescindiéndose de un tambor rotatorio,

El brazo destinado al arrollamienti de hilo estd realizado
convenientemente en forma de disco fijaao en un extremo del Ar-
bol husco del motor, prolongado hasta afuera de la caja del mo-
tor, siendo el hilo de la bobina conducido a través del drbol
hueco del motor a asimismo a través de un dnima axial de paso
dispuesta en la periferia del disco, de modo que puede ser a-
rrollado sobre los manguitos desde abajo hacia arriba por medio
del disco que gira junto con el drbol del motor, mientras que
es retirado por arriba por el suministrador-almacenador confor—
me al invento, por encima de la periferia exterior del disco.

El disco posee convenientemente en la periferia exterior
un collarin que discurre axialmente y cuyo borde superior se
encuantra por encima del borde inferior de los mangultode

Los manguitos estdn dispuestos convenientemente de meanera
concéntrica a cierta distancia del 4rbol del motor y sustancial-
mente paralelos al mismo, siendo el dildmetro interior del co-

llarin mayor que el didmetro del circulo que cireunscribe a
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los manguitos coneéntricos. Los manguitos pueden estar dotados
también de una ligera conicidad desde abajo haeia arriba, o
bien estar algo inclinados desde abajo hacim arriba hacia el e~
je del drbol del motor, con lo que se obtiene un curso mejor de
las espiras de hilo.

Como otrs mejoras del invento se propone utilizar ocho man-
guitos, cada uno de los cuales estd equipado en las proximidades
de su extremo del lado del motor con usa rueda dentada, todas
las cuales engranan entre si, estando asimismo fijada convenien-
temente sobre el arbol del motor una rueda dentada, mediante la
cual os accionable a través de una rueda intermedia a lo menos
una de las ruedas dentadas de los manguitos.

De oste modo son accionados los ocho manguitos por el drbol
del motor, girando los manguitos alternativamente a derechas e
izquierdas. Dicho con otras palabras, resulta que al ser emplea-
dos ocho manguitos, cuatro de ellos giran en sentido horario,
mientras que los otros ocuatro Jo hacen en sentido antihorarioe.
Los ocho mangulitos forman conjuntamente una especia de tambor,
sobre cuya periferia exterior se arrolla el hilo. Como los man-
guitos giran alternativamente en sentido opuesto, resulta que
el hilo no gira en torno de los manguitos, sino que dnicamente
es desplazado axialmente sobre ellos,

Los menguitos estdn soportados convenientemente de manera
glratoria sobre pernos que a su vez estan fijados por un lado
en una pared de la caja de engranajes que acoge a las ruedas den-
tadas. La caja de engranajes puede estar sujeta directamente en
la caja del motor por medio de bridase

Los manguitos estén provistos, convenientemente en su ex-
tremo vuelto hacla el disco, es decir, en el extremo en gue €s

alimentado el hilo, de una cabez redondsada ensanchada, sobre
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la que se bobina el hilo. Es verdad que se ha comprobado que
tal cabeza no es absolutamente necesaria, puesto que el hilo se
mueve también en menguitos totalmente cilindricos axialmente
sobre su periferia exterior de abajo hacia arriba. No obstante
puede mejorarse el movimiento axiasl por la cabez ensanchada,
puesto que con ello se produce durante el arrollamiento del hi-
lo una componente de fuerza actusnte en direccidn axial. Los
manguitos cilindricos pueden estar hechos de metal o Qe un mae
terial sintético.

Sobre la espira de hilo extrema superior estd colocada con-
venieniemente una platina de material sintétioo, que 6B movible
hacia arriba y hacia abajo con el hilo, y sobre la cual estd
dispuesto un imén, mediante el cual son aceionables dos contac—
tos magnéticos displjestos a cierta distancia axiax uno del otro,
para conectar y desconectar el suministrador-glmacenador.

Un ejemplo de forma de realizacidén del invento serd descrita
a continuacidn a base del dibujo; en el que:

La fig.. l2 muestra una seccidn longitudinal a travéds del
dispbsitivo conforme gl invento; y

La fig. 22 muestra una seccién @ lo largo de la lfnea II-II
de la fig. 1%,

La fige. 12 muestra un motor 10, en cuyo lafo inferior esta
embridada de manera asecuada una cafja de engranajes 14 (no re—
presentada con detalle). En la descripcidn se refieren las de-
signaoiones arriba y abajo a la forma de realigacién represens
tada en la fig. 18., on la que el eje central del motor debe
discurrir verticalmente, encontrandose el motor 10 dispuesto
por encina de la caja de engranajes l4. Naturalmente, puede en
la préctica ser otra la posicidn de empleo del dispositivo con~

forme al invento, es deci?f, que el eje central longitudinal del
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Qdispositivo no necesita discurrir verticalmente.

El motor estd provisto de un drbol de motor 12, sobre el
que asienta el rotor (no representado), y que en el extremo su-
perior del motor sobresale un trozo cortode las paredes late-
rales del motor, y en el extremo superior; un trozo algo més
largo. EL 4rbol 12 del motor estd hecho en forma de drbol hue-
co, ¥y en su extremo inferior 20 estd provisto de una rosea (no
representada con detalle). Sobre este extremo 20 del arbol a2
del motor asienta un disco circular 22 que es sostenido sobre
el drbol 12,por ejemplo, con syuda de dos tuercas 24. A través

del drbol 12 hueco del motor esta conducido un hilado o hilo

‘18 que proviene de una bobima (no representada). El hilo 18

penetra en el &rbol 12 del motor por el extremo 1l de éste,
mientras sale por el extremo 20 del &rbol 12 del motor, a con-
tinuacidn de lo cual es conducido radialmente hacia afuera,
hasta aproximademente la periferia del disco 22. El disco 22
tiene en su periferia un collarin 26 que discurre axialmente
hacia arriba, y que estd provisto de un dnima pasante 28 que
discurre en direccidn axial y a travéds de la cual se conduce
el hilo 18, El dnima 28 puede estar también inclinada hacia a-
dentro o hacia afuera, es decir, que su eje puede formar un
dngulo con el eje del &rbol 12 del motor. En una pared frontal
38 de la caja de engranajes 14 estan fijados, como se muestra
en la figura en 39, gorrones 36 que discurren sustancialmente
paralelos al arbol 12 del motor. Los gorrones 36 pueden, por
ejemplo, estar insertados a presidn enZos +aladros correspon-
dientes de la pared frontal 38. Ahora ‘-Dien, pueden asimismo
estar unidos con la pared frontal 38de cualquier otra manera
adecuada, por ejemplo, con ayuda de una rosca. En la forma de

realizacién representada se han previsto ocho gorrones 36y que
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estan dispuestos coneéntricamente y a.distancias angulares

uniformes sobre un circulo en torno del drbol 12 del motors

Sobre cada uno de los gorrones 36 asienta un mapjguito alarga-
do 16, sustancialmente e¢ilindrico, que es sostenido en direc-
cién axial mediafte un anillo de retencidn, por ejemplo, wn
anillo eldstico "Seeger!, asentado sobre el extremo inferior
27 de cada uno de los gérrones 36. Con su extremo superior
puede cada menguito 16 hacer tope contra la pared frontal 38
Los mangultos asientan con holgura radial sobre los gorrones
gg, de modo que pueden girar facilmente con respeoto a ellos.
Los manguitos 16 pueden ser de metal o de material sintético
tal como, por ejemplo, un duropldstico. En caso de necesidad
ge puede prever un lubrificante entre los manguitos y sus go-
rrones, Los manguitos pueden ser ligeramente ednicos, por e-
jemplo abroximadamente de un grado a grado y medio, o sus ejes
pueden estar algo inelinados desde abajo haecia arriba en di-
receidn al eje del drbol del motors

En las proximidades de su extremo superior estd fijada so-
bre cada manguito 16 una rueda dentada 50. Las ruedas dentadas
50 pueden ser de metal o de material sintético, y pueden estar
encajadas a presidn sobre jos manguitos 16 o estar unides con
ellos de cualquier otra manera adecuada, Ahora bien, los manw
guitos 16 y sus correspondientes ruedas dentadas 50 pueden
confeccionarse también de una sola pieza de material sintéti-
co inyectado.

Sobre el Arbol 12 del motor asienta, tal comode muestra
en la fig. 12, una rueda dentada 52, que estd unida con el dr-
bol 12 solidariemente para rotacién. En Gireccidn axial puede
ser fijada la rueda dentada 52 con ayuvda de medios adecuados

(no representados con detalle) tales como, por ejemplo, eni-
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1llos de ajuste o similares. Ahora bien, la rueda dentada 52
puede también estar montada a presidn sobre el arbol 12 del
motor. Puede ser de meial o de material sintético. La rueda
dentada 52 engrana con una rueda intermedia dentada 54, tal
comofe muestra especialmente en la fig. 28, rueda que estd
soportada de manera giratoria sobre un gorrén 56 que a su vez
estd fijado en la pared frontal 38 de la caja de engranajes
14. E1 gorrén 56, al igual que los gorrones 36, puede asentar
con ajuste a presi.dn en un taladro correspondiente de la pa-
red frontal 38. En direccién axial estd sostenida ka rueda
intermedia 54, por ejemply, medisnte anillos eldsticos "Seeger"
(no representados). )
. La rueda dentada recta 54 engrana con una de ias ocho rue-
das dentadas 50, como se muestra en la fig. 28, de modo que el
giro el arbol 12 es transmitido g una de las ruedas dentadas
50 a través de la rueda dentada 52 y de la rueda dentada recta
54, Les ruedas dentadas 50 engranen todas ellas entre si como
se muestra asimismo en la fig. 28, de modo que cuando wne de las
ruedas dentadas 50 es accionada por la rueda intermedia %4, son
hechas girar todas las ruedas dentadas 50. A este particuler,
y tal como se aprecia ficilmente en la,fig. 28, gira alternati-
vemente una rueda dentada 50 a derechas y ls siguiente rueda
dentada 50 a izquierdas. En total, por consiguiente, girsn en
1la forma de realizmecidn representazda en cada caso cuatro rucdas
dentadas 50 a derechas y ot:ras cuatro a izquierdas. Ia caja de
engranajes esta cerrada, como se muestra en la fig. 12, por una
tapa 42 provista de aberturas para el paso de los manguitos 16
y del 4rbol 12 del motor.

En su extremo inferior se ensanchan los manguitos 16 en for-

ma de cabeza 30, estando el lugar de transicidn entre la parte
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cilfndrica de los manguitos 16 y el difmetro mdximo de la cabe-
zk 30 redondeada en el borde inferior 34 de los manguitos 16,
tal como puede verse en 35. Los manguitos 16 se encuentran, tal
como se ve especislmente en la fig., 28, sobre un cireule concén-
trico en torno del eje del drbol 12 del motor.

Segin se muestra en la fig. 12, el borde superior 32 del co-
llarin 26 del disco 22 se encuentra algo por encima del borde
inferior 34 de los manguitos 16, por ejemplo, algunos milimetros,
El lado superipr 23 del disco 22 se encuentrs a cierta distancia
de los extremos 31 de los gorrones 364 de modo que el disco 22
no roza durante su giro a los gorrones 36. Del mismo modo el dig-
metro interior 27 del collarin 26 es algo mayor, por ejemplo,
algunos milfmetros, que el didmetro exterior maximo de los man-
gultos 16 dispuestos sobre un ceireulo ¥ diametralmente opuestos.
Dicho con otras palabras, existe una separacidn de, por ejemplo,
dos y hasta cuatro milimetros, entre ol borde 34 de los mangui-
tos 16 y el difmetro interkor gj del collarin 26,

Entre la espira extrema superior 50 del hilo arrollado so-
bre los manguitos 16 estd colocada, por ejemple, una delgafa plé=
tina 60 de material gintético, que estd provista de las abertu-
ras correspondientes para el paso de los manguitos 16 y del dr-
bol 12 del motor, Sobre la platina 60 estd montado un imén per-
manente 62, que sirve paras accionar dos contactos magnéticos
66 y 68 dispuestos a clerts distancia axial uno del otro y que
estan fijados sobre una abrazadera o perno 64, gue discurre sus-
tancialmente paralelo al arbol 12 del motor. El perno 64 puede
estar fijado en la pared frontal 38 de la caja de engranajes 14
del mismo modo que los gorrones 36 y 56.

A los contactos megnéticos 66 y 68 estan conectadas lineas

eléctriras (no representadas) ¥y que, por ejemplo, estdn conduci-
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das hacia afuera por entre dos de los manguitos 16 ¥y unidas con
un aparato conectador, para conectar y desconsctar el motor 10.

A continuacidén se deseribe el funcionamiento del suministre-
dor-almacenador conforme al inventos:

El hilo 18 procedente de la bobina de hilo es conducido des-
de el extremo 11 hasta el extremo 20 a travids del drbol hueco
12 del motor, y seguidamente radialmenie hacia afuera y desde
abajo hacia arribs a través del 4nima 28 del collarin 26 del dis-
co 22, Desde all{ se arrolla el hilo uniformemente en torno de
los manguitos 16, tal como se representa en la fig. 12, de modo
que va ascendiendo helicoidalmente desde abajo hacia arriba has-
ta la espira extrema superior _‘_5_8_41 desde donde el hilo 18 es con-
ducido sobre la pebiferia exterior del disco 22, tal como se
muestra en 7_2_ en la fig. ls, hacia abajo hasta un freno 70, del
que es retirado el hilo 18 por la mdquina textil (no mostrada).

Supdngase shora que el motor 10 estsd desconectado, de modo
que no trabaja el suministrador-almacenador. El hilo 18 es reti-
rado entonces por la mdquina textil en la direccidn de la flecha
A (fig. 18), a saber, comenzando por la espira extrema superior
58 de las espiras de hilo almacenadas entre los manguitos 16. A
la espira de hilo 58 sigue la espira siguiente, con lo que dis~
nminuye el nimero de espiras almacenadss y, con elloi también la
altura de la pila de espirgs. Bl hilo circula duvrante lg retirada
de las espiras almacenadas en torno de la periferia exterior del
disco 22,

Al disminuir la cantidad de hilo almacenado, e mueve hacia
abajo la platina 60 apoyada sobre la espira extrema superior (o
sea la 58 de la fig. 12), hasta que el contacto magnético infe~
rior ha sido conectado por el imdn permanente 62 aplicado sobre

la platina 60, con lo que gueda conectado el motor 10. Despuds
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@e conectado el motor 10, gira el drbol 12 del motor con wn
nimero de reveoluciones de, por ejemplo, 1400 r.p.m. mientras
que los manguitos 16 giran con un nimero de revogéiones de,

por ejemplo, 700 r.p.m., es decir, que la transmisién entre el
4rbol del motor y los manguitos asciende a, aproximagdamente,

2 2 1, Mediante el diseco giratorio 22 es arrollado el hilo 18,
que estd hecho pasar a través del dnima 28 del disco, en torno
de los manguitos 16 y como éstos se encuentran en rotacidn, se
reduce la friceidn entre la superficie de los manguifos, que
puede estar brufiida, y el hilo, de modo que las espiras de hi-
lo arrolladas se mueven répidamente y en continuidad en senti-
do axial desde abagjo hacia arriba, siendo arrasirada por la es—
pira extrema superior 58 la platina 60, con el imdn permanente
62 montado sobre ella. A este partieular no se precida ninguna
clase de correderas que empujen al hilo hacia arriba. Como los
manguitos 16 giran alternativamente a derechas e izquierdas,
resulta que las espiras de hilo arrolladas sobre los manguitos
llevan a cabo unicemente un movimiento axial, pero sin que se
desplacen en torno de la periferiam., ElL arrpllamiento del hilo
sobre los manguitos se prosigue hasta que el imdn permanente
62, que es levantado hacia arriba por las espiras del hilo jun~-
to con la platina 60, conecta al contacto magnético superior
66, con lo que se desconeeta el motor 10, Mientras el hilo 18
es arrollado por el disco 22 continuamente desde abajo sobre
los manguitos 16, pueden las espiras de hilo arroiladas ser
retiradas continusmente del suministrador-slmacenador, desde
abajo, por la miquina textil. El nimero de revoluciones del mo-
tor y, con ello, la velocidad de arrollamiento del hilo, estdn
por lo tanto elegidas de tal modo, que también en la marcha

nds rdpida de la mdquina textil es suministrado por el sumi-
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nistrador mds hilo que el retirado por la miquina textil. Cuan—
do el motor 10 esté desconectado, vuelven la platina 60 y el
imdn permenente 62 a moverse hacia abajo, debido & hacerse me=-
nor la pila de espiras, hasta que es glcanzado sk contagto ine
ferio#§§ ¥ ha sido vuelto a conectar el motor, Si para todos
105 suministradores-almacenadores de wna méquina se emples Uni-
camente un motor de accionamiento, entonces se acoionan los
primeros convenientemente a través de acoplamientos magnéticos,
que seo conectan y desconectan por lom contactos magndticos 66
y 68.

La pletina 60, al igual que la tapa 42, estd provista de
las gberturas correspondientes para el paso del perno 64, en
el que estédn fijados los contactos magnéticos,

Los manguitos 16 pueden tener, por ejemplo, un didmetro de
aprokimadamente 10 mm, y un largo de alrededor de 80 mm. El
didmetro exterior del disco 22 puede ascender, por esemplo, a
100 y hasta a 120 mm, El dispositivo conforme al invento es
apropiado para toda clase de hilos, tales como, naturales, sin-
tdticos o semisintétieos, pero tembién para hilos de goma ©
gimilares y minerales. In lugar de ocho manguitogs se pueden em=-
Pleary modificando correspondisentemente las dimensiones, tam-
bidn dos, cuatro, seis, diez o mds manguitos. No obstante, con-
venientemente, es par el nimero de los manguitos rotatorios 16
para evitar un trensporte del hilo en la direccidn periférica.
En luger de un movimiento .de rotacidn pueden los manguitos 16
llevar a cabo también movi-mientos oscilantes correspondientes
en sentidos opuestos, ya que tembién en éstos se reduce la
friccidn entre la superficie de los menguitos y el hilo. En
este caso podrfan estar hechos dos mangvitos tambidn como, por

ojomplo; medias coquillas semicilindricas que, a través de un
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?propiado,sistema de varillas, son puestas en movimientos ps~
cllantes.

Como consecuencia del movimiento de los manguitos 16 y
debido a la pequefia friceidn entre el hilo y la superficie de
los manguitos, se pueden compensar en el hilo oseilaciones de
tensidn procedentes de la bobina, ya que el hilo se puede des-
plazr aelgo endireccidn periférica sobre los manguitos lisoss
De ello resulta la ventaja de que el hilo puede desplazarse
giempre con la misma tensidn. -

En la forma de realizacidn representada es arrgllado el hi-
lo entre la cabeza ensenchada 30 de los manguitos 16, a partir
del énima 28 del disco 22, Como consecuencia del bisel, el hilo
trata de escurrirse hacia adentro y, con ello, también hacia
arriba, con lo que se fomenfs el movimiento axigl de las espi~
rag de hilo hacia arriba y se corea sitio para la espira siguien~
te. Es de resaltar, no obstante, que el dispositivo conforme al
invento trabaja satisfactoriemente también sin dicha cabeza en-
sanchada 30.

Como al emplearse el dispositivo conforme al invento no se
retuerce el trozo de hilo comprendido entre el suministrador—
almacenador y el freno 70, se puede juntar y almacenar al mis-—
mo tiempo dos hilos distintos 18, que se vuelven a separar des—
puds de su salida del freno jg. Condicidn previa para ello es
Unicsmente el que los dos hilos sean retirados por la miguina
textil a la misma velooldad,

En lugar de log manguitos huecos 16 pueden utilizarse fam-
bién pernos cilindricos macizos, que estén soportados de manera
adecuada en la caja de engranajes 14,

En otra forma de reallzacidn del invento se puede prescin-

dir de la platina 60, del imén permanenge 62 y de los contactos
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magnéticos§§ ¥y 66+ EL motor es frenado y parado entonces por
ia fuerza de friceidn ejercida por los arrollamientos de hilo
18 sobre los manguitos 16, en cuanto la pila de espiras ha al-
canzado una altura determinada. Despuds de desconectado el ac-
cionamientqhisminuye la altura de la pila de espiras y, con e-
1lo, tembién la fuerza total de friecidn ejercida sobre los
manguitos 16, a saber, hasta que dicha fuerza ha desgehdido
hasta por debajo de un valor debérminado, a continuacidn de 1o
cual vuelve a poherse en marcha el mofor. La altura de la pi-
la de espiras vuelve entonces a aumentar, hasta gque la frie-
cién es lo suficientemente graonde para parar nuevamente 6l mo-
for. Convenientemente se emplea para sllo un motof registents
a l-o0s cortocircuitos, que puede ser frenado hasta llegar a
pararse, o bisn un acoplamiento de resbalamiento entre el mo-

tor y la rueda de accionamiento 52

N O T A

Hecha la descripeidn del presente invento se hace cons—
tar, que esta solicitud se acoge a la prioridad de la solicitud
de patente alemana n? P 19 47 T727,1, depositada el 20 de Sep~
tiembre de 1969, y qﬁe ge declaran como nuavas y de propia in-
veneidn las reivindicaciones siguientes:

1.~ Perfeccionamientos en suministradores-almacenadores
para maquinas textiles, en especial para tricotosas y mdquinas
de hacer punto, destinado a almacenar una cantidad predebermi-
nada de hilo o hilado a alimentar a la miquina desde una bobi-

na, y con un motor de accionamiento, caracterigza-~



d o s porque en dicho suministrador-almacenador hay a lo me-
nos dos cilindros sustancialmente paralelos, dispuestos a cler-
ta distancia uno del otro y movibles en sentidos opuestos en=-
tre si, sobre los que se puede arrollar el hilpy en forma heli=-
5e coidal mediante un brazo que gira en torno a los cilindros.
2.~ Perfeccionamientos, de acuerdo con la reivindicacidh
l, caracteriszgdosas porgque los cilindros llevan s
cabo un movimiento de rotacidn.
3.~ Perfeccionamieentos, de acuerdo con las reivindicacio=-
10, nes 162, caracterizados porque los cilindros
estdn hechos en forma de manguitos huecos alargados.
4+~ Porfeccihonamientos, de acuerdo con la reivindieacidn
l, caracteriszgdos porgue el brazo estd hecho en
forma de disco fijedo sobre el arbol hueco del motor, prolon-
15. gado por un extremo hasta mds alld de la caja del motor, y por-
que el hilo es alimentado desde la bobina a través del 4rbol
hueco dal motor,
5,~ Perfaccionamientos, de acuerdo con la reivindicacién
4, caracteriszagdos porgue el disco presenta en
20, la periferia un énima de paso sustencialmente axial, a trawvds
de la cual se pueds alimentar el hilo desde el drbol hueco del
notor a los manguitos, de modo que es arrollsble sobre éstos
degde abajo hasta arriba.
6.~ Porfeccionamientos, de acuerdo con lag reivindicaciones
25. %f% 5, ecaracteriszadoiw porgue el disco posee un

/ﬁéollarin que discurre axialmente, cuyo borde superior se en-
S
S ouentra por encima del borde inferior de los manguitos.

Te= Perfececionamientos, de acuerdo con las reivindicaciones
4,566, caracterizados porgue los manguitos

estan dispuestos sobre un circulo concéntrico, a cierta dis-
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tancia del eje del drbol del motor y sustanclalmente paralelos
al mismo, a iguales distencias angulares unos de otros, y por-
que el didmetro interior del collarin es mayor que ol didmetro
exterior maximo de los manguitos coneéntricos.

8- Perfeccionamientos, de acuerdo con una oualquiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizados
por estar previstos ocho manguitos, cada uno de los cuales es-
t4 dotado en su extremo del lado del motor con una rueda denta-
da, todas las cuales engranan entre si; porgue esimismo estd
fijada sobre el drbol del motor una rueda dentada, mediante la
cual es accionable a 1o menos una de las ruedas dentadas a tra-
vés de wna rueda intermedia.

9.~ Perfeccionamientos, de acuerdo con una cualquiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizados
porque los manguitos estdn soportados de manera giratoria sobre
gorrones que, & sSu vez, estdn fijados en una pared frontal de
una caja de engranajese

10,~ Perfeccionsmientos, de acuerdo con una ocualquiergde
las reivindicaciones precedentes, caracterizados
porque los mangultos poseen en su extremo vuelto hacia el disco
una cabeza ensanchada para la incidencis del hilo.

1l.~ Perfeccionemientos, de acuerdp con una cualguiera de
las reivindicaciones precedentes, ¢aracterizados
poyque el hilo es retirable .de los manguitos desde arriba hacia
ajo, por encima de la periferia exterior del disco.

12,~ Perfeccionamientos, de acuerdo con una cualquiera de
las reivindicaciones precedentes, caracterizgdos
porque hay una platina delgada apoyada sobre la espira extrema
superior de hilo, que es movible axialmente hacia arriba y hacia

abajo, en dependencia del arrollemiento o desarrollamiento del
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13,~ Perfeocionamientos, de scuerdo con la reivindicacién
12, caracteriszgdos porque sobre la platina estd
montado un imdn permanente, mediante el cual son acclonables
dos contactos magnéticos dispuestos gbierta distancia axial uno
del otro, para conectar y desconsctar el motoxr.

14.- Perfeccionamientos, de acuerdo con la reivindicacién
3, caracterizados porgque los manguitos.estén he~
chos en forma conica desde absjo hacia arriba.

15.- Perfeccionamientos, de acuerdo con la reivindicacidn
l, cargcteriszados porque el motor de accionamien-
to puede ser frenado hasta la parada del accionamiento, median-
te la fuerza de friccidn ejercida por las espiras de hilo arro-
1ladas sobre los cilindros o manguitos.

16,~ Perfeccionamientos, eff -.stmini8tradores—-almacenadorss
para miquinas textiles.

Segin se deseribe y reivindica en la presente memoria que
constg de diecinueve hojas folladas y mecenografiadas por una so=-
1a cara y de dos liminss de dibujos.

Madrid, a 10 de Septiembr%w&ﬁ;%%l@«

KARTL FREI N
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