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PATENTE DE INVINCIOW

que por veinte afios, para #-spafia, se solicita a favor de la Firma -

TrIm

SULZER FRZIRES SOCIETE ANONYME, entidad suiza; residente en WINTGRme-

THUR (SUIZA), por: " APARATC PARA LA MEDIGION DEL MOMENTQ Du PAR Di
Uil MOTOR DE COMBUSTION INHTERIA.M '

MEMORIA DESCRIPTIVA

La invencibn se refiere a un aparato para la medicidn del
momento de par de un motor de combustidn interna.-

La misma tiene por objeto la creacibén de un aparato para -

la medicibén del momento de par en motores de combustibn interna,el -
cual es sencillo y robusto se adapta para la medicibébn continua del ~
valor actual del momento de par a condiciones Ffuncionales-
' Z1l aparato segin invencibén mediante el cual se alcanza es-
te objetivo est4 caracterizado por el hecho de que a un eje va aco-—
plado al motor y conduc-e a la parte impulsada un trayecto de medi--
cibn () estd delimitado por,dos ruedas de un engranaje aituado en -
unién positiva dispuestas a distancia entre si,de las cuales cada --
una engrana con una rueda que va fijada a un eje,estando acoplados -
los dos ejes a un engranaje en el que son superpuestas las velocida-
des de rotacibn de los ejes de tal manera que la velocidad de rota—-~
cibn llega a O,mientras que su torcidn reciproca es transmitida a un
drgano de sAlida del engranaje.—

Preferentemente el engranajes un engranaje planetario cuya
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rueda principal estd sgolidaria a uno de los ejes,cuya jaula;gﬁ'ié ———
que estd montada,al menos,una rueda planetaria,estd acoplada al se-~
gundo eje y cuya rueda exterior formada como caja,esirve para la indi
cacidn de la torsidn reciproca del eje y con ello del momento de pan
De este modo se obtiene una realizacibn,que emplea exclusivamente --
ruedas dentadas rectas 0 sea ninguna rueda cbnica,conteniendo ademis
un minimo de ruedas dentadas.-

La caja puede estar dotada de un dentado exterior que en==—
grana con la rueda dentada de un eje indicador.in dicha realizacibn
entre otros es posible aumentar a través de una nultiplicacién el 4n
gulo de la torsibén de cualquier forna,de manera que es posible una
indicacidén més exacta o un accionamiento més exacto dz un érgano cou
crolado por el aparato.-

En ello es posible someter el eje indicador en una direc——
cidn giratoria a la fuerza de un resorte,preferentemente,uw resorte
espiral el cual anula todos los juegos en los dentados:

Ademés es posible formar uno de los ejes de tal manera que
el mismo se extendé enesencial a lo largo de todo el trayecto de me-—
dicibn y dotarlo de un volante de impulsibn.De este manera que se ha
ce posible formar el eje suficientemente Flexible con respecto a la
torsidn,de modo que en colaboracién con el volante son igualadas las
oscilaciones que puedan influir en el valor escalar.-

La invencién es explicada con ayuda de un ejemplo de rea=-
lizacibn ilustrado esquemiticamente en el plano.-

&n dicho plano viene dibujado un motor 1 junto con un eje
de salida 2 y un volante 3.Al eje de salida 2 estd fijado a través -
de un acoplamiento fijo 4 un eje porta-hé&lice 5 a cuyo extremo va fi
jada una hé&lice de buque 6.5l eje porta-hélice 5 esté& montado de una
manera condeida en cojinetes 7 y 8 dentro del caso de un buque.Al --
eje 5 van fijados por Horma general a la maximadistancia posible unas
dentadas 10,11 que delimitan entre si un trayecto de medicidbdn i, cuya
torsién sometida a la influencia del momenta de par es utilizada pa-
ra la medicibdn del momento de par.-

La rueda de engranaje 10 engranan con una rueda de engrane

je 19 que estd montada en un alojamiento fijo y solidaria a un eje -
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13.La rueda dentada 11 engrana con una ruveda dentada fija 14 solida-
ria a un eje 15 alojado giratorio en cojinetes fijos 16.31 eje 15 ——
puede estar dotado de un volante 17 para el caso del peligro de ori-
ginarse oscilaciones en el eje 5.-

Los dos ejes 13 y 15 conducen a un engranaje planetario 18
en el que sus velocidades de rotacidn son superpuestas de tal manera
que la velocidad de rotacibn resultante de ellas llega a o,mientras -
que su torsién recipridca sometida a la influencia de una deformacidn

del eje 5 es transmitida a un organo de salida del tren de engrana--

jes.- Como se deduce del plano se eacuentra en el extrewno del —-
eje 15 la rueda principal 20 del engranaje planetario 18,. Al eje 13
va fijado un brazo 21 dotado de un contrapeso 22en un extremo y en -
el otro de una rueda planetaria giratoria 23.51 brazo 21 forma en el
presente caso la realizacién simplificada de una jaula para ruedas -
planetarias.~

La rueda planetaria 23 engrana con el dentado de la ru=da
principal 20 y simultaneamente con un dentado interior 24 practicado
en una caja 25 montada giratoria sobre el eje 15.5in embargo se en~-
riende el que la caja 25 puede estar montada sobre una parte fija --
que forma por ejemplo simultaneamente el cojinete 16.-

“n la realizacidn ilustrada la caja 25 del engranaje plane
tario 18 est4 dotada de un sector dentado 26 que engrana COn una rue
da de engranaje 27.Dicha rueda va solidaria a un eje 28 sobre el que

esti fijado un tambor 30.Dentro del tambor 30 se encuentra un resorce

‘espiral 31 unido por un lado con el tambor 30 y por otro lado con uina

parce fija 32.31 eje 28 esti montado en cojinetes 33 y Fforma un Orga
no de salida del eangranaje 18 el que indica la torsidn reciproca de
los ejes 13 y 15 y con ello la torsidn del eje 5 en la zona del iras
yecto de medicibnM;.

Durante el funcionamiento es transmitido por el motor de -
compustidén interna 1 un momento de par al hélice 6,siendo torcido el
eje 5 por el momento de par transmitido.De este modo resulta una tor
sidn entre las ruedas de engranaje 10 y 11 que delimitan el ttrayeccd
to de medicibén M.Debido a la super-posicién reciproca de las veloci-

dades de rotacidn de los ejes 13 y 15 en el engranaje planetario 19
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resulta una velocidad de rotacibén O en el e¢je de salida 28 dei éngpg;

90 naje .Una torsién reciproca de las ruedas de engranaje 10 y 11 que -
tiene ademés simultanecamente por consecuencia una torsibén reciproca
de las ruedas de engranaje 20 y 23 produce una torsibn de la caja 25 .
con respecto al eje 28.31 &ngulo de torsidn es aumentado en esto por
la multiplifacién entre el sector 26 y la rueda de engranaje 27 .- =~

a5 El resorte 31 sirve para la carga de los dentados en una di
reccibn por lo que se anulan todos 1os juegos entre los dentados del
aparato.-

31 volante 17 sirve para la eliminacibn de oscilaciones que
podrian ser transmitidas al ej-e de salida 28.Cuando pues el eje es

100 adaptado en su resistencia a la torsibén correspondiente al volante =
17,es posible conseguir mediante el volante 17 una igualacibn de os-
cilaciones que eventualmente se originen en el eje 5 por todo el am-
biente de funcionamierp.Para dicho objdp el eje 15 es preferentemen—
te 1o mis largo posible,es decir que el mismo se extiende en esencid

105  a lo largo de todo el trayecto de medicidén. Se entiende de por si —
que la realizacibn ilustrada como ejemplo puede ser variada dentro -
del marco de la invencibn de diferentes maneras.Asi pues pueden sus
tituirse por ejemplo los engranajes 10,19 y 11 y 14 por otros situa-
dos en wnidn positiva como engranajes de cadena o engranajes con Co-

110 rreas dentadas.-

Descrita suficientemente la naturaleza y alcance de la pre
sente invencibn, se hace constar que en la misma podrén ser variables
los materiales,dimensiones y en general aqudlos otros detalles acce-
sorios o secundarios que no alteren, cambien ni modifiquen la esen——

115 cialidad propuesta.=

Los términos en que queda redactada esta memori-a son cier
tos y fiel reflejo del objeto descrito, debiendose interpretar en un
sentido mds amplio y nunca en form-a limitativa.-
REIVINDICACIONES

Se reivindica como de la propia y nueva invencibn la propiedad y ex~

plotacidn exclusiva de:
12 .~ Aparato para la medicién del momento de par de un motor de com-

bustién interna;caracterizado porque en un eje que va acoplado al mo
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tor y que conduce a la parte impulsada un trayecto de medicién esté‘;
delimitado por dos ruedas de un engranaje dis-puesto en arrastre de -
forma,las que estén montadas a distancia entre si y de las cuales en-
granan cada una con una rueda solidaria a un eje,estando acoplados —-
los dos ejes a un engranaje en el que las velocidades de rotacibn de

los citados ejes estln superpuestas de tal manera que la velocidad de
rotacidn llega a O,mientras que su torsibdn reciproca es transmitida a
un brgano de salida del engranaje.—

22 .- Aparato para la medidién del momento de par de un motor de com—-
bustidn interna;seg. reiv. 12,caracterizado por un engranaje planetard
cuya rueda principal. estd acoplada a uno de los dos ejes estando aco-
plada la jaula de dicho engranaje en la gque va montada,al menos,una -
rueda planetaria al segundo eje,sir&iendo la rueda exterior del mismo
que tiene la forma de caja para indicar la torsibn de los ejes y con

gllo del momerio de par.-

32 .~ Aparato para la medicidén del momento de par de un motor de com--
bustibén interna;segln reiv.22,caracterizado porque la cajja lleva con
la rueda exterior un dentado exterior que engrana con un eje indica--
dor.~

42 .- Aparato para la medicidn del momento de par de un motor de con—-
bustibdn interna; segin reiv32,caracterizado porque el eje indicador -
estd sometido en una direccibn giratoria a la fuerza de resorie que -
se adapta aanular 1los juegos en 10s engranajes del aparato.-

52 .~ Aparato para la medicibén del momento de par de un motor de com——
bustibn interna; segfin reiv.42,caracterizado porque el resorte es un

resorte espiral que une el eje indicador con una parte fija.-

62 ,~ Aparato para la medicibén del momento de par de un motor de cof—-—
bustidn interna; segin reivindicacibn 12, caracterizados porque el eje
montado paralelo al eje cargado se extiende en esencial a 1o largo de

o el trayecto de medicibnyesti dotado de un volante.-

" APARATQ PARA LA {EDICION DEL MOMENTO DZ PAR DE UNH HOTOR DE ~—m-

//éC {BUSTION INTIZRIA.¢

Consta la presente memoria descriptiva de -
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sesis hojas numeradas y mecanografiadas por una sola cara a las que

se les acompailan un planos Dara su mejor comrepnsidn.—

Madrid,'d, SE- 9

RODOLFO DE LA TORKS
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